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Vastavuskinnitus

EC Declaration of Conformity

“MacDon

MacDon Industries Ltd.

680 Moray Street,

Winnipeg, Manitoba, Canada
R3J 383

[2] Combine Header

[3] MacDon FD2 Series

[4] As per Shipping Document

[5] June 29,2022

(6]

Christoph Martens
Product Integrity

EN
We, [1]
Declare, that the product:
Machine Type: [2]
Name & Model: [3]
Serial Number(s): [4]

fulfils all the relevant provisions of the Directive
2006/42/EC.

Harmonized standards used, as referred to in Article
7(2):

EN1SO 4254-1:2013
EN 1SO 4254-7:2009

Place and date of declaration: [5]

Identity and signature of the person empowered to
draw up the declaration: [6]

Name and address of the person authorized to
compile the technical file:

Benedikt von Riedesel

General Manager, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

65203 Wiesbaden (Germany)
bvonriedesel@macdon.com

BG
Hue, [1]
[ieKNapupame, Ye CNeAHNAT NPOAYKT:
Tun mawmHa: [2]
HaumeHosaHue u mogen: [3]
CepweH Homep(a) [4]

OTroBapsA Ha BCUYKM NMPUIOKMMM pasnopeabu Ha
AvpekTusa 2006/42/EO.

M3non3saHu ca cneaHNTe XapMOHU3NPaHU
cTaHaapTv cnopea un. 7(2):

EN1SO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
M#cTo 1 faTa Ha Aeknapauuata: [5]

Mme 1 NOANNC Ha MLETO, YTHAHOMOLLEHO A3
W3roTeu Aeknapauumata: [6]

Wme 1 afipec Ha MLETO, YTLAHOMOLLIEHO Aa
CbCTaBW TexHu4eckna daiin:

BeHeaunKT GoH Puitnesen
Ynpasuten, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Fepmanuna)
bvonriedesel@macdon.com

cz
My, [1]
Prohlasujeme, ze produkt:
Typ zafizeni: [2]
Nazev a model: (3]
Sériové(a) ¢islo)a): [4]

splfiuje vSechna relevantni ustanoveni smérnice
2006/42/EC.

Byly pouzity harmonizované standardy, jak je uve-
deno v ¢lanku 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Misto a datum prohldseni: [5]

Identita a podpis osoby opravnéné k vydani
prohlaseni: [6]

Jméno a adresa osoby opravnéné k vyplnéni techni-
ckého souboru:

Benedikt von Riedesel

generalni feditel, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Némecko)
bvonriedesel@macdon.com

DA
Vi, [1]
erkleerer, at prduktet:
Maskintype [2]
Navn og model: [3]
Serienummer (-numre): [4]

Opfylder alle bestemmelser i direktiv
2006/42/EF.

Anvendte harmoniserede standarder, som henvist
til i paragraf 7(2):

EN IS0 4254-1:2013
EN 1SO 4254-7:2009
Sted og dato for erklaeringen: [5]

Identitet pa og underskrift fra den person, som er
bemyndiget til at udarbejde erkleeringen: [6]

Navn og adresse pa den person, som er bemyndiget
til at udarbejde den tekniske fil:

Benedikt von Riedesel

Direktgr, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

D-65203 Wiesbaden (Tyskland)
bvonriedesel@macdon.com

DE
Wir, [1]
Erklaren hiermit, dass das Produkt:
Maschinentyp: [2]
Name & Modell: [3]
Seriennummer (n): [4]

alle relevanten Vorschriften der Richtlinie
2006/42/EG erfillt.

Harmonisierte Standards wurden, wie in folgenden
Artikeln angegeben, verwendet 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN 1SO 4254-7:2009
Ort und Datum der Erklarung: [5]

Name und Unterschrift der Person, die dazu befugt
ist, die Erklarung auszustellen: [6]

Name und Anschrift der Person, die dazu berechtigt
ist, die technischen Unterlagen zu erstellen:

Benedikt von Riedesel

General Manager, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

65203 Wiesbaden
bvonriedesel@macdon.com

Nosotros [1]

declaramos que el producto:
Tipo de maquina: [2]
Nombre y modelo: [3]
Numeros de serie: [4]

cumple con todas las disposiciones pertinentes de la
directriz 2006/42/EC.

Se utilizaron normas armonizadas, segtn lo dispuesto
en el articulo 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN SO 4254-7:2009
Lugar y fecha de la declaracion: [5]

Identidad y firma de la persona facultada para draw
redactar la declaracion: [6]

Nombre y direccién de la persona autorizada para
elaborar el expediente técnico:

Benedikt von Riedesel

Gerente general - MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Alemania)
bvonriedesel@macdon.com

ET
Meie, [1]
deklareerime, et toode
Seadme tiiiip: [2]
Nimi ja mudel: [3]
Seerianumbrid: [4]

vastab kaigile direktiivi 2006/42/EU asjakohastele
satetele.

Kasutatud on jargnevaid harmoniseeritud stand-
ardeid, millele on viidatud ka punktis 7(2):

EN1SO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Deklaratsiooni koht ja kuupéev: [5]

Deklaratsiooni koostamiseks volitatud isiku nimi ja
allkiri: [6]

Tehnilise dokumendi koostamiseks volitatud isiku
nimi ja aadress:

Benedikt von Riedesel

Peadirektor, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

65203 Wiesbaden (Saksamaa)
bvonriedesel@macdon.com

Nous soussignés, [1]
Déclarons que le produit :
Type de machine : [2]
Nom et modeéle : [3]
Numeéro(s) de série : [4]

Est conforme a toutes les dispositions pertinentes de
la directive 2006/42/EC.

Utilisation des normes harmonisées, comme indiqué
dans I'Article 7(2):

ENISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Lieu et date de la déclaration : [5]

Identité et signature de la personne ayant regu le
pouvoir de rédiger cette déclaration : [6]

Nom et adresse de la personne autorisée a consti-
tuer le dossier technique :

Benedikt von Riedesel

Directeur général, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Allemagne)
bvonriedesel@macdon.com

The Harvesting Specialists

262085

Parandus A




EC Declaration of Conformity

Noi, [1]

Dichiariamo che il prodotto:
Tipo di macchina: [2]

Nome e modello: [3]
Numero(i) di serie: [4]

soddisfa tutte le disposizioni rilevanti della direttiva
2006/42/CE.

Utilizzo degli standard armonizzati, come indicato
nell'Articolo 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN 1SO 4254-7:2009
Luogo e data della dichiarazione: [5]
Nome e firma della persona autorizzata a redigere la
dichiarazione: [6]
Nome e persona autorizzata a compilare il file
tecnico:
Benedikt von Riedesel
General Manager, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Germania)
bvonriedesel@macdon.com

HU
Mi, [1]
Ezennel kijelentjik, hogy a kévetkezd termék:
Gép tipusa: [2]
Név és modell: [3]
Szériaszam(ok): [4]

teljesiti a kovetkez6 iranyelv 6sszes vonatkozd
elGirasait: 2006/42/EK.

Az aldbbi harmonizalt szabvanyok keriltek
alkalmazasra a 7(2) cikkely szerint:

EN ISO 4254-1:2013

EN SO 4254-7:2009
A nyilatkozattétel ideje és helye: [5]
Azon személy kiléte és aldirasa, aki jogosult a
nyilatkozat elkészitésére: [6]
Azon személy neve és aldirasa, aki felhatalmazott a
miiszaki dokumentéci6 6sszedllitdsara:
Benedikt von Riedesel
Vezérigazgatd, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59
65203 Wiesbaden (Németorszag)
bvonriedesel@macdon.com

LT

Mes, [1]

Pareiskiame, kad 3is produktas:
Masinos tipas: [2]

Pavadinimas ir modelis: [3]
Serijos numeris (-iai): [4]

atitinka taikomus reikalavimus pagal Direktyvg
2006/42/EB.

Naudojami harmonizuoti standartai, kai nurodoma
straipsnyje 7(2):

EN1SO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Deklaracijos vieta ir data: [5]
Asmens tapatybés duomenys ir parasas asmens,
jgalioto sudaryti $ig deklaracija: [6]
Vardas ir pavardé asmens, kuris jgaliotas sudaryti 3j
techninj faila:
Benedikt von Riedesel
Generalinis direktorius, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Vokietija)
bvonriedesel@macdon.com

Més, [1]

Deklaréjam, ka produkts:
Masinas tips: [2]
Nosaukums un modelis: [3]
Sérijas numurs(-i): [4]

Atbilst visam batiskajam Direktivas 2006/42/EK
prasibam.

Pieméroti 3adi saskanotie standarti , ka minéts
7. panta 2. punkta:

EN SO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Deklaracijas parakstisanas vieta un datums: [5]
Tas personas vards, uzvards un paraksts, kas ir
pilnvarota sagatavot 3o deklaraciju: [6]
Tas personas vards, uzvards un adrese, kas ir
pilnvarota sastadit tehnisko dokumentaciju:
Benedikts fon Ridizels
Generaldirektors, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Vacija)
bvonriedesel@macdon.com

NL
wij, [1]
Verklaren dat het product:
Machinetype: [2]
Naam en model: [3]
Serienummer(s): [4]

voldoet aan alle relevante bepalingen van de
Richtlijn 2006/42/EC.

Geharmoniseerde normen toegepast, zoals vermeld
in Artikel 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Plaats en datum van verklaring: [5]
Naam en handtekening van de bevoegde persoon om
de verklaring op te stellen: [6]
Naam en adres van de geautoriseerde persoon om
het technisch dossier samen te stellen:
Benedikt von Riedesel
Algemeen directeur, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59
65203 Wiesbaden (Duitsland)
bvonriedesel@macdon.com

PO
My nizej podpisani, [1]
Oswiadczamy, ze produkt:
Typ urzadzenia: [2]
Nazwa i model: [3]
Numer seryjny/numery seryjne: [4]

iie przepisy dy ywy

spetnia
2006/42/WE.

T jace (zhar
normy zgodnie z artykutem 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN SO 4254-7:2009
Data i miejsce o$wiadczenia: [5]
Imig i nazwisko oraz podpis osoby upowaznionej do
przygotowania deklaracji: [6]
Imie i nazwisko oraz adres osoby upowaznionej do
przygotowania dokumentacji technicznej:
Benedikt von Riedesel
Dyrektor generalny, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Niemcy)
bvonriedesel@macdon.com

PT
Nos, [1]

Declaramos, que o produto:
Tipo de maquina: [2]

Nome e Modelo: [3]
Numero(s) de Série: [4]

cumpre todas as disposigbes relevantes da Directiva
2006/42/CE.

Normas harmonizadas aplicadas, conforme referido
no Artigo 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Local e data da declaragdo: [5]
Identidade e assinatura da pessoa autorizada a
elaborar a declaragéo: [6]
Nome e enderego da pessoa autorizada a compilar o
ficheiro técnico:
Benedikt von Riedesel
Gerente Geral, MacDon Europa Ltda.
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Alemanha)
bvonriedesel@macdon.com

RO
Noi, [1]
Declaram, ca urmatorul produs:
Tipul masinii: [2]
Denumirea si modelul: [3]
Numar (numere) serie: [4]

corespunde tuturor dispozitiilor esentiale ale
directivei 2006/42/EC.

Au fost aplicate urmatoarele standarde armonizate
conform articolului 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Data si locul declaratiei: [5]
Identitatea si semndtura persoanei imputernicite
pentru intocmirea declaratiei: [6]
Numele si semnatura persoanei autorizate pentru
intocmirea cartii tehnice:
Benedikt von Riedesel
Manager General, MacDon Europe GmbH
Hagenauer Strae 59
65203 Wiesbaden (Germania)
bvonriedesel@macdon.com

Mi, [1]

Izjavljujemo da proizvod
Tip masine: [2]

Naziv i model: [3]
Serijski broj(evi): [4]

Ispunjava sve relevantne odredbe direktive
2006/42/EC.

Korisaeeni su uskladeni standardi kao $to je navedeno
uelanu 7(2):

EN1SO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Datum i mesto izdavanja deklaracije: [5]

Identitet i potpis lica ovlaaeenog za sastavljanje
deklaracije: [6]

Ime i adresa osobe ovlasaeene za sastavljanje teh-
nieke datoteke:

Benedikt von Riedesel

Generalni direktor, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Nemacka)
bvonriedesel@macdon.com

sV
Vi, [1]
Intygar att produkten:
Maskintyp: [2]
Namn och modell: [3]
Serienummer: [4]

uppfyller alla relevanta villkor i direktivet
2006/42/EG.

Harmonierade standarder anvénds, sdsom anges i
artikel 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN 1SO 4254-7:2009
Plats och datum for intyget: [5]

Identitet och signatur for person med befogenhet att
uppratta intyget: [6]

Namn och adress for person behérig att uppratta
den tekniska dokumentationen:

Benedikt von Riedesel

Administrativ chef, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Tyskland)
bvonriedesel@macdon.com

sL
Mi, [1]

izjavljamo, da izdelek:
Vrsta stroja: [2]

Ime in model: [3]
Serijska/-e 3tevilka/-e: [4]

ustreza vsem zadevnim dolo¢bam Direktive
2006/42/ES.

Uporabljeni usklajeni standardi, kot je navedeno v
¢tlenu 7(2):

EN1SO 4254-1:2013
EN 1SO 4254-7:2009
Kraj in datum izjave: [5]

Istovetnost in podpis osebe, opolnomocene za
pripravo izjave: [6]

Ime in naslov osebe, pooblascene za pripravo
tehnicne datoteke:

Benedikt von Riedesel

Generalni direktor, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

65203 Wiesbaden (Nemcija)
bvonriedesel@macdon.com

My, [1]

tymto prehlasujeme, Ze tento vyrobok:
Typ zariadenia: [2]

Nézov a model: 3]

Vyrobné ¢islo: [4]

spliia prisludné ustanovenia a zakladné poziadavky
smernice ¢&. 2006/42/ES.

Pouzité harmonizované normy, ktoré sa uvadzaju v
Clénku & 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Miesto a datum prehlasenia: [5]

Meno a podpis osoby oprévnenej vypracovat toto
prehlasenie: [6]

Meno a adresa osoby opravnenej zostavit technicky
stbor:

Benedikt von Riedesel

Generdlny riaditel MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Nemecko)
bvonriedesel@macdon.com

262085

Parandus A




EC Declaration of Conformity

“MacDon

MacDon Industries Ltd.

680 Moray Street,

Winnipeg, Manitoba, Canada
R3J 3S3

[2] Float Module

[3] MacDon FM200

[4] As per Shipping Document

[5] June 29,2022

(6]

Christoph Martens
Product Integrity

EN
We, [1]
Declare, that the product:
Machine Type: [2]
Name & Model: [3]
Serial Number(s): [4]

fulfils all the relevant provisions of the Directive
2006/42/EC.

Harmonized standards used, as referred to in Article
7(2):

ENISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009

Place and date of declaration: [5]

Identity and signature of the person empowered to
draw up the declaration: [6]

Name and address of the person authorized to
compile the technical file:

Benedikt von Riedesel

General Manager, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Germany)
bvonriedesel@macdon.com

Hue, [1]

AEKNAPUPaMe, Ye CIeAHNAT NPOAYKT:
Tun mawmHa: [2]

HaumeHosaHue n mogen: [3]

CepweH Homep(a) [4]

OTFOBApPA Ha BCUUKN NPUAOXKMMI Pasnopeabin Ha
AvpekTvea 2006/42/EO.

M3n0/138aHM Ca C/Ie/iHNTE XapMOHN3NPaHH
cTaHaapTu cnopeg yn. 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN 1SO 4254-7:2009
MsicTo 1 faTa Ha AeknapaumsTa: [5]

Mme 1 NOANNC Ha MUETO, YTHAHOMOLIEHO Aa
M3roTeu Aeknapauyuara: [6]

WMe 1 ajipec Ha MLETO, YTHAHOMOLLEHO A3
CbCTaBU TexHUueckua daiin:

BeneaukT dpoH Puitaesen
Ynpasuten, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Fepmanus)
bvonriedesel@macdon.com

cz
My, [1]
Prohlaujeme, Ze produkt:
Typ zafizeni: [2]
Nézev a model: [3]
Sériové(a) ¢islo)a): [4]

spliiuje viechna relevantni ustanoveni smérnice
2006/42/EC.

Byly pouzity harmonizované standardy, jak je uve-
deno v &lanku 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN SO 4254-7:2009
Misto a datum prohlaseni: [5]

Identita a podpis osoby opravnéné k vydani
prohlaseni: 6]

Jméno a adresa osoby opravnéné k vyplnéni techni-
ckého souboru:

Benedikt von Riedesel

generélni feditel, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

65203 Wiesbaden (Némecko)
bvonriedesel@macdon.com

DA
Vi, [1]
erkleerer, at prduktet:
Maskintype [2]
Navn og model: [3]
Serienummer (-numre): [4]

Opfylder alle bestemmelser i direktiv
2006/42/EF.

, som henvist

til i paragraf 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN SO 4254-7:2009
Sted og dato for erklaeringen: [5]

Identitet p& og underskrift fra den person, som er
bemyndiget til at udarbejde erklzeringen: [6]

Navn og adresse pa den person, som er bemyndiget
til at udarbejde den tekniske fil:

Benedikt von Riedesel

Direktgr, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

D-65203 Wiesbaden (Tyskland)
bvonriedesel@macdon.com

DE
Wir, [1]
Erkldren hiermit, dass das Produkt:
Maschinentyp: [2]
Name & Modell: [3]
Seriennummer (n): [4]

alle relevanten Vorschriften der Richtlinie
2006/42/EG erfillt.

Harmonisierte Standards wurden, wie in folgenden
Artikeln angegeben, verwendet 7(2):

ENISO 4254-1:2013
EN 1SO 4254-7:2009
Ort und Datum der Erklarung: [5]

Name und Unterschrift der Person, die dazu befugt
ist, die Erkldrung auszustellen: [6]

Name und Anschrift der Person, die dazu berechtigt
ist, die technischen Unterlagen zu erstellen:

Benedikt von Riedesel

General Manager, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden
bvonriedesel@macdon.com

Nosotros [1]

declaramos que el producto:
Tipo de maquina: [2]
Nombre y modelo: [3]
Numeros de serie: [4]

cumple con todas las disposiciones pertinentes de la
directriz 2006/42/EC.

Se utilizaron normas armonizadas, segun lo dispuesto
en el articulo 7(2):

ENISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Lugar y fecha de la declaracion: [5]

Identidad y firma de la persona facultada para draw
redactar la declaracion: [6]

Nombre y direccion de la persona autorizada para
elaborar el expediente técnico:

Benedikt von Riedesel

Gerente general - MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Alemania)
bvonriedesel@macdon.com

ET
Meie, [1]
deklareerime, et toode
Seadme tiitip: [2]
Nimi ja mudel: [3]
Seerianumbrid: [4]

vastab kaigile direktiivi 2006/42/EU asjakohastele
sétetele.

Kasutatud on jargnevaid harmoniseeritud stand-
ardeid, millele on viidatud ka punktis 7(2):

EN1SO 4254-1:2013
EN 1SO 4254-7:2009
Deklaratsiooni koht ja kuupéev: [5]

Deklaratsiooni koostamiseks volitatud isiku nimi ja
allkiri: [6]

Tehnilise dokumendi koostamiseks volitatud isiku
nimi ja aadress:

Benedikt von Riedesel

Peadirektor, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

65203 Wiesbaden (Saksamaa)
bvonriedesel@macdon.com

Nous soussignés, [1]
Déclarons que le produit :
Type de machine : [2]
Nom et modeéle : [3]
Numéro(s) de série : [4]

Est conforme 3 toutes les dispositions pertinentes de
la directive 2006/42/EC.

Utilisation des normes harmonisées, comme indiqué
dans I'Article 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Lieu et date de la déclaration : [5]

Identité et signature de la personne ayant regu le
pouvoir de rédiger cette déclaration : [6]

Nom et adresse de la personne autorisée a consti-
tuer le dossier technique :

Benedikt von Riedesel

Directeur général, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Allemagne)
bvonriedesel@macdon.com

The Harvesting Specialists

262085

Parandus A




EC Declaration of Conformity

Noi, [1]

Dichiariamo che il prodotto:
Tipo di macchina: [2]

Nome e modello: [3]
Numero(i) di serie: [4]

soddisfa tutte le disposizioni rilevanti della direttiva
2006/42/CE.

Utilizzo degli standard armonizzati, come indicato
nell'Articolo 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN 1SO 4254-7:2009
Luogo e data della dichiarazione: [5]
Nome e firma della persona autorizzata a redigere la
dichiarazione: [6]
Nome e persona autorizzata a compilare il file
tecnico:
Benedikt von Riedesel
General Manager, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Germania)
bvonriedesel@macdon.com

HU
Mi, [1]
Ezennel kijelentjik, hogy a kévetkezd termék:
Gép tipusa: [2]
Név és modell: [3]
Szériaszam(ok): [4]

teljesiti a kovetkez6 iranyelv 6sszes vonatkozd
elGirasait: 2006/42/EK.

Az aldbbi harmonizalt szabvanyok keriltek
alkalmazasra a 7(2) cikkely szerint:

EN ISO 4254-1:2013

EN SO 4254-7:2009
A nyilatkozattétel ideje és helye: [5]
Azon személy kiléte és aldirasa, aki jogosult a
nyilatkozat elkészitésére: [6]
Azon személy neve és aldirasa, aki felhatalmazott a
miiszaki dokumentéci6 6sszedllitdsara:
Benedikt von Riedesel
Vezérigazgatd, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59
65203 Wiesbaden (Németorszag)
bvonriedesel@macdon.com

LT

Mes, [1]

Pareiskiame, kad 3is produktas:
Masinos tipas: [2]

Pavadinimas ir modelis: [3]
Serijos numeris (-iai): [4]

atitinka taikomus reikalavimus pagal Direktyvg
2006/42/EB.

Naudojami harmonizuoti standartai, kai nurodoma
straipsnyje 7(2):

EN1SO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Deklaracijos vieta ir data: [5]
Asmens tapatybés duomenys ir parasas asmens,
jgalioto sudaryti $ig deklaracija: [6]
Vardas ir pavardé asmens, kuris jgaliotas sudaryti 3j
techninj faila:
Benedikt von Riedesel
Generalinis direktorius, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Vokietija)
bvonriedesel@macdon.com

Més, [1]

Deklaréjam, ka produkts:
Masinas tips: [2]
Nosaukums un modelis: [3]
Sérijas numurs(-i): [4]

Atbilst visam batiskajam Direktivas 2006/42/EK
prasibam.

Pieméroti 3adi saskanotie standarti , ka minéts
7. panta 2. punkta:

EN SO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Deklaracijas parakstisanas vieta un datums: [5]
Tas personas vards, uzvards un paraksts, kas ir
pilnvarota sagatavot 3o deklaraciju: [6]
Tas personas vards, uzvards un adrese, kas ir
pilnvarota sastadit tehnisko dokumentaciju:
Benedikts fon Ridizels
Generaldirektors, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Vacija)
bvonriedesel@macdon.com

NL
wij, [1]
Verklaren dat het product:
Machinetype: [2]
Naam en model: [3]
Serienummer(s): [4]

voldoet aan alle relevante bepalingen van de
Richtlijn 2006/42/EC.

Geharmoniseerde normen toegepast, zoals vermeld
in Artikel 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Plaats en datum van verklaring: [5]
Naam en handtekening van de bevoegde persoon om
de verklaring op te stellen: [6]
Naam en adres van de geautoriseerde persoon om
het technisch dossier samen te stellen:
Benedikt von Riedesel
Algemeen directeur, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59
65203 Wiesbaden (Duitsland)
bvonriedesel@macdon.com

PO
My nizej podpisani, [1]
Oswiadczamy, ze produkt:
Typ urzadzenia: [2]
Nazwa i model: [3]
Numer seryjny/numery seryjne: [4]

iie przepisy dy ywy

spetnia
2006/42/WE.

T jace (zhar
normy zgodnie z artykutem 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN SO 4254-7:2009
Data i miejsce o$wiadczenia: [5]
Imig i nazwisko oraz podpis osoby upowaznionej do
przygotowania deklaracji: [6]
Imie i nazwisko oraz adres osoby upowaznionej do
przygotowania dokumentacji technicznej:
Benedikt von Riedesel
Dyrektor generalny, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Niemcy)
bvonriedesel@macdon.com

PT
Nos, [1]

Declaramos, que o produto:
Tipo de maquina: [2]

Nome e Modelo: [3]
Numero(s) de Série: [4]

cumpre todas as disposigbes relevantes da Directiva
2006/42/CE.

Normas harmonizadas aplicadas, conforme referido
no Artigo 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Local e data da declaragdo: [5]
Identidade e assinatura da pessoa autorizada a
elaborar a declaragéo: [6]
Nome e enderego da pessoa autorizada a compilar o
ficheiro técnico:
Benedikt von Riedesel
Gerente Geral, MacDon Europa Ltda.
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Alemanha)
bvonriedesel@macdon.com

RO
Noi, [1]
Declaram, ca urmatorul produs:
Tipul masinii: [2]
Denumirea si modelul: [3]
Numar (numere) serie: [4]

corespunde tuturor dispozitiilor esentiale ale
directivei 2006/42/EC.

Au fost aplicate urmatoarele standarde armonizate
conform articolului 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Data si locul declaratiei: [5]
Identitatea si semndtura persoanei imputernicite
pentru intocmirea declaratiei: [6]
Numele si semnatura persoanei autorizate pentru
intocmirea cartii tehnice:
Benedikt von Riedesel
Manager General, MacDon Europe GmbH
Hagenauer Strae 59
65203 Wiesbaden (Germania)
bvonriedesel@macdon.com

Mi, [1]

Izjavljujemo da proizvod
Tip masine: [2]

Naziv i model: [3]
Serijski broj(evi): [4]

Ispunjava sve relevantne odredbe direktive
2006/42/EC.

Korisaeeni su uskladeni standardi kao $to je navedeno
uelanu 7(2):

EN1SO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Datum i mesto izdavanja deklaracije: [5]

Identitet i potpis lica ovlaaeenog za sastavljanje
deklaracije: [6]

Ime i adresa osobe ovlasaeene za sastavljanje teh-
nieke datoteke:

Benedikt von Riedesel

Generalni direktor, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Nemacka)
bvonriedesel@macdon.com

sV
Vi, [1]
Intygar att produkten:
Maskintyp: [2]
Namn och modell: [3]
Serienummer: [4]

uppfyller alla relevanta villkor i direktivet
2006/42/EG.

Harmonierade standarder anvénds, sdsom anges i
artikel 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN 1SO 4254-7:2009
Plats och datum for intyget: [5]

Identitet och signatur for person med befogenhet att
uppratta intyget: [6]

Namn och adress for person behérig att uppratta
den tekniska dokumentationen:

Benedikt von Riedesel

Administrativ chef, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Tyskland)
bvonriedesel@macdon.com

sL
Mi, [1]

izjavljamo, da izdelek:
Vrsta stroja: [2]

Ime in model: [3]
Serijska/-e 3tevilka/-e: [4]

ustreza vsem zadevnim dolo¢bam Direktive
2006/42/ES.

Uporabljeni usklajeni standardi, kot je navedeno v
¢tlenu 7(2):

EN1SO 4254-1:2013
EN 1SO 4254-7:2009
Kraj in datum izjave: [5]

Istovetnost in podpis osebe, opolnomocene za
pripravo izjave: [6]

Ime in naslov osebe, pooblascene za pripravo
tehnicne datoteke:

Benedikt von Riedesel

Generalni direktor, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

65203 Wiesbaden (Nemcija)
bvonriedesel@macdon.com

My, [1]

tymto prehlasujeme, Ze tento vyrobok:
Typ zariadenia: [2]

Nézov a model: 3]

Vyrobné ¢islo: [4]

spliia prisludné ustanovenia a zakladné poziadavky
smernice ¢&. 2006/42/ES.

Pouzité harmonizované normy, ktoré sa uvadzaju v
Clénku & 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Miesto a datum prehlasenia: [5]

Meno a podpis osoby oprévnenej vypracovat toto
prehlasenie: [6]

Meno a adresa osoby opravnenej zostavit technicky
stbor:

Benedikt von Riedesel

Generdlny riaditel MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Nemecko)
bvonriedesel@macdon.com
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UK UK Declaration of Conformity
C n [1] Ma_CDD“ [4] As per shipping document

MacDon Industries Ltd.
680 Moray Street,

Winnipeg, Manitoba, Canada
Raysgar [5] June 29,2022
[2] Combine Header (6]
[8] MacDon FD2 Series Christoph Martens

Product Integrity

262085

We, [1]

Declare, that the product:

Machine Type: [2]

Name & Model: [3]

Serial Number(s): [4]

fulfills all relevant provisions of the Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008
Designated standards used are :

EN I1SO 4254-1:2015
EN ISO 4254-7:2017

Place and date of declaration: [5]

Identity and signature of the person empowered to draw up the declaration: [6]

The Harvesting Specialists MacDon

Parandus A



UK UK Declaration of Conformity
[1] Ma_CDD“ [4] As per Shipping Document

MacDon Industries Ltd.
680 Moray Street,

Winnipeg, Manitoba, Canada
RaysgaT [5] June 29,2022
[2] Float Module (6]
[8] MacDon FM200 Christoph Martens

Product Integrity

We, [1]

Declare, that the product:

Machine Type: [2]

Name & Model: [3]

Serial Number(s): [4]

fulfills all relevant provisions of the Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008
Designated standards used are :

EN ISO 4254-1:2015
EN ISO 4254-7:2017

Place and date of declaration: [5]

Identity and signature of the person empowered to draw up the declaration: [6]

The Harvesting Specialists MacDon
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Sissejuhatus

Teie masin

See kasutusjuhend sisaldab teavet FD2-seeria FlexDraper®-i heedri ja FM200 ujuvmooduli kohta. Seda tuleb kasutada koos
teie kombaini kasutusjuhendiga.

FD2 seeria FlexDraper® on maapinda jargiva kolmeosalise painduva raami abil spetsiaalselt projekteeritud sirgetes
koristustingimustes hasti toimima séltumata sellest, kas saagikoristus toimub maapinnal vdi selle kohal. FM200
ujuvmoodulit kasutatakse FD2 seeria FlexDraper® heedri lhendamiseks enamike kombainimudelitega.

Teie garantii

MacDon annab garantii klientidele, kes kasutavad ja hooldavad oma seadmeid vastavalt kdesolevas juhendis toodud
teabele. Edasimija pidi teile kaasa andma garantiitingimusi selgitava ettevotte MacDon Industries piiratud garantii
tingimuste koopia. Jargmistest tingimustest tulenev kahju tiihistab garantii.

Avarii

Vaarkasutus

Kuritarvitamine

Ebadige hooldus vGi hooletusse jatmine
Masina ebatavaline kasutus

Masina, varustuse, komponendi v8i osa mittekasutamine vastavalt tootja juhistele

Teie kasutusjuhend

Enne masina kasutamist lugege siintoodud teave hoolikalt labi.

Kasutage seda kasutusjuhendit masinat puudutava esimese teabeallikana. Kui jargite siintoodud juhiseid, siis teenib heeder
teid aastaid. Kui vajate abi, teavet vdi selle kasutusjuhendi lisakoopiaid, pé6rduge edasimiija poole.

Kaesolevas dokumendis [dhtutakse jargmistest tavadest.

Parem ja vasak pool maaratakse vastavalt juhi asukohale. Heedri esikiilg on p&llukultuuri poole suunatud; heedri
tagakiilg kinnitub ujuvmooduli ja kombaini kiilge.

Kui pole teisiti margitud, siis kasutage peatikis 7.1 J6umomendi spetsifikatsioonid, page 731 toodud standardseid
joumomendivaartuseid.

Masina seadistamisel voi reguleerimisel lugege ja jargige ettevétte MacDon koikides asjakohastes valjaannetes olevaid
soovituslikke masinasatteid. Kui seda ei tehta, voib see kahjustada masina toimimist, vdhendada selle eluiga ning
pohjustada ohtlikke olukordi.

Sisukord ja register juhatavad teid selle juhendi konkreetsetesse jaotistesse. Lugege kasutusjuhendi sisukorda, et tutvuda
selles oleva teabe korraldusega.

262085 vii Parandus A



Hoidke juhendit kdeparast, et seda aeg-ajalt sirvida ja tulevikus
uuele juhile vdi omanikule edasi anda. Kasutusjuhendi
hoiukarp (A) asub heedri taga parempoolse valimise jala kdrval.

MARKUS:

Hoidke oma MacDoni valjaanded ajakohased. Kdige ajakohasema
inglisekeelse versiooni saate laadida alla meie veebisaidilt
(www.macdon.com) vBi meie ainult edasimuijatele méeldud
saidilt (https.//portal.macdon.com) (vajalik on sisselogimine).

Helistage oma MacDoni edasimiiijale, kui vajate abi, teavet voi
selle juhendi lisakoopiaid.

See dokument on saadaval jargmistes keeltes.

e TSehhi * Prantsuse
e Taani e Saksa
e Inglise e Lati
e Eesti e Leedu
e Poola

Figure 1: Kasutusjuhendi hoiukoht

e Portugali
e Rumeenia
e Vene

e Hispaania

Kasutusjuhendid saate tellida ettevottelt MacDon, laadida need alla MacDoni edasimiijaportaalist (https://portal.macdon.
com) (vajalik on sisselogimine) vdi laadida need alla ettevdtte MacDon veebisaidilt (http://www.macdon.com).

262085 viii

Parandus A


http://www.macdon.com
https://portal.macdon.com
https://portal.macdon.com
https://portal.macdon.com
http://www.macdon.com

Muudatuste kokkuvote

Jargmises loendis on esitatud Ulevaade olulisematest muudatustest selle dokumendi eelmise versiooniga vdrreldes.

Jaotis Muutuste kokkuvote Ainult sisekasutuseks
e Lisatud kleebis MD #327086. e ECN 58694
1.7 Ohutuskleebiste asukohad, page 8 | ® Asendab kleebise MD #313726 kleebisega e ECN 63008
MD #360541.
e ECN 63204
e Lisatud kleebis MD #360655.
e Lisatud kleebis MD #327086. e ECN 58694
1.8 Ohutussiltide méistmine, page 13 | ® Asendab kleebise MD #313726 kleebisega | ¢ ECN 63008
MD #360541.
e ECN 63204

e Lisatud kleebis MD #360655.

e Lisati markus, et tehnilised andmed vdivad

Tehnilised véljaanded ja

da il . tootetugi
muutuda ilma etteteatamiseta. ECN 63174
2.2 Toote tehnilised andmed, page 23 e Lisati FD225 tehnilised andmed.

e Lisati kopeertaldade ja kuluplaatide tabel.

e Lisati heedri paindumisulatuse tabel.
Vilimiste paindliilide katete Redigeeritud juhised ja illustratsioonid riistvara | ECN 62924
eemaldamine, page 45 uuenduste kirjeldamiseks.
Vilimiste paindliilide katete Redigeeritud juhised ja illustratsioonid riistvara | ECN 62924
paigaldamine, page 46 uuenduste kirjeldamiseks.
3.8.1 FM200 sééteteo Lisati Case kombainide jaoks valikuline ECN 62723
konfiguratsioonid, page 131 konfiguratsioon kitsale etteandeteole. ECN 62746

Tootetugi

Heedri ujuvstisteemi kontrollimine ja
reguleerimine, page 174

Lisati OLULISED markused. Lisati kaks
HOIATUSAVALDUST.

Tapsustatud keelekasutus. Lisati samm
,Paigalda multitooriist...”. Lisati sammud
,Korda“, kui see on asjakohane. Jooniste
pealkirjad Gle vaadatud. Transpordirataste
sammu viiktekst eemaldatud. ,Iga poldipaari“
markus viidi vastava sammu juurde. Liidetud
reguleerimispoldi sammud 166di lahti
lihtsammudeks. Lisati sammud ujuvmooduli
parema kiilje jaoks. Lisati alamjaotiste
pealkirjad. Lisati ,Jatka...” viimane samm.

Tarnija kvaliteet

Ujuvasendi vedru konfiguratsiooni
muutmine, page 179

Lisati ujuvasendi vedru konfiguratsioon FD225
jaoks.

Eemaldati teema ,,Ujuvasendi vedru
konfiguratsiooni muutmine — ujuvasendi hoova
tllbi kinnitamine”. Uued heedrid kasutavad
Uhte thlpi ujuvasendi hooba.

Tehnika

3.9.9 Terade kiiruse teave, page 209

Lisati teave |Giketera kiiruse kohta FD225
jaoks.

Tehnika

Pikisuunalise paigutuse silindrite
limberpaigutamine - (iks rull, page 218

Lisati teema FD225 jaoks.

Tehnilised valjaanded

262085
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Jaotis

Muutuste kokkuvote

Ainult sisekasutuseks

Saagijaoturite eemaldamine, page 236

Parandatud terminoloogia: kuuskantvélli oli
mutter.

Tehnilised valjaanded

Saagijaoturite paigaldamine, page 238

Parandatud terminoloogia: kuuskantvélli oli
mutter.

Tehnilised véljaanded

page 501

vahetamisel.

3.10.11 CLAAS 5000, 6000, 7000 ja Lisati 5000 ja 6000 seeria kombainid. Tootetugi
8000 seeria kombainid, page 315
3.10.18 John Deere’i X9-seeria Lisati heedri seadete teema John Deere’i X9 Tootetugi
kombainid, page 402 seeria kombainide jaoks.
Rulli kiiruse seadistamine — New Uuendati kasutatavaid valikuid rulli Tootetugi
Holland CR-seeria, page 436 tiihjendamise tabelis.

Uuendati rulli ajamiketi maarimisandmeid ja Tehnika
Iga 50 té6tunni tagant, page 486 lisati markus intervalli luhendamiseks, kui kett

on jargmisel Glitamisel kuiv.
Iga 250 té6tunni tagant, page 492 Lisati sisekontuuri rattakomplektid. ECN 62215
4.3.3 Trumli ajamiketi mddrimine, Uuendati rulli ajamiketi maarimistoimingut. Tehnika
page 496
Olitaseme kontrollimine heedriajami Muudeti juhiseid, et peegeldada muudatusi 6li | ECN 63056
16ppkdigukastis, page 500 kontrollimisel.
Oli lisamine heedriajami Muudeti juhiseid, et peegeldada muudatusi 6li | ECN 63056
I6ppkdigukasti, page 501 lisamisel.
Heedriajami Ioppkdigukasti dlivahetus, | Muudeti juhiseid, et peegeldada muudatusi 6li | ECN 63056

4.12.3 Teki kérguse reguleerimine,
page 612

Lisati FD225 teave.

Tehnilised valjaanded

4.13.1 Trumli ja IGikelati vahemaa,
page 629

Lisati FD225 teave.

Tehnilised valjaanded

nullimine, page 684

4.15.2 Kopeerrataste sisteemi Lisati 250 t66tunni madrdepunkt. ECN 62215
mddrimine, page 682
4.15.3 Mehaanilise indikaatori Lisati uus teema. ECN 62724

mddrimine, page 697

4.17.1 Vertikaalse loiketera Lisati teema. Tehnilised valjaanded
sektsioonide vahetamine, page 694
4.17.2 Vertikaalse lGiketera Lisati teema. Tehnilised véljaanded

5.1.2 Saagihaaratsite
hoiustuskomplekt, page 699

Lisati FD225 teave.

Tehnilised valjaanded

5.1.5 Tidispikkuses lilemine risttigu,
page 701

Lisati FD225 teave.

Tehnilised valjaanded

5.1.7 VertiBlade™ vertikaalterade
komplekt, page 702

Lisati FD225 teave.

Tehnilised valjaanded

5.2.1 Kivitérjekomplekt, page 703

Lisati FD225 teave.

Tehnilised valjaanded

5.2.2 Neljapunktiline IGiketera kaitse,
page 703

Lisati uus teema.

ECN 62217

5.4.1 ContourMax™ kontuurrataste
komplekt, page 709

MD #B7324 asendati MD #B7335-ga.
Lisati FD225 teave.

ECN 62171
Tehnilised valjaanded

5.4.3 EasyMove™ transportsiisteem,
page 711

Lisati méarkus, et FD225 ei Ghildu
transpordisiisteemiga.

Tehnilised valjaanded

262085
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Jaotis Muutuste kokkuvote Ainult sisekasutuseks
5.4.9 Kérretulede komplekt, page 714 Lisati FD225 teave. Tehnilised valjaanded
5.4.10 Pdevalille té6seadis, page 715 Lisati uus teema. ECN 62663
Soovituslikud vedelikud ja Uuendati rulli ajamiketi maarimisandmeid. Tehnika
mddrdeained, page  — Tagakaane

sisekilg
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Salvestamine Mudel ja seerianumber

Markige etteantud lahtritesse heedri, ujuvmooduli ja transport-/stabilisaatorratta mudeli-, seerianumber ja mudeli aasta.

FD2-seeria FlexDraper®-i heeder

Heedri mudel:

Seerianumber:

Mudeliaasta:

Heedri seerianumbri plaat (A) asub heedri tagakdljel, vasaku
otsaplaadi korval.

Kombaini FM200 ujuvmoodul

Seerianumber:

Mudeliaasta:

Ujuvmooduli seerianumbri silt (A) asub ujuvmooduli Glaosas
vasakpoolsel kiljel.

EasyMove™ transpordivalik

Seerianumber:

Mudeliaasta:

EasyMove™ transpordivahendi seerianumbiri silt (A) asub
parempoolsel teljekoostul.

MARKUS:

See on lisavarustus ja seda ei pruugi sellele masinale olla
paigaldatud.

262085 xii

e

1029209

Figure 4: EasyMove™ transpordivalik
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Chapter 1: Ohutus

Nende ohutusprotseduuride mdistmine ja pidev jargimine aitab tagada masinat kasutavate isikute ja kdrvalseisjate

ohutuse.

1.1 Ohutushoiatuste siimbolid

Ohutushoiatuse siimbol tahistab kdesolevas kasutusjuhendis ja masinal ohutusalast olulist teadet.

Selle simboli tdhendus
e TAHELEPANU!
e OLGE VALVAS!
e OHUTUSRISK!

Lugege selle simboliga kaasnev ohutusteade hoolikalt ldbi ja
jargige selle juhiseid.

Miks on ohutus teie jaoks oluline?
o Onnetused vigastavad ja on eluohtlikud

¢ Onnetused on kulukad

e Onnetusi saab valtida

262085
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Figure 1.1: Ohutussiimbol
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1.2 Signaalsonad

Signaalsénu OHT, HOIATUST ja ETTEVAATUST kasutatakse teid ohtlikest olukordadest hoiatamiseks. Signaalsdonad OLULINE
ja MARKUS tihistavad ohutusega mitteseotud teavet.

SignaalsGnad valitakse jargmiste juhiste jargi.

A oHT!

Tahistab otsest ohtlikku olukorda, mis mittevaltimisel I6ppeb surma véi tosise kehavigastusega.

A\ HOIATUS!

Tahistab potentsiaalselt ohtlikku olukorda, mis mittevaltimisel voib pohjustada surma voi tosise kehavigastusega
Ioppeva Gnnetuse. Seda véidakse kasutada ka ohtlike tavade eest hoiatamiseks.

A\ ETTEVAATUST!

Nditab potentsiaalselt ohtlikku olukorda, mis mittevaltimisel vGib pohjustada kerge voi keskmise kehavigastusega
Ioppeva onnetuse. Seda vGidakse kasutada ohtlike tavade eest hoiatamiseks.

OLULINE!:

Tahistab olukorda, mis mittevaltimisel vdib pdhjustada masina talitlushaire voi rikke.

MARKUS:
Annab lisateavet voi ndu.
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1.3 Uldine ohutus

Masina monteerimisel, kditamisel ja hooldamisel tagage enda kaitse.

A\ ETTEVAATUST!

Alltoodud iildised pdllumajandusalased ohutusabindud peaksid
koikide masinatiilipide korral olema teie tooprotseduuride
osaks.

Kandke koiki tehtava t606 jaoks vajalikke kaitseriideid ja
isikukaitsevahendeid. ARGE riskige. Teil v3ib vaja minna
jargmist.

Kiiver

Libisemiskindla tallaga kaitsejalatsid
Kaitseprillid

Paksud kindad

Marja ilma varustus

Respiraator voi filtermask

Peale selle jargige jargmisi ettevaatusabindusid.

Pidage meeles, et vali mira voib kuulmist kahjustada. Valju
miira eest kaitsemiseks kandke sobivaid
kuulmiskaitsevahendeid, nt kdrvaklapid voi kdrvatropid.

Hadaolukorras kasutamiseks hankige esmaabikomplekt.

Masin peab olema varustatud korralikult hooldatud
tulekustutiga. Oppige seda kasutama.

Arge lubage viikelapsi masinate Iihedusse.

Pidage meeles, et Gnnetused leiavad aset peamiselt siis, kui
operaator on vasinud voi kiirustab. Votke aega ja kaaluge
tilesande taitmiseks kdige ohutumat viisi. ARGE KUNAGI
eirake vasimuse marke.
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o Kandke hasti sobituvaid riideid ja katke pikad juuksed. ARGE
KUNAGI kandke rippuvaid esemeid, nt kapuutsi, salle voi
kdevorusid.

e Hoidke k&ik kaitsekatted omal kohal. ARGE KUNAGI muutke
ega eemaldage turvavarustust. Veenduge, et joutilekande
kaitsed saavad vdllist sGltumatult péorelda ja neid saab
vabalt pikendada.

e Kasutage ainult seadme tootja valmistatud voi heaks
kiidetud hooldus- ja remondiosasid. Muude tootjate
varuosad ei pruugi vastata nduetekohastele tugevus-,
disaini- voi ohutusnduetele.

e Hoidke kded, jalad, riideesemed ja juuksed liikuvatest
osadest eemal. ARGE KUNAGI piilidke eemaldada masinast
ummistusi vGi objekte, kui mootor tootab.

e ARGE modifitseerige masinat. Volitamata muudatused
vdivad kahjustada masina toimimist ja/vdi ohutust. Samuti
vOib see liihendada masina kasutusiga.

e Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste voi
surma valtimiseks seisake ALATI mootor ja eemaldage
stilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

¢ Hoidke masina hooldusala puhta ja kuivana. Méarjad ja/vdi
Glised pinnad on libedad. Marjad pinnad vdivad
elektrisesadmetega tootamisel olla ohtlikud. Veenduge, et
koik pistikupesad ja tooriistad oleks korralikult maandatud.

¢ Hoidke toopiirkond hasti valgustatuna.

e Hoidke masin puhtana. Korred ja aganad kuumal mootoril
on tuleohtlikud. ARGE laske &lil v6i maardeainetel koguneda
hooldusplatvormidele, redelitele ega juhtseadmetele.
Puhastage masinad enne nende hoiustamist.

e ARGE kasutage puhastamiseks bensiini, kiittesli ega muid
lenduvaid aineid. Sellised ained véivad olla murgised ja/voi
tuleohtlikud.

e Masina hoiustamisel katke kdik teravad voi eenduvad
komponendid, et valtida juhusliku kokkupuute tagajarjel
tekkivaid vigastusi.
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Figure 1.6: Varustusega seotud ohutus
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Figure 1.7: Varustusega seotud ohutus
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1.4 Hooldusalane ohutus
Kaitske end masina hooldamisel.
Masina hooldamisel teie ohutuse tagamiseks toimige jargmiselt.

* Enne masina kasutamist voi hooldamist tutvuge
kasutusjuhendi ja kdigi ohutusalaste punktidega.

e Seadke ko&ik juhtseadmed neutraalasendisse, seisake
mootor, rakendage seisupidur, eemaldage siitevoti ja
oodake, kuni kdik lilkuvad osad on peatunud, enne kui asute
masinat hooldama, reguleerima voi remontima.

e Jargige tookoja haid tavasid.
— Hoidke tooalad puhaste ja kuivadena

— Veenduge, et kdik pistikupesad ja tooriistad on
korralikult maandatud

— Tagage t6opiirkonna hea valgustus

¢ Enne masina hooldamist ja/vdi lahtiihendamist alandage
hidroststeemide rohk.

e Enne, kui tdidate hiidrostisteemid réhuga, veenduge, et k&ik
komponendid on korralikult pingutatud ja terasliinid,
voolikud ning thendused heas seisukorras.

¢ Hoidke kaed, jalad, riideesemed ja juuksed liikuvatest ja/voi
poodrlevatest osadest eemal.

e Hooldus-, remont- v3i reguleerimistdid sooritades kaskige
koérvalistel isikutel, eelkdige lastel toopiirkonnast lahkuda.

e Enne masina all té6tamist paigaldage transpordilukk vGi
asetage raami alla tugijalad.

e Kui korraga hooldab masinat rohkem kui tks isik, pidage
meeles, et joulilekande v6i muu mehaaniliselt kaitatava
komponendi kasitsi keeramine (nt maardeniplile ligipdasu
tagamiseks) pdhjustab muude ajami komponentide (rihmad,
rihmarattad ja IGiketerad) liilkumist. Hoiduge liikuvatest
komponentidest alati eemale.

e Masinal tootamisel kandke alati kaitsevarustust.

e Loiketera komponentide hooldamisel kandke tookindaid.
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Figure 1.8: Varustusega seotud ohutus
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1.5 Hidraulikaga seotud ohutus

Veenduge, et hidrauliliste komponentide monteerimisel, kasutamisel ja hooldamisel on tagatud teie ohutus.

e Enne juhiistmelt lahkumist seadke k&ik hiidroslisteemi
juhtseadmed alati neutraalasendisse.

e Veenduge, et kdik hiidroslisteemi komponendid oleksid
puhtad ja heas seisukorras.

e Asendage koik kulunud, 10ikevigastusega, h66rdunud,
muljutud voi kokkupressitud voolikud ja terasliinid.

e ARGE piiidke hiidroliine, liitmikke ega voolikuid kleeplinti,
klambreid, tsementi vGi keevitust kasutades ajutiselt
parandada. Hiidroslisteem to6tab darmiselt korge réhu all.
Ajutised parandused vdivad ootamatult katki minna ja
pOhjustada ohtliku olukorra.

1001205

Figure 1.11: Hiidraulikalekete kontrollimine

e Kandke korgréhu hiidrovedelike lekkeid otsides sobivaid
kde- ja ndokaitsevahendeid. Lekete tuvastamisel kasutage
kadte asemel papitiikki.

e Kui korge réhu all oleva hiidrovedeliku juga teid vigastab,
poorduge viivitamatult arsti poole. Labi naha tunginud
hiidrovedelik vdib pdhjustada tdsise infektsiooni voi
murgistuse.

1001207

Figure 1.12: Hidraulikarohuga seotud oht

e Enne, kui tdidate hidrostisteemid réhuga, veenduge, et kdik
komponendid on korralikult pingutatud ja terasliinid,
voolikud ning Ghendused heas seisukorras.

<y >

Figure 1.13: Varustusega seotud ohutus
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1.6 Ohutussildid

Ohutussildid on paigaldatud masinal kohtadesse, kus on kehavigastuste oht vdi kus operaator peab juhtseadmete

kasitsemisel eriti tahelepanelik olema. Tavaliselt on need sildid kollased.

Hoidke ohutussildid alati puhtad ja loetavad.

Asendage puuduvad vGi loetamatud ohutussildid.

Kui asendatakse ohutussildiga originaalosa, veenduge, et
varuosal oleks praegune ohusilt.

Ohutussiltide asendused on saadaval teie MacDon
edasimiilija juures.

1000694]"

Figure 1.14: Kasutusjuhendi kleebis

1.6.1 Ohutuskleebiste paigaldamine

Asendage kdik kulunud v&i kahjustatud ohutuskleebised.

1.

2.

Otsustage, kuhu kavatsete kleebise kleepida.

Tehke paigalduskoht puhtaks ja kuivaks.

Eemaldage tagumise paberi vaike osa.

Asetage kleebis oma kohale ja tdmmake llejadanud paberit aeglaselt, siludes kleebist selle pealekandmisel.

Torkige nGelaga vaikesed Ghuaugud ja siluge need siledaks.
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1.7 Ohutuskleebiste asukohad

Ohutussildid on tavaliselt kollased kleebised ja need asetatakse masinal kohta, kus on vigastuste oht vdi kus juht peab enne
juhtseadiste kasutamist rakendama tdiendavaid abimeetmeid.

1036745

Figure 1.15: Rullidlad ja otsaplaadid

A -MD #360541 - rulli vahele jadmise oht (kaks kohta) B — MD #288195 — oht, péorlevad osad (kaks kohta)
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Figure 1.16: Tagumine voolik
A - MD #313725 - lugege kasutusjuhendit / kdrge rohu all olev vedelik / heedri oht B — MD #311493 - keskmine tugilukk
C— MD #313733 — heedri purustamisoht
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Figure 1.17: FM200 ujuvmoodul

A. MD #313728 - lugege kasutusjuhendit / vedeliku pihustamise oht B. MD #360655 — vedru vabanemisega kaasnev oht

1029300

Figure 1.18: Ulemine risttigu

A — MD #279085 — teo hoiatus
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Figure 1.19: EasyMove™ transpordisiisteem — pukseerimislatt (ndidatud on liihike latt; pikk latt on sarnane)
A — MD #327588 — haakeseadise kahjustamise oht
Y ———————————————%
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Figure 1.20: Vertikaaltera
A - MD #313881 - Idiketera oht
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Figure 1.21: Stabilisaatorrattad

A — MD #327086 — vedru vabanemisega kaasnev oht
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1.8 Ohutussiltide moistmine

Sellest teemast leiate teavet ohtude kohta, mida igat tlilipi ohutuskleebised tahistavad.

MD #174436

Kdrgsurve all oleva oliga kaasnev oht

HOIATUS

Korge rohu all olev hiidrovedelik véib tungida labi inimese naha
ja tekitada raskeid vigastusi, naiteks gangreeni, mis vGib IGppeda
surmaga. Selle valtimiseks tehke jargmist.

ARGE minge hiidrovedelike lekete ldhedusse.

ARGE kasutage hiidrovedeliku lekete tuvastamiseks sdrme
ega muid kehaosi.

Enne hidroliitmike lahtivétmist vdhendage koormust voi
vabastage hiidrosisteem réhu alt.

Kui saate viga, poorduge kohe arsti poole. Labi naha
tunginud hiidrovedeliku eemaldamiseks on vaja KOHEST
kirurgilist sekkumist.

MD #220799

Kontrolli kadumise oht

HOIATUS

Tosiste vigastuste vBi surma valtimiseks:

Veenduge, et veolati lukustusmehhanism oleks lukustatud.

MD #279085

Teo vahele kinnijadmise oht

OHT

Poorleva teo pohjustatud vigastuste valtimiseks:

pusige teost eemal, kui masin tootab.

Enne teo hooldamist seisake mootor ja eemaldage
stltevoti.

ARGE sirutage jasemeid liikuvate osade vahele, kui masin
tootab.

262085 13
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Figure 1.22: MD #174436
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Figure 1.23: MD #220799

1019

Figure 1.24: MD #279085
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MD #288195

Poorlevatest osadest tingitud muljumisoht

ETTEVAATUST!

Vigastuste valtimiseks poorake tahelepanu alltoodud teabele.

e Enne kaitsekatte avamist peatage mootor ja eemaldage
stiitevoti.

o Kui kaitsekatted on paigaldamata, siis ARGE kéitage.

MD #311493
Rulli purustamise oht

OHT

e Tostetud rulli kukkumisest tingitud vigastuste valtimiseks
tostke rull tdiesti Ules. Enne rulli peal voi all td6tamist
seisake mootor, eemaldage véti ja rakendage iga rulli tugidla
mehaaniline turvalukk.

262085 14
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MD #313725
Lugege kasutusjuhendit/kdrgsurvevedeliku/heedri muljumisoht
OHT

Masina valest vOi ebaohutust kditamisest tulenevate vigastuste
vOi surma valtimiseks toimige jargmiselt.

e Lugege kasutusjuhendit ja jargige k&iki ohutusalaseid
juhiseid. Kui teil pole kasutusjuhendit, kiisige seda oma
edasimudjalt.

e ARGE lubage masinat kasutada viljadppeta isikutel.
¢ Vaadake igal aastal koos kdigi juhtidega labi ohutusjuhised.
e Veenduge, et kdik ohutussildid on paigaldatud ja loetavad.

e Enne mootori kdivitamist ja selle toddtamise ajal veenduge,
et keegi ei viibi masina laheduses.

e Arge lubage kaasasditjaid masinale.

e Hoidke koik kaitsekatted paigal ja hoidke liikuvatest osadest
eemale.

e Enne juhikohal lahkumist liilitage heedriajam valja, lllitage
kadigukast neutraalasendisse ja oodake kogu liikumise
peatumist.

e Enne masina hooldamist, reguleerimist, maarimist,
puhastamist vdi lahtithendamist seisake mootor ja
eemaldage slilitevoti.

e Enne UlestGstetud tooseadise hooldamist tuleb selle
allalangemise valtimiseks rakendada kaitselukud.

e Sodiduteel sdites kasutage aeglase sdiduki marki ja
ohutulesid, v.a kui seadus seda keelab.

Tostetud heedri voi kukkumisest tingitud vigastuste voi surma
valtimiseks:

e Enne heedri alla minemist seisake mootor, eemaldage
slilitevoti ja rakendage kombaini mehaanilised lukud .

e V3ilangetage heeder enne hooldust maapinnale, seisake
mootor ja eemaldage siilitevoti.

HOIATUS

Tosiste kehavigastuste, gangreeni véi surma valtimiseks tehke
jargmist.

o ARGE minge lekete Idhedale.

o ARGE kasutage lekete kontrollimiseks oma sdrme v&i nahka.

e Enne liitmike 1ddvendamist vahendage koormust voi
vahendage hidraulikaslisteemi réhku.

e Korgsurve all olev dli vGib nahka kergesti ldbistada ja
pohjustada tosiseid vigastusi, gangreeni v4i surma.
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e Kehavigastuse korral kutsuge kiirabi. Oli eemaldamiseks
tuleb viivitamatult opereerida.

MD #360541

Trumli vahele takerdumise/muljumise oht

OHT
e Poorleva rulli vahele jadmisest tingitud vigastuste valtimiseks
hoiduge heedrist eemale, kui masin tootab. ‘ﬁ
ostetud rulli kukkumisest tulenevate vigastuste valtimiseks —
tostke rull taiesti Ules, seisake mootor, eemaldage slilitevoti
ja rakendage rulli iga tugidla mehaanilised lukud enne rullil -

vOi selle all tootamist.

1031133

Figure 1.28: MD #360541
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MD #313728

Masina kaitamise ja hooldusega/pihustuva kuuma vedelikuga
seotud lldine oht

OHT

Masina valest vOi ebaohutust kditamisest tulenevate vigastuste
vGi surma valtimiseks toimige jargmiselt.

e Lugege kasutusjuhendit ja jargige k&iki ohutusalaseid
juhiseid. Kui teil pole kasutusjuhendit, kiisige seda oma
edasimudjalt.

e ARGE lubage masinat kasutada valjadppeta isikutel.
e Vaadake igal aastal koos kdigi juhtidega labi ohutusjuhised.
e Veenduge, et kdik ohutussildid on paigaldatud ja loetavad.

e Enne mootori kdivitamist ja selle todtamise ajal veenduge,
et keegi ei viibi masina ldheduses.

e Arge lubage kaasasditjaid masinale.

e Hoidke koik kaitsekatted paigal ja hoidke liikuvatest osadest
eemale.

e Enne juhikohal lahkumist liilitage heedriajam valja, lllitage
kdigukast neutraalasendisse ja oodake kogu liikumise
peatumist.

¢ Enne masina hooldamist, reguleerimist, maarimist,
puhastamist vdi lahtilhendamist seisake mootor ja
eemaldage siilitevoti.

e Enne Ulestdstetud to6seadise hooldamist tuleb selle
allalangemise valtimiseks rakendada kaitselukud.

e Sodiduteel sdites kasutage aeglase sdiduki marki ja
ohutulesid, v.a kui seadus seda keelab.

ETTEVAATUST!
Tuliste vedelike pdhjustatud vigastuste valtimiseks:

e ARGE eemaldage vedeliku taiteava korki, kui masin on
tuline.

e Enne vedeliku tditeava korgi eemaldamist laske masinal
jahtuda.

e Vedelik on rohu all ja vdib olla tuline.
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Figure 1.29: MD #313728
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MD #313733
Heedri muljumisoht
OHT

Tostetud heedri kukkumisest tingitud vigastuste voi surma
valtimiseks tehke jargmist.

e Enne heedri alla minemist seisake mootor, eemaldage
slilitevoti ja rakendage kombaini mehaanilised lukud.

e V3ilangetage heeder enne hooldust maapinnale, seisake
mootor ja eemaldage slltevdti.

262085
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Figure 1.30: MD #313733
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MD #313881

Masina kaitamise ja hoolduse tldine oht/teradega kaasnev oht

OHT “ | n
Masina ebadigest voi ebaturvalisest kasutamisest tingitud

vigastuste vOi surma valtimiseks toimige jargmiselt.

e Tutvuge kasutusjuhendiga ja jargige koiki ohutusndudeid.
Kui teil pole kasutusjuhendit, hankige see oma edasimiiijalt.

o ARGE lubage masinat kasutada valjadppeta isikutel.

e Kontrollige operaatoritega ohutusjuhiseid iga aasta. m

1031140

¢ Veenduge, et kdik ohutussildid on paigaldatud ja loetavad.

e Enne mootori kdivitamist ja masinaga to66tamist veenduge, Figure 1.31: MD #313881
et masina laheduses pole korvalisi isikuid.
e Arge lubage masinale kdrvalisi isikuid.

¢ Hoidke kdik kaitsed omal kohal ja hoiduge liikuvatest
osadest eemale.

e Lulitage heedriajam valja, kadigukast neutraalasendisse ja
oodake, kuni liikumine on peatunud enne, kui lahkute juhi
kohalt.

e Seisake mootor ja eemaldage siilitevoti enne, kui masinat
hooldate, reguleerite, maardeainega maarite, puhastate voi
vooluvdrgust lahti Ghendate.

e Enne UlestGstetud asendis seadme hooldamist lukustage
turvalukud, et valtida Ulestéstetud seadme langetamist.

e Maanteel sdites kasutage aeglase sdiduki marki ja vilkureid,
kui see pole seadusega keelatud.

HOIATUS
Terava |Oiketera pohjustatud vigastuste valtimiseks:

e Kandke IGiketera juures to6tamisel tugevast kangast voi
nahast tookindaid.

e Veenduge, et keegi ei ole vertikaalse IGiketera ldheduses, kui
|Giketera eemaldatakse v&i see liigub.
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MD #327086

Vedru vabanemisega kaasnev oht
HOIATUS
Vigastuste valtimiseks tehke jargmist.

e Rattatelje komponentide hooldamisel véi vahetamisel ei ole
tGstevedrul enam vastukaalu ja see ldheb pinge alla.

o ARGE piilidke kangutada reguleerimispidet pesast vilja enne
abivedrude pinge vabastamist.

1039226
b~

Figure 1.32: MD #327086

i L]

MD #327588
Haakeseadise kahjustamise oht
OHT

Tosiste kehavigastuste voi surma véltimiseks tehke jargmist.

e Enne heedri transportimist mdne transpordivahendi abil
eemaldage vasak kontuuriratas.

e ARGE vedage heedrit, kui transpordivahendi haakeseadis on
kahjustatud.

1032194

L[> A B

&

Figure 1.33: MD #327588

g
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Chapter 2: Toote lilevaade

Sellest jaotisest leiate teavet selles juhendis kasutatud tehniliste terminite definitsioonide, masina tehniliste andmete ja
pdhikomponentide asukoha kohta.

2.1 Moisted

Selles kasutusjuhendis kasutatakse jargmisi termineid, lUhendeid ja akrontime.

Termin Maaratlus

API American Petroleum Institute

ASTM American Society of Testing and Materials

Polt Pea ja valiskeermetega kinnitusvahend, kasutatakse koos mutriga

Kesklil HUdrosiIinder'Uhendus heedri ja sdiduki vahel, mida kasutatakse heedri ja sGidukivahelise
nurga muutmiseks

CGVW Soiduki kombineeritud tdismass

Eksportheeder Viljaspool PGhja-Ameerikat tllpiline heedri konfiguratsioon

FD2 seeria heeder MacDon FD225, FD230, FD235, FD240, FD241, FD245 ja FD250 FlexDraper® heeder

FFFT Tasapindu alates sdrmega kinnikeeramisest

Sellega viidatakse kokkupuutuvate pindade v6i komponentide kasitsi kinnitamisele, kus

Sormega pingutamine Uhendus pole enam lahtine ja seda pole kasitsi voimalik rohkem pingutada

FM200 Ujuvmoodul FD2 seeria FlexDraper® heedri ihendamiseks

FSI Ujuvasendi satte indikaator

GVW Soiduki tdismass

Kdva liigend Kinnitusvahendi abil tehtud Ghendus, kus kinnitusmaterjalid on mittekokkusurutavad

Kuuskantvati K.uus.nurk.se ristldikega tooriist, mida kasutatakse kuuskantpeaga poltide ja kurvide
kinnitamiseks

hj Hobujoud

e Uhine t66stusndukogu: tédstusstandardite ndukogu, mis vottis tédtas vilja algse 37°
koonusliitmiku standardsuuruse ja -kuju

puudub Pole kohaldatav

P&hja-Ameerika heeder PShja-Ameerikas tiiipiline heedri konfiguratsioon

NPT Riiklik torukeere: madalrohuga pesaavadel kasutatav liitmikutlitip. NPT-liitmike keermed
on sobitumiseks koonuselised

Mutter Sisekeermega kinnitusvahend, mida kasutatakse koos poldiga

ORB Rongastihendi eend: liitmikutlitip, mida tavaliselt kasutatakse kollektorite, pumpade ja
mootorite avades

ORES Rongastihendi tihenduspind Liitmik, mida tavaliselt kasutatakse voolikute ja torude
Gihendamisel. Tuntakse ka kui ORS, mis tdhendab réngastihendit

SAE Autoinseneride Uhing

Kruvi Pea ja valiskeermetega kinnitusvahend, mis keeratakse eelnevalt keermestatud auku voi

mis loob kinnitamisel ise keermed

Paindlik Ghendus, kus Gihendatud materjalid aja jooksul kokku pressitakse voi

Pehme tGhendus o
|6dvestatakse

Poldile voi kruvile rakenduv telgkoormus, mida mdddetakse tavaliselt njuutonites (N) voi
Pingsus naelades (Ib). Seda terminit kasutatakse ka rihma poolt rihmarattale voi ketirattale
avaldatava surve kirjeldamiseks

TFFT Poordeid alates sdrmega kinnikeeramisest
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Termin Maaratlus

JOu korrutis * hoova 0la pikkusega, mida tavaliselt moddetakse njuutonmeetrites (Nm) voi

J6umoment jalgnaelades (lbf ft)

Pingutustoiming, mille kdigus Ghendatakse liide kindla jouga (tavaliselt sormega) ning

Jdumomendi nurk seejarel keeratakse mutrit teatud arv kordi, kuni see saavutab I6pliku kinnituse

Montaazi rakendatud jdumomendi suhe riisvara ja poldile v3i kruvile rakenduva

JGumomentpingutus .
ping teljekoormuse vahel

UCA Ulemine risttigu

Ohuke ja keskel paikneva augu v&i piluga rdngas, mida kasutatakse koormuse jaotamiseks

Seib
vOi lukustusmehhanismina
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2.2 Toote tehnilised andmed

Teavet masina konkreetse konfiguratsiooni kohta vaadake tehniliste andmete tabelist. Tabelis on kirjas m&&tmed, kaalud,
joudlusvahemikud ja omadused.

MARKUS:
Tehnilised andmed vdivad muutuda etteteatamiseta.

Tehniliste andmete tabelis kasutatakse jargmiseid simboleid ja tahti:

— S: standard / Of: valikuline (tehases paigaldatud) / Op: valikuline (edasimiilja paigaldatud) / —: pole saadaval

Efektiivne I8ikelaius (saagijaotuspunktide vaheline kaugus; I8ikelaius pluss jaoturi kogumine)

FD225 7,7 m (301 tolli) S
FD230 9,2 m (361 tolli) S
FD235 10,7 m (421 tolli) S
FD240 12,2 m (481 tolli) S
FD241 12,5 m (493 tolli) S
FD245 13,7 m (541 tolli) S
FD250 15,3 m (601 tolli) S
Loikelati tdstevahemik So6ltub kombainimudelist S

Tera

Uhe |8iketeraga ajam (FD225-FD240): hiidromootor on kinnitatud suletud MacDon |8iketera ajamikorpusele heedri

vasakul kaljel. OF
Topelt'teraga ajarn .(.F.D235—FD250): ajastuseta hudraulikamootor, mis on kinnitatud MacDoni terade ajamikasti kiilge O
heedri kummalgi kiljel.

Tera kaik 76 mm (3 tolli) S
Uhe I8iketera kiirus (kdike minutis) FD225 ja FD235 1200 — 1400 k/min S
Uhe I8iketera kiirus (kdike minutis) FD230 1200 — 1500 k/min S
Uhe I8iketera kiirus (kdike minutis) FD240 1200 — 1300 k/min S
Kahe |3iketera kiirus (kdike minutis) Eg;ig'jzﬁtos'oFDZM' 1200 — 1500 k/min S

Terade osad

Hambuline, ulikare, ClearCut™, QuickChange, poltidega kinnitatud, 1,5 hammast cm kohta (4 hammast tolli kohta) (0]
Hambuline, kare, ClearCut™, QuickChange, poltidega kinnitatud, 3,5 hammast cm kohta (9 hammast tolli kohta) S
Hambuline, peen, ClearCut™, QuickChange, poltidega kinnitatud, 5,5 hammast cm kohta (14 hammast tolli kohta) 0]
Tera kattub keskel (topeltteraga heedrid) 3 mm (1/8 tolli) S
Kaitsepiire ja kinnitusvahendid
Kaitse: ClearCut™ otsaga, sepistatud ja topelt kuumtoodeldud (DHT)

L . L . Or
Kinnituskaar: sepistatud, tiksik reguleerimispolt
Kaitse: ClearCut™ nelja otsaga, sepistatud ja topelt kuumtoodeldud (DHT)

L . L L Or
Kinnituskaar: sepistatud Uksik reguleerimispolt
Kaitse: ClearCut™ PlugFree™, sepistatud ja topelt kuumtéédeldud (DHT) o

F

Kinnituskaar: sepistatud, kaks reguleerimispolti

Loikelati kuluplaadid ja standardsed kopeertallad
FD2 seeria sisaldab kuluplaate kogu IGikelati laiuses S
FD225 | 4 kopeertalda S
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FD230, FD235, FD241, FD245, FD250

6 kopeertalda S

Kaitsepiirde nurk (l6ikelatt maapinnal)

Kesklili sisse tdmmatud

1,7 kraadi

Keskluli valja sirutatud

Lint ja platvormid

\

8,9 kraadi

Lindi laius 1,27 m (50 tolli) S
Lintajam Hidraulika S
Lintajami kiirus: FM200 ujuvmooduli juhitud 209 m/min.

(687 fpm)

Séoteava laius

PR15 pealevotutrummel

1905 mm (75 tolli) S

Heedriraami paindumisvahemik

Piitorude kogus 5 voi 6
Keskmise toru 1abim&ot 203 mm (8 tolli) S
So di Teh di d 800 mm S
Ormeotsa raadius ehases seadistatu (31 1/2 tolli)
766—-800 mm
S6rmeotsa raadius Reguleerimisvahemik (30 3/16-31 1/2 S
tolli)
Trumli efektiivne 1abimo0ot (vormitud nuki abil) 1,650 m (65 tolli) S
S6rme pikkus 290 mm (11 tolli) S
S6rmede vaheline kaugus (nominaalne, vahelduvate labade korral hajutatud) 100 mm (4 tolli) S
Trumliajam Hidraulika S
Trumli kiirus (kabiinist reguleeritav, séltub kombaini mudelist) 0-67 p/min S

Mudel Ules — standardne Alla - standardne zt;;lz::zj; :;:;:;i:ji
FD225 102 mm (4 tolli) 64 mm (2,5 tolli) 102 mm (4 tolli) 102 mm (4 tolli)
FD230 165 mm (6,5 tolli) 130 mm (5 tolli) 165 mm (6,5 tolli) 165 mm (6,5 tolli)
FD235 205 mm (8 tolli) 130 mm (5 tolli) 205 mm (8 tolli) 205 mm (8 tolli)
FD240 DR2 205 mm (8 tolli) 130 mm (5 tolli) 205 mm (8 tolli) 205 mm (8 tolli)
FD240 TR3 205 mm (8 tolli) 205 mm (8 tolli) 205 mm (8 tolli) 205 mm (8 tolli)
FD241 205 mm (8 tolli) 130 mm (5 tolli) 205 mm (8 tolli) 205 mm (8 tolli)
FD245 216 mm (8,5 tolli) 216 mm (8,5 tolli) 216 mm (8,5 tolli) 216 mm (8,5 tolli)
FD250 216 mm (8,5 tolli) 216 mm (8,5 tolli) 216 mm (8,5 tolli) 216 mm (8,5 tolli)

S . 2m
Sootelint Laius (78 11/16 tolli) S
sootelint Kiirus 1(2;-)33(% "r:)n 5

1. Rullipiide I6ikamise valtimiseks on heedri paindumisvahemiku suuendamisel vaja suurendada ka Idikelati kliirensit.
Lisateavet vt jaotisest Lintheedri otsapiiriku blokeerimine.

N

Topeltrull
Kolmikrull

w

262085
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Rattad

Sootetigu Lai 1,630 m S
& aius (64 1/8 tolli)
Sootetigu Vilisdiameeter 559 mm (22 tolli) S
Sootetigu Toru labim&6t 356 mm (14 tolli) S
191-195 p/min
Sootetigu Kiirus (soltub kombaini mudelist) (s6ltub kombaini S
mudelist)
<. ) 95 liitrit
Ol e (25 USA gallonit) | °
Uhe klassi
Oli tiip jduiilekande-/ -
hidraulikadli (THF).
THF-i viskoossus temperatuuril 40 °C (104 °F) 60,1 cSt -
THF viskoossus temperatuuril 100 °C (212 °F) 9,5 cSt —
Ulemine risttigu ?)'
Vilisdiameeter 330 mm (13 tolli) -
Toru labim&6t 152 mm (6 tolli) -
O_

Stabilisaatorratas/EasyMove™ transpordivahend

38 cm (15 tolli) -

Rehvid

Hinnanguline kaaluvahemik — ujuvmooduliga pdhiheeder — varieerumine soltub paketi eri kon

225/75 R-15 -

figuratsioonidest.

3329 - 3447 kg

FD225 PGhja-Ameerika (7331 - 7597 naela)
- . 3701 -3743 kg
FD230 P&hja-Ameerika (8160 — 8253 Ib)
_— . 3901 - 4036 kg
FD235 PShja-Ameerika (8600 — 8898 Ib)
o . 4050 — 4315 kg
FD240 P&hja-Ameerika (8928 — 9512 Ib)
4287 — 4340 kg
FD241 Eksport (9452 — 9569 Ib)
A . 4498-4555 kg
P8hja-Ameerika (9916 — 10 043 naela)
FD245 4635-4692 k
- 8
Eksport (10218-10345 naela)
. . 4693 — 4756 kg
Pdhja-Ameerika (10 346 — 10 485 Ib)
FD250 4853-4916 k
= 8
Eksport (10699-10838 naela)
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2.3 FD2 seeria FlexDraper® heedri mootmed

Heedri kasutamisel on oluline teada masina méotmeid.

1031405

Figure 2.1: Heedri mdootmed

Table 2.1 Heedri m6otmed

Raam ja struktuur

Moodetav funktsioon

Viide joonusele 2.1, page 26

Mo66tmed

Heedri laius pdllureziimis

Loikelaius + 500 mm
(19 1/5 tolli)

Loikelati laius

Loikelaius - 500 mm
(19 1/5 tolli)

Heedri laius transportasendis, kui paigaldatud
on FM200 (lahim kesklali)

(A) Kaigukast pooratud (talletus), jaoturid
eemaldatud (vt 2.1, page 26)

2,6 m (103 in)

Heedri laius transportasendis, kui paigaldatud
on FM200 (lihim keskluli)

(B) Kaigukast tookorras, paigaldatud on
standardsed jaoturid (vt 2.1, page 26)

3,5m (138 in)

Heedri laius transportasendis, kui rull on
taiesti sisse tdmmatud ja paigaldatud on
FM200 (lahim kesklli)

Kaigukast pooratud, jaoturid eemaldatud (vt
2.1, page 26)

Transportlaiuse (D) saavutamiseks vajalik nurk
()
MARKUS:

Md&G6tmeid (D) saab vahendada, kui kasutate
suurema nurgaga transporthaagist.

g°
2,591 m (102 in)

262085

26

Parandus A



TOOTE ULEVAADE

2.4 FD2 seeria FlexDraper®-i heedri komponentide identifitseerimine

Heedri péhikomponentidega tutvumine hdlbustab selles juhendis toodud kasutus- ja hooldusjuhiste jargimist.

N
©
N
N
jae}
S
-

Figure 2.2: FD2 seeria FlexDraper°®-i heedri komponendid

A - tiiva ujuviihendus B — trumli keskolg C - trumli pikisuunaline silinder

D - otsakate E — trumli tdstesilinder F — tera ajamikast (seespool otsakatet)
G - kulgmine lint H — keskmine trumliajam J — pealevotutrummel

K — trumli otsakate L - viljajaotur M - heedrituli (v.a Euroopa)
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2.5 FM200 ujuvmooduli osade tuvastamine

Ujuvmooduli pdhikomponentidega tutvumine hdlbustab selles juhendis toodud kasutus- ja hooldusjuhiste jargimist.

TOOTE ULEVAADE

S S

=
e

1029303

Figure 2.3: FM200 ujuvmooduli heedripool

A - etteandetigu
D - hiidraulika mahuti
G - heedri tugidlad (x2)

262085

B - heedri ujuvvedrud (x4)
E - peamine kdigukast
H - lintkonveier

28

C - keskluli
F - tdiendav kaigukast
J - jduiilekanne
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Figure 2.4: FM200 ujuvmooduli kombainipool

A - peamine kdigukast B — komplekteeritud kaigukast C - paagi dlitaseme vaateklaas

D — keskliili E — heedri kdrguse juhtimise indikaator (x2) F — mulli tase

G - valjalaskekork (x2) H - uju di lukustuse kiepide (x2) J — heedri automaatse kdrguse juhtimise (AHHC) andur (x2)
K — hiidraulikafilter L — tera, kiilgmine lint ja etteandelindi pump
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Chapter 3: To0

Masina ohutu kaditamine nouab selle voimekusega tutvumist.

3.1 Omaniku/juhi kohustused

Rasketehnika omamine ja kditamine on seotud teatud llesannetega.

A\ ETTEVAATUST!

Enne heedri kasutamist peate tutvuma selle kasutusjuhendiga. Kui miski jaab ebaselgeks, votke iihendust oma
MacDoni edasimiiiijaga.

Jargige koiki juhendis ja masina ohutussiltidel toodud ohutusalaseid teateid.
Pidage meeles, et ohutuse eest vastutate TEIE. Head ohutustavad kaitsevad teid ja inimesi teie imber.

Enne, kui lubate kellelgi heedrit kditada, liks kik, kui liihidalt, veenduge, et isikut on juhendatud seadme ohutuks
ja nduetekohaseks kasutamiseks.

Vaadake operaatoritega koik kasutusjuhendi ja ohutusega seotud iiksused igal aastal iile.

Olge ettevaatlik operaatorite suhtes, kes ei kasuta soovitatud toiminguid ega jargi ettevaatusabindusid. Korrigeerige
tehtud vead enne dnnetust.

ARGE modifitseerige masinat. Omavolilised muudatused mdjutavad masina funktsioone ja/véi ohutust ja vdivad
lihendada masina kasutusaega.

Juhendis toodud ohutusalane teave ei asenda ohutuskoode, vajadust kindlustuse jarele ega piirkonnas kehtivaid
seaduseid. Veenduge, et masin vastaks nendes nouetes satestatud standarditele.
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3.2 Tooohutus

Jargige kasutusjuhendis toodud ohutus- ja kasutusjuhiseid.

A\ ETTEVAATUST!

Jargige jargmiseid ohutusnoudeid.

Jargige koiki kasutusjuhendites toodud ohutus- ja
kasutusjuhiseid. Kui teil ei ole kombaini kasutusjuhendit,
hankige see edasimiiiijalt ja lugege see pohjalikult labi.

Arge kunagi iiritage kiivitada mootorit ja kasutada masinat
mujalt kui juhiistmelt.

Enne to6de alustamist kontrollige koigi juhtseadete
toimimist ohutus ja vabas kohas.

Arge lubage sbitjaid kombainile.

A\ ETTEVAATUST!

Arge kiivitage masinat ega liikuge sellega enne, kui olete
veendunud, et kéik korvalised isikud on piirkonnast
lahkunud.

Viltige liikumist lile lahtise tditematerijali, kivide, kraavide
vOi akude.

Soitke labi viravate ja ukseavada aeglaselt.

Kallakutel to6tades soitke voimalusel iiles- voi allamage.
Allamage soites hoidke kaik kindlasti sees.

Arge piiiidke kunagi liikuvalt masinalt lahkuda vai sellele
peale tulla.

ARGE lahkuge juhikohalt, kui mootor téotab.

1001602

Figure 3.1: Kaassoitjad pole lubatud

1001683

Figure 3.2: Kérvalseisjate ohutus

Masina ootamatust kdivitumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne, kui masinat seadistate v6i eemaldate sealt ummistunud materjali.

Kontrollige liigset vibratsiooni ja tavatut miira. Probleemi korral liilitage masin vilja ja kontrollige seda. Jargige
nouetekohast valjaliilitustoimingut. Juhiste saamiseks vt 3.4 Kombaini vdljaliilitamine, page 50.

Kasutage masinat ainult pdevavalgel voi heas kunstlikus valguses.

3.2.1 Heedri ohutustoed

Heedri tostesilindritel asuvad turvalukud takistavad t&stesilindrite ootamatut sissetdmbumist ja heedri langetamist Juhised

leiate oma kombaini kasutusjuhendist.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siilitevéti ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi pohjusel heedri alla Iahete.
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3.2.2 Trumli ohutustoed

Rulli ohutustoed asuvad rulli tugidlgadel ja takistavad rulli ootamatut allavajumist.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti enne juhikohalt lahkumist ja rakendage ohutustoed enne, kui lihelgi
pohjusel heedri alla lahete.

OLULINE!:
Rulli tugidlgade kahjustamise valtimiseks ARGE transportige heedrit, kui rulli ohutustoed on rakendatud.
Trumli ohutustugede rakendamine

Rakendage rulli turvalukud, kui peate to6tama tostetud heedri ldheduses. Rulli rakendatud turvalukud takistavad rulli
ootamatut langetamist.

Trumli vilisélad

1. Tostke rull maksimaalsele kdrgusele.

2. Tostke turvalukk (A) ja likake seda ettepoole, et lukk
konksu (B) tagant vabastada.

1028195

3. Langetage turvalukk (A) ja lhendage see silindrivélliga,
nagu joonisel ndidatud. Korrake toimingut vastasélal.

1028180

parempoolne 6lg
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Keskmine rulliélg — topelt- ja kolmikrulliga heedrid

4. Keerake pidet (A), et vedru pinge alt vabastada ja laske
vedrul juhtida tihvt lukustatud asendisse.
MARKUS:

Kolme rulliga heedrite puhul on joonisel nadidatud keskmine
parem Glg. Keskmine vasak 6lg asub vastaspoolel.

5. Kolmikrulliga heedritel korrake eelmist sammu ka keskmisel
vasakul &lal.

6. Langetage rulli, kuni turvalukud puutuvad vastu valimise 6la
silindrikinnitusi ja keskmise 8la tihvte.

Figure 3.5: Rakendatud trumli ohutustugi —
keskmine 0olg

Trumli ohutustugede lahutamine

Rulli ja heedri korraliku toimimise tagamiseks lahutage rulli turvalukud, kui olete I6petanud té6tamise téstetud heedri
ldaheduses voi sellel.

Trumli viilisélad

1. Tostke trummel maksimumkdrgusele.

2. Liigutage trumli ohutustugi (A) trumli 6la all olevale
konksule (B). Korrake seda vastasdlal.

1028195

Figure 3.6: Trumli ohutustugi — parempoolne
vdlimine olg
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Keskmine rulliélg — topelt- ja kolmikrulliga heedrid

3. Liigutage hoob (A) véljapoole ja pilusse (B), et viia tihvt
lukustamata asendisse.
MARKUS:

Kolme rulliga heedrite puhul on joonisel nadidatud keskmine
parem 0Glg. Keskmine vasak 6lg asub vastaspoolel.

4. Kolmikrulliga heedritel korrake eelmist sammu ka keskmisel
vasakul &lal.

N
1028797@3

Figure 3.7: Lahutatud trumli ohutustugi —
keskmine olg

3.2.3 Heedri otsakatted

Heedri mGlemasse otsa on paigaldatud hingedega poliietileenist otsakaitse, et kaitsta kriitilise tdhtsusega ajami
komponente.

Heedri otsakatete avamine

Heedri otsakaitsed kaitsevad |Giketera ajamikomponente, hiidrovoolikuid, elektriihendusi, heedri mutrivétit, varuldiketera
ja valikulist transporthaakeseadet. Komponentidele juurdepaasuks peate otsakaitsme avama.

1. Katte lukuvabastuseks likake vabastushooba (B) heedri
otsakatte tagakiljel olev paasuava (A) kaudu.

Figure 3.8: Heedri vasak otsakate
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2. Tommake heedri otsakaitse (A) lahti.

MARKUS:

Heedri otsakaitset hoiab kinni sakk (B) ja see avaneb
suunas (C).

1028862

3. Kui vaja on taiendavat vaba ruumi, témmake heedri
otsakaitse sakilt (A) maha ja péorake kaitse heedri
tagaosa poole.

4. Katte kinnitamiseks tdiesti avatud asendisse rakendage
ohutustugi (B) hingedlale (C).

1028861

Figure 3.10: Heedri vasak otsakate

Heedri otsakatete sulgemine

Heedri otsakaitsed kaitsevad |Giketera ajamikomponente, hiidrovoolikuid, elektriihendusi, heedri mutrivétit, varulGiketera
ja valikulist transporthaakeseadet. Parast komponentidega seotud t66de |Gpetamist peate otsakaitsme sulgema.

1. Kui heedri otsakate on tdiesti avatud ja heedri taga kinni,
siis avage lukk (A), et véimaldada heedri otsakattel (B)
lilkuda.

2. Poorake heedri otsakaitse heedri esiosa poole.

1028864

Figure 3.11: Heedri vasak otsakate
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3. Otsakaitse sulgemisel veenduge, et heedri otsakaitse (A) ei
puutuks vastu otsakaitse (B) Glemist osa. Kui on vaja
reguleerida, vt jaotist Heedri otsakatete kontrollimine ja
reguleerimine, page 37.

OLULINE!:

Alumiiniumist otsaplaat saab kahjustada, kui plastist
otsakaitsme raskus selle toetub.

1028865

4. Sisestage heedri otsakatte esiosa hingesaki (B) taha ja
jaotuskoonusesse.

5. PoOorake heedri otsakaitse suunas (A) suletud asendisse.
Kinnitage kaheastmeline riiv (C) tugeva vajutusega.

1028867

Figure 3.13: Heedri vasak otsakate

OLULINE!:
Veenduge, et heedri otsakaitse oleks lukustatud. Veenduge,

et polt (A) oleks kaheastmelise sulguriga (B) taielikult
rakendunud, et takistada heedri otsakaitsel heedri
kasutamisel avaneda. Kui on vaja reguleerida, vt jaotist
Heedri otsakatete kontrollimine ja reguleerimine, page 37.

v

MARKUS:

Sulguri nditamiseks on heedri otsakaitse joonisel

o
labipaistev. @ (

1028858

7
Figure 3.14: Kaheastmeline riiv

Heedri otsakatete kontrollimine ja reguleerimine

Heedri otsakatted vGivad suurte temperatuurikdikumiste tottu paisuda ja kokku tdmbuda. M&Gtmete muutumise
kompenseerimiseks saab heedri otsakatte asendit reguleerida.

OLULINE!:

Kui heedri plastist otsakaitse toetub vastu alumiiniumist otsakaitset, vGib viimane kahjustada saada.
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Kontrollige, kas pilu (A) heedri otsakatte (B) ja -plaadi (C)
vahel on 1-3 mm (0,04-0,12 tolli).

Kui reguleerimine on vajalik, siis reguleerige
tugikronsteini (A) jargmiselt.

a. Keerake poldid (B) lahti.

b. Vajaduse korral liigutage tugikronsteini (A) tles vai alla,

et saavutada Gige vahekaugus.

c. Keerake kinnitused kinni.

1028838

- T@

Figure 3.15: Heedri otsakatte ja -plaadi vaheline pilu

1028840

38

Figure 3.16: Heedri otsakatte tugikronstein
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3. Kontrollige, kas vahe (A) heedri otsakaitse esiosa ja
tugiklambri (B) vahel on 8 — 18 mm (0,3 — 0,7 tolli).

Figure 3.17: Heedri otsakaitse ja tugiklambri vaheline
vahe - vaade iilalt

4. Kui seda tuleb seadistada, reguleerige hingedla (A) asendit
jargmiselt.

a. Keerake lahti neli mutrit (B).

b. Oige vahekauguse saavutamiseks liigutage kronsteine
(C) ja hinge 0lga (A) edasi-tagasi.

c. Keerake kinnitused kinni.

1028857

Figure 3.18: Heedri vasak otsakate
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Kontrollige vahet (A) vasaku kaelakaitse pGhja (E) ja
otsapaneeli serva vahel. Vahe peaks olema
2 -4 mm (0,09 - 0,16 tolli).

Kontrollige vahet (B) vasaku kaelakaitse esiosa (E) ja
otsakaitse (D) sisemise serva vahel. Vahe peaks olema
42 —52 mm (1,7 — 2,04 tolli).

Kontrollige vahet (C) vasaku kaelakaitse tagaosa (E) ja
otsakaitse (D) sisemise serva vahel. Vahe peaks olema
15-25 mm (0,68 — 1 tolli).

Veenduge, et polt (A) oleks kaheastmelise sulguriga (B)
taielikult rakendunud, et takistada heedri otsakaitsel t66
ajal avaneda.

MARKUS:

Joonisel on heedri otsakaitse labipaistev.

Kui seda tuleb seadistada, keerake lahti mutrid (D) ja
libistage klamber (C) tles voi alla.

Kui olete I6petanud, keerake mutrid (D) kinni ja kontrollige
samme 5, page 40 kuni 7, page 40 uuesti.

Heedri otsakatete eemaldamine

Otsakaitsete hooldamisel eemaldage need.

1. Avage téielikult heedri otsakate. Juhiseid vt jaotisest Heedri
otsakatete avamine, page 35.

2. Ettakistada otsakaitse liikumist, rakendage sulgur (A).

3. Eemaldage isekeermestav kruvi (B).

4. Libistage heedri otsakaitset Ules ja eemaldage see
hingedlalt (C).

5. Asetage heedri otsakaitse to6kohast eemale.

262085 40

Figure 3.19: Otsakaitse joondamine — vaade teki seest

“ay

1038955

Figure 3.20: Kaheastmeline riiv

1028869

Figure 3.21: Heedri vasak otsakate
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Heedri otsakatete paigaldamine

Otsakaitsmete nGuetekohase paigaldamise tagamiseks jargige siin toodud soovitatud paigaldustoiminguid.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud kehavigastuste v6i surma vialtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage

slilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

OLULINE!:

Arge toetage otsakaitset paigaldamisel alumiiniumist otsalehele.

1. Suunake heedri otsakaise hingedlale (C) ja libistage see
aeglaselt alla.

2. Paigaldage isekeermestav kruvi (B).
3. Vabastage sulgur (A), et heedri otsakaitse saaks liikuda.

4. Sulgege heedri otsakaitse. Juhiseid vt jaotisest Heedri
otsakatete sulgemine, page 36.
MARKUS:

Suurte temperatuurikdikumiste korral véivad heedri
otsakatted paisuda voi kokku tdmbuda. M&6tmete
muutumise kompenseerimiseks saab heedri otsakatte
asendit reguleerida. Juhiseid vt jaotisest Heedri otsakatete
kontrollimine ja reguleerimine, page 37.

3.2.4 Trumliajami kate

Trumliajami kate kaitseb trumliajami osasid mustuse ja prahi eest.

Trumliajami katte eemaldamine

1028869

Figure 3.22: Heedri vasak otsakate

Rulliajami katte saab rulliajami komponentide hooldamiseks ligipdasu tagamiseks eemaldada.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste vGi surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage

siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Kaivitage mootor.
2. Reguleerige trummel tdiesti ette.
3. Langetage heeder tdielikult.

4. Seisake mootor ja eemaldage voti stltelukust.
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5. Poorake vedruriiv (A) Gles ja tle tagumise plaadi.

1029073

6. Vabastage llemine kate (A) alumise katte kiljest
asukohtades (B) ja eemaldage llemine kate. Hoidke kahte
klambrit alumise katte kiiljes.

1029084

7. Vajaduse korral eemaldage alumine kate (B), eemaldades
kolm polti (A).

1028877

Figure 3.25: Alumine ajamikate
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Trumliajami katte paigaldamine

Rulli ajami kate kaitseb ajami komponente ilmastiku ja prahi eest. Katteta heedrita ei tohi kasutada.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
slilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Seisake mootor ja eemaldage voti stititelukust.

2. Asetage alumine ajami kate (B) (kui see eelnevalt
eemaldati) rulli ajamile ja kinnitage see kolme poldiga (A).

1028877

3. Asetage llemine kate (A) trumliajamile ja kinnitage see
alumise katte kilge kahe klambri (B) abil.

Figure 3.27: Ulemine ajamikate
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4. Poorake vedruriiv (A) allapoole, et kinnitada tlemine kate
trumliajami kiilge. Veenduge, et V-kujuline silmus (C) on
suunatud allapoole ja vedruots on sisestatud tagaplaadi
avasse (B) trumliajami mélemal kljel.

1028881

Figure 3.28: Trumliajam

3.2.5 Paindiihenduse kate

Heedriraami kiilge kinnitatakse plastkatted, et kaitsta heedritiiva tasakaalumehhanismi prahi ja ilmastiku eest.

Sisemiste paindliilide katete eemaldamine

Eemaldage paindlilide katted, et padseda ligi heedri tiiva tasakaalustusmehhanismile v&i hidroliinidele.

A\ OHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Langetage heeder taielikult.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti siilitelukust.

3. Eemaldage splint (A) ja lukustuspolt (B), mis kinnitavad
paindihenduse skatte (C) tagumise toru kiilge.

4. Lukake paindliilide katet (C) sissepoole, tostke (les ja
eemaldage see.

Figure 3.29: Sisemiste paindliilide kate — vasak kiilg
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Sisemiste paindliilide katete paigaldamine

Sisemiste paindliilide katted kaitsevad heedri tiiva tasakaalustusmehhanismi prahi ja ilmastiku eest. Need on kinnitatud
heedri kilge tihvtidega.

1. Langetage paindlilide kate (A) ltlide kohale. Veenduge, et
pilud (B) oleksid sakkidega (C) ja (D) kohakuti.

2. Lukake paindlilide katet véljapoole, nii et sakk (D) ulatuks
pilust valja.

1031153
/

Q

3. Fikseerige paindlilide kate (C) splindi (A) ja
lukustustihvtiga (B).

Figure 3.31: Sisemiste paindliilide kate — vasak kiilg

Vilimiste paindliilide katete eemaldamine

Eemaldage paindlilide katted, et padseda juurde heedri tiiva tasakaalustusmehhanismile v&i hidroliinidele.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Langetage heeder taielikult.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti stititelukust.
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3. FD245 ja FD250 heedrid: eemaldage poldid (A) ja mutrid
(pole naidatud), mis kinnitavad keskmise hoovastiku
katte (B) klambri kilge (pole naidatud).

4. FD245 ja FD250 heedrid: eemaldage tihvt (C). Eemaldage
kate, milleks tdstke see Ules ja Ule raami eendite.

5. Eemaldage hoovastiku kate jargmiselt.

a. Eemaldage polt (A). Mutter on hidroliini klambri kiilge
integreeritud.

b. Eemaldage polt (B) ja mutter (pole naidatud). Nyloc-
mutter sobitub hidroliini klambri kuuskantkujulisse
pessa, kuid see on eemaldatav.

c. Eemaldage polt (C) ja kuuskantmutter.

d. Tostke kate tiiblukustuspidemelt maha.

Vilimiste paindliilide katete paigaldamine

Figure 3.32: Keskmine hoovastiku kate — ainult FD245
ja FD250 heedrid

Figure 3.33: Valimine hoovastiku kate

Paindlilide katted kaitsevad heedri tiiva tasakaalustusmehhanismi prahi ja ilmastiku eest.

1. Paigutage vasakpoolne vdlimiste Ghenduslilide kate nii, et
auk (A) liiguks Ule tiiva luku.

262085 46

Figure 3.34: Vasakpoolne iihendusliilide kate — heedri
tagaosa
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2. Paigutage katte salk tagatorul oleva kronsteini (A) taha ja
joondage ots nii, et see oleks kollektoriga (B)
samal tasapinnal.

3. Kinnitage valimine hoovastiku kate jargmiselt.

a. Sisestage polt (A) ja Nyloc-mutter (B). Mutter sobitub
hidroliini klambri kuuskantkujulisse pessa.

b. Sisestage polt (C). Mutter on klambrisse integreeritud.

c. Sisestage polt (D) ja kuuskantmutter (E), et kinnitada
katte esikilg klambri kilge.

262085 47
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Figure 3.35: Vasakpoolne iihendusliilide kate — heedri
tagaosa

Figure 3.36: Vdlimine hoovastiku kate — heedri taga
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4. FD245 ja FD250 heedrid: Asetage keskmise hoovastiku kate
(B) paindhoovastiku klambrile ja valimisele hoovastiku
kattele.

5. FD245 ja FD250 heedrid: sisestage poldid (A) ja mutrid
(pole nadidatud), mis kinnitavad keskmise hoovastiku
katte (B) klambri kulge.

6. FD245 ja FD250 heedrid: sisestage tihvt (C) labi avause
sakis, mis eendub |abi paindnaidiku.

3.2.6 Igapadevane kaivituseelne kontroll

Tehke neid kontrolle iga pdev enne masina kasutamist.

A\ ETTEVAATUST!

e Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed
masinatest eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle ldheduses.

e Kandke keha ligi hoidvaid riideid ning libisemiskindlate
taldadega kaitsejalatseid.

e Eemaldage masinast ja imbritsevast piirkonnast
potentsiaalselt ohtlikud esemed.

e Kandke kogu pdeva jooksul vajalikke kaitseriideid ja
isikukaitsevahendeid. ARGE riskige. Vaja minevate
kaitsevahendite hulka véivad kuuluda kiiver, kaitseprillid,
tookindad, respiraator voi filtermask v6i marja ilma
varustus.

e Kaitske end miira eest. Ebameeldiva v6i ebamugavalt valju

Figure 3.37: Keskmine
ja FD250 heedrid

AR _an

frL el

1001351

Figure 3.38: Ohutusseadmed

miira eest kaitsemiseks kandke selleks sobivaid kuulmiskaitsevahendeid, nt kdrvaklappe voi -troppe.

Enne masina kaivitamist tehke jargmised kontrollid.

1. Kontrollige masinat lekete ja puuduvate, kahjustatud vGi mittetdotavate osade suhtes.

OLULINE!:

Rohu all olevate vedelike lekete otsimiseks kasutage selleks sobivat protseduuri. Juhiseid vt jaotisest 4.2.5

Hiidraulikavoolikute ja -liinide kontrollimine, page 482.

2. Puhastage koik masina tuled ja helkurid.

3. Sooritage igapaevased hooldust6od. Juhiseid vt jaotisest 4.2.1 Hooldusgraafik/-protokoll, page 478.

262085 48
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3.3 Sissetootamisperiood

Esimese 50 t66tunni jooksul vajavad heedri teatud siisteemid erilist tdhelepanu. Heedri to6ea pikendamiseks toimige
jargmiselt.

MARKUS:
Enne uue heedri ja selle helide tundmadppimist olge eriti tdhelepanelik ja ettevaatlik.

A OHT!
Enne tavatu miira uurimist voi probleemi lahendamist seisake mootor ja eemaldage siilitevoti.
Parast heedri esmakordset kinnitamist kombaini kilge tehke jargmist.

1. Kaitage masinat nii, et rullid, lindid ja Idiketerad t66tavad aeglaselt viis minutit. Vaadake ja kuulake JUHIISTMEL OLLES,
kas on marke kinnikiiluvatest osadest.

MARKUS:
Rullid ja kilgmised lindid ei toimi enne, kui liinid on hidrodli téis.

2. Vtjaotist 4.2.2 Sisseté6tamiskontroll, page 480 ja sooritage koik ettendhtud toimingud.
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3.4 Kombaini valjaliilitamine

Enne mis tahes pdhjusel juhiistmelt lahkumist lilitage kombain valja.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

Et kombain vidlja lllitada, tehke jargmist.

Voimaluse korral parkige Gihetasasel pinnal.

Langetage heeder tdielikult.

Lilitage kdik juhtseadised NEUTRAAL- v3i PARKASENDISSE.
Lulitage valja heedriajam.

Langetage trummel ja tdmmake see taielikult sisse.

Seisake mootor ja eemaldage véti stltelukust.

N o Uk~ w DN oe

Oodake, kuni masina liikumine peatub.
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3.5 Kabiinis asuvad juhtseadised

Heedrit juhitakse kombaini kabiinist.

A\ HOIATUS!

Enne heedri ajamite rakendamist voi mootori kdivitamist veenduge, et masina juures ei ole korvalisi isikuid.

Jargmiste kabiinisisesta juhtseadmete tuvastamiseks vajalikud juhised leiate oma kombaini kasutusjuhendist:
e Juhtseade heedri rakendamiseks/lahutamiseks

e Heedri kérgus

e Heedri nurk

e Liikumiskiirus

e Rulli kiirus

e Rulli kérgus

e Rulli pikisuunaline asend
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3.6 Heedri iihendamine/lahtithendamine

Selles peatikis on juhised heedri konfigureerimise, kinnitamise ja eemaldamise kohta.

Kombain Vt jaotist
AGCO (Challenger®, Gleaner ja Massey Ferguson®) 3.6.1 Challenger®-i, Gleaneri ja Massey Ferguson®-i
kombainid kombainid, page 52
AGCO IDEAL™ seeria 3.6.4 IDEAL™ seeria kombainid, page 76
Case IH 7010/8010, 120, 130, 230, 240, 250 seeria 3.6.2 Case IH kombainid, page 61

CLAAS 500 (sh R seeria), 600 ja 700 seeria, 7000/8000

o 3.6.3 CLAAS kombainid, page 67
seeria ja Tucano

John Deere 60, 70, S ja T seeria 3.6.5 John Deere kombainid, page 80
New Holland CR, CX 3.6.6 New Hollandi kombainid, page 88
MARKUS:

Veenduge, et kombainil ja kombainiarvutis on lubatud vastavad funktsioonid (nt heedri kdrguse automaatjuhtimine
[AHHC], lintajami heedrivalik, hiidraulilise keskluli lisavalik, hiidrauliline trumliajam). Vastasel korral ei pruugi heeder
korralikult toimida.

3.6.1 Challenger®-i, Gleaneri ja Massey Ferguson®-i kombainid

Heedri kinnitamiseks Challenger®-i, Gleaneri vGi Massey Ferguson®-i kombaini kiilge vi selle kiiljest eemaldamiseks jargige
selles jaotises kirjeldatud toiminguid.
Heedri iihendamine Challenger®, Gleaner véi Massey Ferguson® kombaini kiilge

Heeder tuleb flisiliselt thendada kombaini sd6tekorpuse kiilge ning luua elektri- ja hiidroihendused.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Seisake mootor ja eemaldage voti stiltelukust.

2. Kasutage lukustushooba (B) kaldtransportoéri allservas
olevate konksude (A) sissetdmbamiseks.

Figure 3.39: AGCO kontserni kaldtransportoor
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A oHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

3. Kaivitage mootor ja lahenege heedrile aeglaselt, kuni
kaldtransportoor asub otse ujuvmooduli Glemise risttala (A)
all ja kaldtransportooril olevad joonduspoldid (C) (vt joonist
3.41, page 53) on joondatud ujuvmooduli raami
avadega (B).

MARKUS:

Teie kombaini kaldtransportdor ei pruugi olla tapselt selline,
nagu on ndidatud.

4. Heedri tdstmiseks tuleb veidi tésta ka kaldtransportoori,
veendudes, et kaldtransportoori sadul (A) on ujuvmooduli
raami kiilge korralikult rakendunud.

5. Seisake mootor ja eemaldage véti siititelukust.

Figure 3.42: Kaldtransportoor ja ujuvmoodul
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6. Kasutage lukustushooba (B), et konksud (A) ujuvmooduli
kilge kinnitada.

Figure 3.43: AGCO kontserni kaldtransport66r

A oHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

7. Kaivitage mootor. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

8. Langetage heeder taielikult.
MARKUS:

Ujuvmoodul on varustatud konnektoriga, mille abil saab selle kombainiga lhendada. Kui teie kombain on varustatud
Uksikute konnektoritega, tuleb paigaldada mitmikiihenduse komplekt (ihepunktiline pistmik). Komplektite loendi ja
edasimiiiija kaudu saada olevad paigaldusjuhiseid leiate tabelist3.1, page 54.

Table 3.1 Mitmikliitmiku komplektid

Kombain AGCO komplekti number
Challenger® 71530662
Gleaner R/S seeria 71414706
Massey Ferguson® 71411594
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9. Ujuvasendi lukkude vabastamiseks tdmmake ujuvasendi
lukustuse kaepidemed (A) ujuvmoodulist eemale ja avatud
asendisse (B).

MARKUS:

Parempoolne joonis naitab heedri paremat kiilge.
Ujuvasendi lukk heedri vasakul kiljel on vastupidine.

Figure 3.45: Hiidraulika- ja elektriiihendused

10. Tostke kaepidet (A), et vabastada mitmikliitmik (B) ujuvmooduli kiljest.
11. Tostke kombaini hoob (D) taiesti avatud asendisse ja puhastage konnektori (B) ja pesa (C) Uhenduspinnad.
12. Sobitage konnektor (B) kombaini pistikupessa (C) ja tommake hoob (D) konnektori pessa lukustamiseks taiesti alla.

13. Votke kombaini hoiuruumist kabiini juhtseadme konnektor C81A (E) ja Gihendage see ujuvmooduli pessa C81B (F).
Konnektori lukustamiseks keerake kraed.

262085 55 Parandus A



T606

14. Tommake jouiilekande krae (A) tagasi ja vabastage
joutlekanne tugikronsteini kiljest. Eemaldage jGuilekanne
tugikronsteini kiljest.

1039189
a

L

Figure 3.46: Jouiilekanne hoiuasendis — jouiilekanne
MD #B7038 voi MD #B7039

15. Témmake jouiilekande otsas olevat kraed (A) tahapoole ja
likake j6ulilekanne kombaini valjundvéllile (B), kuni
krae lukustub.

Figure 3.47: Jouiilekanne

Heedri lahtiiihendamine Challenger®, Gleaner véi Massey Ferguson® kombaini kiiljest

Igale kombaini mudelile kehtivad heedri eemaldamiseks eraldi juhised.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siilitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui lihelgi pohjusel heedri alla ldhete.
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1. Valige lihetasane ala ja paigutage heeder veidi maapinnast
korgemale.

2. Seisake mootor ja eemaldage slltevati.

OLULINE!:

Kui paigaldatud on transportrattad, véib heedri eraldada
transport- voi p6llureziimis. Kui eemaldate heedri siis, kui
rattad on pdllureZziimis, viige rattad hoiu- vGi kdige Ulemisse
asendisse, vastasel juhul voib heeder ettepoole kalduda ja
taasiihendamise raskemaks muuta. Juhiste saamiseks vt
EasyMove™ transportrataste reguleerimine, page 163.

OLULINE!:

Kui eemaldate heedri siis, kui paigaldatud on
stabilisaatorrattad, viige rattad hoiu- voi kdige Ulemisse
asendisse, vastasel juhul voib heeder ettepoole kalduda ja
taasithendamise raskemaks muuta. Juhiste saamiseks vt
Stabilisaatorrataste reguleerimine, page 163.

3. Ujuvasendi lukkude rakendamiseks tommake ujuvasendi
lukustuse kaepidemed (A) ujuvmoodulist eemale ja
lukustatud asendisse (B).

1019711

MARKUS: Figure 3.48: Ujuvasendi lukustuse kdepide —
Parempoolne joonis naitab heedri paremat kiilge. parempoolne on ndidatud iksikasjalikult, vasak on
Ujuvasendi lukk heedri vasakul kiljel on vastupidine. vastupidine

4. Uhendage jduiilekanne (A) kombaini viljundvéllist (B) lahti.

1020269

Figure 3.49: Jouiilekanne
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5. Hoidke jéutilekannet tugiklambris (B), milleks tdmmake
joutlekande krae (A) tagasi, sobitage see tugiklambrisse ja
vabastage krae, et joulilekanne paika lukustuks.

T

1039189
a

Figure 3.50: Jouiilekande hoiustamine
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Figure 3.51: Hiidraulika- ja elektriiihendused

6. Keerake kraed ja vabastage kabiinikomplekti juhtkonnektor pistikupesast C81B (F) ja viige konnektor (E) tagasi
kombaini hoiuruumi.

7. Tostke hoob (D) taiesti avatud asendisse ja vabastage konnektor kombaini pistikupesast (C).
8. Tostke ujuvmooduli kaepide (A) lles ja thendage mitmikliitmik (B) ujuvmooduli Ghenduspessa.

9. Mitmikliitmiku (B) lukustamiseks langetage kaepide (A).
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10. Kasutage lukustushooba (B) kaldtransport6ori allservas
olevate konksude (A) sissetdmbamiseks.

11. Langetage kaldtransportor, kuni sadul (A) lahti Gthendub ja
ujuvmooduli toe (B) vabastab.

12. Tagurdage kombainiga aeglaselt ujuvmoodulist eemale.

1001132

Figure 3.54: Kombaini ujuvmoodul
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3.6.2 Case IH kombainid
Heedri kinnitamiseks Case IH kombaini kilge vGi selle kiiljest eemaldamiseks jargige selles jaotises kirjeldatud toiminguid.

Heedri (ihendamine Case IH kombainiga

Igale kombaini mudelile kehtivad heedri kinnitamiseks eraldi juhised.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Veenduge, et kombaini lukustuskaepide (A) on asendis, mis
vBimaldab konkse (B) ujuvmooduli kiilge haakida.

A OHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

2. Kaivitage mootor ja soitke kombainiga aeglaselt heedrini,
kuni kaldtransport66ri sadul (A) asub otse ujuvmooduli
tlemise risttala (B) all.

3. Heedri t6stmiseks tuleb veidi tosta ka kaldtransportoori,
veendudes, et so6turi sadul on ujuvmooduli raami kiilge
korralikult rakendunud.

4. Seisake mootor ja eemaldage voti stilitelukust.

Figure 3.56: Kombain ja ujuvmoodul
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5. Tostke kaldtransportoori vasakul kiljel ujuvmooduli
hooba (A) ja likake kombaini kaepidet (B), et rakendada
kaldtransportoori mélemal kiiljel olevad lukud (C).

6. Vajutage hooba (A) allapoole, et hoovas olev pilu rakenduks
kdepidemega ja lukustaks kdepideme paika.

7.  Kui lukk (C) ei haaku taielikult ujuvmooduli tihvtiga,
vabastage poldid (D) ja reguleerige lukku. Keerake poldid
kinni.

1001438

1035172

Figure 3.58: Mitmikkonnektor ja elektriiihendused

8. Eemaldage korgid konnektoritelt C81B (A) ja (B).

9. Eemaldage kork hiidropesalt (C). Puhastage pesa tihenduspinnad.

10. Likake lukustusnupp (D) sisse ja tdmmake hoob (E) taiesti avatud asendisse.

11. Eemaldage hidraulika kiirkonnektor (F) kombaini hoiuplaadilt. Puhastage konnektori ihenduspind.

12. Sobitage konnektor (F) ujuvmooduli pistikupessa (C) ja liikake hooba (E), et pistik pistikupessa rakenduks.
13. Lukake hoob (E) suletud asendisse, kuni lukustusnupp (D) vélja hiippab.

14. Eemaldage kombaini konnektor (G) selle hoidikust kombainil ja thendage pistikupessa (B). Konnektori lukustamiseks
keerake selle kraed.

15. Vo6tke kombaini hoiuruumist kabiini juhtkomplekti konnektor C81A (H) ja Ghendage see pessa C81B (A). Konnektori
lukustamiseks keerake kraed.
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16. Tommake jouiilekande krae (A) tagasi ja vabastage
joutlekanne tugiklambrist. Eemaldage joulilekanne
tugiklambrist.

1039189
a

L

Figure 3.59: Jouiilekanne hoiuasendis — jouiilekanne
MD #B7038 voi MD #B7039

Figure 3.60: Jéulilekanne hoiuasendis — ndlva/kallaku
jouiilekanne MD #7180, MD #B7181 v6i MD #7326

17. Témmake j6uiilekande otsas olevat kraed (A) tahapoole ja
lukake joulilekanne kombaini valjundvdllile (B), kuni krae
lukustub.

Figure 3.61: Kombaini valjundvaoll
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18. Vabastage ujuvasendi lukud, tdmmates molema ujuvasendi
luku kaepidet (A) ujuvmoodulist eemale ja seades selle
lukustamata asendisse (B).

MARKUS:

Parempoolsel joonisel on ndidatud heedri parem kiilg.
Heedri vasakul kiljel olev ujuvasendi lukk asub
parempoolse vastas.

1024737

Figure 3.62: Ujuvasendi lukustuse kdepide

Heedri lahtiiihendamine Case IH kombaini kiiljest

Heeder tuleb kombaini kiljest fuisiliselt eemaldada ning hiidro- ja elektriihendused lahti ihendada.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste v6i surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi pohjusel heedri alla ldhete.
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1. Parkige kombain Ghetasasele pinnale.

2. Tostke heeder veidi maapinnast korgemale.

3. Seisake mootor ja eemaldage véti siilitelukust.

OLULINE!:

Kui on paigaldatud transportrattad, vGib heedri lahti
tihendada transpordi- voi p&llureziimis. Kui ihendate rattad
lahti pdllureziimis, seadke rattad hoiustamis- v3i Glemisse
tooasendisse, vastasel juhul véib heeder ettepoole kalduda,
mis muudab uuesti taaspaigalduse keeruliseks. Juhiseid vt
jaotisest EasyMove™ transportrataste reguleerimine, page
163.

OLULINE!:

Kui on paigaldatud stabilisaatorrattad, seadke rattad
hoiustamis- voi Glemisse téoasendisse, vastasel juhul voib
heeder ettepoole kalduda, mis muudab taaspaigalduse
keeruliseks. Juhiseid vt jaotisest Stabilisaatorrataste
reguleerimine, page 163.

4. Rakendage ujuvasendi lukud, tdmmates iga ujuvasendi luku
kdepidet (A) ujuvmoodulist eemale ja seades selle
lukustatud asendisse (B).

1019711

MARKUS:

Parempoolsel joonisel on nadidatud heedri parem kilg.
Heedri vasakul kiljel olev ujuvasendi lukk asub
parempoolse vastas.

5. Lukake joulilekande otsas olevat kraed (A) tahapoole ja
témmake joulilekanne kombaini valjundvdllilt (B) ara, kuni
krae vabaneb.

Figure 3.64: Jouillekanne
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6. Hoidke jGutlekannet selle tugikronsteinil (B), tommates
joutlekande krae (A) tagasi ja kinnitades jéutilekande
tugikronsteini (B) kilge. Vabastage krae ja veenduge, et see
tugikronsteini kilge lukustuks.

1039196
a

Figure 3.65: Jouiilekanne hoiuasendis — jouiilekanne
MD #B7038 voi MD #B7039

Figure 3.66: Joulilekanne hoiuasendis — ndlva/kallaku
jouiilekanne MD #B7180, MD #B7181 v6i MD #B7326

7. Eemaldage elektripistmik (A) ja taaspaigaldage kate (B).

8. Vajutage lukustusnupp (C) sisse ja tdmmake kaepidet (D)
mitmikliitmiku (E) vabastamiseks.

Figure 3.67: Mitmikliitmik
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9. Paigutage mitmikliitmik (A) kombaini hoiuplaadile (B).

10. Asetage elektripistik (C) hoidikusse (D).

11. Likake ujuvmooduli Ghenduspesa kdepide (A) suletud
asendisse, kuni lukustusnupp (B) liigub valja. Sulgege kate.

12. Tostke hoob (A) ja tdmmake ning langetage hoob (B), et
sootekorpuse/ujuvmooduli lukk (C) lahutuks.

A\ HOIATUS!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdérvalisi isikuid.

13. Langetage kaldtransport6ori, kuni Gthendatakse
ujuvmooduli toe kiljest lahti.

14. Tagurdage kombainiga aeglaselt ujuvmoodulist eemale.

1001460

Figure 3.70: Kaldtransportoori lukud

3.6.3 CLAAS kombainid

Heedri kinnitamiseks CLAAS’i kombaini kiilge vGi selle kiiljest eemaldamiseks jargige selles jaotises kirjeldatud toiminguid.

FD2-seeria FlexDraper® heeder ihildub CLAAS Lexion 500, 600 ja 700 seeria, Tucano seeria ning 5000, 6000, 7000 ja 8000
seeria kombainidega.
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Heedri tihendamine CLAAS kombainiga

Heedri Ghendamine CLAAS kombaini kiilge hdlmab kombaini sé6tekorpuse flusilist ihendamist ujuvmooduliga, kombaini
elektri- ja hidroliitmiku Ghendamist vastava pistmikuga ujuvmoodulil ning ujuvmooduli jdutilekande Gihendamist kombaini
valjundvdlliga.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitamisest pohjustatud vigastuste vGi surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
slilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1.

2.

Seisake mootor ja eemaldage véti stilitelukust.

Liigutage ujuvmooduli hoob (A) tGstetud asendisse.
Veenduge, et ujuvmooduli alumiste nurkade tihvtid (B)
oleksid sisse tdmmatud.

A oHT!

Veenduge, et Iaheduses ei oleks korvalisi isikuid.

3.

Kaivitage mootor. Sditke kombainiga aeglaselt heedri poole,
kuni sootekorpuse sadul (A) on otse ujuvmooduli Glemise
risttala (B) all.

Tostke sootekorpust veidi, et heedrit tosta. Veenduge, et
sootekorpuse sadul on taielikult ujuvmooduli raamiga
rakendunud.

Seisake mootor ja eemaldage véti stiltelukust.
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Figure 3.72: Kombaini kiiljes olev heeder
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6. Eemaldage lukustuspolt (B) ujuvmooduli poldi (A) kiiljest.

7. Langetage hoob (A), et sisestada ujuvmooduli tihvtid (B)
sootekorpusesse. Sisestage lukustustihvt (C) uuesti.
Kinnitage lukustustihvt splindiga.

8. Eemaldage ujuvmooduli pistikupesa kate (A). Puhastage
pistikupesa.

1055197
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Figure 3.76: Mitmikkonnektor ja elektriiihendused

9. Liitmiku Ghenduspesa kiiljest vabastamiseks keerake lahti kombaini liitmiku (B) nupp (A).
10. Puhastage konnektor (B) ja pistikupesa.

11. Sisestage kombaini konnektor (B) ujuvmooduli pistikupessa (C). Kinnitage konnektor, milleks keerake nuppu (A).

MARKUS:
Kombaini elektrikonnektori (D) ei pea Uhendama ujuvmooduliga.

12. Asetage ujuvmooduli pistikupesa kate (A)
kombaini pistikupessa.

!

1001139

Figure 3.77: Uhenduspesa kate
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13. Tommake jouiilekande krae (A) tagasi ja vabastage
joutlekanne tugikronsteini kiljest. Eemaldage jéuilekanne
tugikronsteini kiljest.

S

1039202
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Figure 3.78: Jouiilekanne hoiuasendis — jouiilekanne
MD #B7039

Figure 3.79: Jéuiilekanne hoiuasendis — ndlva/kallaku
jouiilekanne MD #B7182

14. Uhendage juiilekanne (A) kombaini valjundvalli kiilge.

i / I

Figure 3.80: Jouiilekanne ja valjundvoll
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15. Vabastage mdlemad heedri ujuvasendi lukud, tommates
kummagi ujuvasendi luku kdepidet (A) ujuvmoodulist
eemale ja seades selle lukustamata asendisse (B).

MARKUS:

Joonise suurendatud osa nditab parema poole ujuvasendi
lukku; vasaku poole ujuvasendi lukk on sarnane.

1024737

Figure 3.81: Ujuvasendi lukustuse kdepide

Heedri lahtiiihendamine CLAAS kombaini kiiljest

Heeder tuleb kombaini kiljest fuisiliselt eemaldada ning hiidro- ja elektriihendused lahti ihendada.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.
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1. Valige lihetasane ala ja paigutage heeder veidi maapinnast
korgemale.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti siititelukust.

OLULINE!:

Kui on paigaldatud transportrattad, voib heedri lahti
Ghendada transpordi- voi p&llureziimis. Kui hendate rattad
lahti pollureziimis, seadke rattad hoiustamis- vGi Gilemisse
tooasendisse, vastasel juhul voib heeder ettepoole kalduda,
mis muudab uuesti taaspaigalduse keeruliseks. Juhiseid vt
jaotisest EasyMove™ transportrataste reguleerimine, page
163.

OLULINE!:

Kui on paigaldatud stabilisaatorrattad, seadke rattad
hoiustamis- vGi Glemisse té6asendisse, vastasel juhul voib
heeder ettepoole kalduda, mis muudab taaspaigalduse
keeruliseks. Juhiseid vt jaotisest Stabilisaatorrataste
reguleerimine, page 163.

3. Rakendage ujuvasendi lukud, tmmates iga ujuvasendi luku
kdepidet (A) ujuvmoodulist eemale ja seades selle
lukustatud asendisse (B).

1019711

Figure 3.82: Ujuvasendi lukustuse kdepide

MARKUS:

Parempoolsel joonisel on ndidatud heedri parem kiilg.
Heedri vasakul kiljel olev ujuvasendi lukk asub
parempoolse vastas.

4. Uhendage jduiilekanne (A) kombaini kiiljest lahti.
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Hoidke j6uilekannet selle tugikronsteinil (B), tommates
joutlekande krae (A) tagasi ja kinnitades jéutilekande

tugikronsteini (B) kilge. Vabastage krae ja veenduge, et see

kronsteini kilge lukustuks.

Eemaldage kombaini Ghenduspesalt kate (A).

262085
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Figure 3.84: Jouiilekanne hoiuasendis — jouiilekanne
MD #B7039

Figure 3.85: Jéulilekanne hoiuasendis — ndlva/kallaku
jouiilekanne MD #B7182

1
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Figure 3.86: Kate

Parandus A



T606

7. Uhendage liitmik (A) kombaini ihenduspessa ja liitmiku
pessa lukustamiseks keerake nuppu (B).

8. Asetage kate (A) ujuvmooduli ihenduspesale.

\«

9. Eemaldage lukustuspolt (A) ujuvmooduli poldi (B) kiiljest.

10. Tostke kdepidet (C), et ujuvmooduli poldid (B)
kaldtransportdori kuljest lahti Gthendada.

11. Paigaldage lukustuspolt (A) ujuvmooduli tihvti sisse ja
kinnitage splindiga.

Figure 3.89: Kaldtransportoori lukud
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12. Langetage kaldtransport6ori, kuni selle postid (A)
vabanevad ujuvmooduli (B) kiiljest.

13. Tagurdage kombainiga aeglaselt ujuvmoodulist eemale.

Figure 3.90: Kombaini kiiljes olev heeder

3.6.4 IDEAL"™ seeria kombainid

Heedri kinnitamiseks IDEAL™-i kombaini kilge vai selle kiljest eemaldamiseks jargige selles jaotises kirjeldatud toiminguid.

Heedri (ihendamine IDEAL™ seeria kombainiga

Igale kombaini mudelile kehtivad heedri kinnitamiseks eraldi juhised.

A\ OHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Seisake mootor ja eemaldage voti stititelukust.

2. Tommake hoob (A) iles, et kaldtransportdéri alumises
vasak- ja parempoolses nurgas olevad poldid (B) sisse
tdmmata.

3. Kaivitage mootor. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

Figure 3.91: Kaldtransportoor
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Figure 3.92: Ujuvmoodul

4.

10.

11.

12.

Soitke kombainiga aeglaselt heedri juurde, kuni kaldtransport66r asub otse tlemise tala (A) all ning poldid (B) asuvad
siirderaami konksude (C) all.

Tostke sootekorpust, kuni Gleminekuraami Glemine tala (A) toetub taielikult sootekorpusele. Tostke heeder veidi maast
lahti.

OLULINE!:
Kogu heedri raskus peab toetuma sdotekorpusele, MITTE tihvtidele (B).

Paigutage s6otekorpuse pd&hi nii, et lukustuspoldid (K) oleksid kinnituse (D) avadega kohakuti.
Lukake hoob (E) alla, et lukustuspoldid (K) kinnitusega (D) rakenduksid.

Langetage kdepide (F) ja vabastage mitmikkonnektor (G) heedri kiljest.

Avage kombaini pistikupesa (H) kate.

Lukake kaepide (J) taiesti avatud asendisse.

Vajaduse korral puhastage konnektori ja pesa Ghenduspinnad.

Sobitage konnektor (G) kombaini pistikupessa (H) ja tdmmake kaepidet (J), et mitmikkonnektor I6puni pistikupessa
Ghendada.
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13. Tommake jouiilekande krae (A) tagasi ja vabastage
joutlekanne tugiklambrist. Eemaldage jouiilekanne
tugiklambrist.

1039189
a
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14. Tommake jouiilekande otsas olev krae (A) tagasi ja likake
j6ulilekanne kombaini valjundvéllile (B), kuni krae lukustub.
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Figure 3.94: J6uiilekande iihendamine kombainiga

Heedri IDEAL™-seeria kombaini kiiljest eemaldamine

Heeder tuleb kombaini kiljest fisiliselt eemaldada ning hiidro- ja elektriihendused lahti Gihendada.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitamisest tingitud vigastuste v6i surma viltimiseks tuleb enne mis tahes pohjusel juhiistmelt
lahkumist alati mootor seisata ja siilitevoti eemaldada.

1. Parkige kombain Ghetasasele pinnale.
2. Langetage heeder taielikult.

3. Seisake mootor ja eemaldage véti siilitelukust.
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4. Mitmikkonnektori (A) vabastamiseks likake kombaini
pistikupesa kaepide (B) tdielikult avatud asendisse.

5. Asetage mitmikkonnektor (B) heedri pistikupessa ja %
liigutage kdepide (A) vertikaalasendisse, et
mitmikkonnektor lukustada.
D @i\
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6. Tommake joullekande kraed (A) tahapoole ja eemaldage
joutlekanne kombaini valjundvalli (B) kiljest.

©
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-

Figure 3.97: Jouiilekande lahtiiihendamine
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7. Hoidke jéutlekannet selle tugikronsteinil (B), tommates
joutlekande krae (A) tagasi ja kinnitades j6uiilekande
tugikronsteini (B) kilge. Vabastage krae ja veenduge, et see
kronsteini kilge lukustuks.

T

a

L

1039189

8. Tommake hoob (A) iles, et kaldtransportdori allosas olevad
poldid (B) sisse tdmmata.

0
Q ‘\//
D

1029554 )\

9. Kaivitage kombain ja langetage heeder maapinnale, kuni
kaldtransportoori poldid (A) on konksudest (B) vabad.

10. Tagurdage kombainiga aeglaselt heedrist eemale.

Figure 3.100: Kaldtransportoori langetamine

3.6.5 John Deere kombainid

Paise kinnitamiseks John Deere’i kombaini kiilge voi selle kiiljest eemaldamiseks jargige selles jaotises kirjeldatud
toiminguid.

FD2-seeria FlexDraper®-i heeder ihildub John Deere 60-, 70-, S-, T- ja X9-seeria kombainidega.
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Heedri iihendamine John Deere kombainiga

Igale kombaini mudelile kehtivad heedri kinnitamiseks eraldi juhised.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
slilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Seisake mootor ja eemaldage voti stiltelukust.

2. Lukake kombaini mitmikliitmiku Ghenduspesa kaepidet (A)
kaldtransport6ori suunas, et kaldtransportoori allosas
olevad poldid (B) sisse tdmmata. Tehke Ghenduspesa
puhtaks.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdérvalisi isikuid.

3. Kaivitage mootor ja sGitke kombainiga aeglaselt heedrini,
kuni kaldtransport6ori sadul (C) asub otse ujuvmooduli
tlemise risttala (D) all.

1001393

4. Heedri tdstmiseks tuleb veidi tésta ka kaldtransportoori,
veendudes, et kaldtransportoori sadul on ujuvmooduli Figure 3.101: Kombain ja ujuvmoodul
raami kiilge korralikult rakendunud.

5. Seisake mootor ja eemaldage véti stilitelukust.

6. Mitmikliitmiku (B) hoiuasendist vabastamiseks tdmmake
ujuvmooduli kdepidet (A). Eemaldage mitmikliitmik ja
hoiustamiseks likake kdepide tagasi ujuvmoodulisse.

Figure 3.102: Mitmikliitmiku hoiustamine
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7. Uhendage mitmikliitmik (A) pessa ja tdmmake kiepidet (B),
et rakendada mitmikliitmiku konksud kdepidemesse.

8. Tommake kdepide (B) horisontaalasendisse ja veenduge, et
mitmikliitmik (A) on tdielikult pessa lukustatud.

(o]
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9. Veenduge, et kaldtransportéori mélemad poldid (A) on
ujuvmooduli kronsteinide kilge taielikult haagitud.

MARKUS:

Kui poldid (A) ei rakendu ujuvmooduli kronsteinide kulge
taielikult, siis Iddvendage polte (B) reguleerige kronsteini
vastavalt vajadusele.

10. Keerake poldid (B) kinni.

Figure 3.104: John Deere’i 60, 70, S voi T seeria
s6otekorpuse tihvt — X9 seeria on sarnane

Figure 3.105: Mitmikkonnektori lukk, elektriiihendused
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11. K&epideme (B) paika lukustamiseks libistage riivi (A) ja kinnitage klambriga (C).

12. Votke kombaini hoiuruumist kabiini juhtseadme konnektor C81A (D) ja thendage see ujuvmooduli pessa C81B (E).
Konnektori lukustamiseks keerake kraed.

13. Tommake joutilekande krae (A) tagasi ja vabastage
joullekanne tugiklambrist. Eemaldage joutilekanne
tugiklambrist.

a

L

1039202

Figure 3.106: Jouiilekanne hoiuasendis — jouiilekanne
MD #B7038 vdi MD #B7039

Figure 3.107: Juiilekanne hoiuasendis — ndlva/
kallaku jouiilekanne MD #B7326, voi MD #B7182

14. Témmake jouiilekande otsas olevat kraed (A) tahapoole ja
likake j6ulilekanne kombaini valjundvéllile (B), kuni
krae lukustub.

Figure 3.108: Jouiilekanne
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15. Vabastage ujuvasendi lukud, tommates molema ujuvasendi
luku kaepidet (A) ujuvmoodulist eemale ja seades selle
lukustamata asendisse (B).

MARKUS:

Parempoolsel joonisel on ndidatud heedri parem kiilg.
Heedri vasakul kiljel olev ujuvasendi lukk asub
parempoolse vastas.

1024737

Figure 3.109: Ujuvasendi lukustuse kaepide

Heedri lahtiiihendamine John Deere kombaini kiiljest

Heeder tuleb kombaini kiljest fuisiliselt eemaldada ning hiidro- ja elektriihendused lahti ihendada.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste v6i surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi pohjusel heedri alla ldhete.
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1. Valige lihetasane ala ja paigutage heeder veidi maapinnast
korgemale.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti siititelukust.

OLULINE!:

Kui on paigaldatud transportrattad, voib heedri lahti
Ghendada transpordi- voi p&llureziimis. Kui hendate rattad
lahti pollureziimis, seadke rattad hoiustamis- vGi Gilemisse
tooasendisse, vastasel juhul voib heeder ettepoole kalduda,
mis muudab uuesti taaspaigalduse keeruliseks. Juhiseid vt
jaotisest EasyMove™ transportrataste reguleerimine, page
163.

OLULINE!:

Kui on paigaldatud stabilisaatorrattad, seadke rattad
hoiustamis- vGi Glemisse té6asendisse, vastasel juhul voib
heeder ettepoole kalduda, mis muudab taaspaigalduse
keeruliseks. Juhiseid vt jaotisest Stabilisaatorrataste
reguleerimine, page 163.

3. Rakendage ujuvasendi lukud, tmmates iga ujuvasendi luku
kdepidet (A) ujuvmoodulist eemale ja seades selle
lukustatud asendisse (B).

1019711

. Figure 3.110: Ujuvasendi lukustuse kdepide
MARKUS:
Parempoolsel joonisel on ndidatud heedri parem kiilg.
Heedri vasakul kiljel olev ujuvasendi lukk asub
parempoolse vastas.

4. Avage kombaini kate (A), tdmmake joulilekande kraed (B)
tahapoole ja tdommake jouiilekanne kombaini
valjundvallilt ara.

Figure 3.111: Jouiilekanne

262085 85 Parandus A



T606

5. Hoidke jéutlekannet selle tugikronsteinil (B), tommates
joutlekande krae (A) tagasi ja kinnitades jéutilekande

tugikronsteini (B) kilge. Vabastage krae ja veenduge, et see

tugikronsteini kllge lukustuks.

6. Kinnitage tugikronsteini (B) kilge turvakett (C).

7. Tostke ujuvmooduli kdepidet (A).

262085

S

1039196
a

Figure 3.112: Jouiilekanne hoiuasendis — jouiilekanne
MD #B7038 voi MD #B7039

Figure 3.113: J6uiilekanne hoiuasendis — nélva/
kallaku joulilekanne MD #B7326, voi MD #B7182

=y T4

Figure 3.114: Mitmikliitmiku hoiustamine
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8. Uhendage juhtmekimp (A) kombaini Gihenduspesast lahti.

9. Eemaldage klamber (B) ja libistage lukku (C) kdepideme (D)
vabastamiseks.

10. To&stke kaepide (D) taielikult vertikaalasendisse, et
mitmikliitmik (E) kombaini kiiljest vabastada.

11. Uhendage mitmikliitmik (A) ujuvmooduli pessa ja
mitmikliitmiku lukustamiseks langetage kaepidet (B).

12. Likake kombaini kdepide (A) kaldtransportoori poole, et
kaldtransportoori polt (B) ujuvmoodulist lahti thendada.
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13. Langetage kaldtransportor, kuni sadul (A) lahti Ghendub ja
ujuvmooduli toe (B) vabastab.

14. Tagurdage kombainiga aeglaselt ujuvmoodulist eemale.

T60

Figure 3.118: Ujuvmoodul ja kaldtransportoor

3.6.6 New Hollandi kombainid

Heedri kinnitamiseks New Hollandi kombaini kiilge voi selle kiiljest eemaldamiseks jargige selles jaotises kirjeldatud

toiminguid.

Teavet selle heedriga ihilduvate New Hollandi kombainide mudelite kohta leiate allolevast tabelist.

Table 3.2 New Hollandi kombainide iihilduvus

New
Hollandi
kombaini-
de seeria Kombaini mudel
920, 940, 960, 970, 980
CR 9020, 9040, 9060, 9065, 9070, 9080
6090, 7090, 8080, 8090, 9090
6,80, 6,90, 7,90, 8,90, 9,90, 10,90
840, 860, 870, 880
CX 8070, 8080, 8090

8080 Elevation, 8090 Elevation

Heedri iihendamine New Holland CR/CX kombainiga

Igale kombaini mudelile kehtivad heedri kinnitamiseks eraldi juhised.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Seisake mootor ja eemaldage voti stiitelukust.

262085
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Veenduge, et kdepide (A) on asendis, mis véimaldab
lukke (B) ujuvmooduli kiilge haakida.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

3.

Kaivitage mootor ja sditke kombainiga aeglaselt
ujuvmoodulini, kuni kaldtransport66éri sadul (A) asub otse
ujuvmooduli Glemise risttala (B) all.

Heedri tostmiseks tuleb veidi tdsta ka kaldtransportoori,
veendudes, et s66turi sadul on ujuvmooduli raami kiilge
korralikult rakendunud.

Seisake mootor ja eemaldage voti stiltelukust.

Tostke kaldtransport6ori vasakul kiljel olevat ujuvmooduli
hooba (A) ja likake kombaini kaepidet (B) kaldtransport6ori
molemal kiiljel olevate lukkude (C) rakendamiseks.

Vajutage hooba (A) allapoole, et hoovas olev pilu rakenduks
kdepidemega ja lukustaks kdepideme paika.

Kui lukk ei haaku taielikult ujuvmooduli tihvtiga (D), kui
hoob (A) ja kdepide (B) on rakendatud, vabastage poldid (E)
ja reguleerige lukku (C). Keerake poldid kinni.

262085 89

Figure 3.121: Kaldtransportoori lukud
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Figure 3.122: Mitmikkonnektor ja elektriiihendused
9. Eemaldage korgid konnektoritelt C81B (A) ja (B).

10. Eemaldage kork hidropesalt (C). Puhastage pistikupesa Ghenduspinnad

11. Likake lukustusnupp (D) sisse ja tdommake hoob (E) taiesti avatud asendisse.

12. Eemaldage hidraulika kiirkonnektor (F) kombaini hoiuplaadilt. Puhastage konnektori Gthenduspind.

13. Sobitage konnektor (F) ujuvmooduli pistikupessa (C) ja liikake hooba (E), et pistik pistikupessa rakenduks.
14. Likake hoob (E) suletud asendisse, kuni lukustusnupp (D) vélja hiippab.

15. Eemaldage kombaini konnektor (G) selle hoidikust kombainil ja thendage pistikupessa (B). Konnektori lukustamiseks
keerake selle kraed.

16. Votke kombaini hoiuruumist kabiini juhtkomplekti konnektor C81A (H) ja Ghendage see pessa C81B (A). Konnektori
lukustamiseks keerake kraed.
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17. Tommake jouiilekande krae (A) tagasi ja vabastage
joutlekanne tugiklambrist. Eemaldage joulilekanne
tugiklambrist.

18. Tommake jouiilekande otsas olevat kraed tahapoole ja

T606

luikake joulilekanne kombaini valjundvdllile (A), kuni krae

lukustub.

262085
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Figure 3.123: Jouiilekanne hoiuasendis — jouiilekanne
MD #B7038 voi MD #B7039

Figure 3.124: J6uiilekanne hoiuasendis — nélva/
kallaku jouiilekanne MD #B7180, MD #B7181 voi
MD #B7326

1001472

Figure 3.125: Jouiilekanne ja véljundvall
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19. Vabastage ujuvasendi lukud tdmmates mdlema ujuvasendi
luku kaepidet (A) ujuvmoodulist eemale ja seades selle
lukustamata asendisse (B).

MARKUS:

Parempoolsel joonisel on ndidatud heedri parem kiilg.
Heedri vasakul kiljel olev ujuvasendi lukk asub
parempoolse vastas.

1024737

Figure 3.126: Ujuvasendi lukustuse kdepide

Heedri lahtitihendamine New Holland CR/CX kombaini kiiljest

Heeder tuleb kombaini kiljest fuisiliselt eemaldada ning hiidro- ja elektriihendused lahti ihendada.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.
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1. Valige lihetasane ala ja paigutage heeder veidi maapinnast
korgemale.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti siititelukust.

OLULINE!:

Kui on paigaldatud transportrattad, voib heedri lahti
Ghendada transpordi- voi p&llureziimis. Kui hendate rattad
lahti pollureziimis, seadke rattad hoiustamis- vGi Gilemisse
tooasendisse, vastasel juhul voib heeder ettepoole kalduda,
mis muudab uuesti taaspaigalduse keeruliseks. Juhiseid vt
jaotisest EasyMove™ transportrataste reguleerimine, page
163.

OLULINE!:

Kui on paigaldatud stabilisaatorrattad, seadke rattad
hoiustamis- vGi Glemisse té6asendisse, vastasel juhul voib
heeder ettepoole kalduda, mis muudab taaspaigalduse
keeruliseks. Juhiseid vt jaotisest Stabilisaatorrataste
reguleerimine, page 163.

3. Rakendage ujuvasendi lukud, tmmates iga ujuvasendi luku
kdepidet (A) ujuvmoodulist eemale ja seades selle
lukustatud asendisse (B).

1019711

. Figure 3.127: Ujuvasendi lukustuse kaepide
MARKUS:

Parempoolsel joonisel on ndidatud heedri parem kiilg.
Heedri vasakul kiljel olev ujuvasendi lukk asub
parempoolse vastas.

4. Uhendage jduiilekanne kombaini kiiljest lahti. Likake
joutlekande otsas olev krae tagasi ja tdmmake joulilekanne
kombaini valjundvallist (A) valja, kuni krae vabaneb.

1001472

Figure 3.128: Jouiilekanne
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Hoidke j6uilekannet selle tugikronsteinil (B), tommates
joutlekande krae (A) tagasi ja kinnitades jéutilekande

tugikronsteini (B) kilge. Vabastage krae ja veenduge, et see

kronsteini kilge lukustuks.

Vajutage lukustusnupp (B) sisse ja tdommake kadepidet (C)
mitmikliitmiku (A) vabastamiseks.

94

1039196
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Figure 3.129: Jouiilekanne hoiuasendis — jouiilekanne
MD #B7038 voi MD #B7039

Figure 3.130: J6uiilekanne hoiuasendis — nélva/
kallaku joulilekanne MD #B7180, MD #B7181 voi
MD #B7326

Figure 3.131: Ujuvmooduli iihendused
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7. Lukake kaepide (A) suletud asendisse, kuni lukustusnupp (B)
liigub valja. Sulgege kate.

8. Paigutage hidraulika kiirliitmik (A) kombaini
hoiuplaadile (B).

o oAl

Figure 3.133: Kombaini liitmik

9. Eemaldage ujuvmooduli kiiljest elektripistmik (A).

: P O W
Figure 3.134: Ujuvmooduli iihendused
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10. Uhendage elektripistmik kombainiga asukohas (A).

11. Asetage kate (A) uuesti ujuvmooduli Gthenduspesale. I
©

&0

q

Figure 3.136: Ujuvmooduli Gihenduspesad

12. Tostke hoob (A) ules ja langetage kdepide (B), et
kaldtransportééri/ujuvmooduli lukk (C) avada.

Figure 3.137: Kaldtransportoori lukud
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13. Langetage kaldtransportdori (A), kuni kaldtransportdor
Gihendatakse ujuvmooduli (B) kiljest lahti.

14. Tagurdage kombainiga aeglaselt heedri juurest eemale.

Figure 3.138: Kombaini kiiljes olev heeder

Séotesuunajad — New Holland CR-seeria kombainid

New Holland CR-seeria kombainidele vdib olla vajalik paigaldada sé66tesuunajad. New Holland CX-seeria kombainidel EI OLE
vaja sootesuunajaid kasutada.

Uksnes New Holland CR kombainid: Laiad etteande deflektorid on kaldtransportdorile etteande parandamiseks
ujuvmoodulile tehases paigaldatud. Vajadusel eemaldage etteande deflektorid. Juhiseid vt jaotisest 4.11.3 New Holland CR
kombainide s66tedeflektorite asendamine, page 608.

Pikad so6tekomplektid on mdeldud kitsa kaldtransportodriga kombainidele ja neid saab paigaldada lihikeste etteande
deflektorite asendamiseks.

Table 3.3 FM200 s66turikomplektid CR-seeria kombainidele

Sootekorpuse suurus Sooturikomplekti suurus Varuosa number
1250-1350 mm (49-65 tolli) Kitsas: 200 mm (7 7/8 tolli) MD #328082, 328083
1100 mm (43 1/2 tolli) ja vdiksem Lai: 325 mm (12 13/16 tolli) MD #314690, 314691

3.6.7 Rostselmashi seeria kombainid

Heedri (ihendamine Rostselmashi kombainiga

Igale kombaini mudelile kehtivad heedri kinnitamiseks eraldi juhised.

A\ OHT!

Masina ootamatust kadivitamisest pohjustatud vigastuste voi surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
slilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

A\ OHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kérvalisi isikuid.
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1. Kaivitage mootor ja sditke kombainiga aeglaselt heedri ﬁ /AN 0 o o
poole, kuni sé6tekorpuse sadul (A) on otse ujuvmooduli
tlemise risttala (B) all.

2. Heedri tostmiseks tuleb veidi tésta ka kaldtransportoori,
veendudes, et kaldtransportoori sadul on ujuvmooduli
raami kiilge korralikult rakendunud.

3. Seisake mootor ja eemaldage véti siititelukust.

1038215

4. Tommake tihvti (A) valjapoole ja poorake kdepidet (B), kuni
modlemad sootekorpuse tihvtid (C) on taielikult ujuvmooduli
kronsteinidesse (D) liikunud.

MARKUS:

Kui tihvtid (C) ei kinnitu taielikult ujuvmooduli
kronsteinidesse, vabastage poldid (E) ja reguleerige
kronsteine (D) vastavalt vajadusele.

5. Keerake mutrid (E) kinni.

|

1038213

Figure 3.140: Kaldtransportoori polt
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6. Vajutage lukustusnupp (A) sisse ja tommake kaepide (B)
téielikult avatud asendisse.

7. Eemaldage hidraulika kiirkonnektor kombainil olevalt
hoiuplaadilt. Puhastage konnektori Ghenduspind.

8. Asetage kombaini konnektor ujuvmooduli pistikupessa.
Lukake kdepide alla, et konnektor pistikupessa ihendada.

9. Lukake kaepidet alla suletud asendisse, kuni lukustusnupp
(B) vélja hiippab.

10. Eemaldage kombaini konnektor selle hoidikust kombainil ja
Uhendage pistikupessa (C). Konnektori lukustamiseks
keerake selle kraed.

11. Votke kabiini juhtkomplekti konnektor C81A kombainil
olevast hoidikust vélja ja tUhendage pessa C81B (D).
Konnektori lukustamiseks keerake selle kraed.

12. Eemaldage turvakett (C) tugikronsteini (B) kljest.

13. Tommake jouiilekande krae (A) tagasi ja vabastage
joutlekanne tugiklambrist. Eemaldage joullekanne
tugiklambrist.

1034663,
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Figure 3.142: Jouiilekanne hoiuasendis — jouiilekanne
MD #B7038 voi MD #B7039
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14. Tommake jouiilekande otsas olevat kraed (A) tahapoole ja
lukake joulilekanne kombaini valjundvéllile (B), kuni
krae lukustub.

1001412

15. Vabastage ujuvasendi lukud, tdommates molema ujuvasendi
luku kaepidet (A) ujuvmoodulist eemale ja seades selle
lukustamata asendisse (B).

MARKUS:

Parempoolsel joonisel on ndidatud heedri parem kdlg.
Heedri vasakul kiljel olev ujuvasendi lukk asub
parempoolse vastas.

1024737

Figure 3.144: Ujuvasendi lukustuse kaepide

Heedri eemaldamine Rostselmashi kombaini kiiljest

Igale kombaini mudelile kehtivad heedri kinnitamiseks eraldi juhised.

A\ OHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

A oHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.
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1. Parkige kombain Ghetasasele pinnale.

2. Tostke heeder veidi maapinnast korgemale.

3. Seisake mootor ja eemaldage véti siilitelukust.

OLULINE!:

Kui on paigaldatud transportrattad, vGib heedri lahti
tihendada transpordi- voi p&llureziimis. Kui ihendate rattad
lahti pollureziimis, seadke rattad hoiustamis- v3i Glemisse
tooasendisse, vastasel juhul véib heeder ettepoole kalduda,
mis muudab uuesti taaspaigalduse keeruliseks. Juhiseid vt
jaotisest EasyMove™ transportrataste reguleerimine, page
163.

OLULINE!:

Kui on paigaldatud stabilisaatorrattad, seadke rattad
hoiustamis- voi Glemisse téoasendisse, vastasel juhul voib
heeder ettepoole kalduda, mis muudab taaspaigalduse
keeruliseks. Juhiseid vt jaotisest Stabilisaatorrataste
reguleerimine, page 163.

4. Rakendage ujuvasendi lukud, tdmmates iga ujuvasendi luku
kdepidet (A) ujuvmoodulist eemale ja seades selle
lukustatud asendisse (B).

1019711

MARKUS:

Parempoolsel joonisel on nadidatud heedri parem kilg.
Heedri vasakul kiljel olev ujuvasendi lukk asub
parempoolse vastas.

5. Uhendage kombaini kabiini juhtseadme juhtmestiku
konnektor C81A (D) pistikupesast C81B (D) lahti.

6. Uhendage kombaini elektrijuhtmestik konnektori (C) kiiljest
lahti.

7. Mitmikkonnektori vabastamiseks vajutage lukustusnupp (A)
sisse ja tBstke kaepidet (B). Eemaldage hidraulika
kiirkonnektor kombaini kiljest ja pange see kombainil
olevasse hoidikusse tagasi.

)
©
—
'~
=]
0
o
—

Figure 3.146: Ujuvasendi lukustuse kdepide
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8. Tommake joulilekande otsas olev krae (A) tagasi ja
témmake joulilekanne kombaini valjundvdllist (B) valja, kuni
krae vabaneb.

9. Hoidke jéutilekannet selle tugikronsteinil (B), tdmmates
joutlekande krae (A) tagasi ja kinnitades jéutilekande
tugikronsteini (B) kilge. Vabastage krae ja veenduge, et see
tugikronsteini kilge lukustuks.

10. Kinnitage tugikronsteini (B) kllge turvakett (C).

a

L

1034663,

Figure 3.148: Jouiilekanne hoiuasendis — jouiilekanne
MD #B7038 voi MD #B7039

11. Tommake tihvti (A) véljapoole ja poorake kdepidet (B)
paripaeva, kuni mélemad s66tekorpuse tihvtid (C) on
taielikult ujuvmooduli kronsteinidest (D) vélja liikunud.

|

1038499

Figure 3.149: Kaldtransportoori polt
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12. Kaivitage mootor ja langetage sootekorpus (A), kuni see
ujuvmooduli toe (B) kiiljest vabaneb.

13. Tagurdage kombainiga aeglaselt ujuvmoodulist eemale.

14. Seisake mootor ja eemaldage voti stiitelukust.

1038215

Figure 3.150: Kombain ja ujuvmoodul

3.6.8 Heedri kinnitamine FM200 ujuvmoodauli kiilge ja selle kiiljest eemaldamine

Ujuvmooduli heedri kilge kinnitamiseks véi selle kiiljest eemaldamiseks jargige asjakohaseid toiminguid. Need toimingud
nduavad, et ujuvmoodul jadks kombaini kiilge.

MARKUS:

Kui heedril on transpordirattad, saab ujuvmooduli heedri kiilge kinnitada ja selle kiiljest eemaldada, kui see on kas
transpordi- v&i pollureziimis.

Eemaldage ujuvmoodul heedri kiiljest ainult jargmistel juhtudel.
¢ Heedrit on vaja vaalutajal kasutamiseks
e Kombaini kilge kinnitatakse teine ujuvmooduliga Ghilduv heeder

e Heeder v6i ujuvmoodul vajab hooldust vdi remonti ning hooldus- véi remondit66d nduavad ujuvmooduli heedri kiljest
eemaldamist

Heedri lahtiiihendamine FM200 ujuvmooduli kiiljest

Kui FM200 ujuvmoodul ihendatakse heedriga, vGimaldab see heedril jargiga maapinna kontuure. Vajadusel saab FM200
heedri kiljest lahti Ghendada.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi pohjusel heedri alla ldhete.
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A\ HOIATUS!

Hoidke kded kaitsete ja terade vahelisest alast eemale.

A\ HOIATUS!

Terade kasitsemisel voi nende ldhedal to6tamisel kandke
tugevaid téokindaid.

1. Kaivitage mootor ja seejarel langetage heeder.

2. Suurendage vahemaad ujuvmooduli sd6telindi all heedri
kallutamise ja silindri (A) taieliku valjasirutamise abil, kuni
indikaator (B) on asendis E.

3. Tostke trummel taiskorgusele.
4. Seisake mootor ja siis eemaldage voti stltelukust.

5. Rakendage trumli ohutustoed.

6. Tiivalukkude rakendamiseks liigutage hoob (A)
lukustusasendisse.

262085 104
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Figure 3.151: Loikelatiga seotud oht

1031942

Figure 3.152: Keskliili
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Figure 3.153: Tiiva lukustus — ndidatud on vasak pool
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7. Ujuvasendi lukkude rakendamiseks tdmmake ujuvasendi
lukustuse kaepidemed (A) ujuvmoodulist eemale ja
lukustatud asendisse (B).

1019711

8. Trimmivedrude (B) pinge vabastamiseks eemaldage
ujuvmooduli raami taga asuvad poldid (A).

9. Vabastage trimmivedrud (B) vedrupingutite (C) kiiljest.
Laske vedrudel rippuda tasakaalukanalil (D).

10. Taaspaigaldage vedrupingutid ujuvmooduli kilge. Kinnitage
poltidega (A).

11. Korrake seda vastaskdiljel.

1033979
AN

Figure 3.155: Trimmivedrud — vasak pool
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18.

T6O

Eemaldage kaks polti (A) ja vahedetailid (B) siirdekanali
tugidla (C) kiiljest. Korrake vastaskiiljel.

Eemaldage kruvi (A) ja hoidke alles.
Eemaldage mutter M10 poldilt (B).

Keerake kuuskantpolti (C) 24 mm mutrivotmega, et keerata
sulgur alla, seejarel tdstke sootetekki, et eemalda polt (B).

Poorake riiv Ules ja tagasi, et langetaga ujuvmooduli tekk ja
vabastada siirdekanali toru.

Paigaldage kruvi (A).

Korrake toimingut soo6telindi teki vastaskdljel.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdorvalisi isikuid.

19.

20.

21.

1013336

1031950

Figure 3.157: Ujuvmooduli riiv

Vabastage trumli ohutustoed, kdivitage mootor, langetage trummel ja tdstke heeder taiesti lles.

Kaivitage mootor, eemaldage voti slilitelukust ja rakendage kombaini ohutustoed.

I6dvendage mutter ja polt (A) ning vabastage konks (B)
ujuvmooduli kummalgi kiiljel oleva jalandi kiljest.

262085 106

Figure 3.158: ujuvmooduli alaosa
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22. hoiustamiseks keerake konksu (B) 90° ning keerake polt (A) N\l
ka mutter uuesti kinni.

1004593

Figure 3.159: ujuvmooduli alaosa

23. Asetage heedri jalandi alla 150 mm (6 tolli) plokk (A). See U
aitab kesklili lahti thendada.

24. Vabastage kombaini tGstesilindrite lukud, kdivitage mootor
ja langetage heedrit, kuni heedri jaland toetub plokile voi
stabilisaatorrattad on maapinnal.

M

N

1026232

25. Uhendage hiidrauliline kesklili lahti jargmiselt.
a. Eemaldage lukustustihvt (A) ja tihvt (B).
MARKUS:

Olge tihvti eemaldamisel ettevaatlik, sest kesklli
mdlemale poolele vdib olla paigaldatud seib.

b. Tostke keskluli (C) klambrilt maha.

c. Taaspaigaldage polt (B) kronsteini kiilge ja kinnitage
klambriga (A).

MARKUS: >
Keskluli pikkuse reguleerimiseks ja kesklili liigse \ - 077

koormuse IeeY?n'daNmise'ks vo~i!3 osutuda Yajalikuks Figure 3.161: Hiidrauliline keskliili
kaldtransport6ori tdstmine vGi langetamine.

1031955
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MARKUS:

e Kui seade asub maapinnal: liikake rulli 6likao
vahendamiseks ettepoole.

e Transportimisel: tdmmake rull taielikult tagasi.
26. Uhendage lahti elektripistmik (A).

MARKUS:

Kui mis tahes voolikul puuduvad varvilised plastsidemed,
siis paigaldage need enne voolikute lahtilhendamist.

27. Uhendage lahti k&ik voolikud mooduli ja kollektori (B)
vahel. Olikao viltimiseks pange voolikuotstele viivitamatult
kork.

Figure 3.162: heedri Gthendused

MARKUS:
Margistage vooliku asukohad, et hdlbustada taaspaigaldust.

28. Hoiustage ja kinnitage voolikud ujuvmooduli raami kiilge.

A\ OHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

29. Kaivitage mootor.

30. Langetage ujuvmoodul selle heedri kiiljest vabastamiseks.
31. Tagurdage heedri juurest aeglaselt ja sirgjooneliselt eemale.
32. Seisake mootor ja eemaldage véti siititelukust.

Heedri tihendamine FM200 ujuvmooduliga

FD2 seeria heedreid saab ujuvmooduliga Ghendada pdllu- voi transpordikonfiguratsioonis.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

MARKUS:

Transportrattaid saab kasutada heedri toestamiseks. Juhiste saamiseks vt EasyMove™ transportrataste reguleerimine, page
163.
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Paigaldage hiidraulilise kesklili (A) Glemisse asendisse
viimiseks asukohta (B) polt (vGi sarnane vahend).

Veenduge, et ujuvmooduli eesmistes nurkades olevad
riivid (A) on ujuvmooduli tagaosa poole péoratud.

A\ HOIATUS!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

3.

Kaivitage mootor ja langetage kaldtransportoor, nii et
ujuvmooduli dlad (A) on joondatud heedri
tasakaalukanalitega (B).

SGitke aeglaselt edasi, hoides ujuvmooduli 6lgade (A) ja
heedri tasakaalukanalite (B) joondust.

Hoidke ujuvmooduli lgasid (A) heedri tasakaalukanalite (B)
all, et tagada ujuvmooduli jalandite Gige asend
heedriliigende tugede sees asukohas (C).

OLULINE!:

Hoidke hldraulikavoolikud eemal, et véltida kahjustusi
heedri juurde sdites.

Jatkake edasiliikumist, kuni ujuvmooduli 6lad (A) puutuvad
kokku tasakaalukanalite (B) piirikutega.

262085 109
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Figure 3.164: Riiv
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Figure 3.165: ujuvmooduli allosa
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7. Reguleerige kesklili (A) pikkust heedrinurga hidraulika abil,
et joondada kesklili aas (B) ligikaudselt heedrikronsteini
avaga.

8. Seisake mootor ja eemaldage véti siilitelukust.

9. Eemaldage lukustustihvt (C) ja tdmmake tihvt (D) osaliselt
klambrist valja.

MARKUS:

Olge tihvti vdljatdmbamisel ettevaatlik, sest tihvtil véivad
olla seibid, mis aitavad eemaldada paigaldamisel keskldili
liigse IGtku.

10. Eemaldage kesklili (A) toestamiseks kasutatud ese.

11. Joondage keskllli ava klambri avaga ja asetage enne tihvti
sisestamist keskliili m&lemasse otsa sealt sammus 9, page
110 eemaldatud seibid (A).

MARKUS:

Seibid voivad puududa, neid vdib olla lks voi kaks.
12. Kinnitage tihvt (B) lukustustihvtiga (C).

A\ ETTEVAATUST!

Enne heedri taielikku tostmist lihendage alati keskliili.

V 1035204

Figure 3.167: Keskliili

A\ HOIATUS!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

13. Kaivitage mootor.
14. Tostke ujuvmoodul Gles ja samal ajal veenduge, et ujuvmooduli jalandid haakuvad heedri jalanditega.

15. Tostke heeder téiesti Ules.

16. Seisake mootor ja eemaldage voti stiltelukust.

17. Rakendage heedri ohutustoed. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.
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18. l6dvendage mutter ja polt (A) ning paigutage konks (B)
joonisel naidatud viisil ujuvmooduli 6la kilge
rakendamiseks. Keerake kinni polt ja mutter (A).

19. Eemaldage ujuvmooduli raami taga asuvad poldid (A) ja
vedrupingutid (C).

20. Haakige tasakaalukanalil (D) rippuvad trimmivedrud (B)
vedrupingutite (C) kilge.

21. Taaspaigaldage vedrupingutid ujuvmooduli kiilge. Keerake
poldid (A) I6puni kinni.

22. Korrake seda vastaskdljel.

1033979
AN

Figure 3.169: Trimmivedrud - vasak pool

A\ HOIATUS!

Terade kadsitsemisel voi nende ldhedal to6tamisel kandke tugevaid téokindaid.

23. Eemaldage kruvi (A) ning mutter ja polt (B) ava mdlemalt
klljelt, et véimaldada ujuvmooduli teki kinnitamist.

24. Poorake riiv (C) ettepoole ja alla siirdekanali toru
rakendamiseks.

1017149

Figure 3.170: Ujuvmooduli riiv
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25. Kasutage kuuskantpoldil (C) 24 mm (15/16 tolli) vétit, et
riivi allapoole poorata ja sootetekki veidi tosta. Riivi
asendisse lukustamiseks paigaldage mutter ja polt (B).

26. Paigaldage kruvi (A).

27. Korrake toimingut s6o6telindi teki vastaskdljel.

&y, 1017134
77

28. Paigaldage vahedetailid (B) siirdekanali tugidlale (C) kahe
poldiga (A).
MARKUS:

Veenduge, et kiilgmise lintajami liistudega puudub
kokkupuude.

©
™
™
™
-
S
-

29. Pistmikest ja GUhenduspesadest mustuse eemaldamiseks
kasutage puhast lappi.

30. Uhendage kollektori (B) kiilge jargmised
hidraulikavoolikud.

e Terade réhk kollektoril olevasse pessa KP (oranz
kaabliside)

e Terade tagasivool kollektoril olevasse pessa KR (sinine
kaabliside)

e Lintajami rohk kollektoril olevasse pessa DP (roheline
kaabliside)

e Lintajami tagasivool kollektoril olevasse pessa DR
(punane kaabliside) Figure 3.173: heedri lihendused

e Karteri aravool kollektoril olevasse pessa CD

31. Uhendage elektripistmik C20C (A).
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32. Kontrollige ujuvsiisteemi ja veenduge, et heeder on loodis. Juhiste saamiseks vt jargmist.

e 3.9.3 Heedri ujuvasend, page 174
e 3.11 Heedri loodimine, page 449

A\ ETTEVAATUST!

Enne mootori kdivitamist v6i heedriajamite sissellilitamist veenduge, et keegi ei viibi masina ldhedal.

33. Kaivitage kombain ja tehke jargmised kontrolltoimingud.
e Voolikute korraliku tlhenduse kontrollimiseks tdstke ja langetage trumlit.

e Voolikute nGuetekohase Gihendamise kontrollimiseks kaitage heedrit.

34. Otsige lekkeid.

262085 113
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3.7 Heedri seadistamine

Optimaalse joudluse tagamiseks peab heeder olema konfigureeritud spetsiaalselt eri koristustingimuste ja pdllukultuuride
jaoks.
3.7.1 Heedri lisaseadmed

Valikulised lisaseadmed vdivad masina joudlust teatud oludes parandada vdi lisada heedrile funktsioone. Valikulisi
lisaseadmeid saate tellida ja need paigaldab MacDoni edasimuja.

Pakutavate Uksuste kirjeldust vt jaotisest 5 Lisavarustus ja lisaseadmed, page 699.

3.7.2 Heedri seaded

Jargmised tabelid aitavad heedrit eri koristustingimuste ja pdllukultuuride jaoks seadistada.

Teavet rulli seadistuste kohta vt jaotisest 3.7.4 Trumli seaded, page 126.

Teavet FM200 teo konfigureerimise kohta vt jaotisest 3.8.1 FM200 sééteteo konfiguratsioonid, page 131.

MARKUS:
Suurenenud viljamaterjalist vdi sGidukiirusest tingitud joudluse tdstmiseks suurendage kiilglindi kiirust.
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3.7.3 Heedri optimeerimine rapsi sirgjoones lI6ikamiseks

Kipset rapsi voib I6igata sirgjoones, kuid enamik sorte on vastuvétlikud kaunade purunemise ja sellest tulenevate
seemnekadude suhtes. Selles jaotises on toodud teave soovitatud to6seadiste, sdtete ja seadistuste kohta, et optimeerida
FD2-seeria FlexDraper® heedreid rapsi sirgjooneliseks I6ikamiseks, et vihendada seemnekadu.

Soovituslikud lisaseadmed

Heedri optimeerimiseks rapsi sirgjoones IGikamiseks tehke jargmised muudatused.
e Paigaldage taispikk Glemine risttigu

e Paigaldage vertikaalsed |diketerad

MARKUS:

Igas komplektis on paigaldusjuhised ja vajalik riistvara. Lisateavet vt jaotisest 5 Lisavarustus ja lisaseadmed, page 699.
Soovituslikud seaded

Heedri optimeerimiseks rapsi sirgjoones Idikamiseks tehke jargmised muudatused.

e Vabastage teo vedru pinge alt. Juhiseid vt jaotisest 3.8.5 Sééteteo vedrude kontrollimine ja reguleerimine, page 160.

e Seadistage rulli kiirus nii, et see oleks vordne kombaini liikkumiskiirusega. Suurendage kiirust vastavalt vajadusele.
Juhiseid vt jaotisest 3.9.6 Trumli kiirus, page 205.

e Seadistage kllgmise lindi kiirus kabiinis kilglindi kiiruse juhtseadise abil 6. kasendisse. Juhiseid vt jaotisest 3.9.8
Ktilglindi kiirus, page 208.

e Reguleerige rulli kdrgust nii, et piid ulatuksid vaevu péllukultuurini. Juhiseid vt jaotisest 3.9.10 Trumli kérgus, page 212.
e Reguleerige rulli pikisuunalist asendit. Juhiseid vt jaotisest Trumli pikisuunalise asendi reguleerimine, page 218.

e Liigutage rulli pikisuunalise asendi silindrid teise tagumisse asendisse. Juhiseid vt jaotisest Pikisuuna silindrite
tmberpaigutamine — topeltrummel, page 221 vdi Pikisuuna silindrite iimberpaigutamine — kolmiktrummel, page 225.

e Seadke rulli nukk asendisse 1. Juhiseid vt jaotisest Trumlinuki reguleerimine, page 232.

e Seadke tigu ujuvasendisse. Juhiseid vt jaotisest 3.8.4 Teoasendi seadistamine, page 158.
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Sellest protseduurist saate teada, kuidas rulli asendi ja nuki seadistuse eri kombinatsioonid md&jutavad rulli piide profiili.

Table 3.12 FD2 seeria soovituslikud trumliseaded

Nukisdtte number (s6rme
kiirusevoimendus)

Trumliasendi
number

Trumlisormede muster

1 (0%)

6 vdi 7

1001819

2 (20%)

6 vdi 7

1001820

262085
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Table 3.12 FD2 seeria soovituslikud trumliseaded (jatk)

Nukisdtte number (s6rme Trumliasendi .
.. - Trumlisormede muster
kiirusevoimendus) number
4 .ﬁ%’i‘i}f‘??
o e
)
3 (30%) 3 vdi4 S o A )
Ll N _:::—:_‘__.f
S
s S
——————— e S =
4 (35%) 2 vGi 3
e MANANANSG g
MARKUS:

262085 127 Parandus A

Reguleerige rulli ettepoole, et ulatuda heedrit tagasi kallutades maapinnale Idhemale. Kui rull on taiesti esimeses
asendis, tungivad s6rmed/piid maapinda, mist&ttu reguleerige selle kompenseerimiseks kopeertaldu v&i heedri nurka.
Reguleerige rulli tahapoole, et rull jadks heedrit ettepoole kallutades maapinnast kaugemale.

Heedri kallet saab suurendada asendisse, kus rull on maapinnale lahemal, v6i vdhendada asendisse, kus rull on
maapinnast kaugemal, tagades samal ajal materjali voo lintidele.

Lamandatud pollukultuuri maksimaalse koguse kérte jatmiseks tostke heeder ja suurendage heedri kallet, et heeder
maapinna ldhedal hoida. Viige rull tdiesti ette.

Ohema pdllukultuuri korral tuleb rulli tiikkide tekkimise ja I8ikelati ummistuste valtimiseks tahapoole liigutada.

Minimaalse koguse pollukultuuri kandevdime (rulli ja heedri tagumise kaitse vahel on linti paljastatud minimaalselt)
leiab aset siis, kui rull on kdige tagumises asendis.

Maksimaalse koguse pd&llukultuuri kandevdime (rulli ja heedri tagumise kaitse vahel on linti paljastatud maksimaalselt)
leiab aset siis, kui rull on kdige eesmises asendis.

Nukkide tdttu on Idikelati sdrmede/piide otsakiirus suurem kui rulli kiirus nukkide kdrgemate seadistuste korral.
Lisateavet leiate tabelist 3.12, page 126.
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3.7.5 Ujuvasendiga pollukultuuri jaoturi seadistused — valikuline

Ujuvasendiga péllukultuuri jaotureid saab reguleerida eri p&llukultuuride tingimuste jaoks.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi pohjusel heedri alla ldhete.

Juhised ujuvasendiga pollukultuuri jaoturi reguleerimise kohta leiate jaotisest Ujuvasendiga pdllukultuuri jaoturite
reguleerimine, page 244. Satted leiate vastava kdrre kdrguse tabelist allpool.

Table 3.13 K&rre korgus 50 mm kuni 125 mm (2 tolli kuni 5 tolli)

~ . . Ulemi Kiilgmise .
Heedri Korre Heedri Alumine Pikisuunali- :ﬁ:;?: sufnaja Ulemise
nurk?4s pikkus pohitallad stopper ne asend - ) o suunaja andur
korgus korgus
A 125 mm All 2 1 1 C Sees
5 tolli
Tavaline A 125 mm All 2 3 1 C Sees
5 tolli
E >0 mm All 1 1 1,5 C Sees
2 tolli
E >0 mm All 1 3 1,5 C Sees
2 tolli
125 mm -
Vil
A 5 tolli All 2 3 1 C dljas
Laman- 125 mm .
dunud A 5 tolli All 2 4 1 C Viljas
50 mm -
E 5 tolli All 1 3 2 D Viljas
50 mm -
E 5 tolli All 1 4 2 D Viljas
125 mm -
Vil
A 5 tolli All 2 4 3 D aljas
Vaga
laman- A 125 mf“ All 2 5 4 D Viljas
5 tolli
dunud
50 mm -
E 5 tolli All 1 4 3 C Viljas
50 mm .
E 5 tolli All 1 5 4 C Viljas
Table 3.14 Kdrre kdrgus 20 kuni 100 mm (3/4 kuni 4 tolli)
~ . . Ulemi Kiilgmise ..
Heedri Korre Heedri Alumine | Pikisuunali- El:i'::: sufnaja Ulemise
nurk4s pikkus pohitallad | stopper ne asend unaj ~ suunaja andur
kérgus korgus
A 100 mm Keskel 2 1 1 C Sees
4 tolli
Tavaline |, 100mm kel 2 3 1 c Sees
4 tolli

45. A (min) — E (max)

262085 128 Parandus A
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Table 3.14 K&rre kdrgus 20 kuni 100 mm (3/4 kuni 4 tolli) (jatk)

o . . Ulemi Kiilgmise ..
Heedri Korre Heedri Alumine | Pikisuunali- :Jl:i'::: s:fna'ja Ulemise
nurk3> pikkus pdhitallad | stopper ne asend unaj ~ suunaja andur
korgus korgus
E 20 mm Keskel 1 1 1 c s
3/4 tolli eske ees
E 20 mm Keskel 1 3 1 c s
3/4 tolli eske ees
A 100mm kel 2 3 1 C Viljas
4 tolli
Laman- 100 mm -
Vil
dunud A 4 toll Keskel 2 4 2 C aljas
20 mm .
E 3/4 toll Keskel 1 3 1 D Viljas
20 mm -
E 3/4 toll Keskel 1 4 2 D Viljas
A 100mm kel 2-3 4 3 D Viljas
4 tolli
Vaga
laman- A 100 m.m Keskel 2-3 5 4 D Viljas
4 tolli
dunud
20 mm -
E 3/4 toll Keskel 1 4 3 C Viljas
20 mm -
E 3/4 toll Keskel 1 5 4 C Viljas
Table 3.15 Kérgus 16 kuni 50 mm (5/8 kuni 2 tolli), 16ikelatt maapinnal
: 5 : . - . Ulemise Kiilgmise L
Heedri Korre Heedri Alumine Pikisuunali- suunaia suunaia Ulemise
nurk4s pikkus pohitallad | stopper ne asend - ) unaj suunaja andur
korgus korgus
A >0 mm Uleval 2 1-3 1 C Sees
2 tolli
Tavaline A >0 mm Uleval 2 1-3 1 C Sees
2 tolli
E 16 mm Uleval 1 1 2 c s
5/8 tolli Uleva ees
E 16 mm i 1 3 1 C s
5/8 tolli Uleval ees
50 mm . -
Viljas
A 7 tolli Uleval 2 3 1 C j
Laman- 50 mm . -
Viljas
dunud A 2 tolli Uleval 3 4 1 ¢ )
E 16 mm 0 1 3-4 2 D Viljas
5/8 tolli Uleval J
E 16 mm i 1 3.4 2 D Viljas
5/ tolli Uleval — )
A >0 mm Uleval 2-3 4 3 D Viljas
2 tolli
262085 Parandus A
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Table 3.15 K®&rgus 16 kuni 50 mm (5/8 kuni 2 tolli), 16ikelatt maapinnal (jatk)
n . . Ulemi Kiilgmise ..
Heedri Korre Heedri Alumine [ Pikisuunali- :Jl:i'::: S:fna'ja Ulemise
nurk3> pikkus pdhitallad | stopper ne asend unaj ~ suunaja andur
korgus korgus
Vaga
laman- A >0 mm Uleval 2-3 5 4 D Valjas
2 tolli
dunud
16 mm " -
E 5/8 tolli Uleval 1 4 2,5 C Valjas
16 mm .. -
E 5/8 tolli Uleval 1 5 4 C Viljas
262085 130

Parandus A




T60

3.8 Ujuvmooduli seadistus

Jargmistes jaotistes on valja toodud ujuvmooduli soovitusliku seadistuse juhised vastavalt teie kombainimudelile ja
saagitllbile; soovitused ei saa siiski hGlmata kdiki tingimusi.

Kui ujuvmoodulil tekivad etteandeprobleemid, siis vt jaotist 6 Térkeotsing , page 717.

3.8.1 FM200 sooteteo konfiguratsioonid

FM200 etteandetigu saab konfigureerida eri pSllukultuuride oludele; saadaval on viis konfiguratsiooni.

Ulikitsas konfiguratsioon: Ulikitsas konfiguratsioon kasutab kaheksat pikka poltidega kinnitatavat keerdlaba (neli vasakul ja
neli paremal) ja 18 piiga tigu. See valikuline konfiguratsioon vGib parandada kitsa s66tekorpusega kombainide
s66tmisjoudlust. See voib olla kasulik ka riisi koristamisel.

MARKUS:

MG&6tmed (A) ja (B) on teo mdlema otsa jaoks tihesugused. Need
peaksid toodud numbritest olema 15 mm (9/16 tolli) piires.

MARKUS:

Lisaspiraalide paigaldamiseks tuleb puurida augud spiraali ja
trumlisse.

Ulikitsa konfiguratsiooni teisenduse lisateavet vt jaotisest
Ulikitsas konfiguratsioon — teospiraal, page 133.

1024961

Figure 3.174: Ulikitsas konfiguratsioon — tagantvaade
A —-760 mm (29 15/16 tolli) B - 602 mm (23 11/16 tolli)

Kitsas konfiguratsioon: kitsas konfiguratsioon kasutab nelja pikka poltidega kinnitatavat keerdlaba (kaks vasakul ja kaks
paremal) ja 18 piiga etteandetigu.

MARKUS:
Md&6tmed (A) ja (B) on teo mdlema otsa jaoks tihesugused. Need
peaksid toodud numbritest olema 15 mm (9/16 tolli) piires.

Kitsas konfiguratsioon on jargmistel kombainidel
standardkonfiguratsioon:

e IDEAL™ 7/8/9/10

e Gleaner R6/75, R6/76, S6/77, S6/7/88, S96/7/8

e New Holland CR 920/940/960, 9020/40/60/65, 6090/7090,
8060/8070/8080

1021135

Kitsas konfiguratsioon on jargmistel kombainidel valikuline
konfiguratsioon:

Figure 3.175: Kitsas konfiguratsioon — tagantvaade
e Case 2166/88, 2344/66/77/88, 2577/88, 5/6/7088, 5/6/ A- 514 mm (20 1/4 tolli) B — 356 mm (14 tolli

7130, 5/6/7140, 5/6/7150

Lisateavet kitsale konfiguratsioonile Glemineku kohta vt
jaotisest Kitsas konfiguratsioon — teospiraal, page 137.
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Keskmine konfiguratsioon: keskmine konfiguratsioon kasutab nelja lihikest poltidega kinnitatavat keerdlaba (kaks vasakul

ja kaks paremal) ja 22 piiga etteandetigu.

MARKUS:

MG&6tmed (A) ja (B) on teo mdlema otsa jaoks tihesugused. Need (:) \

peaksid toodud numbritest olema 15 mm (9/16 tolli) piires.

Keskmine konfiguratsioon on jargmistel kombainidel /r—_/.l\ — ”
. . 8 9 X0 0

standardkonfiguratsioon. ‘ O

e Case |H 2166/88, 2344/66/77/88, 2577/88, 5/6/7088, 5/6/

7130, 5/6/7140,5/6/7150,7/8/9230, 7/8/9240, 7/8/9250
e Challenger® 66/67/680B, 54/560C, 54/560E

\
e CLAAS 56/57/58/590R, 57/58/595R, 62/63/64/65/66/670,
73/74/75/76/77/780, 5X00,6X00, 7X00, 8X00

e Fendt 9490x, 6335C

1021134

* Gleaner A66/76/86 A - 410 mm (16 1/8 tolli) B - 260 mm (10 1/4 tolli)

e John Deere 95/96/97/9860, 95/96/97/9870,
S65/66/67/68/690, T670

e Massey Ferguson® 92/9380, 96/97/9895, 9520/40/60, 9500,
9545/65

e New Holland CR 970/980, 9070/9080, 8090/9090, X.90, X.80

e New Holland CX 8X0, 80X0, 8.X0

e Rostselmash 161, T500, TORUM 7X0, TORUM 785

Keskmise konfiguratsiooni teisenduse lisateavet vt jaotisest Keskmine konfiguratsioon — teospiraal, page 140.

Lai konfiguratsioon: lai konfiguratsioon kasutab kahte lihikest poltidega kinnitatavat keerdlaba (liks vasakul ja tks
paremal) ja 30 piiga etteandetigu.

Figure 3.176: Keskmine konfiguratsioon — tagantvaade

MARKUS:
MG&6tmed (A) ja (B) on teo mdlema otsa jaoks tihesugused. Need @
peaksid toodud numbritest olema 15 mm (9/16 tolli) piires.

Lai konfiguratsioon on jargmistel kombainidel A
. . Vil I
standardkonfiguratsioon. T 5 5 - o
 John Deere X9 1000, 1100 ® g E 5
§ 0 b8
s T .o S e >

Lai konfiguratsioon on jargmistel kombainidel valikuline
konfiguratsioon:

e Challenger® 670B/680B, 540C/560C, 540E/560E

e CLAAS 590R/595R, 660/670, 760/770/780, 5X00, 6X00,
7X00, 8X00

1021136

Figure 3.177: Lai konfiguratsioon — tagantvaade

e Massey Ferguson® 9895, 9540, 9560, 9545, 9565, 9380 A= 257 mm (10 1/8 tolli) B — 257 mm (10 1/8 tolli)

e New Holland CX 8X0, 80X0, 8.X0
MARKUS:

See konfiguratsioon voib teatud saagioludes suurendada laia kaldtransportddriga kombainide to6voimet.

Laia konfiguratsiooni teisenduse lisateavet vt jaotisest Lai konfiguratsioon — teospiraal, page 142.
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Ulilai konfiguratsioon: ililai konfiguratsioon kasutab ainult tehases keevitatud keerdlabasid (A), mis tegelevad pdllukultuuri
etteandmisega. Poltidega kinnitatud keerdlabasid ei ole paigaldatud ja selle konfiguratsiooni jaoks on soovitatav kasutada
kokku 30 piiga tigu.

Ulilai konfiguratsioon on valikuline konfiguratsioon laia
sootekorpusega kombainidele.

MARKUS:

See konfiguratsioon véib parandada laia kaldtransport6origa G
kombainide etteannet. { T =6 °
Ww AT
V. 1"

Ulilaia konfiguratsiooni teisenduse lisateavet vt jaotisest Ulilai
konfiguratsioon — teospiraal, page 145.

1034027

Figure 3.178: Ulilai konfiguratsioon — tagantvaade

Ulikitsas konfiguratsioon — teospiraal

Ulikitsas konfiguratsioon kasutab poltidega kinnitatavat kaheksat pikka spiraali (neli vasakul ja neli paremal) ja soovitatav
on kasutada sdoteteo 18 sdrme.

MARKUS:
Nelja lisaspiraali paigaldamiseks tuleb puurida augud spiraali ja trumlisse.

1033985

Figure 3.179: Ulikitsas konfiguratsioon

A. Pikk vasak keerdlaba (MD #287889) B. Pikk parem keerdlaba (MD #287890)
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Kitsast konfiguratsioonist iilikitsasse konfiguratsiooni
teisendamiseks tehke jargmist.

Uks keerdlabade komplekt (MD #357234 v6i MD #B73454%6) ja
puurida mdéned augud. Vajaduse korral lisage vdi eemaldage teo
piisid, et s66tmist vastavalt kombaini ja pollukultuuri
tingimustele optimeerida.

OLULINE!:

Need komplektid sisaldavad tdiendavaid kinnitusvahendeid.
Kasutage kahjustuste valtimiseks ja jdudluse suurendamiseks
kindlasti diget kinnitusvahendit Siges kohas.

1017323

e Keerdlabade paigaldamisjuhiseid vt jaotisest Poltidega
spiraali paigaldamine, page 149.

Figure 3.180: Teo konfiguratsioonid — tagantvaade

* Téiendavate ja aukude puurimiSt Vajavate keerdlabade 1 - kitsas konfiguratsioon 2 - iilikitsas konfiguratsioon

paigaldamise kohta leiate teavet jaotisest Tdiendava poldiga
kinnitatava keerdlaba paigaldamine — ainult Glikitsas
konfiguratsioon, page 152.

e Piide paigaldamise/eemaldamise kohta leiate lisateavet
jaotistest 3.8.3 Sééteteo sormede paigaldamine, page 156 ja
3.8.2 Séoteteo s6rmede eemaldamine, page 154.

Keskmisest, laiast vGi lililaiast konfiguratsioonist lilikitsasse
konfiguratsiooni teisendamiseks tehke jargmist.

Selle konfiguratsiooni kasutamiseks on vaja kaks keerdlabade
komplekti (MD #357234 v6i MD #B734546) ja augupuurimist.

Peate olemasolevad liihikesed keerdlabad (A) asendama4’
pikkade keerdlabadega (B). Vajaduse korral lisage voi
eemaldage teo piisid, et s00tmist vastavalt kombaini ja
pollukultuuri tingimustele optimeerida.

OLULINE!:

Need komplektid sisaldavad tdiendavaid kinnitusvahendeid.
Kasutage kahjustuste valtimiseks ja jdudluse suurendamiseks
kindlasti diget kinnitusvahendit diges kohas.

e Juhiseid keerdlabade asendamise kohta vt jaotisest
Poltidega spiraali eemaldamine, page 147 ja Poltidega
spiraali paigaldamine, page 149.

e Tdiendavate ja aukude puurimist vajavate keerdlabade
paigaldamise kohta leiate teavet jaotisest Tdiendava poldiga
kinnitatava keerdlaba paigaldamine — ainult (likitsas
konfiguratsioon, page 152.

1034001

e Piide paigaldamise/eemaldamise kohta leiate lisateavet - - .
jaotistest 3.8.3 Sé6teteo sérmede paigaldamine, page 156 ja  Figure 3.181: Teo konfiguratsioonid - tagantvaade

3.8.2 Sééteteo sBrmede eemaldamine page 154 1 - keskmine konfiguratsioon 2 - lai konfiguratsioon
o ’ ’ 3 - iilikitsas konfiguratsioon

46. MD #357234 on saadaval ainult MacDon varuosana. MD #B7345 on saadaval ainult tavavaruosana. Mdélemad
komplektid hdlmavad kulumiskindlaid keerdlabasid.
47. Olemasolevate liihikeste keerdlabade arv on olenevalt praegusest konfiguratsioonist kas 0, 2 voi 4.
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MARKUS:

Ulilaiast konfiguratsioonist imberlilitumisel pole eemaldamiseks
poltidega kinnitatud spiraali, sest see konfiguratsioon kasutab
Uksnes tehases keevitatud spiraali (A).

W @Q/'O\rp ©
o

o T s S8 e

1034027

Figure 3.182: Ulilai konfiguratsioon

262085 135 Parandus A



T60

1035114

Figure 3.183: Ulikitsas konfiguratsioon

A. Pikk vasak keerdlaba (MD #287889) B. Pikk parem keerdlaba (MD #287890) C - M10 x 20 mm kandurpolt (MD #136178)
D - M10 lukustusega darikmutter (MD #135799) E - Puuritud augud — 11 mm (7/16 tolli) 48 F - M10 x 20 mm kumerpeaga polt (MD #135723)49
G - M10 x 20 mm &arikpeaga polt (MD #152655)°0

48. K®&ik neli tdiendavat keerdlaba vajavad paigaldamiseks kuue augu puurimist (neli teos ja kaks k&rvalolevas keerdlabas).
49. Kasutatakse olemasolevasse keerdlabasse puuritud aukudes.
50. Kasutatakse teosse puuritud aukudes.
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Kitsas konfiguratsioon — teospiraal

Kitsas konfiguratsioon kasutab nelja pikka poltidega kinnitatavat keerdlaba (kaks vasakul ja kaks paremal) ja 18 piiga tigu.

1033982

Figure 3.184: Kitsas konfiguratsioon

A. Pikk vasak keerdlaba (MD #287889) B. Pikk parem keerdlaba (MD #287890)

Ulikitsast konfiguratsioonist kitsasse konfiguratsiooni
teisendamiseks tehke jargmist.

Eemaldage teolt neli keerdlaba (A) ja paigaldage tdiendavad
teopiid. Selle konfiguratsiooni jaoks on soovitatav kasutada
kokku 18 piiga tigu.

¢ Keerdlabade eemaldamisjuhised leiate jaotisest Poltidega
spiraali eemaldamine, page 147.

e Piide paigaldamisjuhiseid vt jaotisest 3.8.3 Sééteteo s6rmede
paigaldamine, page 156.

1017271

Figure 3.185: Teo konfiguratsioonid — tagantvaade

1 - iilikitsas konfiguratsioon 2 - kitsas konfiguratsioon
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Keskmisest, laiast vGi lililaiast konfiguratsioonist kitsasse
konfiguratsiooni teisendamiseks tehke jargmist.

Uks keerdlabade komplekt (MD #357234 v&i MD #B734551).
Peate olemasolevad liihikesed keerdlabad (A) asendama5?
pikkade keerdlabadega (B) ja eemaldama teo lisapiid. Selle
konfiguratsiooni jaoks on soovitatav kasutada kokku 18
piiga tigu.

OLULINE!:

Need komplektid sisaldavad tdiendavaid kinnitusvahendeid.
Kasutage kahjustuste valtimiseks ja jdudluse suurendamiseks
kindlasti diget kinnitusvahendit Siges kohas.

e Juhiseid keerdlabade asendamise kohta vt jaotisest
Poltidega spiraali eemaldamine, page 147 ja Poltidega
spiraali paigaldamine, page 1489.

e Piide eemaldamisjuhiseid vt jaotisest 3.8.2 Sééteteo
sormede eemaldamine, page 154.

MARKUS:

Ulilaiast konfiguratsioonist Gimberliilitumisel pole eemaldamiseks
poltidega kinnitatud spiraali, sest see konfiguratsioon kasutab
Uksnes tehases keevitatud spiraali (A).

1017317

Figure 3.186: Teo konfiguratsioonid — tagantvaade

1 - keskmine konfiguratsioon 2 - lai konfiguratsioon

3 - kitsas konfiguratsioon

;)w 'ca B .ca Nat

©

1034027

Figure 3.187: Ulilai konfiguratsioon

51. MD #357234 on saadaval ainult MacDon varuosana. MACB7345 on saadaval ainult tavavaruosana. Mdlemad

komplektid hdlmavad kulumiskindlaid keerdlabasid.

52. Olemasolevate lihikeste keerdlabade arv on olenevalt praegusest konfiguratsioonist kas 0, 2 voi 4.
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1035110

Figure 3.188: Kitsas konfiguratsioon
A. Pikk vasak keerdlaba (MD #287889) B. Pikk parem keerdlaba (MD #287890)
C. M10 x 20 mm kandurpolt (MD #136178) D - M10 lukustusega darikmutter (MD #135799)
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Keskmine konfiguratsioon — teospiraal

Keskmine konfiguratsioon kasutab poltidega kinnitatavat nelja liihikest spiraali (kaks vasakul ja kaks paremal) ja soovitatav
on kasutada sdoteteo 22 sdrme.

1033939

Figure 3.189: Keskmine konfiguratsioon

A. Liihike vasak keerdlaba (MD #287888) B. Liihike parem keerdlaba (MD #287887)

Laiast konfiguratsioonist keskmisesse konfiguratsiooni
teisendamiseks tehke jargmist.

Uks keerdlabade komplekt (MD #357233 vdi MD #B734453).
Peate paigaldama uued keerdlabad (A) ja eemaldama teo
lisapiid. Selle konfiguratsiooni jaoks on soovitatav kasutada
kokku 22 piiga tigu.

e Keerdlabade paigaldamisjuhiseid vt jaotisest Poltidega
spiraali paigaldamine, page 149.

e Piide eemaldamisjuhiseid vt jaotisest 3.8.2 Sédteteo
sérmede eemaldamine, page 154.

1017241

Figure 3.190: Teo konfiguratsioonid — tagantvaade

1 - lai konfiguratsioon 2 - keskmine konfiguratsioon

53. MD #357233 on saadaval ainult MacDon varuosana. MD #B7344 on saadaval ainult tavavaruosana. Molemad
komplektid hdlmavad kulumiskindlaid keerdlabasid.
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Kitsast vGi lilikitsast konfiguratsioonist keskmisesse
konfiguratsiooni teisendamiseks tehke jargmist.

Vaja ldheb kahte keerdlabade komplekti (MD #357233 vdi MD
#B734453). Peate asendama pikad keerdlabad (A)54 luhikeste
keerdlabadega (B) ja paigaldama teo lisapiid. Selle
konfiguratsiooni jaoks on soovitatav kasutada kokku 22

piiga tigu.

e Juhiseid keerdlabade asendamise kohta vt jaotisest
Poltidega spiraali eemaldamine, page 147 ja Poltidega
spiraali paigaldamine, page 149.

e Piide paigaldamisjuhiseid vt jaotisest 3.8.3 Sééteteo s6rmede
paigaldamine, page 156.

Ulilaiast konfiguratsioonist keskmisesse konfiguratsiooni
teisendamiseks tehke jargmist.

Vaja laheb kahte keerdlabade komplekti (MD #357233 vdi MD
#B734453). Peate paigaldama olemasolevatele keevitatud
keerdlabadele (A) neli lihikest keerdlaba ja eemaldama teo
lisapiid. Selle konfiguratsiooni jaoks on soovitatav kasutada
kokku 22 piiga tigu.

e Keerdlabade paigaldamisjuhiseid vt jaotisest Poltidega
spiraali paigaldamine, page 149.

e Piide eemaldamisjuhiseid vt jaotisest 3.8.2 Sééteteo
sdrmede eemaldamine, page 154.

1017236

Figure 3.191: Teo konfiguratsioonid — tagantvaade

1 - kitsas konfiguratsioon 2 - iilikitsas konfiguratsioon
3 — keskmine konfiguratsioon

= T~o 5 :
[;%W S/
;)w o T e TNe s

1034027

Figure 3.192: Ulilai konfiguratsioon

54. Olemasolevate pikkade keerdlabade arv on olenevalt praegusest konfiguratsioonist kas 4 vai 8.

262085 141

Parandus A



T60

1035111

Figure 3.193: Keskmine konfiguratsioon
A. Liihike vasak keerdlaba (MD #287888) B. Liihike parem keerdlaba (MD #287887)
C. M10 x 20 mm kandurpolt (MD #136178) D - M10 lukustusega darikmutter (MD #135799)

Lai konfiguratsioon — teospiraal

Lai konfiguratsioon kasutab poltidega kinnitatavat kahte lGhikest spiraali (liks vasakul ja ks paremal) ja soovitatav on
kasutada 30 teosGrme.

MARKUS:

See konfiguratsioon voib teatud saagioludes suurendada laia kaldtransportddriga kombainide to6voimet.
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Figure 3.194: Lai konfiguratsioon
A. Liihike vasak keerdlaba (MD #287888) B. Liihike parem keerdlaba (MD #287887)
Keskmisest konfiguratsioonist laia konfiguratsiooni
teisendamiseks tehke jargmist.
Eemaldage teolt olemasolevad keerdlabad (A) ja paigaldage
taiendavad teopiid. Selle konfiguratsiooni jaoks on soovitatav
kasutada kokku 30 piiga tigu.
e Keerdlabade eemaldamisjuhised leiate jaotisest Poltidega
spiraali eemaldamine, page 147.
e Piide paigaldamisjuhiseid vt jaotisest 3.8.3 Sééteteo sérmede
paigaldamine, page 156. o

Figure 3.195: Teo konfiguratsioonid — tagantvaade
1 - keskmine konfiguratsioon 2 - lai konfiguratsioon
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Ulilaiast konfiguratsioonist laia konfiguratsiooni
teisendamiseks tehke jargmist.

Uks keerdlabade komplekt (MD #357233 v&i MD #B734455).
Peate paigaldama olemasolevatele keevitatud keerdlabadele (A)
kaks luhikest keerdlaba. Selle konfiguratsiooni jaoks on
soovitatav kasutada kokku 30 piiga tigu.

e Keerdlabade paigaldamisjuhiseid vt jaotisest Poltidega
spiraali paigaldamine, page 149.

e Piide eemaldamisjuhiseid vt jaotist 3.8.2 Sééteteo sGrmede
eemaldamine, page 154.

Kitsast vai lilikitsast konfiguratsioonist laia konfiguratsiooni
teisendamiseks tehke jargmist.

Vaja on lhte keerdlabade komplekti (MD #357233 v&i MD

#B734455). Peate asendama olemasolevad pikad keerdlabad (A)
56 |Ghikeste keerdlabadega (B) ja paigaldama teo lisapiid. Selle

konfiguratsiooni jaoks on soovitatav kasutada kokku 30
piiga tigu.
e Juhiseid keerdlabade asendamise kohta vt jaotisest

Poltidega spiraali eemaldamine, page 147 ja Poltidega
spiraali paigaldamine, page 1489.

e Piide paigaldamisjuhiseid vt jaotisest 3.8.3 Sééteteo s6rmede
paigaldamine, page 156.

W @Q/'O\rp ©
o

o T s S8 e

1034027

Figure 3.196: Ulilai konfiguratsioon

= =

1033386__gF

Figure 3.197: Teo konfiguratsioonid — tagantvaade

1 - kitsas konfiguratsioon 2 - ulikitsas konfiguratsioon
3 - lai konfiguratsioon

55. MD #357233 on saadaval ainult MacDon varuosana. MD #B7344 on saadaval ainult tavavaruosana. Mdlemad

komplektid hdlmavad kulumiskindlaid keerdlabasid.

56. Olemasolevate pikkade keerdlabade arv on olenevalt praegusest konfiguratsioonist kas 4 vai 8.
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1035113

Figure 3.198: Lai konfiguratsioon
A. Liihike vasak keerdlaba (MD #287888) B. Liihike parem keerdlaba (MD #287887)
C. M10 x 20 mm kandurpolt (MD #136178) D - M10 lukustusega darikmutter (MD #135799)

Ulilai konfiguratsioon — teospiraal

Ulilai konfiguratsioon kasutab poltideta spiraali; saaki suunab liksnes tehases keevitatud spiraal. Selle konfiguratsiooni jaoks
on soovitatav kasutada 30 teosGrme.

MARKUS:
See konfiguratsioon voib teatud saagioludes suurendada laia kaldtransportddriga kombainide t66voimet.
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1033986

Figure 3.199: Ulilai konfiguratsioon

A —tehases keevitatud spiraal

Ulilaia konfiguratsiooni teisendamiseks tehke jargmist.

Eemaldage teolt kdik poltidega kinnitatud keerdlabad (A) ja
vajadusel paigaldage tdiendavad teopiid. Selle konfiguratsiooni
jaoks on soovitatav kasutada kokku 30 piiga tigu.

e Keerdlabade eemaldamisjuhised leiate jaotisest Poltidega
spiraali eemaldamine, page 147.

e Piide paigaldamisjuhiseid vt jaotisest 3.8.3 Sééteteo s6rmede
paigaldamine, page 156.

1034004

Figure 3.200: Teo konfiguratsioonid — tagantvaade

1 - keskmine konfiguratsioon 2 - lai konfiguratsioon
3 - kitsas konfiguratsioon
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Teo keerdlabad
FM?200 teo keerdlabad saab konfigureerida vastavalt kindlatele kombaini ja pdllukultuuri tingimustele.

Teavet kombaini/pdllukultuuri spetsiifiliste konfiguratsioonide kohta vt jaotisest 3.8.1 FM200 sééteteo konfiguratsioonid,
page 131.

Poltidega spiraali eemaldamine
Etteandeteol on eemaldatav keerdlaba, mida saab kohandada eri kombainimudelitele.

Enne poltidega spiraali eemaldamist tehke kindlaks vajaminevate spiraalide kogus ja tllp. Teavet eri teokonfiguratsioonide
kohta vt jaotisest 3.8.1 FM200 sé6teteo konfiguratsioonid, page 131.

Poltidega kinnitatud spiraali eemaldamiseks toimige jargmiselt.

1. Et parandada ligipdasu s66temisteole, eemaldage kombainist ujuvmoodul.

2. Vajadusel keerake tigu.
MARKUS:

Selguse huvides on selle toimingu joonistel s66tmistigu
ujuvmoodulist eraldatud. Toimingu saab ldbida ka siis, kui
s66tmistigu on ujuvmooduli kiilge kinnitatud.

3. Eemaldage poldid (A) ja ligipdasukate (B). Hoidke need
hiljem tagasi paigaldamiseks alles. Vajadusel eemaldage
mitu ligipdasukatet.

1033992

4. Eemaldage poldid ja mutrid (B) ning keerdlaba (A).

1035933

Figure 3.202: Liihike spiraal — parem pool

262085 147 Parandus A



T6O

MARKUS:
Joonisel on naidatud pikk keerdlaba (A).

1035119

5. Sisestage pesakork (A) ja kinnitage see M6 poldi (B) ja t-
mutriga (C) igas kohas, kus keerdlaba eemaldati.
Kinnitusmoment on 9 Nm (80 naeltolli).

MARKUS:

Kui korgipoldid El ole uued, kandke neile enne paigaldamist
keskmise tugevusega keermelukustit (Loctite® 243 voi
samavaarne).

1033934

6. Korrake toimingut ja eemaldage keerdlaba (A) teo vasakult )

kiiljelt. - /@)

1033998

Figure 3.205: Liihike spiraal — vasak pool
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7. Paigaldage juurdepéaasukate(-katted) (A), kasutades
korvalepandud polte (B) ja teo sees olevaid kinnikeevitatud
mutreid. Kandke poltidele keskmise tugevusega keermeliimi
(Loctite® 243 vGi vordvaarne toode) ja pingutage
joumomendini 9 Nm (80 naeltolli).

Figure 3.206: Juurdepdasukate — parem pool

Poltidega spiraali paigaldamine
Etteandeteol on eemaldatav keerdlaba, mida saab kohandada eri kombainimudelitele.

Enne poltidega spiraali paigaldamist tehke kindlaks vajaminevate spiraalide kogus ja tiilip. Teavet eri teokonfiguratsioonide
kohta vt jaotisest 3.8.1 FM200 sé6teteo konfiguratsioonid, page 131.

Poltidega kinnitatud spiraali paigaldamiseks toimige jargmiselt.

1. Et parandada ligipddsu sootmisteole ja hdlbustada selle paigaldamist, eemaldage kombainist ujuvmoodul.

2. Vajadusel keerake tigu. °
MARKUS:

Selguse huvides on selle toimingu joonistel s66tmistigu
ujuvmoodulist eraldatud. Toimingu saab ldbida ka siis, kui -
s66tmistigu on ujuvmooduli kiilge kinnitatud.

3. Eemaldage poldid (A) ja juurdepaasukate (B). Hoidke need
uuesti kokkupanekuks alles. Vajadusel eemaldage mitu
juurdepadsukatet.

1035120

Figure 3.207: Teo juurdepaasukate — parem pool
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4. Joondage uus poltidega spiraal (A) paigalduskohaga, et teha @" Q\
kindlaks, millised pilukorgid tuleb teo kiiljest eemaldada.

Uus spiraal kattub naaberspiraali valiskdiljel.

1033988

5. Eemaldage soovitud avakatted (A).

1035121

6. Kinnitage keerdlaba (A) M10 x 20 mm kantkaelaga
kandurpoltide ja lukustusmutritega asukohtades (B).
OLULINE!:

Teo sisekomponentide kahjustamise valtimiseks peavad
poldipead jadma teo sisekdiljele.
OLULINE!:

Keerdlabasid tksteise kilge kinnitavate poltide pead
peavad jadma keerdlaba sisekdiljele.

7. Kinnitage kuus mutrit ja polti momendiga 47 Nm (35
naeljalga), et kérvaldada keerdlaba labipaindumine, seejarel
pingutage need momendini 61 Nm (45 naeljalga).

1035118

Figure 3.210: Liihike spiraal — parem pool
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MARKUS:
Joonisel on naidatud pikk keerdlaba (A).

Korrake toimingut ja paigaldage keerdlaba (A) teo vasakule
kiljele.

MARKUS:

Keerdlaba toimib kdige paremini, kui pilusid ei ole. Soovi
korral taitke pilud silikoontihendiga.

Paigaldage juurdepdasukate(-katted) (A), kasutades
korvalepandud polte (B) ja teo sees olevaid kinnikeevitatud
mutreid. Kandke poltidele keskmise tugevusega keermeliimi
(Loctite® 243 vGi vordvaarne toode) ja pingutage
joumomendini 9 Nm (80 naeltolli).

Ulikitsasse konfiguratsiooni teisendamisel ja tilejadnud
spiraalide paigalduse puurimisvajaduse korral vt jaotist
Tdiendava poldiga kinnitatava keerdlaba paigaldamine —
ainult ilikitsas konfiguratsioon, page 152.
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Figure 3.213: Juurdepaasukate — parem pool
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Tdiendava poldiga kinnitatava keerdlaba paigaldamine - ainult iilikitsas konfiguratsioon

S6o6tmisteo Ulikitsas konfiguratsioonis kasutamiseks tuleb tdiendavate keerdlabade paigaldamiseks puurida méned augud.

MARKUS:

Selle protseduuri puhul eeldatakse, et s6otetigu on praegu kitsas

konfiguratsioonis (paigaldatud on 4 pikka spiraali [A]).

1034023

Figure 3.214: Kitsas konfiguratsioon

Ulikitsas konfiguratsioonis nelja tdiendava pika spiraali paigaldamiseks toimige jargmiselt.

1.

2.

262085

Et parandada ligipdasu sootmisteole ja hdlbustada selle paigaldamist, eemaldage kombainist ujuvmoodul.

Vajadusel keerake tigu.

MARKUS:

Selguse huvides on selle toimingu joonistel s66tmistigu
ujuvmoodulist eraldatud. Toimingu saab labida ka siis, kui
s00tmistigu on ujuvmooduli kiilge kinnitatud.

Paigutage uus spiraal (A) olemasolevast spiraalist teo
vasakul kiljel valjapoole (B) (vt joonist).

Markige aukude asukohad (C) olemasolevale spiraalile (B).

Eemaldage olemasoleva keerdlaba Idhim ligipdaasukate (B).
Hoidke kinnitusvahendid alles.

Eemaldage olemasolev poltidega kinnitatav keerdlaba (B)
teo kuljest. Hoidke kinnitusvahendid alles.

Puurige kaks 11 mm (7/16 in) auku olemasoleval spiraalil
tahistatud kohtadesse (A).

Paigaldage olemasolev poltidega kinnitatav keerdlaba
tagasi.

OLULINE!:

Sisekomponentide kahjustamise valtimiseks peavad
kandurpoldi pead jadama teo sisekiiljele.

152

1034011

1034016

Figure 3.216: Puurimiskohad
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9. Paigutage uus spiraal (A) teol vastavasse kohta (valjaspool
olemasolevat spiraali (B)).

10. Kinnitage kahe M10 x 20 mm Umarpeapoldiga ja
lukustusmutriga (C).

OLULINE!:

Veenduge, et poldipead jadvad keerdlaba sisekiiljele
(pGllukultuuri pool) ja mutrid keerdlaba valiskiljele.

11. Sobitage keerdlaba (A), et see sobitud teotorusse. Parima
sobivuse tagamiseks kasutage keerdlaba piluavasid.

12. Kui keerdlaba on soovitud asendis, markige neli auku (A) ja
puurige teotorusse 11 mm (7/16 tollised) augud.
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Figure 3.219: Spiraal teo vasakul poolel
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Eemaldage ldhim(ad) ligipdasukat(t)e(ed) (B). Hoidke kate
tagasi paigaldamiseks alles.

Kinnitage keerdlaba puuritud aukude (A) kaudu teo kilge,
milleks kasutage nelja M10 x 20 mm aarikpeaga polti ja
lukustusmutreid.

Korrake etappi 2, page 152 kuni 14, page 154 teo vasakul
kiljel oleva teise spiraaliga.

Korrake samme 2, page 152 kuni 14, page 154 teo parema
kiilje keerdlabadel.

Pingutage koik keerdlabade mutrid ja poldid momendini
47 Nm (35 naeljalga), et korvaldada keerdlaba
labipaindumine, seejarel pingutage mutrid ja poldid
momendini 61 Nm (45 naeljalga).

MARKUS:

Keerdlaba toimib kdige paremini, kui keerdlaba ja teotrumli
vahel ei vahesid. Soovi korral taitke vahed
silikoontihendiga.

1034020

Figure 3.220: Teo vasak kiilg

Vajadusel lisage voi eemaldage teo piisid, et s66tmist vastavalt kombaini ja pollukultuuri oludele optimeerida. Juhiste
saamiseks vt 3.8.2 S66teteo sGrmede eemaldamine, page 154 voi 3.8.3 Sé6teteo sérmede paigaldamine, page 156.

Kui te teopiisid ei lisa ega eemalda, paigaldage ligipadsukatted tagasi. Kandke poltidele keskmise tugevusega
keermelukustit (Loctite® 243 vGi samavaarne), seejarel kinnitage nendega teo katted. P66rdemoment 9 Nm

(80 naeltolli).

3.8.2 Sooteteo sormede eemaldamine

Etteandetigu kasutab pdllukultuuri sootekorpusesse suunamiseks piisid. Piide arv on eri kombainimudelite puhul erinev.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks

seisake alati mootor, eemaldage siilitevoti enne juhikohalt lahkumist ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi

p6hjusel heedri alla ldhete.

OLULINE!:

Etteandeteost teopiide eemaldamisel to6tage valjaspoolt sissepoole. Veenduge, et teo mdélemale kiiljele jadb vérdne arv
piisid.

1. Kaivitage mootor. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

2. Tostke trummel tdielikult Ules.

3. Seisake mootor ja eemaldage véti siititelukust.

4. Rakendage rulli ohutustoed. Juhised leiate Trumli ohutustugede rakendamine, page 33.
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5. Eemaldage soovitud sormele kdige lahemalt olevad poldid
(A) ja juurdepaasukate (B). Hoidke osad uuesti
paigaldamiseks alles.

6. Piide eemaldamiseks tehke jargmist.

a. Eemaldage splint (A). Tommake pii (B) piihoidikust (C)
vdlja.

b. Likake pii (B) labi juhtava (D) trumlisse. T6mmake pii
1abi trumli ligipdasuava valja.

MARKUS:

Kui pii on murdunud, eemaldage koik jaagid hoidikust (C) ja

trumli seest.

7. Eemaldage ja hoidke alles kaks polti (A) ja T-mutrit (pole
naidatud), mis sGrmejuhikut (B) teo kiljes hoiavad.
Eemaldage juhik (B).

262085
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Figure 3.222: Teosorm
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Figure 3.223: Teo sormeava
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Paigaldage kork (A) avasse teo seest. Kinnitage kahe M6
kuuskantpoldi (B) ja T-mutriga. Pingutage j6umomendini
9 Nm (80 naeltolli).

MARKUS:

Poltidel (B) on keermelukustusriba, mis kulub dra poltide
eemaldamisel. Poltide (B) taaspaigaldamisel kandke neile
enne paigaldust keskmise tugevusega keermeliimi (Loctite®
243 voi vordvaarne toode).

Kinnitage juurdepadsukate (B) poltidega (A). Pingutage
poldid jGumomendini 9 Nm (80 naeltolli).

MARKUS:

Poltidel (A) on keermelukustusriba, mis kulub &ra poltide
eemaldamisel. Poltide (A) taaspaigaldamisel kandke neile
enne paigaldust keskmise tugevusega keermeliimi (Loctite®
243 voi vordvaarne toode).

3.8.3 Sooteteo sormede paigaldamine

1017305

Figure 3.224: Kork

1019338

Figure 3.225: Teo juurdepadsuava kate

Etteandetigu kasutab pdllukultuuri s66tekorpusesse suunamiseks piisid. Piide arv on eri kombainimudelite puhul erinev.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks

seisake alati mootor, eemaldage siilitevoti enne juhikohalt lahkumist ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi

pohjusel heedri alla ldhete.

OLULINE!:
LisasGrmede paigaldamisel veenduge, et teo kummalegi poolele paigaldatakse vérdne arv sGrmi.

1.

2.

3.

Tostke trummel taielikult Ules.

Seisake mootor ja eemaldage voti stiltelukust.

Rakendage rulli ohutustoed. Juhised leiate Trumli ohutustugede rakendamine, page 33.
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4. Sisestage juhik (B) teo seest ning kinnitage see poltide (A) ja K
T-mutritega (pole ndidatud). \\

OLULINE!:

Seest taidetud sorme asendamisel paigaldage alati uus
juhik.

MARKUS:

Poltidel (A) on keermelukustusriba, mis kulub ara poltide
eemaldamisel. Poltide (A) taaspaigaldamisel kandke neile

enne paigaldust keskmise tugevusega keermeliimi (Loctite®
243 voi vordvaarne toode).

1017301

5. Pingutage poldid (A) joumomendini 9 Nm (80 naeltolli).

6. Kinnitage teopii (A) trumlisse. Sisestage teopii (A) Uks ots
Iabi juhiku (B) pGhja ja sisestage teine ots hoidikusse (C).

|

7. Kinnitage pii, sisestades hoidikusse splindi (D). Veenduge, et
splindi tmmargune (S-kujuline) kiilg oleks suunatud teo
ajamiketi poole. Veenduge, et splindi suletud ots oleks
suunatud teo poorlemissuunas.

OLULINE!:

Paigaldage splint siin etapis kirjeldatud viisil, et splint
tootamise ajal valja ei kukuks. Kui piid lahevad kaotsi, ei
pruugi heeder suuta pollukultuuri korralikult kombaini
sd6ta. Trumlisse kukkunud piid vGivad kahjustada teo
sisekomponente.

1033130

Figure 3.227: Teosorm

8. Kinnitage paasuluuk (B) poltidega (A) oma kohale. Kinnitage
poldid pingutusmomendini 9 Nm (80 Ibf-in).

MARKUS:

Poltidel (A) on keermelukusti, mis kulub &ra, kui poldid
eemaldatakse. Enne poltide (A) tagasi paigaldamist kandke
neile keskmise tugevusega keermelukustit (Loctite® 243 voi
samavaarne).

1033135
1\

Figure 3.228: Teo juurdepddsuava kate
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3.8.4 Teoasendi seadistamine

Teol on kaks asendisatet: ujuv ja fikseeritud. Tehasesdte on ujuvasend ning seda soovitatakse enamiku
pollukultuuride jaoks.

Teo ujuvasendi reguleerimsdlad (A) asuvad ujuvmooduli
alumises vasak- ja parempoolses nurgas.

Kui polt (A) on ujuvasendi siimboli (B) kdrval, siis on tigu
ujuvasendis. Kui polt (A) on fikseeritud asendi siimboli (C)
korval, siis on tigu fikseeritud asendis.

A\ ETTEVAATUST!

Veenduge, et vasak ja parem kronstein on seadistatud samasse
asendisse; kaks (A) polti peavad olema samas kohas, et viltida
t60 ajal masina kahjustamist.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina
kukkumisest tingitud kehavigastuste v6i surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siilitevoti ja rakendage
ohutustoed enne, kui iihelgi pohjusel heedri alla ldhete.

1020720

Figure 3.230: Teo ujuvasendid

Teo asendi muutmiseks tehke jargmist.
1. Kaivitage mootor. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

2. Tostke heeder taiesti (les.

3. Rakendage heedri ohutustoed. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

4. Seisake mootor ja eemaldage voti stititelukust.
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5. Keerake 21 mm mutrivGtme abil polt (A) lahti, kuni
poldipea vabaneb kronsteini (B) kiljest.

6. Kasutage Gla kandilises avas (B) sorgkangi ja liigutage dlga
edasi, kuni polt (A) asub kronsteini pesas fikseeritud asendi
stimboli kdrval.

MARKUS:

Kui viite teo fikseeritud asendist ujuvasendisse, liigutage
Glga vastassuunas.

7. Pingutage poldid (A) joumomendini 122 Nm (90 naeljalga).

OLULINE!:

Polt (A) tuleb enne pingutamist korralikult klambri pessa
paigutada. Kui 6lga (B) saab parast poldi pingutamist
liigutada, pole polt (A) korralikult pesas.

8. Korrake toimingut vastaskdiljel.

OLULINE!:

Polt (A) ujuvmooduli mdlemal kiiljel peab olema samas
asendis, et valtida masina kahjustamist t60 kaigus.

Figure 3.232: S66teteo ujuvasendi reguleerimine
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3.8.5 Sooteteo vedrude kontrollimine ja reguleerimine

Sooteteol on reguleeritav vedru pingutussiisteem, mis vGimaldab teo ujuvasendit vilja kohal seda purustamata ja
kahjustamata. Tehases seatud pinge on enamiku viljaolude jaoks piisav.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui lihelgi pohjusel heedri alla ldhete.

1.

2.

Kaivitage mootor. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

Tostke heeder taiesti Ules.

Seisake mootor ja eemaldage véti stilitelukust.

Rakendage heedri ohutustoed. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

Kontrollige mutrist valja ulatuva keermestiku pikkust (A).
Pikkus peaks jaama vahemikku 22 — 26 mm (7/8 — 1 tolli).

o
1028401
S =Y

Kui reguleerimine on vajalik, toimige jérgmiselt.

6.

L6dvendage vedrupinguti tGlemist kinnitusmutrit (A).

MARKUS:

Ulemine kinnitusmutter asub plaadi teisel kiiljel.

Keerake alumist mutrit (B), kuni keere (C) ulatub valja
22-26 mm (7/8-1 tolli).

Pingutage lukustusmutrit (A).

Korrake samme 6, page 160 kuni 8, page 160 ka
vastaskdiljel.

1028404 /[m

Figure 3.234: Vedru pinguti
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3.8.6 Raatslatid

Teie heedriga vGib olla kaasas raatslati komplekt. Raatslati komplekti paigaldamine parandab teatud pé&llukultuuride (nt
riisi) sootmist.

Teavet raatslattide eemaldamise ja paigaldamise kohta vt jaotisest 4.11 Raatslatid, page 607.
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3.9 Heedri tooga seotud muutujad

Heedri hea toimimise tagamiseks tuleb seda vastavalt eri pollukultuuridele ja tingimustele seadistada.

Heedri Sige seadistus vihendab pdllukultuuri kadu ja kiirendab koristust. Qige seadistus koos digeaegse hooldusega
pikendab ka heedri t66iga.

Heedri jéudlust mdjutavad muutujad on toodud tabelis 3.16, page 162 ja neid on kirjeldatud jargmistel lehekilgedel.

Opite kiiresti masinat soovitud tulemuste saavutamiseks seadistama. Enamik allolevatest seadistustest on tehases
konfigureeritud, kuid satteid saab muuta vastavalt eri pdllukultuuridele ja koristustingimustele.

Table 3.16 To6ga seotud muutujad

Muutuja Vt jaotist
LolkekBrgus 0.2 Maopinnal lskomine, page 1o
Heedri ujuvasend 3.9.3 Heedri ujuvasend, page 174
Heedri nurk 3.9.5 Heedri nurk, page 197
Trumli kiirus 3.9.6 Trumli kiirus, page 205
Soidukiirus 3.9.7 Séidukiirus, page 207
Lintajami kiirus 3.9.8 Kiilglindi kiirus, page 208
Terade kiirus 3.9.9 Terade kiiruse teave, page 209
Trumli kGrgus 3.9.10 Trumli kérgus, page 212
Trumli pikisuunaline asend 3.9.11 Trumli pikisuunaline asend, page 217
Trumlipiide samm 3.9.12 Trumlipiide samm, page 230
Saagijaotusvardad 3.9.14 Saagijaoturid, page 236
Sooteteo konfiguratsioonid 3.8.1 FM200 sééteteo konfiguratsioonid, page 131

3.9.1 Maapinnast kdrgemal I6ikamine

Heedri konstruktsioon vGimaldab I6igata pollukultuuri maapinnast kdrgemal, mille tulemusena IGigatakse kérred Ghtlase
korgusega. Jargige neid soovitusi, et seadistada heeder I6ikama maapinnast kérgemal.

Maapinnast kérgemal I16ikamine

e Kasutage IGikekGrguse maaramiseks heedri stabilisaatorrattaid (kui see valikuline komponent on paigaldatud).
Stabilisaatorrataste slisteem on mdéeldud minimeerima heedri otste pdrkumist ja seda voib kasutada heedri ujuvasendis
kasutamiseks, et tagada pdllukultuuri maapinnast kdrgemal 16ikamisel Ghtlane 16ikekdrgus.

MARKUS:
Stabilisaatorrataste siisteemi kasutamisel tuleb heedri tiivad lukustada.

e ContourMax™ kopeerrattad saadavad Uhtlase I6ikekdrguse teavet heedrisse, et see saaks painduda, hoida tapset ja
Uhtlast I6ikekGrgust ja kasutada ikkagi ka kombaini automaatset kdrguse reguleerimist. Kopeerrattad puutuvad vastu
maapinda, mis véimaldab Iikelatil plsida fikseeritud kdrgusel maapinna kohal ka veereval maastikul. Tehases
seadistatud automaatse kdrguse reguleerimise seadistusi ei pea reguleerima.

MARKUS:
ContourMax™ slisteemi kasutamisel tuleb heedri tiivad lukustada.

Stabilisaatorratta slisteemi (vdi stabilisaator-/transportratta stisteem) |18ikekdrgust juhib kombaini heedri kdrguse
juhtstisteem.

Kui paigaldatud on stabilisaatorrataste komplekt, vt ratta asendi muutmiseks jaotist Stabilisaatorrataste reguleerimine,
page 163.
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Kui paigaldatud on EasyMove™ transportvalik, leiate ratta asendi muutmiseks vajaliku teabe jaotisest EasyMove™
transportrataste reguleerimine, page 163.

Kui paigaldatud on ContourMax rattad, siis rataste asukoha muutmiseks vt jaotist ContourMax™ rataste reguleerimine
pedaaliga, page 164.

Stabilisaatorrataste reguleerimine
Korralikult reguleeritud heeder saavutab tasakaalu ujuvsiisteemi ja stabilisaatorrataste heedrikaalu vahel.

Soovituslikku kasutust vastavate pollukultuuride ja saagitingimuste korral vt jaotist 3.7.2 Heedri seaded, page 114.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Tostke heedrit, kuni stabilisaatorrattad ei toetu enam maapinnale.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti stititelukust.

3. Hoidke kinni teljekdanmiku kdepidemest (B); ARGE tdstke.

MARKUS:
Kaepidemest tostmisel on stisteemi raskem pilust (C)
eemaldada.

4. Tommake vedrustuse pidet (A) tahapoole, et eemaldada
tihvt pesast (C).

5. Tostke ratas toe (B) abil soovitud kdrgusele ja ihendage
kinnitus Glemise toe keskmisesse pesasse (C).

6. Vedrustuse hoob (A) peaks tagasi pilusse kldpsama. Kui
seda ei juhtu, likake vedrustuse kaepide sisse (keskmine ja
alumine asend) voi tmmake valja (lilemine asend), et
tagada selle pilusse kinnitumine.

1032896

Figure 3.235: Stabilisaatorratas

7. Loikekdrguse automaatseks hoidmiseks kasutage kombaini
heedri automaatset kdrguse juhtimist (AHHC). Juhiste ja
Uksikasjaliku teabe saamiseks vt 3.10 Heedri kérguse
automaatjuhtimine, page 254 ja kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

FM200 ujuvmooduli kérguse andur tuleb thendada
kombaini k&rguse juhtsiisteemiga kabiinis.

EasyMove™ transportrataste reguleerimine

Oigesti reguleeritud heeder saavutab tasakaalu ujuvmooduli ja transportrataste kantava koormuse vahel.

A\ OHT!

Masina ootamatust kadivitamisest pohjustatud vigastuste voi surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Tostke heeder, et transportrattad ei toetuks maapinnale.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti siititelukust.
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Veenduge, et ujuvasend toimib korralikult. Juhised leiate jaotisest Heedri ujuvsiisteemi kontrollimine ja reguleerimine,

page 174.

Hoidke kinni teljekddnmiku kdepidemest (C); ARGE t&stke.
MARKUS:

Kaepidemest tostmisel on stisteemi raskem pilust (B)
eemaldada.

Tommake vedrustuse kaepide (A) tahapoole, et eemaldada
polt pilust (B).

Reguleerige ratas soovitud pilu asendisse.

Vedrustuse kadepide (A) peaks pilusse klIGpsama. Kui ei
klGpsa, likake vedrustuse kaepide sisse (keskmine asend)
vOi tdmmake vilja (Ulemine asend), et tagada selle pilusse
kinnitumine.

Hoidke telje podrdkaepidemest (A); ARGE tdstke.
MARKUS:

Kadepideme tostmine muudab slsteemi pilust valjavotmise
raskemaks.

Tommake vedrustuse pidet (B) tahapoole, et eemaldada
tihvt pesast.

Reguleerige ratas soovitud pesaasendisse.

Nl 2
>

1032936
\

1032933 ( ‘ ||

Figure 3.237: Vasakpoolne ratas

Vedrustuse kadepide (B) peaks pilusse kldpsama. Kui seda ei juhtu, tdmmake vedrustuse kadepide vilja, et tagada selle

pilusse kinnitumine.

LGikekdrguse automaatseks sailitamiseks kasutage kombainiheedri automaatset kdrgusejuhtimist (AHHC). Juhiseid ja

tiksikasju vt jaotisest 3.10 Heedri kbrguse automaatjuhtimine, page 254 ja kombaini kasutusjuhendist.

MARKUS:

FM200 ujuvmooduli kérguseandur peab kabiinis olemas ihendatud kombainiheedri juhtmooduliga.

ContourMax™ rataste reguleerimine pedaaliga

ContourMax™-i rattad voimaldavad heedril jargida maapinna kontuure ja neid saab reguleerida maapinnast kdrgusele
25 mm (1 toll) ja 457 mm (18 tolli). jalgliliti voimaldab ratta elektrooniliselt kaitatavaid hidrofunktsioone

kombaini kabiinist juhtida.

Kui kombain on varustatud CLAAS’i integreerimiskomplektiga MD #B7231), pole jalgliliti vajalik. ContourMax™

kopeerrataste juhtimise juhised leiate FM200 ujuvmooduliga FD2 seeria FlexDraper® kombainiheedri kasutusjuhendist.
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Heedri ootamatust kadivitumisest voi tostetud heedri kukkumisest tingitud kehavigastuste v6i surma valtimiseks seisake
alati mootor, eemaldage siiiitevéti ja rakendage ohutustoed, enne kui mis tahes p6hjusel heedri alla ldhete. Tostuki
kasutamisel veenduge enne jatkamist, et heeder oleks kindlalt kinnitatud.

A\ HOIATUS!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

1. Veenduge, et kdik kdrvalised isikud on piirkonnast lahkunud ja kaivitage kombaini mootor.

2. Leidke ContourMax™-i jalgliliti.

3. Hoidke jalgliilitit all, et aktiveerida ContourMax™-i rattad.

MARKUS:

Kui ContourMax™ jalgliiliti aktiveeritakse ja kombaini multifunktsionaalsel hooval vajutatakse rulli pikisuunalise
liigutamise nuppu, liiguvad kopeerrattad pikisuunalise asendist/heedri kallutusliiliti asendist séltumata.

4. Hudrosilindrite Gige faasi tagamiseks vajutage ja hoidke kombaini multifunktsionaalsel hooval RULLI TAHAPOOLE
liigutamise nuppu all ja sirutage rattad tdiesti alla, seejarel hoidke nuppu 30 sekundit all. Rataste tdielikuks
sissetdmbamiseks vajutage ja hoidke kombaini multifunktsionaalsel hooval RULLI ETTEPOOLE liigutamise nuppu all,
seejarel hoidke nuppu 30 sekundit all.

5. Rataste liigutamiseks soovitud kdrgusele kasutage multifunktsionaalse hoova hiidraulika juhtseadiseid.

6. ContourMax™-i rataste deaktiveerimiseks vabastage jalgliliti. Heedri kallutamise ja pikisuunalise reguleerimise

funktsioonid peaksid normaalselt toimima.

Jargmises tabelis kirjeldatakse rulli pikisuunalise reguleerimise nuppude toimet heedril, kui kopeerratta jalgliliti ja
pikisuunalise reguleerimise/heedri kallutamise lGliti on eri olekutes (aktiivne/inaktiivne). X mérgib, et lliti on aktiivne.

Table 3.17 Juhtloogika tabel

Aktiveeritud luliti

Pikisuuna/heedri nurga luliti

ContourMax™ q Kombaini multifunksionaalse hoova juhtseadised
asen
pedaali tingimus ° - - -
Pikusuund Nurk Trumli edasisuund Trumli tagasisuund
- X - Trummel edasi Trummel tagasi
- - X Heedrinurga sirutus Heedrinurga sissetdmme
X - X ] Max™-i
ContourMax™-i Cf)ﬁto.ur ax. !
. ~ . [ valjasirutamine
sissetmbamine (ldikek&rguse N
X X - (Iikekdrguse

vdhendamine)

suurendamine)
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MARKUS: \/ —

Kui kopeerrattad on tdiesti sisse tdmmatud, saab Idikelati

toetada maapinnale, kui heedri nurk jaab ligikaudsesse =

vahemikku (B) ja (E); kopeerrattad puutuvad vastu maapinda, kui /@\Qv/

heedri nurk on seatud vahemikku (A) ja (B). { 7 @
Jreh e
. = ~—

& B —
EO % §

Figure 3.238: Heedri nurga indikaator

ContourMax™-i rataste reguleerimine CLAAS’i integreerimiskomplektiga

ContourMax™-i rattad vGimaldavad heedril kopeerida maapinna kontuure ja neid saab reguleerida maapinnast
korgusvahemikus 25 mm (1 toll) ja 457 mm (18 tolli).
MARKUS:

Multifunktsionaalse paastiktttpi klahvliliti juhitavad funktsioonid on kasutatavad iksnes siis, kui heedri funktsiooniliiliti on
VARIO laua viljasirutus-/sissetdmbeasendis.

1. Vajutage operaatori konsoolil liliti HOTKEY (A) tekiplaadi
asendisse (heedri ikoon [A], kus nooled on suunatud
liksteise poole).

Figure 3.239: Multifunktsionaalne kaivitusliliti
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2. Kui kombain on varustatud tavalise hoovada, lllitage
kippluliti (A) Gles ja vajutage samal ajal rulli pikisuunalise
reguleerimise nuppu.

e Rulli esiasend tdmbab kopeerrattad sisse ja vahendab
IGikekdrgust.

e Rulli tagaasend pikendab kopeerrattaid ja suurendab
IGikekdrgust.

3.  Kui kombain on varustatud CMOTION multifunktsionaalse
hoovaga, témmake multifunktsionaalse hoova kipplulitit (A)
enda poole ja vajutage samal ajal rulli pikisuunalise asendi
nuppu.

e Rulli esiasend tdmbab kopeerrattad sisse ja vdhendab
IGikekdrgust.

e Rulli tagaasend pikendab kopeerrattaid ja suurendab
|6ikekdrgust.

Q&

Figure 3.241: CMOTION multifunktsionaalne hoob

Multifunktsionaalse hoova klahvliilitile vaikefunktsiooni valimine (CLAAS’i integreerimiskomplektiga)

Operaator saab valida multifunktsionaalse hoova klahvliilitile vaikefunktsiooni. Naiteks maapinnal IGikamisel saab
vaikefunktsiooni seadistada nii, et multifunktsionaalse hoova klahvliliti aktiveerib kalde juhtsilindri. Samamoodi saab
maapinnast kdrgemal |6ikamisel vaikefunktsiooni seadistada nii, et klahvliliti juhib kopeerrattaid.

A\ ETTEVAATUST!

Enne heedri ajamite rakendamist voi mootori kdivitamist veenduge, et masina juures ei oleks korvalisi isikuid.

1. Kaivitage mootor.
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Et mddrata klahvliiliti vaikefunktsiooniks kalde juhtimine, tehke jdrgmist.

2.

Kui kombainil on tavaline hoob: vajutage klahvlilitit (A)
lles ja vajutage samal ajal RULLI ETTEPOOLE liigutamise
nuppu. Hoidke neid liliteid 30 sekundit all.

Kui kombainil on CMOTION’i multifunktsionaalne hoob:
témmake multifunktsionaalse hoova klahvlilitit (A) enda
poole ja vajutage samal ajal RULLI ETTEPOOLE liigutamise
nuppu. Hoidke neid liliteid 30 sekundit all.

& =

Figure 3.242: Standardhoob

Figure 3.243: CMOTION hoob

Et mddrata kippliiliti vaikefunktsiooniks kopeerrattad, tehke jérgmist.

4. Kui kombainil on tavaline hoob: vajutage klahvlilitit (A)
lles ja vajutage samal ajal RULLI TAHAPOOLE liigutamise
nuppu. Hoidke neid liliteid 30 sekundit all.

262085
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5.  Kui kombainil on CMOTION’i multifunktsionaalne hoob:
témmake multifunktsionaalse hoova klahvlilitit (A) enda
poole ja vajutage samal ajal RULLI TAHAPOOLE liigutamise
nuppu. Hoidke neid liliteid 30 sekundit all.

Figure 3.245: CMOTION hoob

ContourMax™-i ratta kbrguse reguleerimine

ContourMax™-i rattad vGimaldavad heedril jargida maapinna kontuure ja neid saab reguleerida maapinnast kdrgusele 0 mm
(0 tolli) kuni 457 mm (18 tolli).

A oHT!

Masina ootamatust kaivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste vGi surma valtimiseks
seisake mootor, eemaldage siilitevoti ja rakendage téstesilindrite lukustusklapid enne, kui tihelgi p6hjusel masina alla
ldhete.

A\ HOIATUS!

Veenduge, et laheduses ei oleks korvalisi isikuid.

MARKUS:

Enne ContourMax™-i reguleerimist tuleb seadistada heedri ujuvasend. Juhiseid vaadake Heedri ujuvsiisteemi kontrollimine
ja reguleerimine, page 174.

MARKUS:

Enne ContourMax™-i reguleerimist tuleb seadistada tiibade tasakaal. Juhiseid vaadake 3.9.4 Tiiva tasakaalu kontrollimine ja
reguleerimine, page 193.

1. Avage heedri tiivad lukust. Juhised selleks leiate Heedri tiibade lukustamine/lukust avamine, page 185.
2. Avage heedri ujuvasend lukust. Juhised selleks leiate Heedri ujuvasendi lukustamine/avamine, page 185.
3. Kaivitage mootor. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

4. Parkige kombain Uhetasasele pinnale.

5. Langetage trummel taielikult.
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6. Seadke ContourMax™-i ratta kdrguse indikaator (A)
vaartusele 2 (B).

Figure 3.246: Korguse indikaator — tagumine vasaku
poole ots

7. Langetage heedrit, kuni automaatse heedri kdrguse
indikaatori (A) vaartus on 2 (B).

8. Seisake mootor ja eemaldage véti stittelukust.

1038310
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Figure 3.247: Ujuvasendi seadistuse indikaator
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A\ HOIATUS!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdorvalisi isikuid.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.
18.
19.

20.

T60

MG&Gtke heedri keskel kaugus (A) maapinnast keskmise
kaitsme otsani ja pange tulemus kirja.

O

MG&Gtke heedri mGlemas otsas kaugus (A) maapinnast
otsakaitsme otsani ja pange mdlemad tulemused kirja.

e Kui otste ja keskkoha mddtmistulemuste erinevus on
alla 25 mm (1 tolli), pole reguleerimist vaja.

e Kui otste ja keskkoha mddtmistulemuste erinevus on (le
25 mm (1 tolli), on vaja reguleerida. Jatkake jargmise
sammuga.

Kdivitage mootor.

Tostke heeder taiesti Ules.

Rakendage heedri ohutustoed. Juhised leiate kombaini
kasutusjuhendist.

1038322

!

Figure 3.248: Ujuvasendi seadistuse indikaator

Eemaldage tihvt (A).

Muutke reguleerimisplaadi (B) asendit pilus, et joondada
see teise auguga. K&igi aukude vahe on ligikaudu 24 mm (1/
2 tolli).

e Kui mdd&t on vdiksem kui heedri keskkohas saadud
madat, liigutage reguleerimisplaati [6ikelati POOLE.

e Kui moot on suurem kui heedri keskkohas saadud moot,
liigutage reguleerimisplaati IGikelatist EEMALE.

Korrake heedri teises otsas samme 14, page 171 ja 15, page
171.

1038314

Figure 3.249: Tihvtide asukoht — vasakpoolne vilimine
ratas

Vabastage heedri ohutustoed. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.
Langetage heedrit, kuni automaatse heedri kdrguse indikaatori vaartus on 2.
Seisake mootor ja eemaldage voti stiltelukust.

MG&Gtke uuesti kaitsme kaugus maapinnast. Veenduge, et kolm m&6tmist on samad. Kui vajalik on tdiendav
seadistamine, korrake sammu 14, page 171.

3.9.2 Maapinnal Idikamine

Likekorgus varieerub soltuvalt pdllukultuuri tiubist, pdllukultuuri tingimustest, I16ikeoludest jne.

262085 171 Parandus A



T606

Maapinnal IGikamine on vGimalik, kui paindlik IGikelatt on lukust avatud, heeder on taielikult langetatud ja IGikelatt asub
maapinnal. Léiketera ja |0iketerade kaitsmete asendit maapinna suhtes (heedri nurka) kontrollivad kopeertallad ja kesklli
—seda El juhita heedri tOstesilindritega. Kopeertallad, kesklili ja painde lukustus véimaldavad teha seadistusi vastavalt
polluoludele ning maksimeerida I6igatava materjali kogust, vahendades samas kivide ja prahi tekitatavaid
IGiketerakahjustusi.

Paindlik IGikelatt ja heedri ujuvasendi siisteem héljutavad heedrit maapinna kohal, et jargida kérgendikke, kraave ja muid
maapinna kontuuri ebatasasusi ning valtida 18ikelati surumist pinnasesse voi pollukultuuri I6ikamata jatmist.

Lisateavet vaadake jargmistest jaotistest.

e Sisemiste libisemistaldade reguleerimine, page 172
e Vilimiste libisemistaldade reguleerimine, page 173
e 3.9.3 Heedri ujuvasend, page 174

e 3.9.5 Heedri nurk, page 197

Sisemiste libisemistaldade reguleerimine

Kopeertallad ja kesklili véimaldavad teha seadistusi vastavalt pdlluoludele ja maksimeerida IGigatava materjali kogust,
vahendades samas kivide ja mustuse tekitatavaid |6iketerakahjustusi.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi pohjusel heedri alla ldhete.

OLULINE!:
Kui kopeertaldu kasutatakse alumises asendis, vdivad kopeertaldade kuluplaadid kiiremini kuluda.

1. Tostke heeder taiesti Ules.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti siilitelukust.

3. Rakendage heedri ohutustoed. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

4. Tostke stabilisaatorrattad véi transportrattad taielikult (kui need on paigaldatud). Juhised leiate jargmisest jaotisest:

e FasyMove™ transportrataste reguleerimine, page 163

e Stabilisaatorrataste reguleerimine, page 163

5. Eemaldage iga libisemistalla lukustuspolt (A).

6. Hoidke tallast (B) kinni ja eemaldage tihvt (C), vabastades
selle raami kiljest ja tdmmates tallast eemale.

7. Tostke vGi langetage libisemistalda (B) soovitud asendi
saavutamiseks, juhindudes toes (D) olevatest avadest.

8. Paigaldage tihvt (C) toel (D) soovitud asukohta, fikseerige
raami kulge ja kinnitage lukustuspoldiga (A).

9. Kontrollige, kas k&ik libisemistallad on reguleeritud samasse
asendisse.

10. Seadke heedri nurk masina heedrinurga juhtseadiste abil
soovitud tédasendisse. Kui heedri nurk pole kriitilise Figure 3.250: Sisemine libisemistald
tahtsusega, siis seadistage see keskmisesse asendisse.
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Kontrollige heedri ujuvasendit. Juhised leiate teemast 3.9.3
Heedri ujuvasend, page 174.

Vilimiste libisemistaldade reguleerimine

Kopeertallad ja kesklili vGimaldavad teha seadistusi vastavalt pdlluoludele ja maksimeerida IGigatava materjali kogust,
vahendades samas kivide ja mustuse tekitatavaid |0iketerakahjustusi.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste v6i surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi pohjusel heedri alla ldhete.

OLULINE!:
Kui kopeertaldu kasutatakse alumises asendis, vdivad kopeertaldade kuluplaadid kiiremini kuluda.

1.

2.

10.

Tostke heeder taiesti Ules.

Seisake mootor ja eemaldage véti siiltelukust.

Rakendage heedri ohutustoed. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

Tostke stabilisaatorrattad vGi transportrattad taielikult (kui need on paigaldatud). Juhised leiate jargmisest jaotisest:

e FasyMove™ transportrataste reguleerimine, page 163

e  Stabilisaatorrataste reguleerimine, page 163
Eemaldage iga kopeertalla kinnituspoldilt (C) sdrmtihvt (A).

Hoidke kopeertalda (B) paigal ja eemaldage kinnituspolt (C),
milleks eraldage see kronsteini kiljest ja tdmmake
tallalt ara.

Tostke voi langetage libisemistalda (B) soovitud asendi
saavutamiseks, juhindudes tugiplaadis olevatest avadest.

Paigaldage kinnituspolt (C) tugiplaadil soovitud asendisse,
sisestage see kronsteini ja kinnitage sGrmtihvtiga (A).

Veenduge, et kdik kopeertallad oleksid reguleeritud
samasse asendisse.

Kontrollige heedri ujuvasendit. Juhised leiate teemast 3.9.3
Heedri ujuvasend, page 174.

262085 173

1036738

Figure 3.251: Vélimine libisemistald
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3.9.3 Heedri ujuvasend

Heedri ujuvsiisteem toetab suuremat osa heedri raskusest, et vahendada maapinna survet Idikelatile ja véimaldada heedril
lihntsamini jargida maapinna kontuure ja kiiresti reageerida jarskudele maapinna kontuurimuutustele voi takistustele.

Heedri ujuvasendit naitab ujuvsisteemi indikaator (A).
Vaartused 0 kuni 4 tahistavad IGikelati survet maapinnale,
kusjuures 0 on minimaalne ja 4 maksimaalne vaartus. Need
tahistavad ka seda, kus heeder asub ujuvsiisteemi vahemikus: 0
on ujuvsiisteemi vahemiku alumine ja 4 ujuvsiisteemi vahemiku
Glemine ots.

MARKUS:

Ujuvststeemi vasakul kiiljel olev indikaator on m&eldud
ujuvasendi nditamiseks ja seadistamiseks; parempoolne
indikaator on mdeldud ainult ujuvsisteemi seadistamiseks.

Maksimaalse jou madarab ujuvmooduli reguleeritavate
ujuvasendi vedrude pinge. Ujuvasendit saab muuta vastavalt
pollu- ja saagitingimustele ning see sdltub heedrile paigaldatud
lisavarustusest.

Figure 3.252: Ujuvasendi indikaator — vasak kiilg

MARKUS:
Ujuvsisteemi indikaatori Glaosas asuvate vaikeste numbrite (B) abil kontrollitakse ja reguleeritakse ujuvasendi seadistust.
Juhiseid vt jaotisest Heedri ujuvsiisteemi kontrollimine ja reguleerimine, page 174.

FD2-seeria FlexDraper®-i heeder to66tab tavatingimustes kdige paremini minimaalse survega maapinnale. Reguleerige
ujuvasendit uuesti, kui lisate heedrile valikulisi té6seadiseid, mis mdjutavad heedri kaalu.

1. Seadke ujuvasend maapinnal I6ikamiseks jargmiselt.

a. Veenduge, et heedri ujuvasendi lukud on avatud.
Juhiseid vt jaotisest Heedri ujuvasendi lukustamine/
avamine, page 185.

b. Langetage kaldtransporté6r kombainiheedri
juhtseadiste abil, kuni ujuvasendi indikaator (A) jGuab
soovitud ujuvasendini (I8ikelati maapinna surve).
Seadke ujuvasendi indikaator esialgu vaartusele 2 ja
reguleerige vastavalt vajadusele.

I

2. Seadke ujuvasend maapinna kohal IGikamiseks jargmiselt.

1029211

a. Reguleerige kopeerrattaid. Juhiste saamiseks vt 3.9.1
Maapinnast kérgemal I6ikamine, page 162. Figure 3.253: Léikamine maapinnal

b. Pange tahele ujuvasendi indikaatori vaartust ja sailitage
seda t60 ajal (eirake indikaatori ndidu minimaalseid
muutuseid).

Heedri ujuvsiisteemi kontrollimine ja reguleerimine

Heeder on varustatud vedrustussiisteemiga, mis véimaldab heedril maapinna kohal holjuda, et kompenseerida nii vagusid,
nogusid ja muid muutuseid maapinna kontuurides. Kui heedri ujuvasend pole korralikult seadistatud, voib 10ikelatt 1Gigata
maapinda voi jatta pollukultuuri Iikamata. Kui ujuvasendi seadistus pole rahuldab, tuleb seda kontrollida ja seadistada.

OLULINE!:

ARGE kasutage ujuvmooduli vedrusid heedri tasandamiseks.

Ujuvasendi reguleerimiseks jargige jargmiseid juhiseid.
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e Seadke heedri ujuvasend voimalikult kergeks, aga mitte nii kergeks, et heeder hakkab kombaini liikkumisel porkuma. See
aitab valtida IGiketera purunemist, pinnase likkamist ja margades tingimustes pinnase kogunemist IGikelatile ning
kopeertaldade liigset kulumist.

e Heedri liigse porkumise ja ebalihtlase I6ikamise valtimiseks kasutage kombaini aeglasemal kiirusel.

e Kui soovite I6igata pollukultuuri siis, kui heeder on maapinnast korgemalt, kasutage koos heedri ujuvasendiga ka
stabilisaatorrattaid. See minimeerib heedri otste pdrkumist ja aitab 16ikek&rgust reguleerida. Juhised leiate
Stabilisaatorrataste reguleerimine, page 163.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

MARKUS:

Kui k&igi saadaolevate seadistuste abil pole piisavat heedri ujuvasendit véimalik saavutada, muutke ujuvasendi vedru
konfiguratsiooni.

Ujuvasendi satete kontrollimiseks ja seadistamiseks tehke jargmist.

Esialgsed sammud

1. Parkige kombain Ghetasasele pinnale.

2. Asetage ujuvmooduli raamile vesilood (A). Veenduge, et
mull paikneks keskel. Kui on vaja reguleerida, vt jaotist 3.11
Heedri loodimine, page 449.

3. Paigutage heeder nii, et 16ikelatt on 254—356 mm
(10-14 tolli) maapinnast kdrgemal. =)

Figure 3.254: Vesilood

4. Reguleerige rulli pikisuunalist asendit nii, et vasaku
indikaatori klambri indikaator (A) on asendis 6.

Figure 3.255: Pikiasend
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5. Reguleerige kesklili (A) nii, et indikaator (B) on naidikul \/ =

asendis D.

6. Langetage trummel tdielikult. u\}@)

7. Seisake mootor ja eemaldage véti stititelukust.

8. Lukustage heedri tiivad. Juhiste saamiseks vt Heedri tiibade '

lukustamine/lukust avamine, page 185. _ I
1P
9. Kui heeder on varustatud transportratastega, liigutage T (A)
transportrattad kdige Glemisse asendisse. —
p g —( 5] 7
0 i 2

10. Témmake ujuvmooduli vasakul kiiljel olev ujuvasendi
lukustushoob (A) ujuvmoodulist eemale ja tommake
ujuvasendi lukustushoob alla asendisse (B) (AVATUD).

11. Korrake eelmist sammu ka ujuvmooduli paremal kiiljel.

1029057

Figure 3.257: Heedri ujuvasendi lukk lukustatud
asendis
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12. Avage vasak otsakate. Juhiseid vt jaotisest Heedri
otsakatete avamine, page 35.

13. Eemaldage multifunktsionaalset too6riista (B) vasaku
otsakaitse hoidikus paigal hoidev tihvt (A).

14. Eemaldage multitooriist (B). Paigutage splint tagasi.

Ujuvasendi seadistamishoobade seadistamine

15. Tostke ujuvasendi seadistushooba (A) ujuvmooduli vasakul
kiljel kdega nii, et 16tk eemaldataks.

16. Asetage multitooriista lame ots (B) ujuvasendi
seadistushoovale, nagu naidatud. Multitdoriist peab olema
kergel ujuvmooduli esiotsa poole suunatud.

OLULINE!:

Ujuvasendi seadistushoova kahjustamise valtimiseks
veenduge, et multitéoriist (B) oleks hoovaga taielikult
Gihendatud.

A\ HOIATUS!

Kui ujuvasendi seadistushoob on seadistatud, eemaldage
multitooriist hoovad KOHESELT. Kui hoob langeb algasendisse
siis, kui multit6éoriist on lihendatud, voite saada viga.

17. Témmake multitdoriist (B) ujuvmooduli tagakilje poole,
kuni ujuvasendi seadistushoob (A) lukustub paika ja see ei
naase algasendisse. Eemaldage multitooriist.

18. Korrake saame 15, page 177 kuni 17, page 177, et
seadistada parema poole ujuvasendi seadistushoob.
OLULINE!:

Enne heedri EMMA-KUMMA poole ujuvasendi seadistamist
tuleb seadistada NIl vasaku kui parema poole ujuvasendi
seadistushoob.

19. Asetage multitdoriist tagasi oma hoiukohta. Kinnitage
multitooriist splindiga.

262085 177

094, ° )
b N Y 0
. \ o
A
g B)®
l'%
C)
=
3
3
g

Figure 3.258: Multit6oriista asukoht

Figure 3.259: Vasaku ujuvasendi seadekoostuga
tihendatud multitooriist

Q=

Figure 3.260: Vasaku poole ujuvasendis seadistushoob
seadistatud asendis
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Ujuvasendi kontrollimine

20. Seadistage vasaku poole ujuvasend, milleks liikake heedri vasakut otsa ligikaudu 76 mm (3 tolli) allapoole. Laske

21.

heedril tdusta. Korrake sammu vahemalt kolm korda.

MARKUS:

Heedri vasaku otsa Ules ja alla liigutamine tagab selle, et vasaku ujuvasendi seadistuse indikaator (FSI) néit oleks tapne.

Kontrollige ujuvmooduli vasakul kiljel vaiksemat ujuvasendi
seadistuse indikaatorit (FSI) (B). FSI 6lg (A) peaks osutama
numbrile 2.

e Kui FSI (B) 6lg (A) osutab suuremale vaartusele kui 2, on
ujuvasend liiga raske.

e Kui FSI (B) 8lg (A) osutab vaiksemale vaartusele kui 2, on
ujuvasend liiga kerge.

MARKUS:

Suuremaid numbreid kasutatakse ujuvasendi kdrguse
seadistuse madramiseks. Neid kasutatakse siis, kui heedrit
kasutatakse pollul.

Ujuvasendi seadistamine

22.

23.

24,

25.

26.

27.

262085

Lédvendage ujuvmooduli vasakul kiljel olevad poldid (C).
Liigutage vedrulukke (B) nii, et paaseksite poldipeadele
(A) ligi.

Suurendage vG6i vahendage ujuvmooduli vasaku kilje
ujuvasendit vastavalt vajadusele.

e Ujuvasendi suurendamiseks keerake mdlemat vasakut
reguleerimispolti (A) paripdeva.

e Ujuvasendi vahendamiseks keerake mélemat vasakut
reguleerimispolti (A) vastupéaeva.

MARKUS:

Iga poldipaari (A) tuleb reguleerida vordselt.

Seadistage vasaku poole ujuvasend uuesti. Juhised leiate
sammust 20, page 178.

Kontrollige vasakut FSI indikaatorit uuesti. Juhised leiate
sammust 21, page 178.

Kui vasaku poole ujuvasendi sdte pole rahuldav, korrake
samme 23, page 178 kuni 25, page 178 kuni vasaku poole
ujuvasendi sdte on rahuldav.

Kontrollige ja seadistage parema poole ujuvasendit.
Juhiseid vaadake sammudest 20, page 178 kuni 26, page
178.

178

Figure 3.261: Vasaku poole ujuvasendi seadistuse
indikaator

[FF

(i

o—

1031580

Figure 3.262: Vasaku ujuvasendi seadistamine

Parandus A



T6O

28. Lukustage ujuvmooduli mélema kilje reguleerpoldid (A)
vedrulukkudega (B). Veenduge, et poldipead (A) oleksid
vedrulukkude avadesse kinnitunud. Vedrulukkude
kinnitamiseks pingutage poldid (C).

Ujuvasendi seadistamishoobade vabastamine

29. Kaivitage mootor.

A\ HOIATUS!

ARGE kasutage multitooriista ujuvasendi seadehoova vabastamiseks. Ujuvasendi seadehoova vabastamiseks
multitooriista kasutamine voib tekitada vigastusi.

30. Kasutage heedri taielikuks langetamiseks kombaini. Nii naasevad vasak ja parem ujuvasendi seadehoob algasendisse.
31. Tiibade tasakaalu tuleb seadistada. Jatkake sammuga 3.9.4 Tiiva tasakaalu kontrollimine ja reguleerimine, page 193.

Ujuvasendi vedru konfiguratsiooni muutmine

Ujuvasendi vedrud on konfigureeritud vastavalt heedri massile. Kui heedrile lisatakse vdi sealt eemaldatakse lisavarustust,
peate voib olla ujuvasendi vedru konfiguratsiooni muutma.

A\ OHT!

Masina ootamatust kadivitamisest pohjustatud vigastuste voi surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
slilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

MARKUS:

See toiming pole vajalik FD225 heedri puhul; ujuvasendi vedru tuleks kinnitada ujuvasendi hoova tagumisse avasse.

MARKUS:
See toiming pole vajalik FD240 topeltldiketeraga heedri puhul; vedru tuleks asetada esimesse avasse.

MARKUS:

See toiming pole vajalik FD241 topeltldiketeraga heedri puhul; vedru tuleks asetada esimesse avasse.

1. Seisake mootor ja eemaldage voti stititelukust.
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2. Ujuvasendi vedru konfiguratsioon arvutatakse jargmiselt.

a. Maaérake tabeli 3.18, page 180 alusel heedri kogumass.

Naide:

FD235 Uhe IGiketeraga pohiheedri mass [2600 kg
(5750 naela)]+ vertikaalsed IGiketerad [70 kg
(150 naela)] + lisavarustuseta = 2670 kg (5900 naela)

b. Vorrelge kogumassi tabelis 3.19, page 181 tooduga ja
madrake, kas ujuvasendi vedrud tuleks kinnitada
ujuvasendi hoova eesmisse avasse (A) voi

tagumisse avasse (B).
Naide:

FD235 pdhiheeder [2600 kg (5750 naela)] +
vertikaalsed I6iketerad [70 kg (150 naela)] +
lisavarustuseta = 2670 kg (5900 naela)

See FD235 heeder on kerge ja seega tuleb ujuvasendi
vedrud kinnitada ujuvasendi hoobade tagumisse

avasse.

Kui lisate tdiendava tlemise ristteo [180 kg (400 naela)]
ja transpordi [360 kg (800 naela)],, suureneb kogumass
vaartuseni 3210 kg (7100 naela) ja peate liigutama
ujuvasendi vedrud ujuvasendi hoobade esimesse
avasse, sest heeder kuulub nild raskemasse

kaaluklassi.

Table 3.18 Heedri massi kalkulaator

T606

1035180

Figure 3.263: Vasak ujuvasendi vedru — kinnitatud
ujuvasendi hoova tagumisse auku

Kogumass = heedri mass ilma jaoturite ja lisavarustuseta (A) + iiks jaoturivalik (B) + lisavarustuse mass (C) ja (D).

Kategooria

Kirjeldus

Mass

(A) PGhiheeder — valige iiks

FD225 ks I6iketera

N/A. Kasutage ujuvasendi hoova

tagumist ava.

FD230 (ks I6iketera

2400 kg (5300 naela

FD235 (ks I6iketera

FD235 topeltlGiketera

)
2600 kg (5750 naela)
2700 kg (5950 naela)

FD240 (ks I6iketera

2800 kg (6150 naela)

FD240 topeltlGiketera

N/A. Kasutage ujuvasendi hoova

eesmist ava.

FD241 topeltldiketera

N/A. Kasutage ujuvasendi hoova

eesmist ava.

FD245 topeltldiketera

3225 kg (7100 naela)

FD250 topeltlGiketera

3400 kg (7500 naela)

(B) Jaoturid — valige iiks, kui see on
paigaldatud

Riisi jaotusvardad

20 kg (50 naela)

Vertikaalsed |6iketerad

185 kg (407 naela)>?

(C) Valikuline tGlemine risttigu — valige
liks, kui see on paigaldatud>8

9,1 m (30 jalga) kaheosaline tigu

142 kg (312 naela)

57. Kaal sisaldab FD250 heedri hiidraulikapaketti.
58. Lisage 24,5 kg (54 naela) hiidrotorustiku kohta, kui see on vajalik.

262085

180

Parandus A



Table 3.18 Heedri massi kalkulaator (jatk)

T606

10,7 m (35 jalga) kaheosaline

156 kg (343 naela

168 kg (370 naela

)
12,2 m (40 jalga) kolmeosaline
12,5 m (41 jalga) kaheosaline

163 kg (360 naela

13,7 m (45 jalga) kolmeosaline

15,2 m (50 jalga) kolmeosaline

212 kg (468 naela

valikud

(D) Muud valikud - lisaga paigaldatud

Transport

)
)
)
191 kg (420 naela)
)
)

360 kg (800 naela

Kopeerrattad

205 kg (450 naela)

Stabilisaatorrattad

160 kg (350 naela)

Table 3.19 Ujuvasendi vedru paigalduskoht ujuvasendi hooval

Heeder

Kergem

Ujuvasendi hoova

Raskem

Ujuvasendi hoova

massivahemik ava massivahemik ava
FD225 (ks I0iketera Kasutage ujuvasendi hoova tagumist ava.
FD230 uks Ioiketera 2400 - 2675 kg Taga 2676 — 3215 kg Ees
(5300 — 5900 naela) 5901 — 7100 naela
FD235 (ks |0iketera 2600 — 3050 kg Taga 3051 — 3415 kg Ees
(5750 — 6700 naela) 6701 — 7550 naela
FD235 topeltliketera 2700 - 3150 kg Taga 3151 -3515kg Ees
(5950 — 6900 naela) (6901 — 7750 naela)
FD240 ks Idiketera 2800 — 3200 kg Taga 3201 - 3615 kg Ees
(6150 — 7000 naela) (7001 — 7950 naela)
FD240 topeltlGiketera Kasutage ujuvasendi hoova eesmist ava.
FD241 topeltldiketera Kasutage ujuvasendi hoova eesmist ava.
FD245 topeltlGiketera 3225 -3475 kg Taga 3476 — 4050 kg Ees
(7100 — 7650 naela) (7651 — 8900 naela)
FD250 topeltlGiketera 3400 — 3800 kg Taga 3801 — 4215 kg Ees
(7500 — 8350 naela) (8351 — 9300 naela)
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3. Lukustage heedri ujuvasend, milleks tdmmake ujuvasendi
lukustushoob ujuvmooduli mélemal kiljel asendisse (A).

MARKUS:
Kui hoob on asendis (B), on ujuvasend lukustamata.

1029057

Figure 3.264: Heedri ujuvasendi lukk lukustatud
asendis

4. Ujuvasendi vedru seadistuspoltidele (A) ligi pdasemiseks
I6dvendage poldid (C) ja keerake vedrulukud (B) ette.

5. Lodvendage seadistuspolte (A) vordselt, kuni vedrud
on lahti.
MARKUS:

Seadistuspoldid tdusevad seibidest veidi kdrgemale, kui
vedrud on lahti.

1031580

Figure 3.265: Ujuvasendi reguleerimine — vasak
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Eemaldage tihvt (C) poldilt (A).

6.

Eemaldage polt (A) ja seibid (B).

7.

Figure 3.266: Vasak ujuvasendi vedru — kinnitatud

ujuvasendi hoova tagumisse auku

08L5€04

Joondage vedru ujuvasendi hoova eesmise (A) voi

8.

tagumise (B) auguga vastavalt tabelis 3.19, page 181

toodud ujuvasendi nduetele.

Figure 3.267: Vasak ujuvasendi vedru — kinnitatud

ujuvasendi hoova tagumisse auku

Parandus A

183

262085



T6O

9. Sisestage polt (A) koos kahe seibiga (B) uude auku.
10. Kinnitage tihvt splindiga (C).

11. Korrake samme 6, page 183 kuni 10, page 184 ka teisel
vedrul (D).

1035182

Figure 3.268: Vasak ujuvasendi vedru — kinnitatud
ujuvasendi hoova tagumisse auku

12. Pingutage seadistuspoldid (A) uuesti vordsel maaral, et
ujuvasendi vedrud oleksid sama pikkusega.

13. Korrake samme 4, page 182 kuni 12, page 184 ujuvmooduli
vastaskuljel oleval ujuvasendi vedrudel (B).

14. Kontrollige ujuvasendit. Juhiste saamiseks vt Heedri
ujuvsiisteemi kontrollimine ja reguleerimine, page 174.

1035130

Figure 3.269: Ujuvasendi reguleerimine — vasak
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Heedri ujuvasendi lukustamine/avamine
Heedri kaks ujuvasendi lukku (Uks ujuvmooduli kummalgi kiljel) lukustavad ja avavad heedri ujuvsiisteemi.

OLULINE!:

Heedri transportimisel peavad ujuvasendi lukud olema rakendatud, kui ujuvmoodul on tihendatud, et ujuvmooduli ja
heedri vahel ei toimuks liikumist. Kombaini kiiljest ujuvmooduli eemaldamisel peavad ujuvasendi lukud olema rakendatud,
et voimaldada so6tekorpuse vabastamist ujuvmooduli kiiljest.

Ujuvasendi lukkude lahutamiseks (vabastamiseks) témmake
ujuvasendi luku hoob (A) asendisse (B). Selles asendis on heeder
lukustamata ja saab ujuda ujuvmoodulist sGltumatult.

Ujuvasendi lukkude rakendamiseks (lukustamiseks) liikake
ujuvasendi luku hoob (A) asendisse (C). Selles asendis ei saa
heeder ujuvmoodulita liikuda.

1031557

Figure 3.270: Ujuvasendi lukk lukustatud asendis

Heedri tiibade lukustamine/lukust avamine

Tiibade lukustamine véimaldab FlexDraper®-i heedrit kasutada jdiga heedrina, nii et Iikelatt on sirgelt. Tiibade lukust
vabastamine vdimaldab kolmel sektsioonil iseseisvalt liikuda, et 16ikelatt saaks jargida maapinna kontuure.

1. Lukustamine: lukustage tiib, milleks liigutage vedru hoob
(A) pilu Glaossa, nagu naidatud.

MARKUS:

Vedru hoova liigutamisel peaks kostma klGpsatus, mis
margib, et sisemine mehhanism on rakendunud vaéi
lahutatud. Kui lukustusmehhanism ei rakendu, jatkake
sammuga 2, page 186.

Figure 3.271: Lukustatud asendis tiib
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Avamine: avage tiib lukust, milleks liigutage vedru hoob (A)
pilu allossa, nagu naidatud.

MARKUS:

Vedru hoova liigutamisel peaks kostma klGpsatus, mis
margib, et sisemine mehhanism on rakendunud v&i
lahutatud. Kui lukustusmehhanism ei lahutu, jatkake
sammuga 2, page 186.

Avage vasak otsakaitse. Juhiseid vt jaotisest Heedri
otsakatete avamine, page 35.

2. Eemaldage multitdoriista vasaku otsakaitse hoidikus paigal ¥ %
hoidev tihvt (A). 59 -
3. Eemaldage multitdoriist (B) ja paigaldage tihvt hoidikusse — N ' \ 7 04
tagasi. A
._” B )

1028898

Figure 3.273: Vasak otsakate

\ [NA 11 N AN 11T

4. Uhendage painde kontrollkaabel (A) painde kontrollkaabli
e e

MARKUS:
Selguse huvides on komponendid jooniselt eemaldatud.

1034099

Figure 3.274: Painduvuskontrolli trossilukk —
vasak kiilg
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5. Kasutage multitddriista (A) tiiva tasakaalustusplaadil (B) ja
liigutage tiiba tles/alla, kuni kuulete luku kl&psatust.

6. Eemaldage painde kontrollkaabel (A) painde kontrollkaabli
lukult (B).

MARKUS:
Selguse huvides on komponendid jooniselt eemaldatud.

7. Viige multitooriist (B) hoiuasendisse ja kinnitage see
tihvtiga (A).

8. Sulgege vasak otsakaitse. Juhiseid vt jaotisest Heedri
otsakatete sulgemine, page 36.

262085 187

Figure 3.275: Tiibade lukustusmehhanism
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Figure 3.276: Painduvuskontrolli trossilukk — vasak
kilg
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Figure 3.277: Vasak otsakate
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T66 paindreziimis

Heeder on projekteeritud t60ks maapinnal asuva I8ikelatiga. Kolm sektsiooni liiguvad iseseisvalt, et jargida maapinna
kontuure. Kui tiivad on lukustamata, saavad need vabalt lles ja alla liikuda.

Avage tiibade lukustus jéirgmiselt.

1.

Liigutage vedru pide (A) alumisse pessa, et tiib lukust avada.

Peaksite kuulma luku vabanemisheli.

Kui lukustuslili ei avane, siis liigutage tiiba heedrit tostes ja
langetades, heedri nurka muutes voi kombainiga soites,
kuni see avaneb.

Kui lukk endisel ei avane, siis jatkake jargmise etapiga.

Avage vasak otsakaitse. Juhiseid vt jaotisest Heedri
otsakatete avamine, page 35.

Eemaldage splint (A), mis kinnitab multitooriista vasaku
otsalehe klambrisse.

Eemaldage multitooriist (B) ja paigaldage splint klambrisse
tagasi.

Uhendage painde kontrollkaabel (A) painde kontrollkaabli
lukuga (B).

MARKUS:
Selguse huvides on komponendid jooniselt eemaldatud.
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Figure 3.278: Lukustamata asendis tiib
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Figure 3.279: Vasak otsakate

\ [NJ 11 AN 11T

1034099

Figure 3.280: Painduvuskontrolli trossilukk — vasak
kilg
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Kasutage multitooriista (A) plaadil (B) ja liigutage tiiba tles
ja alla, kuni lukk lahti tuleb.

Eemaldage painde kontrollkaabel (A) painde kontrollkaabli
lukult (B).

MARKUS:
Selguse huvides on komponendid jooniselt eemaldatud.

Viige multitdoriist (A) tagasi hoiuasendisse ja paigaldage
hoovastiku kate tagasi.

Vajadusel tasakaalustage tiib. Juhiste saamiseks vt 3.9.4
Tiiva tasakaalu kontrollimine ja reguleerimine, page 193.

MARKUS:

Kui heeder on kombainiga Ghendatud, tiivad lukustatud ja
sirged, peaks tihvt (A) osutama indikaatori (B) keskele. Kui
see pole nii, kalibreerige indikaatorit, milleks |Iddvendage
kaitset kinnitavad poldid (C) ja reguleerige selle asendit. Kui
saagikoristamisel on tiivad lukust lahti, peaks indikaator
perioodiliselt vahemikus lilkuma. Kui indikaator jaab
vahemiku emmas-kummas otsas kinni, vt punkte Heedri
ujuvstisteemi kontrollimine ja reguleerimine, page 174 ja
3.9.4 Tiiva tasakaalu kontrollimine ja reguleerimine, page
193.

Figure 3.282: Painduvuskontrolli trossilukk — vasak
kilg

Figure 3.283: Tiiva liikumise indikaator
paindithenduse katte iilaosas — ndidatud on vasak
kiilg

12. Sulgege vasak otsakaitse. Juhiseid vt jaotisest Heedri otsakatete sulgemine, page 36.
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T66 jdigas reZiimis
Heeder on ette ndhtud té6tama nii, et Idikelatt on maapinnal. Tiibade lukustamine vdimaldab heedrit kasutada jdiga

heedrina, nii et IGikelatt on sirgelt. Kui heedri kolm sektsiooni on lukustatud, on IGikelatt jaik ja liigub samaaegselt Ules-alla.

Lukustage tiivad jargmiselt.

1. Tiiva lukustamiseks liigutage vedruga kdepide (A) Gilemisse
pilusse. Lukustus peaks olema kuuldav.

2. Kui lukustuslili ei rakendu, siis liigutage tiiba heedrit tGstes
ja langetades, heedri nurka muutes voi kombainiga sdites,
kuni see rakendub.

3.  Kui lukk ikkagi rakendu, siis jatkake etapiga 4, page 190.

4. Eemaldage paindiihenduse kate. Juhiseid vt jaotisest
Sisemiste paindliilide katete eemaldamine, page 44.

\
\\

1029182 \®

Figure 3.284: Lukustatud asendis tiib

5. Eemaldage splint (A), mis kinnitab multitooriista vasaku
otsalehe hoidikusse.

cvW9.°
6. Eemaldage multitdoriist (B) hoiukohast ja paigaldage splint — . - > A 7 04 L
multitdoriista hoidikusse tagasi. A

1028898

Figure 3.285: Vasak otsakate

7. Kasutage multitodriista (A) plaadil (B) ja liigutage tiiba Ules
ja alla, kuni lukk rakendub.

8. Viige multitooriist (A) tagasi hoiuasendisse ja paigaldage
hoovastiku kate tagasi.

9. Paigaldage painduva hoovastiku kate tagasi. Juhiseid vt
jaotisest Sisemiste paindliilide katete paigaldamine, page
45,

J) ,l((

\1031\167

Figure 3.286: Lukustatud asendis tiib
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Lintheedri otsapiiriku blokeerimine

Painde piiraja suurendab paindeulatust, mis vGib aidata heedril jargiga maapinna kontuure ebaihtlasel maastikul ja seda
vOib eelistada, kui rulli ja IGikelati lahedus ei ole oluline, nt kdrge teravilja voi rapsi koristamisel.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siilitevoti enne juhikohalt lahkumist ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi
pohjusel heedri alla ldhete.

MARKUS:

Kui painde piiramisplaat on eemaldatud, ei saa rull ja I18ikelatt olla nii Iahedal ja neid tuleb seadistada. Tehnilised andmed
leiate punktist 4.13.1 Trumli ja l6ikelati vahemaa, page 629.

1.

2.

10.

11.

12.

Parkige kombain Uhetasasele pinnale.

Lukustage heedri tiivad. Juhiste saamiseks vt Heedri tiibade lukustamine/lukust avamine, page 185.
Sirutage hudrauliline kesklili taielikult valja.

Langetage heeder tdielikult.

Seisake mootor ja eemaldage voti stititelukust.

Eemaldage kaks polti (A).

Eemaldage lintheedri otsapiiriku plaat (B).

ﬁ‘ttt\ﬁnﬁﬁ’(@@((dﬁ”/}"“"““““
if X
P ST |

J

1029097

Poorake piirikuplaat (B) tagurpidi.
Paigaldage lintheedri otsapiiriku plaat (B).
Paigaldage uuesti kaks polti (A).

Korrake samme 6, page 191 kuni 10, page 191 ka
vastaskailjel.

Trumlisrmede mahalbikamise valtimiseks allapoole
suunatud otstega heedrikuju moodustamisel vt
trumlisdrmede vahe reguleerimiseks Uksikasju jaotisest
4.13.1 Trumli ja IGikelati vahemaa, page 629.

1029299

Figure 3.288: Lintheedri otsapiiriku plaat
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Lintheedri otsapiiriku lubamine

Painde piiraja piirab heedri paindumist ja vdimaldab rullil olla I16ikelatile vaga lahedal. Kui rulli ja IGikelati vahe on liihike,
sobib see lihikese p&llukultuuri koristamiseks, nt laatsed, lamandunud oad véi lihike sojauba.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks

seisake alati mootor, eemaldage siilitevoti enne juhikohalt lahkumist ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi

p6hjusel heedri alla ldhete.

MARKUS:

Painduvuse ujuvasendi piiriku plaadi paigaldamisel on trumli ja IGikelati vahemaa vaiksem ja seda tuleks reguleerida.
Spetsifikatsioone vt jaotisest 4.13.1 Trumli ja I6ikelati vahemaa, page 629.

1.

2.

10.

11.

12.

Parkige kombain Uhetasasele pinnale.

Lukustage heedri tiivad. Juhiste saamiseks vt Heedri tiibade lukustamine/lukust avamine, page 185.

Langetage heeder tdielikult.

Sirutage hidrauliline keskluli taielikult vélja.
Seisake mootor ja eemaldage voti siilitelukust.
Eemaldage kaks polti (A).

Eemaldage lintheedri otsapiiriku plaat (B).

Poorake piirikuplaat (B) tagurpidi.
Paigaldage lintheedri otsapiiriku plaat (B).
Paigaldage uuesti kaks polti (A).

Korrake seda vastaskiiljel.

Reguleerige trumlipiide vahemaad, tehnilisi andmeid vt
jaotisest Rulli ja l6ikelati vahelise kliirensi seadistamine,
page 633.

262085

192

1029299
|

1029097
|

Figure 3.290: Lintheedri otsapiiriku plaat
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3.9.4 Tiiva tasakaalu kontrollimine ja reguleerimine

Tiiva tasakaal on maapinna jargimisel vaga oluline. Operaatorid peaksid reguleerima iga tiiba, kui heeder ei jargi maapinna
kontuure digesti.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitumisest tingitud kehavigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne, kui masinat seadistate.

A oHT!

Veenduge, et Iaheduses ei oleks kdérvalisi isikuid.

OLULINE!:

Tiibade tasakaalu dige ndidu saamiseks veenduge enne jatkamist, et heedri ujuvasend on digesti seadistatud. Juhiseid vt
jaotisest Heedri ujuvstisteemi kontrollimine ja reguleerimine, page 174. Ujuvmoodul peab enne mis tahes reguleerimist
olema Uhetasane.

MARKUS:

Heedri tiivad on tasakaalus, kui tiiva tiles voi alla liigutamiseks on vaja vordset joudu.

Kui heedri tiivaotsad on suunatud ules- (A) v6i allapoole (B) ja
heeder jatab saagi koristamata v&i likkab pinnast, siis vGib
tiibade tasakaal vajada reguleerimist.

1009084

1. Reguleerige rulli pikisuunalist asendit nii, et vasaku
indikaatori klambri indikaator (A) on asendis 6.

2. Langetage trummel taielikult.

Figure 3.292: Pikiasend
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Reguleerige kesklili (A) nii, et indikaator (B) on naidikul
asendis D.

Kui need on paigaldatud, liigutage transpordirattaid nii, et
heeder neid toetaks. Juhiste saamiseks vt EasyMove™
transportrataste reguleerimine, page 163 voi ContourMax™
rataste reguleerimine pedaaliga, page 164.

Parkige kombain Uhetasasele pinnale.

Paigutage heeder maapinnast 254—356 mm (10-14 in)
korgusele.

Asetage ujuvmooduli raamile vesilood (A). Veenduge, et
mull paikneks keskel. Kui on vaja reguleerida, vt jaotist 3.11
Heedri loodimine, page 449.

Seisake mootor ja eemaldage véti stilitelukust.

Eemaldage Gihendusmehhanismi kate. Juhiseid vt jaotisest
Sisemiste paindliilide katete eemaldamine, page 44.

Uhendage painde kontrollkaabel (A) painde kontrollkaabli
lukuga (B).
MARKUS:

Modned komponendid on kaabliluku nditamiseks
labipaistvaks muudetud.

Avage heedri vasakpoolne otsakaitse. Juhiseid vt jaotisest
Heedri otsakatete avamine, page 35.
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Figure 3.293: Kesklli

Figure 3.294: Vesilood
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Figure 3.295: Painduvuskontrolli trossilukk — vasak
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12. Eemaldage multitéoriista vasaku otsaplaadi hoidikus paigal
hoidev splint (A).

13. Eemaldage multit6ériist (B) ja paigaldage splint tddriista — = S 0 f¢
hoidikusse tagasi. A

1028898

Figure 3.296: Vasak otsakate

14. Avage kontrollitav tiib lukust, liigutades vedru hoova (A)
alumisse (AVATUD) asendisse. Avage lukust AINULT
kontrollitav tiib. Veenduge, et vastastiib oleks lukustatud.

MARKUS:

Vedru hoova liigutamisel peaks kostma klGpsatus, mis
margib, et sisemine mehhanism on rakendunud voi
lahutatud.

15. Kui sisemine lukustusmehhanism ei lukustu, liigutage tiiba
multitooriistaga (B), kuni kuulete klGpsu.

16. Veenduge, et ujuvasendi kontrollmehhanismid (A) on
ujuvmooduli mélemal kiljel vélja ldlitatud (all).

17. Veenduge, et ujuvasendi lukud (B) on ujuvmooduli
molemad kuljel rakendatud (lleval).

1032839

Figure 3.298: Kontrollplaadi koost
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19.

20.

21.

22.

23.

262085
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Suruge painde kontrollplaadil olevaid indikaatoreid (A) ja
(B) s6rmedega kokku.

Kasutage multitooriista (C) ja keerake painde kontrollplaati
tles, kuni tihvt liigub pilu I10ppu. Alumine indikaator (B)
liigub allapoole ja annab esimese naidu.

Kasutage multitooriista (C) ja keerake painde kontrollplaati
alla, kuni tihvt liigub pilu 18ppu. Ulemine indikaator (A)
liigub Ules ja annab teise naidu.

Tolgendage painde kontrollplaadi naitu jargmiselt.

e Kui tiib on liiga kerge (A), tehke see raskemaks, milleks
keerake seadistuspolti (D) ja liigutage kahvlit (E) suunas
(F). Kontrollige tiiva tasakaalu uuesti. Seadistage
vastavalt vajadusele, kuni tiib on tasakaalus (C), seejarel
jatkake jargmise sammuga.

e Kui tiib on liiga raske (B), tehke see kergemaks, milleks
keerake seadistuspolti (D) ja liigutage kahvlit (E) suunas
(G). Kontrollige tiiva tasakaalu uuesti. Seadistage
vastavalt vajadusele, kuni tiib on tasakaalus (C), seejarel
jatkake jargmise sammuga.

e Kui tiib on tasakaalus (C), pole vaja rohkem midagi teha.
Jatkake jargmise sammuga.

Liigutage vedru hoob llemisse (LUKUSTATUD) asendisse.

Kui lukk ei rakendu, liigutage tiiba multitooriistaga dles ja
alla, kuni see lukustub.

196

1032124

Figure 3.299: Tiiva tasakaalu reguleerimine — nadidatud
on vasak pool

1035178

Figure 3.300: Tiiva tasakaalu reguleerimine — nadidatud
on vasak pool
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25.

26.

27.

28.
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Eemaldage painde kontrollkaabel (A) painde kontrollkaabli
lukult (B).

OLULINE!:

Kui jatate selle paika, vGib painde kontrollkaabel saada
kahjustada.

Korrake protseduuri vastaskiiljel.

Viige multitdoriist (B) hoidikusse tagasi ja kinnitage
splindiga (A).

Paigaldage hoovastiku katted tagasi. Juhiste saamiseks vt
Vilimiste paindliilide katete paigaldamine, page 46 voi
Sisemiste paindliilide katete paigaldamine, page 45.

MARKUS:

Pollul to6tamisel hea tiiva tasakaalu sdilitamiseks tuleb
peamist ujuvasendit v3ib olla seadistada. Juhiste saamiseks
vt Heedri ujuvsiisteemi kontrollimine ja reguleerimine, page
174.

Kui tiivad on lukustusreziimis ja l8ikelatt ei ole sirge, siis on
vaja tdiendavaid seadistusi. Votke Ghendust kohaliku
MacDoni edasimiilijaga.

3.9.5 Heedri nurk

Heedri nurka saab seadistada vastavalt eri pdllukultuuridele ja/vdi pinnase titpidele ning seda saab seadistada keskliliga
kombaini ja heedri vahel.

-
-
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Figure 3.301: Painduvuskontrolli trossilukk — vasak
kiilg
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Figure 3.302: Vasak otsakate

Kombainispetsiifilist reguleerimisteavet vt jaotisest Heedri nurga reguleerimine kombainist, page 199.

Heedri nurk (A) on heedri ja maapinna vaheline nurk.

Heedri nurk juhib 18ikelati tera ja maapinna vahelist kaugust (B)
ning on maapinna kdrguselt saagi koristamisel kriitilise
tahtsusega.

Heedri nurga reguleerimisel podratakse heedrit libisemistalla/
maapinna kokkupuutekoha (C) juures.

Kaitse nurk (D) on IGikelati kaitsete Gilemise pinna ja maapinna
vaheline nurk.

262085
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Figure 3.303: Heedri nurk

Parandus A




T60

1. Maarake heedri nurk vastavalt saagi ja pinnase tuubile ja
tingimustele jargmiselt.

a.

Loikelatile mulla kogunemise vahendamiseks kasutage
tavapdraste koristustingimuste ja marja pinnase korral
madalamaid séatteid (A) (asend A indikaatoril). Madalad
nurgasatted vahendavad ka terakahjustusi kivisel pdllul.

Vastu maapinda oleva saagi (nt sojaubade) korral
kasutage jarsemaid satteid (E) (asend E indikaatoril).

Kdige madalam nurk (A) (keskluli taielikult sisse témmatud)
on 1,7° ja see jatab maapinnalt I6ikamisel alles kdige
korgema korre.

Kdige jarsem nurk (E) (kesklili tdielikult valja tdmmatud) on
8,9° ja see jatab maapinnalt IGikamisel alles kdige lihema
korre.

Valige nurk, mis maksimeerib joudluse vastavalt
pollukultuurile ja pdllu oludele.

262085
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Figure 3.305: Kaitsete nurgad
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Heedri nurga reguleerimine kombainist

Heedri nurka reguleeritakse kombaini kabiinist operaatori juhtkdepidemel oleva liliti ja kesklilil v6i kabiinis asuval
monitoril oleva indikaatori abil. Heedri nurga maarab kombaini ujuvmooduli ja heedri vahelise kesklili pikkus voi teatud
kombainimudelite puhul s66tekorpuse kaldenurk.

Ettevotte Case kombainid

EttevGtte Case kombainid kasutavad kesklili reguleerimiseks ja heedri nurga muutmiseks juhthooval olevaid luliteid.

1. Hoidke all juhthoova tagakiiljel asuvat LULITUSNUPPU (A) ja
heedri ettepoole kallutamiseks vajutage lulitit (B) voi
tahapoole kallutamiseks vajutage ldlitit (C).

1024165

Figure 3.307: Ettevotte Case kombaini juhtseadised
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Challengeri, Gleaneri ja Massey Fergusoni kombainid

Challengeri, Gleaneri ja Massey Fergusoni kombainid kasutavad juhtkangil olevate rulli pikisuunalise liigutamise lilitite ja
edasimuilija paigaldatud abiklahvliliti kombinatsiooni, mis lilitab rulli pikisuunalise liigutamise ja heedri kallutamise
funktsioonide vahel. Klahvliliti asukoht oleneb kombaini mudelist.

1. Ainult Gleaner A: lllitirea ndgemiseks avage kadetoe
kate (A).

2. Vajutage edasimiilija paigaldatud klahvliliti (B) HEEDRI
KALLUTAMISE asendisse.

MARKUS:

Joonisel on naidatud Gleaner A, muude Challenger®-i ja
Massey Ferguson®-i kombainimudelite klahvliiliti asub
konsoolil (pole naidatud).

3. Heedri ettepoole (jarsem nurk) kallutamiseks vajutage
juhtkangil nuppu (A). Heedri tahapoole (laugem nurk)
kallutamiseks vajutage juhtkangil nuppu (B).

1023950

Figure 3.310: Gleaneri juhtseadised

262085 200 Parandus A



T606

Figure 3.311: Challenger®/Massey Ferguson®
juhtseadmed

Ettevotte CLAAS kombainid

CLAAS (tehases paigaldatud pikisuuna/heedri kallutuse liilitiga): ettevdtte CLAAS uuemad kombainid kasutavad
juhthooval olevaid trumli pikisuunaliiliteid ja tehases paigaldatud taiendavat klahvlilitit, millega lilitatakse trumli pikisuuna
ja heedri kallutuse funktsiooni.

1. Vajutage juhikonsoolil olev KIIRKLAHV (A) tekiplaadi
asendisse (heedriikoon [B] koos teineteisele osutavate
nooltega).

Figure 3.312: CLAAS 700 konsool
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2. Hoidke all juhthoova tagakdljel asuvat lUlitit (A).

3. Heedri ettepoole kallutamiseks (jarsem nurk) vajutage
lulitit (C). Heedri tahapoole kallutamiseks (madalam nurk)
vajutage lulitit (B).

Figure 3.313: CLAAS 5000, 6000, 7000 voi 8000
juhthoob

1024348

Figure 3.314: CLAAS 500, 600 v6i 700 juhthoob

John Deere’i kombainid

John Deere S700: S700-seeria kombainid vdivad kasutada sdé6tekorpuse tekiplaati kallutussiisteemi s66tekorpuse
pikisuunaliseks seadistamiseks. Seadke tekiplaat keskasendisse ja kasutage MacDoni pikisuunalist heedri kallutussiisteemi.
OLULINE!:

Kui nii tekiplaat kui ka MacDoni heeder kallutatakse maksimumasendisse, vdib varustus saada kahjustada.
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1. Heedri ettepoole kallutamiseks (jarsem nurk) vajutage

lulitit (A). Heedri tahapoole kallutamiseks (madalam nurk)
vajutage lilitit (B).

1023956

Figure 3.315: John Deere 700 s66tekorpuse
pikisuunalise kallutamise juhtseadmed

John Deere (v.a $700 seeria): Muud John Deere’i kombainid kasutavad juhtkangil olevate rulli pikisuunalise liigutamise
lulitite ja edasimiilija paigaldatud abiklahvliliti kombinatsiooni, mis lilitab rulli pikisuunalise liigutamise ja heedri
kallutamise funktsioonide vahel.

1. Vajutage konsoolil asuv trumli pikisuuna/heedri kallutuse
[Gliti (A) HEEDRI KALLUTUSE asendisse.

Figure 3.316: John Deere’i konsoolid
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2. Heedri ettepoole kallutamiseks (jarsem nurk) vajutage
lulitit (A). Heedri tahapoole kallutamiseks (madalam nurk)
vajutage lulitit (B).

Figure 3.317: John Deere’i juhthoob

Ettevotte New Holland kombainid

EttevGtte New Holland kombainid kasutavad kesklili reguleerimiseks ja heedri nurga muutmiseks juhthooval olevaid
lUliteid.

1. Hoidke all juhthoova tagakiiljel asuvat LULITUSNUPPU (A) ja
heedri ettepoole kallutamiseks (jarsem nurk) vajutage
lulitit (B) vGi tahapoole kallutamiseks (madalam nurk)
[alitit (C).

Figure 3.319: New Holland CR/CX juhtseadised
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Rostselmashi kombainid:

EttevGtte Versatile kombainid kasutavad juhthooval olevaid trumli pikisuunaliiliteid ja kombaini juhtkonsoolil olevat
tehases paigaldatud tdiendavat klahvlulitit, millega lulitatakse trumli pikisuuna ja heedri kallutuse funktsiooni.

1. Vajutage konsoolil olevat SISSELULITUSE nuppu (A), et
aktiveerida juhtseadistel HEEDRI KALLUTUSE reziim.

2. Heedri ettepoole kallutamiseks (jarsem nurk) vajutage
juhthooval olevat nuppu (B). Heedri tahapoole
kallutamiseks (madalam nurk) vajutage juhthooval olevat
nuppu (C).

Figure 3.320: Rostselmashi juhthoob ja konsool

3.9.6 Trumli kiirus

Trumli kiirus on Uks tegureid, mis méaarab, kuidas saak Idikelatilt lintajamitele liigub.

Trummel toimib kdige paremini siis, kui on ndha, et seda kaitab maapind. See peaks viima koristatud saagi Uhtlaselt |dbi
IGikelati ja lintajamitele ilma kuhjumise ja markimisvaarsete takistusteta.

Seisva pOllukultuuri korral peaks rulli kiirus olema natuke suurem kui liilkumiskiirus voi sellega vordne.

Uhetasase vdi |8ikelatist eemale kalduva saagi korral peab trumli kiirus olema sdidukiirusest suurem. Selle saavutamiseks
suurendage trumli kiirust véi vahendage séidukiirust.

Viljapeade liigne purunemine v&i saagi kadumine heedri tagumise toru juures voib ndidata, et trumli kiirus on liiga suur.
Trumli liiga suur kiirus suurendab ka trumliosade kulumist ja koormab liigselt trumliajamit.

MARKUS:

Trumli liiga suur kiirus pohjustab ka trumlisiisteemi liigset survet. Raske, tugeva ja vastu maapinda oleva saagi korral
trummel kiirendab ja aeglustab iga laba juures. Rulli kiiruse vdhendamine, nii et see oleks sdidukiirusele lahemal, vGimaldab
trumlil saagi siiski Ules t&sta seda maapinnast vadlja tdmbamata. See vahendab ka seemnete kadu trumlilt, kuna saak
kammitakse ldbi, mitte ei tOsteta seda lihtsalt (les.

Konkreetsele saagile ja tingimustele vastavate soovituslike trumlikiiruste saamiseks vt jaotist 3.7.2 Heedri seaded, page 114.

Trumli kiirust saab reguleerida kombaini kabiinis olevate juhtseadiste abil. Juhised ja reguleerimise Uksikasjad leiate
kombaini kasutusjuhendist.

Lisavarustusse kuuluvad trumliajami ketirattad

Tehases paigaldatud (ihe hammasratta alternatiivina on saadaval spetsiaalsetes pollukultuuride tingimustes kasutamiseks
moeldud lisavarustusse kuuluvad ketirattad.

Heeder on varustatud tehases 19 hambaga rulliajami liksiku ketirattaga, mis sobib enamiku pollukultuuride jaoks. Kui
vahetate 19 hambaga rulli iksiku ketiratta valikulise kahe rulliajami ketiratta (A) vastu, tagatakse rullile rasketes
Iikamisoludes rohkem vadandemomenti. Kui paigaldatud on valikulised kaks rulliajami ketiratast, saab olemasolevale 56
hambaga alumisele ketirattale lisada valikulise 52 hambaga ketiratta (B), mis tagab suurema liikkumiskiirusega tootades ja
kergemat pollukultuuri koristades suurema rullikiiruse. Kui paigaldatud on need kaks valikulist ketiratast, on suuremalt
vaandemomendilt vaiksemale ja vastupidi lilitumine kiire ja lihtne. Ketiratta kohta saate teavet tabelist 3.20, page 206,
tellimisteavet saate oma MacDon edasimijalt.
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Figure 3.321: Rulliajam valikuliste ketiratastega

1034003

A — kahekordne rulliajami ketiratas (MD #273451, MD #273452 v&i MD #273453)59

Table 3.20 Lisavarustusse kuuluvad ketirattad

B — 52 hambaga ketiratas (MD #273689)60

Lisavarustusse

(B)

Masi
Ketiratas .. asmf'a Kombain Rakendus kuuluv ajami
hiidraulika .
ketiratas
Kahekordne 13,79 MPa o
rulliajami ketiratas . Gleaner Transverse Rotary Riisi koristamine 10/20 hammast
(2000 psi)
(A)
Kahekordne 17,24 MPa CLAAS 500, 700 seeria, o
rulliajami ketiratas . o v Riisi koristamine 12/20 hammast
A) (2500 psi) Challenger® telgpooratav
Alumln?Bl;etlratas - K&ik Kerged pdllukultuurid 52 hammast
Table 3.21 Lisavarustusse kuuluvad ketirattad
Masina Lisavarustusse
Ketiratas .. . Kombain Rakendus kuuluv ajami
hiidraulika .
ketiratas
Kahekord
ranekordne 13,79 MPa Case IH 7010, 8010, 7120, 8120, o
rulliajami ketiratas . ! Riisi koristamine 10/20 hammast
A) (2000 psi) 88 seeria
Alumine ketiratas - Koik Kerged pdllukultuurid 52 hammast

59. Neid ketirattaid mutakse eraldi (individuaalsed komponendid).

60. See ketiratas kuulub komplekti MD #311882.
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Table 3.22 Lisavarustusse kuuluvad ketirattad

Masina

Lisavarustusse

Ketiratas .. . Kombain Rakendus kuuluv ajami
hiidraulika .
ketiratas
Trumliajami kaks 20,68 MPa . . .
ketiratast (A) (3000 psi) New Holland CR, CX Riisi koristamine 14/20 hammast

Alumine ketiratas

(B)

Kdik

Kerged pollukultuurid

52 hammast

3.9.7 Soidukiirus

Heedri kasutamine tingimuste jaoks sobival liikkumiskiirusel tagab p&llukultuuri Ghtlase 16ikamise ja Ghtlase s66tmise.

Seadmete kulumise vdhendamiseks aeglustage rasketes |6iketingimustes sdiduki kiirust.

Vaga kergete pdllukultuuride (nt lGhikeste sojaubade) koristamisel kasutage aeglasemat kiirust, et rull saaks lihikesi taimi

sisse tdmmata. Alustage kiirusest 4,8-5,8 km/h (3,0-3,5 mph) ja reguleerige kiirust vastavalt vajadusele.

Suurema liikumiskiiruse korral v&ib olla vaja raskemaid ujuvasendi seadistusi, et valtida liigset porkumist, mis vGib
pohjustada ebalihtlast IGikamist ja I6ikekomponentide kahjustamist. Kui liikumiskiirust suurendatakse, tuleks tavaliselt
lisamaterjali kditlemiseks suurendada ka lindi ja rulli kiirust.

Joonis 3.322, page 207 néitab sGidukiiruse ja koristatud ala suhet eri suurusega heedrite korral.

1.6 3.2 4.8 6.4 8.0 9.7 @ 11.3 12.9 14.5 16.1 17.7 19.3
70 28
26
60 24
22
&0 20
18
40 16
© . ! “ ®
30 12
10
20 8
6
10 4
2
0 [ ) 0
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 ©
Figure 3.322: So6idukiirus vs aakrid
A - kilomeetrit tunnis B — miili tunnis C — aakrit tunnis
D - hektarit tunnis E-9.1m (30 jalga) F-10,7 m (35 jalga)
G -12,2 m (40 jalga) H - 13,7 m (45 jalga)
Niide. SGidukiirusega 9,7 km/h (6 mi/h) té6tav 12,2 m (40 jalga) heeder koristab Ghes tunnis ligikaudu 11,3 hektari
(28 aakri) suuruse ala.
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3.9.8 Kilglindi kiirus

Lintajami Oige kiirus on vaga oluline, et saavutada koristatud saagi hea vool IGikelatist eemale.

Kilgmise lintajami kiirus peab olema optimeeritud saagitiheduse, sdidukiiruse ja kaldtransport6éri todvoime jargi. Liiga
kiiresti tootavad kilgmised lintajamid tdmbavad saagi |0ikelatilt ara, mis v6ib pdhjustada etteande lintajami juures saagi
kuhjumist. Liiga aeglaselt tootavad kiilgmised lintajamid véimaldavad etteande lintajamil kiilgmistelt lintajamitelt saagi
mahatémbamist, millega vGib kaasneda ebaiihtlane etteanne.

Seadistage kilglindi kiirust, et saavutada efektiivne p&llukultuuri s66tmine ujuvmooduli lintkonveierile. Juhiste saamiseks vt
Kiilgmise lintajami kiiruse reguleerimine, page 208.

Kiilgmise lintajami kiiruse reguleerimine

Kilgmised lintajamid kannavad koristatud saagi ujuvmooduli etteande lintajamile, mis s66dab koristatud saagi kombainile.
Kiirus on reguleeritav vastavalt erinevatele p&llukultuuridele ja viljaoludele.

Kilgmisi lintajameid (A) kaitavad hidraulilised mootorid ja
pump, mida toidab kombaini kaldtransport6éri ajam
ujuvmooduli kdigukasti kaudu. Kilgmise lintajami kiirus on
reguleeritav kabiinis asuva vastava juhtseadisega, mis reguleerib
kiilgmise lintajami htdraulikamootorite voolu.

1006122

Figure 3.323: Kiilgmised lintajamid

1. Alustuseks keerake nupp (A) 6. sattele.

MARKUS:

Laliti (B) aktiveerib heedri kallutuse v&i trumli pikisuuna
juhtimise. Heedri kallutuse v&i trumli pikisuuna
juhtseadistega seotud juhiseid vt jaotisest Heedri nurga
reguleerimine kombainist, page 199.

MARKUS:

CNH kombainidel on heedri kallutuse v&i trumli pikisuuna
juhtseadised sdidukiiruse hoova (GSL) taga.

2. Lintheedri soovituslikke satteid vt Gihest alltoodud punktist.

1024041

e 3.7.2 Heedri seaded, page 114
Figure 3.324: Kabiinisisene kiilgmise lintajami kiiruse
* 3.7.3 Heedri optimeerimine rapsi sirgjoones I6ikamiseks,  juhtseadis

page 125
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Etteande lintajami kiirus
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1034366

Figure 3.325: CNH kabiinisisene kiilgmise lintajami
kiiruse juhtseadis

Etteande lintajam suunab koristatud saagi kiilgmistelt lintajamitelt ujuvmooduli s66teteole.

Ujuvmooduli etteande lintajamit (A) kditab htdrauliline mootor

ja pump, mida toidab kombaini kaldtransport6éri ajam
ujuvmooduli kdigukasti kaudu.

Etteande lintajami kiirus madratakse vastavalt kombaini
kaldtransportoori kiirusele ja seda ei saa eraldi reguleerida.

3.9.9 Terade kiiruse teave

v:‘

P

=]
v/
)

1032494

Figure 3.326: FM200 ujuvmoodul

Ujuvmoodaulit juhib jéutilekanne, mis on kinnitatud kombaini s66tekorpuse kilge. JGuiilekanne on Ghendatud kaigukastiga,

mis kaitab IGiketerade ajami pumpa.

Table 3.23 Sé6tekorpuse kiirus

Kombain Soé6tekorpuse kiirus (p/min)
Case IH 580

Challenger® 625

CLAASS1,62 420
Gleaner® 625

61. CLAAS 600/700 kombainide puhul kajastab ekraanil kuvatav vaartus Glemise v&lli kiirust, mitte valjundvalli kiirust. Kui
kuvatav vaartus on 420 p/min, on valjundvalli tegelik kiirus 750 p/min.
62. CLAAS 8000/7000 kombainide puhul kajastab ekraanil kuvatav vaartus alumise vélli kiirust. Valjundvalli tegelik kiirus

on 750 p/min.
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Table 3.23 Soéo6tekorpuse kiirus (jatk)

Kombain Soé6tekorpuse kiirus (p/min)
IDEAL™ 620
John Deere 490
Massey Ferguson® 625
New Holland 580

Table 3.24 FD2 seeria heedri terade kiirus

Soovitatav teraajami kiirusevahemik (p/min)
Heeder " X
Uhe teraga ajam Topeltteraga ajam

FD225 600—-700 —

FD230 600-750 -

FD235 600-700 600-750
FD240 600-650 600-750
FD241 - 600-750
FD245 - 600-750
FD250 - 600-750

MARKUS:

K&ikide suurustega heedrid on seadistatud kiirusele 650 p/min. See terakiirus toimib tavaparastes |dikamistingimustes héasti.

OLULINE!:

Veenduge, et |3iketera kiirus jaaks tabelis 3.24, page 210 toodud pooérlemiskiiruse (p/min) vaartuste vahemikku. Juhiseid vt
jaotisest Terakiiruse kontrollimine, page 210.

OLULINE!:
Loiketera Ulekiiruse valtimiseks seadistage IGiketera kiirus siis, kui sootekorpuse kiirus on seadistatud maksimaalseks.
Terakiiruse kontrollimine

LGiketera kiirus on heedri nGuetekohase t66 jaoks oluline.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Seisake mootor ja eemaldage voti stititelukust.

2. Avage otsakaitse. Juhiseid vt jaotisest Heedri otsakatete avamine, page 35.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

3. Kaivitage mootor. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.
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Rakendage heedri ajam ja kaitage sd6otekorpust
maksimaalsel kiirusel. Maksimaalse liikumiskiiruse leiate
tabelist 3.25, page 211.

OLULINE!:

Enne IGiketera kiiruse kontrollimist veenduge, et
sootekorpus oleks seadistatud maksimaalsele kiirusele. Nii
valdite edasisel seadistamisel 16iketera Ulekiirust.

Kaitage ujuvmoodulit ja heedrit, kuni 8li temperatuuriks
saavutatakse 38 °C kuni 52 °C (100 °F kuni 125 °F).

MG&Gtke hooratta (A) poorlemiskiirust kdeshoitava
fototahhomeetriga.
MARKUS:

Uks pdére (p/min) vérdub kahe I8iketera kiiguga (kaiku/
min) (1 p/min = 2 kaiku/min).

Seisake mootor ja eemaldage véti stilitelukust.

Vorrelge hooratta podrlemiskiirust tabelis 3.25, page 211
toodud poorlemiskiirustega.

MARKUS:

Koik heedri mudelid on tehases seadistatud vaartusele 650
p/min. See |diketera kiirus toimib tavalistes
IGikamistingimustes.

Kui rihmaratta poorete arv lletab heedri jaoks ettendhtud
poorete vahemikku, siis votke thendust MacDoni
edasimiilijaga.

63.

64.

Table 3.25 So6tekorpuse kiirus

Sootekorpuse kiirus (p/

Kombain .
min)
Case IH 580
Challenger® 625
CLAAS63,64 420
Gleaner® 625
IDEAL™ 620
John Deere 490
Massey Ferguson® 625
New Holland 580

1029362

Figure 3.327: Hooratas

Table 3.26 FD2 seeria heedri terade kiirus

Soovitatav teraajami

kiirusevahemik (p/min)

Heeder "
Uhe teraga Topeltteraga

ajam ajam
FD225 600-700 —
FD230 600-750 -
FD235 600-700 600-750
FD240 600-650 600-750
FD241 - 600-750
FD245 - 600-750
FD250 - 600-750

CLAAS 600/700 kombainide puhul kajastab ekraanil kuvatav vaartus tlemise volli kiirust, mitte valjundvélli kiirust. Kui
kuvatav vaartus on 420 p/min, on valjundvalli tegelik kiirus 750 p/min.
CLAAS 8000/7000 kombainide puhul kajastab ekraanil kuvatav védartus alumise valli kiirust. Valjundvélli tegelik kiirus

on 750 p/min.
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3.9.10 Trumli korgus

Rulli kditamisasend oleneb pdllukultuuri tiubist ja IGikamistingimustest.

Seadistage rulli kBrgus ja ette/taha asend, et suunata materjal IGiketerast mooda ja lintidele p&llukultuuri minimaalselt
kahjustades.

Rulli kdrgust juhitakse kasitsi voi kombaini kabiinis oleva liikumiskiiruse hooval (GSL) olevate nupu eelseadistustega. Juhised
rulli kérguse seadistamiseks vai rulli kGrguse automaatsatete seadistamiseks leiate kombaini kasutusjuhendist. See juhend
sisaldab juhiseid valitud kombainide rulli kérguse eelseadistamiseks. Lisateavet leiate jaotisest 3.10 Heedri kGrguse
automaatjuhtimine, page 254.

Lisateavet ette/taha seadistamise kohta leiate punktist 3.9.11 Trumli pikisuunaline asend, page 217.

Table 3.27 Trumli asend

Saagi seisukord Trumli asend

e Langetage trummel
Vastu maad olev riis e Muutke trumli kiirust ja/vdi nuki seadistust

e Muutke pikisuuna asendist trumli valjasirutamise abil

P&dsjas voi raske seisev pdllukultuur (k&ik) Tdstetud

Kui rull on seadistatud liiga madalale, vib juhtuda jargmine.
e Pd&llukultuuri kadu heedri taga

e Rulli piide pdhjustatud p&llukultuuri segamine

e Piitorudega alla surutud pollukultuur

e K&rge pollukultuur on mahkunud Gmber rulliajami ja otste
Kui rull on seadistatud liiga kdrgele, v6ib juhtuda jargmine.

e Ldikelati ummistus

e  Pollukultuuri lamandamine ja IGikamata jatmine

e Viljatera korred kukuvad IGikelati ette

Konkreetsele saagile ja tingimustele vastavate soovituslike trumlikdrguste saamiseks vt jaotist 3.7.2 Heedri seaded, page
114.

OLULINE!:

Hoidke piisavat kliirensit, et valtida piide puutumist vastu Idiketera vdi maapinda. Juhiseid vt jaotisest 4.13.1 Trumli ja
IGikelati vahemaa, page 629.
Trumli kérguseanduri kontrollimine ja reguleerimine

Rulli kdrguseanduri 6la suunda tuleb kontrollida kasitsi anduri juures ning anduri valjundpinge vahemikku saab kontrollida
kas kasitsi anduri juures voi kabiinis.

OLULINE!:

Enne rulli kérguseanduri seadistamist veenduge, et rulli minimaalne kdrgus oleks Gigesti seadistatud. Juhiseid vaadake
4.13.1 Trumli ja IGikelati vahemaa, page 629.

MARKUS:

Kabiinisiseste toimingute juhiseid vaadake kombaini kasutusjuhendist.
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A\ OHT!

Masina ootamatust kadivitamisest pohjustatud vigastuste voi surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
slilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

A\ OHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.
Anduriéla asendi kontrollimine ja reguleerimine
1. Parkige kombain Ghetasasele pinnale.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti siilitelukust.

3. Leidke parempoolsel otsaplaadil rulli kdrguseandur (A). See
on tUhendatud parempoolse rullidlaga.

1035850

Figure 3.328: Trumli kérguseanduri asukoht
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Figure 3.329: Anduri 6la/osuti konfiguratsioonid

A. John Deere, CLAAS, IDEAL konfiguratsioon65

C. anduridlg

B. Case'i / New Hollandi konfiguratsioon

D - anduri osuti (asub anduri ja anduridla vahel)

Kontrollige, kas anduridlg (C) ja osuti (D) on teie masina jaoks digesti konfigureeritud, vt joonist 3.329, page 214.

MARKUS:

Konfiguratsioonis A naitab nool, et anduri6la terav ots on suunatud heedri tagaosa poole.
Konfiguratsioonis B nditab nool, et anduridla terav ots on suunatud heedri esiosa poole.

Kui anduridla asend on vale, eemaldage anduridlg (C) ja paigutage see Gigesse asendisse. Kinnitage mutter

pingutusmomendini 8,2 Nm (6 Ibf-ft).

Anduri viljundpinge kontrollimine ja reguleerimine, kui rull on langetatud

6.
7.
8.

9.

Table 3.28 Trumli kérguseanduri pinge piirvaartused

Rakendage seisupidur.

Kaivitage mootor. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

Langetage trummel taielikult.

Kasutage kombaini ekraani voi voltmeetrit (anduri kasitsi mddtmisel), et modta pingevahemikku, kui rull on langetatud.

Vaadake vahemiku ndudeid tabelist 3.28, page 214.

Kombaini tiitp

Soovitatud pingevahemik

Pinge tostetud rulliga

Pinge langetatud rulliga

IDEAL™

39-43V

0,7-1,1V

Case/New Holland

0,7-1,1V

3,94,3V

65. Massey Ferguson, Challenger, Gleaner ja Rostselmashi kombainid ei thildu rulli kdrguse anduriga.
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Table 3.28 Trumli kérguseanduri pinge piirvaartused (jatk)

Kombaini tiitip Soovitatud pingevahemik
Pinge tostetud rulliga Pinge langetatud rulliga
CLAAS 3,9-43V 0,7-1,1V
John Deere 3,9-4,3V 0,7-1,1V

MARKUS:

CLAASi kombainide jaoks: Et valtida rulli kokkupdrget kabiiniga, on masin varustatud rulli kdrguse automaatse piirajaga.
Monel CLAASi kombainil on automaatne valjalilitusfunktsioon, mis rakendub, kui saavutatakse rulli kdrguse automaatne
piir. Kui heedrit tdstetakse rohkem kui 80%, langetatakse rull automaatselt. Rulli automaatse langetamise saab kasitsi
alistada ja CEBIS terminalis kuvatakse hoiatus.

10. Seisake mootor ja eemaldage voti stititelukust.

11. Kasutage voltmeetrit ja mddtke maanduse (2. viigu juhe) ja
signaali (3. viigu juhe) pinget rulli kdrgusanduril (B).

12. Kontrollige, kas pinge jaab soovitatud pingevahemikku. Kui
pinge ei jaa vahemikku, vabastage lukustusmutrid (D) ja (E)
ja seadistage varre pikkust. Pingutage kinnitusmutrid kasitsi
ja kasutage mutrivaétit, et pingutada neid veel veerand
pooret.

Figure 3.330: Rulli kdrguse andur — parem rulli 6lg,
rull all

Anduri viljundpinge kontrollimine ja reguleerimine, kui rull on tostetud
13. Kaivitage mootor ja tdstke trummel tdielikult Ules.

14. Kasutage kombaini ekraani vGi voltmeetrit (anduri kasitsi mootmisel), et m&6ta pingevahemikku, kui rull on tGstetud.
Vaadake vahemiku ndudeid tabelist 3.28, page 214.

15. Seisake mootor ja eemaldage voti stititelukust.
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17.

18.

19.

20.

21.

T606

Kasutage voltmeetrit ja m66tke maanduse (2. viigu juhe) ja
signaali (3. viigu juhe) pinget rulli kdrgusanduril (A).

Kui pinge ei ole soovitatud vahemikus, vabastage kaks M5
kuuskantmutrit (B) ja poorake andurit (A), et saavutada
soovitatud pingevahemik. Pingutage mutrid (B) momendini
2,5 Nm (2 naeljalga).

Korrake kontrollimist ja reguleerimist, kuni pinge on
ettendhtud vahemikus.

Kaivitage mootor.
Langetage trummel tdielikult.

Kontrollige uuesti pingevahemikku ja veenduge, et see
oleks endiselt ettendhtud vahemikus. Vajaduse korral
reguleerige.

Trumli kérguseanduri asendamine

e\

1035841 @

Figure 3.331: Trumli kdrguseandur — parempoolne

trumliolg tostetud trumliga

Rulli kdrguse andurit kasutatakse rulli asukoha markimiseks IGikelati kohal.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitumisest tingitud kehavigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
slilitevoti enne, kui masinat seadistate.

1.

2.

Kaivitage mootor.

Langetage trummel taielikult.

Seisake mootor ja eemaldage véti stilitelukust.
Uhendage juhtmestik anduri (A) kiiljest lahti.

Eemaldage anduridlalt (C) kaks kuuskantpolti (B). Jatke
juhtmestik tagasipaigaldamiseks alles.
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Figure 3.332: Trumli kérguseandur — parempoolne
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Eemaldage kaks lukustusmutrit, seibid ja poldid (A), mis
kinnitavad anduri (B) heedri raami kiilge. Eemaldage andur.

Paigaldage heedri raamil kronsteinile (C) uus andur (B).
Kinnitage see poltide (A), seibide ja lukustusmutritega.
Pingutage poldid (A) momendini 2-3 Nm (17-27 Ibf-in).

Kinnitage anduridlg (B) kérvalepandud
kuuskantpoltidega (A). Veenduge, et anduriosuti (C) on
paigaldatud anduridla (B) terava otsaga samas suunas.

Pingutage poldid (A) jbumomendini 4 Nm (35 naeltolli).
Uhendage juhtmestik anduriga.

Kontrollige anduri pingevahemikku. Juhiseid vt jaotisest
Trumli k6rguseanduri kontrollimine ja reguleerimine, page
212.

3.9.11 Trumli pikisuunaline asend

1031323

Figure 3.333: Trumli kdrguseandur — parempoolne

trumliolg

ol

1031325

Figure 3.334: Trumli kérguseandur — parempoolne

trumliolg

Trumli pikisuunaline asend on rasketes tingimustes parima tulemuse saavutamiseks kriitilise tdhtsusega. Tehasesoovitusega
trumliasendil on asenditdhis numbrite keskel (4-5 indikaatoril). See sobib tavatingimustega, kuid pikisuunalist asendit saab
kabiinis asuvate juhtseadiste abil vajadusel muuta.

Rulli saab liigutada ligikaudu 155 mm (6 tolli) tahapoole, milleks paigutage pikisuunalise seadistamise silindrid heedri
rullidlal Gmber, et need vastaksid teatud pdllukultuuride tingimustele.

Uhe rulliga heedrite puhul vt jaotist Pikisuunalise paigutuse silindrite iimberpaigutamine - (iks rull, page 218.
Topeltrulliga heedrite puhul vt jaotist Pikisuuna silindrite iimberpaigutamine — topeltrummel, page 221.

Kolmikrulliga heedrite puhul vt jaotist Pikisuuna silindrite (imberpaigutamine — kolmiktrummel, page 225.
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Trumli asendiindikaator (A) asub vasakpoolse trumliGla juures.
Kronstein (B) on trumli pikisuunalise asendi tahis. .

Sirgelt kasvava saagi korral seadistage trummel 18ikelati kohal

keskele (4-5 indikaatoril). B ) <
Maapinna lahedal, pdimunud voi kaldus saagi korral tuleb A 2L
trumlit voib-olla IGikelatile Iahemale nihutada (madalam 1o 3 3
number indikaatoril).

. 9/ 6/7/6 0 o j :
MARKUS: pa
Kui teil on raskusi Ghetasase saagi pealehaaramisel, siis / ° ,Z
reguleerige heedri nurk teravamaks. Reguleerimisjuhiseid vt 0 AN &
jaotisest 3.9.5 Heedri nurk, page 197. Reguleerige trumli asendit §(i

Uksnes siis, kui heedri nurga reguleerimisest ei piisa.
Figure 3.335: Pikisuuna indikaator

MARKUS:

Raskesti haaratavate saakide (nt riis v4i vdga vastu maapinnast olevad saagid, mis vajavad trumli téiesti ettepoole
seadistamist) korral seadistage trumlipiide samm, et tagada saagi Gige paigutus lintajamitele. Reguleerimise tksikasju vt
jaotisest 3.9.12 Trumlipiide samm, page 230.

Trumli pikisuunalise asendi reguleerimine

Tehases seadistatud rulli asend sobib paljude tingimuste korral, kuid pikisuunalist asendit saab kabiinis asuvate
juhtseadmete abil vastavalt vajadusele reguleerida.

Rulli pikisuunalise asendi reguleerimiseks toimige jargmiselt.

1. Valige kabiinis oleva valikulilitiga PIKISUUNA reziim.

2. Kaitage hidraulikaststeemi, et liigutada trummel soovitud
asendisse, kasutades viitena pikisuuna indikaatorit (A). .
Kronstein (B) on asendi tahis.

3. Parast nuki seadistamist kontrollige trumli ja IGikelati B .
kaugust. Vt alltoodud m&&tmis- ja reguleerimisprotseduure. A %o/ 7
e 4.13.1 Trumli ja I6ikelati vahemaa, page 629 @/7/6 5 1[8 3 >
e 4.13.2 Trumliotste allasuund, page 636 8 o |j < -
2

OLULINE!: 0 Z
T606 liiga eespool asuva trumliga voib pdhjustada sérmede / AN A4 S

: R : o) .2 &
kokkupuudet maapinnaga. Kui tootate selles asendis oleva S

trumliga, siis langetage libisemistallad vGi reguleerige
heedri kallutust vastavalt vajadusele, et véltida sGrmede Figure 3.336: Pikisuuna indikaator
kahjustamist.

Pikisuunalise paigutuse silindrite imberpaigutamine - (iks rull

Trumlit saab trumlidlgadel pikisuuna silindrite imberpaigutamise abil nihutada umbes 155 mm (6 tolli) tahapoole. See vdib
olla kasulik sirge rapsi koristamisel.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.
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OLULINE!:
Veenduge, et koik pikisuuna silindrid on seadistatud samasse asendisse.

1.

2.

Paigutage trummel tdiesti taha nii, et tugidlad on horisontaalsed.

Seisake mootor ja eemaldage véti stltelukust.

Eemaldage multitodriista vasaku otsakaitse kronsteinis
paigal hoidev tihvt (A).

Eemaldage multitooriist (B) ja paigaldage tihvt hoidikusse
tagasi.

Paigutage viilimise parempoolne silinder iimber jirgmiselt.

1.

Eemaldage réngasklamber (A), kinnituspolt (B) ja lameseib,
mis pikisuuna parempoolset silindrit eesmises asendis

hoiavad.
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Figure 3.337: Vasak otsakate

Figure 3.338: Parempoolse 6la silinder — edasiasend
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2. Kasutage multitooriista (A) ja likake kronsteini (B)
tahapoole, kuni auk (C) joondub avaga (D). Rull liigub
tahapoole, kui kronstein (B) p66rleb alumisel poldil (E).

3.  Kui klambri avad on joondatud, siis kinnitage
tagasiasendisse poldi (A), seibi ja rongasklambriga (B).

Paigutage vdlimise vasakpoolne silinder iimber jargmiselt.

1. Eemaldage réngasklamber (A) ja polt (B), mis silindrit
silindrikronsteinil edasiasendis hoiavad (C).
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Figure 3.340: Parempoolse 6la silinder — tagasiasend

Figure 3.341: Vasakpoolse 6la silinder — edasiasend
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2. Haakarake silindrist kinni (A) ja kasutage juhikuid, et
libistada silinder médda kronsteinipilu tagasiasendisse (B).

3. Paigaldage uuesti polt (A) ja rongasklamber (B), et silinder N/ T
kronsteinil tagasiasendisse (C) kinnitada.

Figure 3.343: Vasakpoolse 6la silinder — tagasiasend

4. Kontrollige trumli ja tagumise katte, Glemise ristteo (kui on paigaldatud) ja trumliklambrite vahemaad.
5. Reguleerige trumlipiide sammu (vajadusel). Reguleerimisjuhiseid vt jaotisest 3.9.12 Trumlipiide samm, page 230.

Pikisuuna silindrite imberpaigutamine — topeltrummel

Trumlit saab trumlidlgadel pikisuuna silindrite imberpaigutamise abil nihutada umbes 155 mm (6 tolli) tahapoole. See vaib
olla kasulik sirge rapsi koristamisel.

A\ OHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

OLULINE!:

Veenduge, et kdik pikisuuna silindrid on seadistatud samasse asendisse.
1. Seadistage rull tdiesti taha nii, et tugidlad paiknevad horisontaalselt.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti stilitelukust.
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3. Eemaldage multitdoriista vasaku otsakaitse hoidikus paigal
hoidev tihvt (A).

4. Eemaldage multitdoriist (B) ja paigaldage splint tooriista
hoidikusse tagasi.

Keskmise silindri iimberpaigutamine

MARKUS:
Kolmikrulliga heedritel on kaks keskmist silindrit.

5. Eemaldage poolitatav rongas (A), kahvli polt (B) ja seib, mis
kinnitavad keskmise pikisuunalise paigutuse silindri
eesmisse asendisse.

6. Kasutage multitooriista (A) ja likake kronsteini (B)
tahapoole, kuni auk (C) joondub avaga (D). Rull liigub
tahapoole, kui kronstein (B) poorleb alumisel poldil (E).
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Figure 3.344: Vasak otsakate
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Figure 3.346: Keskmise o6la silinder — edasiasend
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7. Kinnitage keskmise Gla silinder kahvli poldi (A), seibi ja v
poolitatava réngaga (B) tagumisse asendisse.

9

1031

Figure 3.347: Keskmise 6la silinder — tagasiasend

Viéilimise parema silindri iimberpaigutamine

1. Eemaldage rGngasklamber (A), kinnituspolt (B) ja lameseib,
mis pikisuuna parempoolset silindrit eesmises asendis
hoiavad.

2. Kasutage multitooriista (A) ja likake kronsteini (B)
tahapoole, kuni auk (C) joondub avaga (D). Rull liigub
tahapoole, kui kronstein (B) poorleb alumisel poldil (E).

Figure 3.349: Parempoolse 6la silinder — edasiasend
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3. Kinnitage parem pikisuunalise paigutuse silinder kahvli poldi
(A), seibi ja poolitatava rongaga (B) tagumisse asendisse. \

1031720

~, &

Figure 3.350: Parempoolse 6la silinder — tagasiasend

Vasaku vidlimise silindri iimberpaigutamine

1. Eemaldage réngasklamber (A) ja polt (B), mis silindrit
silindrikronsteinil edasiasendis hoiavad (C).

2. Libistage silindri juhikud (A) piki klambri pesa tagumisse N T
asendisse (B).

Figure 3.352: Vasakpoolse 6la silinder — edasiasend

262085 224 Parandus A



kronsteinil tagasiasendisse (C) kinnitada.

T606

Paigaldage uuesti polt (A) ja réngasklamber (B), et silinder

Figure 3.353: Vasakpoolse 6la silinder — tagasiasend

4. Veenduge, et rulli ja tagalehe, ilemise ristteo (kui see on paigaldatud) ja rullitugede vahele jaab vahe.

5. Pollukultuuridele ja oludele vastavad rulli seaded leiate jaotisest 3.7 Heedri seadistamine, page 114.

Pikisuuna silindrite imberpaigutamine — kolmiktrummel

Trumlit saab trumlidlgadel pikisuuna silindrite iimberpaigutamise abil nihutada umbes 155 mm (6 tolli) tahapoole. See vdib

olla kasulik sirge rapsi koristamisel.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage

slilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

OLULINE!:

Veenduge, et kdik pikisuuna silindrid on seadistatud samasse asendisse.

1. Seadistage rull taiesti taha, kui tugiélad on horisontaalsed.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti siititelukust.

3. Eemaldage multitdoriista vasaku otsakaitse hoidikus paigal

hoidev tihvt (A).

4. Eemaldage multitoriist (B) ja paigaldage splint t6oriista

hoidikusse tagasi.

262085
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Figure 3.354: Vasak otsakate
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Keskmise vasaku ja parema pikisuunalise paigutuse silindrite iimberpaigutamine

5. Eemaldage rongasklamber (A) ja kinnituspolt (B), mis
pikisuuna keskmist silindrit eesmises asendis hoiavad.

6. Kasutage multitooriista (A) ja likake kronsteini (B)
tahapoole, kuni auk (C) joondub avaga (D). Rull liigub

tahapoole, kui kronstein (B) poorleb alumisel poldil (E).

7. Kinnitage keskmine vasak silinder kahvli poldi (A) ja
poolitatava réngaga (B) tagumisse asendisse.

262085
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Figure 3.355: Keskmise vasakpoolse 6la silinder —

edasiasend

Figure 3.356: Keskmise vasakpoolse 6la silinder —

edasiasend
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Figure 3.357: Keskmise vasakpoolse 6la silinder —

tagasiasend
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Vilimise vasaku ja parema pikisuunalise paigutuse silindrite iimberpaigutamine

1. Eemaldage poolitatav rongas (A) ja kahvli polt (B), mis
kinnitavad vasaku silindri eesmisse asendisse silindri
klambril (C).

Figure 3.358: Valimise vasakpoolse 6la silinder —
edasiasend

2. Libistage silindri juhikud (A) piki klambri pesa tagumisse
asendisse (B).

Figure 3.359: Valimise vasakpoolse 6la silinder —
edasiasend

3. Paigaldage uuesti polt (A) ja rongasklamber (B), et silinder N/ %
kronsteinil tagasiasendisse (C) kinnitada.

Figure 3.360: Valimise vasakpoolse 6la silinder —
tagasiasend

4. Veenduge, et rulli ja tagalehe, ilemise ristteo (kui see on paigaldatud) ja rullitugede vahele jaab vahe

5. Pdllukultuuridele ja oludele vastavad rulli seaded leiate jaotisest 3.7 Heedri seadistamine, page 114.
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Pikisuuna anduri kontrollimine ja requleerimine

Andur teavitab kombaini, kus rull pikisuunas reguleerimisel paikneb, ja kuvab selle teabe operaatorile. Anduridla asend ja
anduri valjundpinge vahemik peavad olema teie masina jaoks digesti seadistatud.

Anduriéla asendi kontrollimine ja reguleerimine

A oHT!

Masina ootamatust kadivitamisest pohjustatud vigastuste voi surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
slilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Parkige kombain thetasasele pinnale.
2. Seisake mootor ja eemaldage véti siilitelukust.

3. Kontrollige anduridla (C) ja kinnituste (D) asendit. Veenduge, et anduridlg oleks teie masina jaoks digesti
konfigureeritud; vt joonist 3.361, page 228.

7 6 5 4 3 2

I ! T
% R B
SR — . neE
‘ DO T K
Figure 3.361: Anduridla konfiguratsioonid
A. John Deere'i, CLAAS’i, IDEAL™-i konfiguratsioon B. Case/New Holland konfiguratsioon
C. anduridlg D - Riistvara kinnitamine

4. Kui anduridlg (C) ei ole Giges asendis, eemaldage see ja paigaldage uuesti dige asendiga.

Anduri vidljundpinge kontrollimine ja reguleerimine

A\ HOIATUS!

Veenduge, et koik korvalseisjad on piirkonnast lahkunud.
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Rakendage seisupidur.

OLULINE!:

Pikisuunalise asendi anduri valjundpinge m66tmiseks peab mootor té6tama ja andurit toitega varustama. Rakendage

alati seisupidur ja hoidke rullist eemale.
Kaivitage mootor.

Reguleerige rull kdige eesmisesse asendisse. Moot (B)
(anduri kronsteinist indikaatori otsani) peab olema
62—-72 mm (2,4-2,8 tolli).

Kasutage pingevahemiku mddtmiseks kombaini ekraani voi
voltmeetrit (anduri kasitsi mddtmisel). Voltmeetri
kasutamisel kontrollige anduri (A) pinget 2. viigu (maandus)
ja 3. viigu (signaal) vahel. Vahemik peab olema jargmine.

e Case’i ja New Hollandi kombainid: 0,7-1,1V

e Challenger, Gleaner, IDEAL, Massey Ferguson, CLAAS ja
John Deere kombainidel: 3,9-4,3 V

Seisake mootor ja eemaldage voti stilitelukust.

Kui reguleerimine on vajalik, vabastage kinnitused (A) ja
poorake andurit (B), kuni pinge on Giges vahemikus.

Kui andur on reguleeritud, pingutage kinnitused
pingutusmomendini 2,1 Nm (22 Ibf-in).
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Figure 3.362: Pikisuuna kronstein
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Figure 3.363: Pikisuuna andur

1032693

Figure 3.364: Pikisuuna andur
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3.9.12 Trumlipiide samm
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Rulli piide samm on termin, mille abil kirjeldatakse rulli piide asendit IGikelati suhtes. Rulli piide sammu saab muuta,
muutes rulli pikisuunalist asendit ja rulli nuki seadistust. Vdite soovida muuta rulli piide sammu vastavalt mitmesugustele

koristustingimustele.

Rulli piide sammu mdjutab kdige rohkem rulli asendi muutmine. Nuki seadistuse muutmine mdjutab rulli piide sammu
vahem. Naiteks kui nuki asendi vahemik on 33°, on vastav piide sammu vahemik rulli p66rlemise madalaimas punktis vaid

5°.

Parimate tulemuste saavutamiseks kasutage minimaalset nukkide satet, mis suunab pd&llukultuuri |6ikelati tagumisest
servast mooda lintidele. Lisateavet vt jaotisest 3.7.2 Heedri seaded, page 114.

Trumlinuki séitted

Nuki asendi muutmine vGimaldab teil reguleerida punkti, kus rulli piid vabastavad kogutud pdllukultuuri lintidele. Rulli nuki

seadistuste kohta eri koristustingimustes on esitatud soovitused.

Sattenumbrid on ndahtavad nukiketta pilude kohal. Juhiseid vt jaotisest Trumlinuki reguleerimine, page 232.

MARKUS:

Eri koristustingimustes kasutatava rulli piide sammu soovitatud seadistust vt jaotisest 3.7.2 Heedri seaded, page 114.

Nuki asend 1, rulli asend 6 voi 7 tagavad k&ige Ghtlasema

pdllukultuuri voo lintidele pudenemise ega materjali
segamisega.

e See sate vabastab pollukultuuri IGikelati I1ahedal. Kasutage

seda seadistust, kui IGikelatt on koristamise ajal maapinnal.

Mdnda pdllukultuuri ei toimetata I8ikelatist edasi, kui
|Gikelatt tostetakse maapinnalt dles ajal, mil rull on kaugel
eesmises asendis. Seetdttu seadistage rulli algkiirus nii, et
see sarnaneks lilkkumiskiirusele.

Nuki asend 2, rulli asend 3 v6i 4 sobib suurema osa
pollukultuuride ja olude algasendiks.

262085

Kui pollukultuur jaab I6ikelatile kinni siis, kui rull on
eesmises asendis, suurendage nuki satet, et likata
pdllukultuur Ule 1dikelati tagumise serva.

Kui pdllukultuur pudeneb vdi on selle voog lile lintide
katkendlik, vdhendage nuki satet.

Selle seadistuse tulemusel on rulli piiotste kiirus umbes 20%
suurem kui rulli kiirus.

230

1001819

1001820

Figure 3.366: Sormeprofiil — 2. asend
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Nuki asendit 3, rulli asendit 6 v6i 7 kasutatakse peamiselt pika
korre jatmiseks.

e See asend v8imaldab rullil liikuda ette ja tdsta pdllukultuur
Ule |16iketera lintidele.

e Selle seadistuse tulemusel on rulli piiotste kiirus umbes 30%
suurem kui rulli kiirus.

1001821

Nuki asendit 4, rulli asendit 2 voi 3 kasutatakse siis, kui rull on
kdige eesmises asendis. Selle seadistuse tulemusel jatab heeder
lamandunud pdllukultuuride koristamisel maksimaalse

korre koguse.

e See asend voimaldab rullil liikuda ette ja t&sta pdllukultuur
lle I6iketera lintidele.

e Selle seadistuse tulemusel on rulli piiotste kiirus umbes 35%
suurem kui rulli kiirus.

1001822

Nuki asend 4, heeder maksimaalse nurga all ja rull taiesti ees
tagavad selle, et rull ulatuks lamandunud p&llukultuuri
korjamiseks maksimaalselt |5ikelati alla.

e See asend jatab alles piisaval maaral kort, kui 10ikekSrgus on
seadistatud vaartusele umbes 203 mm (8 tolli). Niiske
materjali, nagu riisi puhul, saab kombaini liikumiskiirust
IGigatud materjali vdahenemise tottu kahekordistada.

e Selle seadistuse tulemusel on rulli piiotste kiirus umbes 35%
suurem kui rulli kiirus.

1001822

Figure 3.369: Sormeprofiil — 4. asend

MARKUS:

Kdrgemate nuki seadistuste kasutamine, kui rulli pikisuunaline asend on seatud 4 ja 5 vahele, vdhendab oluliselt lindi
vGimekust. See juhtub, kuna rulli piid puutuvad pidevalt kokku juba lintidel liikuva pdllukultuuriga, mis takistab
pollukultuuri voolu kombaini s66tekorpusesse. Krgemad nuki seadistused on soovitatud ainult siis, kui rull on kdige
eesmises asendis voi selle Iahedal.
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Trumlinuki requleerimine
Rulli nukki saab reguleerida, et muuta rulli piide sammu.

OLULINE!:

Parast rulli piide kalde ja rulli pikisuunaline asendi seadistamist kontrollige alati rulli ja Idikelati vahelist kliirensit. Teavet vt

jaotisest 4.13.1 Trumli ja IGikelati vahemaa, page 629.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage

siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

MARKUS:
Mitme rullinuki korral tuleb seadistada k&ik rullinukid.

1.

2.

Seisake mootor ja eemaldage voti stilitelukust.

Eemaldage tihvt (A), mis kinnitab multitooriista (B) vasaku
otsakaitse kronsteini kiilge.

Keerake riivipolti (A) multitddriistaga VASTUPAEVA, et
nukiketas vabastada.
OLULINE!:

Lukustamise/avamise pédramissuuna leiata nukiriivi sildilt.
Kui sunnita nukiriivi vales suunas, voite rulli piisid
kahjustada.

Kasutage multitooriista poldil (B) ja keerake nukiketast ning
joondage riivipolt (A) nukiketta ava soovitud asendiga (C)
(1 kuni 4).

MARKUS:

Polt (B) on nukitoe kiilge keevitatud.

Keerake riivipolti (A) PARIPAEVA, et nukiketas rakendada ja
lukustada.

OLULINE!:

Enne masina kasutamist veenduge, et nukk oleks asendisse
kinnitatud.

Korrake toimingut k&ikidel rullidel.
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Figure 3.370: Vasak otsakate
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Figure 3.371: Nukiketta asendid
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3.9.13 Ulemine risttigu

Ulemine risttigu (UCA) parandab rasketes koristustingimustes saagi sé6tmist heedri keskkohta. See sobib ideaalselt
soodakultuuride, kaera, rapsi, sinepi ja muu korge, koheva ja raskesti edastatava saagi suuremahuliseks koristamiseks.

Sulgeklapp (A) lulitab Glemise ristteo (UCA) vélja, kui seda ei
kasutata.

MARKUS:

Kuigi Glemine risttigu on valja llitatud, tuleb seda siiski
regulaarselt maarida tiibade liikumise tottu.

Ulemise ristteo asendi reguleerimine

1031809

Figure 3.372: Sulgeklapp

Ulemisel ristteol (UCA) on reguleeritav kinnitus, mis vSimaldab reguleerida teo asendit eri koristustingimuste jaoks.
Kolmeosaliste tigudega heedritel on kaks reguleeritavat kinnitust — ks keskmise teo mdlemas otsas.

MARKUS:

Esmaste ja sekundaarsete poltide asukohtade kohta leiate teavet jooniselt 3.375, page 234.

Kinnitus(ed) paigaldatakse algselt kdige tagumisse asendisse,
mistSttu on esipolt (A) esmases asendis. See on enamiku
tingimuste korral soovitatav konfiguratsioon.

Kui esipolt (A) on esmases asendis, saab tigu ja rulli ohutult igas
asendis kasutada. Teo asendit saab seadistada (piiratud
ulatuses), kui muuta kinnituse asendit vérreldes tagumise
poldiga (B).
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Figure 3.373: Reguleeritavate kinnituste algasend -
kaheosaline tigu
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Kui esipolt liigutatakse sekundaarsesse asendisse (B), saab teo
asendit seadistada suuremas ulatuses. Kolmeosaliste tigude
puhul on saadaval tdiendavad sekundaarsed asendid (B), kui
soovite tigu tGsta voi langetada. Kui esipolt on Uhes neist
asenditest, on pikisuunaline liikumine piiratud ja see takistab
Glemisel ristteol puutuda vastu etteandetigu ja heedri raami.

OLULINE!:

Kui esipolt on Gihes sekundaarsetest asendistest (B) ja rull kdige
tagumises asendis, voivad rulli piid ja nukidlad puutuda vastu
Ulemist risttigu. Kui rull liigutatakse tdiesti taha (nt rapsi
koristamisel), tuleb ka tGlemine risttigu liigutada taiesti taha, et
tagada piisav kliirens rullipiide ja teo vahel.

Liigutage tigu ettepoole, et
e aidata liigutada kergeid pdllukultuure, eelkdige kallakul
e parandada kergete pdllukultuuride etteandmist

e vadhendada rulli Glekandumist vdi rulli pdhjustatud
pollukultuuri voo katkestusi

Liigutage tigu tahapoole, et

e suurendada raskete pdllukultuuride edastamiseks vajalikku
mahtu

¢ hoida tigu suunajate lahedal, et takistada pollukultuuri
sattumist teo taha ja selle mahkimist imber teo

262085 234

Figure 3.374: Reguleeritavate kinnituste algasend —
kolmeosaline tigu

1029784

Figure 3.375: Reguleeritava kinnituse liksikasjad
1. Kaheosalise teo kinnitus

2. Kolmeosalise teo kinnitus

A. Eesmise poldi peamine asend

B

. Eesmise poldi teisene asend

Parandus A



T60

Teo asendi seadistamiseks tehke jargmist.

1. Leidke reguleeritav kinnitus.

MARKUS:

Kaheosaliste tigude puhul eendub reguleeritav kinnitus
keskmise toe koostust valja. Kolmeosaliste tigude puhul
eendub reguleeritav kinnitus keskmise teo otstest valja.

MARKUS:

Joonisel on nadidatud kolmeosalise teo vasak reguleeritav
kinnitus. Kaheosalise teo reguleeritav kinnitus on sarnane,
aga sel on esipoldi jaoks kolme asendi asemel ainult tks
sekundaarne asend. Lisateavet leiate jooniselt 3.375, page
234.

2. Soovi korral paigutage esipolt ja mutter (A) iimber.
Kaheosalisel teol on esipoldil ja mutril kaks vGimalikku
asukohta: esmane asukoht ja sekundaarne asukoht.
Kolmeosalisel teol on neli vdimalikku asukohta: ks esmane
ja kolm sekundaarset asukohta.

Figure 3.376: Reguleeritavate kinnituste algasend —
kolmeosaline tigu

3. Keerake eesmist mutrit (A) ja tagumist mutrit (B) lahti nii
palju, et reguleeritav kinnitus saaks libiseda.

4. Liigutage kinnitus soovitud asendisse.

5. Keerake mutrid (A) ja (B) kinni. Kinnitage mutrid
pingutusmomendini 69 Nm (51 Ibf-ft).

6. Kui paigaldatud on kolmeosaline lilemine risttigu, korrake seda toimingut teisel reguleeritaval kinnitusel.
OLULINE!:

Kolmeosalise teoga heedritel veenduge, et mélemad kinnitused oleksid samas asendis.

7. Veenduge, et rullipiid ja Glemine risttigu ei puutuks omavahel kokku. Veenduge, et nukidlad ja tGlemine risttigu ei
puutuks rulli kogu hiidraulilise pikisuunalise liikumise ulatuses omavahel kokku. Juhiseid vt jaotisest Ulemise ristteo
hdirete olemasolu kontrollimine, page 235.

Ulemise ristteo hdirete olemasolu kontrollimine

Kui Glemine risttigu (UCA) pole digesti reguleeritud, vdib see puutuda vastu rulli véi heedri raami. Kontrollige Glemise
ristteo ja heedri teatud komponentide vahelist kliirensit.

A\ HOIATUS!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

1. Kaivitage mootor.

2.  Tommake rull pikisuunaliselt taielikult sisse.

MARKUS:

Rulli taielik sissetdmbamine tagab selle, et rull oleks llemisele ristteole vdimalikult Iahedal.

MARKUS:

Kui rulli nukkide seadistust on muudetud, tuleb see toiming uuesti labi viia.
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3. Asetage heedri mdlemas otsas |Gikelati alla 254 — 356 mm (10 — 14 tollised) plokid. Langetage rull plokkidele, et heedri
tiivad meenutaksid naeratust.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest tingitud vigastuste vGi surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage siilitevoti
enne, kui masinat seadistate.

4. Seisake mootor ja eemaldage voti stilitelukust.

5. Keerake tlemist risttigu (A) kéasitsi. Veenduge, et tlemise
ristteo ja heedri komponentide vaheline kliirens oleks
jargmistes punktides vahemalt 10 mm (13/32 tolli):

e rulli nukidlad (B)

e rulli piid (C)

e rulli silindri toed (D)

e FD241, FD245 ja FD250: poolitatud raamitihendus (E)
6. Kui Glemise ristteo ja heedri komponentide vahelist

kliirensit tuleb reguleerida, jatkake punktiga Ulemise ristteo
asendi reguleerimine, page 233.

1033930

Figure 3.377: Ulemise ristteo vahemaa kontrollimise
asukohad

3.9.14 Saagijaoturid

Koristamisel kasutatakse pdllukultuuride eraldamiseks pdllukultuuri jaotureid. Need on eemaldatavad ja véimaldavad
paigaldada vertikaalsed I6iketerad voi padevalille tooseadise ja vdhendada transportlaiust.

K&ik heedrid on varustatud standardsete pd&llukultuuri jaoturitega. Lisaks saab osta valikulised ujuvasendiga p&llukultuuri
jaoturid. Vt punkti 5.1.4 Ujuvasendiga pollukultuuri jaoturid, page 700.

Saagijaoturite eemaldamine

P&llukultuuri jaoturid saab eemaldada muude tarvikute paigaldamiseks voi transportlaiuse vahendamiseks.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siilitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui lihelgi pohjusel heedri alla ldhete.

1. Langetage rull ja tostke heeder. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti siilitelukust.
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3. Rakendage ohutustoed. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

4. Avage otsakaitsmed. Juhiseid vt jaotisest Heedri otsakatete avamine, page 35.

5. Eemaldage lukustuspolt (A).
6. Hoidke saagijaoturist (E) kinni.

7. Keerake jaoturi riivi (C) kuuskantvélli (B) ettepoole, et see
poldi (D) kiiljest eraldada.

1033871

8. Langetage pdllukultuuri jaotur (A) ja eemaldage see
otsalehelt.

9. Sulgege otsakate. Juhiseid vt jaotisest Heedri otsakatete
sulgemine, page 36.

1029302

Figure 3.379: Riiviga saagijaotur

10. Kui saagijaotur (A) on paigaldatud, siis paigutage see \\
kronsteinil (B) valikulisse hoiuasendisse.
4D
11. Kui on paigaldamata, siis pange saagijaoturid ohutusse ﬂ

kohta.

1029353

Figure 3.380: Lisavarustusse kuuluv saagijaotur
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Saagijaoturite paigaldamine

P&llukultuuri jaoturite nduetekohaseks paigaldamiseks jargige neid juhiseid.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi pohjusel heedri alla ldhete.

1.

2.

10. Eemaldage lukustuspolt (B) riivi (C) kiljest.

Kaivitage mootor.
Langetage trummel taielikult.

Tostke heeder taiesti Ules.

Seisake mootor ja eemaldage voti stilitelukust.

Rakendage heedri ohutustoed. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

Kui paigaldatud on valikuline hoiukronstein. Saagijaoturi (A)
hoiuasendist eemaldamiseks t&stke saagijaoturit nii, et
polt (B) vabaneb hoiukronsteini (C) pilust.

Kui saagijaoturid on paigaldamata, siis votke need
hoiukohast vilja.

Avage otsakaitse. Juhiseid vt jaotisest Heedri otsakatete
avamine, page 35.

1029352

Sisestage saagijaoturite konksud (A) naidatud viisil
otsakatte avadesse.

1029248

Figure 3.382: Riiviga saagijaotur
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T60

Tostke riivi eesmist otsa (A) ja pSllukultuuri jaoturit (B).

Kinnitage riiv (A) saagijaoturi polti (B) kilge.

Luku rakendamiseks keerake riivi (A) kuuskantvdlli (D)
vastupaeva.

MARKUS:

Riivi sulgemiseks tuleb kuuskantvolli (D) pingutada
momendini 40 — 54 Nm (30 — 40 naeljalga). Kui seda tuleb
reguleerida, I6dvendage riiv (A) ja pingutage polti (B), kuni
saavutate Sige kinnitusmomendi.

Kinnitage lukustuspoldiga (C).

Sulgege otsakaitse. Juhiseid vt jaotisest Heedri otsakatete
sulgemine, page 36.

Ujuvasendiga pollukultuuri jaoturite eemaldamine

1031885

Figure 3.383: Riiviga saagijaotur

1029250

Figure 3.384: Riiviga saagijaotur

Ujuvasendiga pollukultuuri jaoturid saab eemaldada, et oleks véimalik paigaldada muud tarvikud véi standardsed
pollukultuuri jaoturid.

A oHT!

Tostetud masina ootamatust kdivitamisest voi kukkumisest tingitud vigastuste v6i surma valtimiseks tuleb enne
masinale seadistuste tegemist alati mootor seisata ja siilitevoti eemaldada. Kui ohutustugesid ei saa rakendada ja
heedri blokeerimine on ebapraktiline, ARGE KUNAGI ronige toestamata heedrile ega minge selle alla.

1.

2.

4.

Kaivitage mootor. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.
Langetage trummel taielikult.

Tostke heeder 60-90 cm (2-3 jalga) maast Ules.

Seisake mootor ja eemaldage véti stilitelukust.

Avage otsakaitse.

262085 239
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6. VOotke vasakpoolselt otsaplaadilt multitooriist (A).
7. Eemaldage lukustustihvt (B).
8. Asetage multitdoriist (A) kuuskantvollile (C).

9. Poorake multitooriista allapoole, kuni kinnitus (D) poldist
(E) vabaneb.

10. Tostke kinnitus (D) ules ja poldilt (E) ara.

11. Kallutage pdllukultuuri jaoturit ettepoole ja tdmmake see
heedrist valja.

12. Taaspaigaldage lukustuspolt (A).

13. Sulgege otsakaitse.

262085 240
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Figure 3.385: Ujuvasendiga pollukultuuri jaotur on

paigaldatud

1038277

Figure 3.386: Kinnitus on vabastatud
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Ujuvasendiga pollukultuuri jaoturite paigaldamine

Ujuvasendiga pdllukultuuri jaoturite nduetekohaseks paigaldamiseks jargige neid juhiseid.

A oHT!

Tostetud masina ootamatust kdivitamisest voi kukkumisest tingitud vigastuste v6i surma valtimiseks tuleb enne
masinale seadistuste tegemist alati mootor seisata ja siiiitevoti eemaldada. Kui ohutustugesid ei saa rakendada ja
heedri blokeerimine on ebapraktiline, ARGE KUNAGI ronige toestamata heedrile ega minge selle alla.

1.

2.

Kaivitage mootor. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.
Langetage trummel taielikult.

Tostke heeder 60-90 cm (2-3 jalga) maast Ules.

Seisake mootor ja eemaldage voti stltelukust.

Avage otsakaitse.

Eemaldage lukustustihvt (A) kiirkinnitusest (B).

Asetage multitooriist (C) (asub vasakpoolsel otsaplaadil)
kuuskantvdllile (D) ja poorake, et vabastada kinnitus (B).

Kui on paigaldatud pdllukultuuri jaoturid (E), tdstke kinnitus
(B) poldilt (F) maha ja asetage pdllukultuuri jaoturid
korvale.

262085 241
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Figure 3.387: Pollukultuuri jaotur on paigaldatud
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Figure 3.388: Pollukultuuri jaoturi paigaldamine

1038253

Sisestage pdllukultuuri jaoturi sangad (A) heedri raami

piludesse.

9.

10. Tostke kiirkinnituse (A) esiots Ules ja poorake pollukultuuri

jaotur (B) oma kohale.

Figure 3.389: Kiirekinnitus

Parandus A
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14.

15.

16.

17.

T60

Kinnitage kiirkinnitus (A) poldi kilge.

Veenduge, et kinnitus sulguks kindlalt ja p&llukultuuri
jaoturi piiraja (B) puutuks kokku heedri piirajaga (C).

Kui kinnitus vajab reguleerimist, vabastage mutter (A) ja
reguleerige poldi (B) pikkust, kuni kinnituse sulgemiseks
tuleb kuuskantvall (C) kinnitada pingutusmomendini 40-54
Nm (30-40 Ibf-ft).

Keerake mutter (A) kinni.

Asetage multitooriist (D) kuuskantvdllile (C) ja poorake
multitooriista, et kinnitus lukustada.

Paigaldage lukustustihvt (E), et kiirkinnitus oma kohale
kinnitada.

Korrake sammu 6, page 241 ja 16, page 243 heedri teises
otsas, et paigaldada pollukultuuri jaotur vastaskiiljele.

@ 1038254

Figure 3.390: Pollukultuuri jaotur heedri kiilge
kinnitatud

@
1038257

Figure 3.391: Kinnituse reguleerimine

18. Sulgege otsakaitse. Juhiseid vt jaotisest Heedri otsakatete sulgemine, page 36.

19. Kontrollige ujuvasendit. Juhiste saamiseks vt Heedri ujuvsiisteemi kontrollimine ja reguleerimine, page 174.

262085 243
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20. Kontrollige tiibade tasakaalu. Juhised leiate punktist 3.9.4 Tiiva tasakaalu kontrollimine ja reguleerimine, page 193

Ujuvasendiga pollukultuuri jaoturite reguleerimine

Pollukultuuri jaotureid saab reguleerida eri pdllukultuuride tingimuste jaoks.

A\ OHT!

Tostetud masina ootamatust kdivitamisest voi kukkumisest tingitud vigastuste v6i surma valtimiseks tuleb enne
masinale seadistuste tegemist alati mootor seisata ja siiiitevoti eemaldada. Kui ohutustugesid ei saa rakendada ja
heedri blokeerimine on ebapraktiline, ARGE KUNAGI ronige toestamata heedrile ega minge selle alla.

1.

2.

Kaivitage mootor. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.
Langetage trummel taielikult.

Tostke heeder 60-90 cm (2-3 jalga) maast Ules.

Seisake mootor ja eemaldage véti stilitelukust.

Vaadake tabelit vastavalt kérre kdrguse vahemikule ja rulli konfiguratsioonile.
e Korre kdrgus 50 — 125 mm (2 — 5 tolli): vt sammu 6, page 245.
e Korre kdrgus 20 — 100 mm (3/4 — 4 tolli): vt sammu 7, page 246.

e Loikelatt maapinnal, kdrre kdrgus 16 — 50 mm (5/8 — 2 tolli): vt sammu 8, page 247.

262085 244 Parandus A



T60

(1101 9) ww QGT INY wejepew eso aujeadeew LNNYNYN|IOd /9
(xew) 3 - (ulw) v 99

seflep o) 17 S 1 v E| (11103 7) ww 0§
seflep 9] € 17 1 v 3 (11103 7) ww 0§
seflen a v g z v v (103 §) wwi gzt
soPnunpuewe|
sellep a € 14 [4 v v (1103 §) ww gzT eSen
seflen a [4 vIonE 1 1\ 3 (11103 ) ww 0g
seflen 9] 1 7 10A € 14 1\ v (11101 ) Ww sZT pnunpueweq
S99S o) ST EIONT T 1\ 3 (11103 7) ww 05
Jnnynynjjod
S99 I0A
S 9] 1 €IONT [4 1\ v (1103 §) ww gzt A3SIBS
sedieng|m) sn310y| puase pe|
sn8i0y| efeunns 19ddoas
efeunns efeunns auljeunnspjid -|eys9adoy 99ddNuU padH snypjid 2440)
asiws|my) aulwn)y : b
asiwa|n asiwI|n EH IO ENTTECE [B]sEETT]

"'06Z 2bnd ‘ST 1uNny g,z abod ‘6 1sopnwiwies yepeeA prasiynr ‘syninnd |3 nypoy edinJ e3s apadnii|nJ sasniensiwny|il
pniedid edliaddols asiwnje 93s 19 ‘@8npuaan el (luepiead|ny efeunns asiwa|n (uny Jaddois saujwnje) yanjoefl unnynynjjod edipuasean(n a8laaNday 2

‘npjeyaadoy 1upasy 281a9nday  'q

‘eyJnu upasy adlueanday e

"9|93sn3sIpeas ealijagel eaep|aldiy 1snS1oy 9440y el snwiSuiy unnynyn|jod 3eaeisea 1upasy asuaangay 9

(11101 § — 2) ww gzT — 05 e39sn810y 2.440) pjod “apaay esijinjiw|oy 10A -}j2do) — pasnisipeas 1injoel unnynynjjod edipuaseanin 62'€ ajgel

Parandus A

245

262085



T60

(1101 9) ww QGT INY wejepew eso aujeadeew LNNYNYN[IOd 69
(xew) 3 - (ulw) v 89

sellep 8 v S T aulwisay E| (1mo1 v7/€) ww oz
sellen 9] € 14 T SUIWNS3)) 3 (11101 /€) wwi oz
seflep a 14 S €long SUIWRISS)) v (1Mo1 ) ww 00T
nunpuewe
selleA a £ v E€10n T SR % (1101 p) ww gop | P oP el
eden
sefllepA a 14 14 T SUIUSI) 3 (11101 /€) wwi oz
seljlep a 1 € T aulwisay E| (1Mo1 v7/€) ww oz
sefleA ) 4 v [4 U S v (11101 ¥) ww 00T
seflep 9] T € [4 SUIWDISD)) v (1Mo1 v7) ww 00T pnunpuewe’
S93S J T €IONT T SUIUDISD)) 3 (1Mo3 t7/€) ww oz
Jnnynynjjod
S99 10A QUIWYS
S ) T EIONT [4 1S v (11103 ¥) ww 00T ABSIDS
sn810y| puase pe|
seaeng|ny sn8i0y efeunns Jaddois
efeunns auljeunnspjid -|ey9adoy | gg)anu LIpadH snyjid a44Q)|
efeunns asiwa|n asiws|nm) aulwn|y : ¥
- asiwa|n E I EH T E 1Upa3aH

'06Z 2bnd ‘ST 1uny gz abpd ‘6 1Sapnwiwies ayepeea plasiynf

'syjnannd |3 nyjoy edi|nJ e3s apadnii|nJ sasniensiwn|il|

pniediid edluaddols asiwnje 93s 19 ‘@8npuaan el (luepiead|ny efeunns asiwa|n (uny Jaddois saujwnje) yanjoel unnynynjjod edipuasean(n a8laaNday 2

‘npjeyaadoy 1upasy a81a9nday  'q

‘eyJnu upasy adluean3ay e

"9|93sn3sIpeas ealijagel eaep|aldiy 1snS1oy 9440y el snwiSuly unnynyn|jod jjeaeisen Jupasy asuaangay /£

(1101 —t7/€) ww 0OT—0Z eSasn340) 3440y pjad “4spasy esijnajiw|oy 10A -3jado) — pasnisipeas 1injoel unnjmynjjod eSipuaseanin 0g'€ ajqel

Parandus A

246

262085



T60

(1101 9) ww QGT INY wejepew eso aujeadeew LNNYNYN|IOd T/
(xew) 3 —(ulw) v 0L

sefllen o) 12 S 1 [eA3]n 3 (11103 8/5) ww 9T
sellen ) ST 12 T [en3| E| (11101 8/S) ww 9T
seljep a v S €I10n T [eA3IN v (11103 7) wwi 0g
[ 10N [eAd|n Pnunpuetue
sellen a € 17 €lonT ] v (11103 7) ww 09 eSen
sellen a 14 ¥ I10A € T [eAs|n 3 (11101 8/S) wwi 9T
sellen 8) 1 17 € [ens|n v (1101 7) ww 0§
sellep o) 1 € 14 [ens|n v (11101 7) ww 0§ pnunpueweq
EN 0] T € T [eA3In 3 (11103 8/5) ww 9T
5995 o) [4 1 1 [BASI() 3 (11101 8/5) wwi 9t
Jnnynynjjod
S99 10A BAD
S 9] T €IONT C |BASI) \ (11103 7) ww o9 ABSIDS
snsio uase e
seaseng|ny sn340)| efeunns . P Jaddoas Pel
efeunns auljeunnsnjid -jemaadoy | o )4nu LpIdH snyjid 3440
efeunns asiwa|n asiws|ny| aulwn|y ; ~
- asiwid|n 9snu00)| 3siwsa] 1Ipa9H

‘062 3bnd ‘ST 1uny 8z abod ‘6 1sapnuwiwies axepeen plasiynr -syninnd |3 nypjoy edijna e3s apadni|nd sasniensiwinjii|
pnieJiid edluaddols asiwn|e 23s 19 ‘@3npuaan el (luepsead|ny efeunns asiwa|n (uny Jaddois auiwnje) yanioel unnynynjjod edipuasean(n adl1aaNgay 2

‘np|elaadoy upasy ad1499n33y  °q

‘ey)dNnu upasy 231499|N3dY ‘e

"9]91SN1SIpeas eadijagel eaep|ali] 1sn340y 2440y el 1Isnwiduly unnynynjjod 1jeAeisea Jupasy a81ue9N3ay '8

(1103

T - 8/S) ww g — 9T edasn310)y 3410y pjod ‘|euuideew 11e13)10] ‘49paay esij|nnjiw|oy 1A -}jado) — pasnisipeas lnjoel unnynynjjod edipuaseanin T€ € s|qelL

Parandus A

247

262085



T606

9. Langetamisstopper: eemaldage lukustustihvt (A) kahvli
poldilt, seejarel eemaldage kahvli polt.

10. Kallutage jaoturit ja sisestage kahvli polt numbriga auku ,,1“
kuni ,,3“ Kinnitage kahvli polt lukustustihvtiga.

1038244

11. Eesmise koonuse pikisuunaline asend: eemaldage polt (A),
liigutage toru sisse voi valja ja paigaldage polt ihte viiest
torus olevast august.

MARKUS:

Naites (B) on polt paigaldatud toru auku 1. Naites (C) on
polt paigaldatud toru auku 5.

1038239

Figure 3.393: Eesmise koonuse pikisuunaline
reguleerimine
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12. Ulemise suunaja kdrgus: keerake lahti poltide (A) mutrid,
liigutage kesktugi soovitud asendisse (1 kuni 4,5) ja keerake
mutrid kinni.

Pooliku asendi valimiseks joondage punktid toega.
Naites (B) on valitud 2,5.

Taisasendi valimiseks joondage number toega. Naites
(C) on valitud 2.

13. Kiilgsuunaja korgus: keerake lahti poltide (A) mutrid,
liigutage suunajaid, kuni salk (B) on soovitud asendis A kuni
E, seejarel keerake mutrid kinni.

262085
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Figure 3.395: Kiilgsuunaja kérguse reguleerimine
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14. Ulemise suunaja kiilgvarras: keerake lahti mutter (A) ja polt
(B) ning poorake varrast (C) vélja- voi sissepoole. Kinnitage
mutter (A) pingutusmomendini 39 Nm (29 naeljalga).
Kinnitage polt (B) pingutusmomendini 52 Nm (38 naeljalga).

1038339

Figure 3.396: Ulemise suunaja kiilgvarda
reguleerimine

Figure 3.397: Ujuvasendiga pollukultuuri jaoturi liikumisulatus

1038338

15. Liikumisulatuse kontroll: tOstke ja langetage ujuvasendiga pdllukultuuri jaoturit alumise stopperiga seadistatud
liilkumisulatuses (A). Veenduge, et ujuvasendiga jaotur El puutuks kokku rullitugede (B) ega rulliga (C).
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Heedri juurde kuuluvaid eemaldatavaid pdllukultuuride jaoturvardaid kasutatakse koos pdllukultuuri jaoturitega, et
pollukultuur saagikoristusel eraldada. Vardad on kd&ige kasulikumad, kui p&llukultuur on p&8sjas voi lamandunud. Seisva
pollukultuuri korral soovitatakse kasutada ainult pollukultuuri jaotureid.

Table 3.32 Saagijaotusvarrast soovituslik kasutamine

Jaotusvarrastega

llma jaotusvarrasteta

Lutsern
Raps
Lina

Rohuseeme

Laatsed

Vastu maad olev teravili
Herned
Sojaoad

Sudaani sorgo

Talvine so6t

Soogioad
Milo
Riis

Sojaoad

Seisev teravili

Saagijaotusvarraste eemaldamine

P&llukultuuri jaoturvardad eemaldatakse pollukultuuri jaoturite otstest ja neid hoiustatakse heedril.

1. Keerake polt (B) lahti ja eemaldage saagijaotusvarras (A)

heedri kummaltki poolelt.

2. Hoiustage m&lemat saagijaotusvarrast (B) parempoolsel

otsakattel ja kinnitage lukustuspoldiga (A).

262085
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Figure 3.399: Parempoolne otsakate
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Saagijaotusvarraste paigaldamine

P&llukultuuri jaoturvardad saab paigaldada pollukultuuri jaoturite otsa, et aidata eraldada p&&sastunud pdllukultuur.

1. Avage parempoolne otsakaitse. Juhiseid vt jaotisest Heedri otsakatete avamine, page 35.

2. Vabastage lukustustihvt (A), mis kinnitab jaotusvardad (B)
heedri otsaplaadi kiilge, ning eemaldage jaotusvardad
hoiukohast.

3. Taaspaigaldage lukustuspolt (A).

029239

Q U |

Figure 3.400: Saagijaotusvardad heedri parempoolsel
otsakattel asuvas hoiukohas

4. Asetage pollukultuuri jaotusvarras (A) pdllukultuuri jaoturi
otsa, nagu joonisel naidatud, ja pingutage polt (B).

5. Korrake toimingut heedri teises otsas.

6. Sulgege parempoolne otsakaitse. Juhiseid vt jaotisest
Heedri otsakatete sulgemine, page 36.

1029244

Figure 3.401: Saagijaoturil olev jaotusvarras
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Valikulised riisijaotusvardad

Valikulisi riisi jaotusvardaid kasutatakse kdrgete ja sassis riisikultuuride jaoks. Need saab paigaldada pdllukultuuri jaoturite
otsa.

Riisi jaoturvardad tagavad parema joudluse korge ja keerdus
riisi koristamisel. Lisateavet leiate jaotisest 5.1.6 Riisijaotusvarda
komplekt, page 702.

1034007

Figure 3.402: Riisi valikuline jaotusvarras

Riisijaotusvardaid hoiustatakse mdlema otsakatte tagaosas
oleva hoiukronsteini (A) kiiljes ja lukustatakse poldiga (B).
Nende varraste paigaldamine ja eemaldamine sarnaneb
tavaliste saagijaotusvarraste protseduuridele.

1029355

Figure 3.403: Riisijaotusvarda hoiustamine
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3.10 Heedri kdorguse automaatjuhtimine

MacDoni heedri automaatjuhtimise (AHHC) funktsioon toimib koos teatud kombainimudelitel oleva AHHC lisavalikuga.

Ujuvmooduli ujuvasendi seadistuse indikaatorid on varustatud kahe anduriga (A). Need andurid saadavad kombaini
signaale, mis voimaldavad hoida htlast IGikamiskdrgust ja optimaalselt ujuvasendit, kui heeder jargib maapinna kontuure.

1031564

Figure 3.404: FM200 ujuvmoodul

AHHC-slisteemi konfigureerimiseks konkreetse kombainimudeli jaoks jargige vastavat protseduuri.
e 3.10.6 Case IH 130 ja 140 keskseeria kombainid, page 262

e 3.10.7 Case IH 120-, 230-, 240- ja 250-seeria kombainid, page 272

e 3.10.8 Challenger® ja Massey Ferguson® 6 ja 7 seeria kombainid, page 287

e 3.10.9 CLAAS 500 seeria kombainid, page 295

e 3.10.10 CLAAS 600 ja 700 seeria kombainid, page 304

e 3.10.11 CLAAS 5000, 6000, 7000 ja 8000 seeria kombainid, page 315

e 3.10.12 Gleaner R65/R66/R75/R76 ja S seeria kombainid, page 325

e 3.10.13 Gleaner S9 seeria kombainid, page 336

e 3.10.14 IDEAL™ seeria kombainid, page 351

e 3.10.15 John Deere 70 seeria kombainid, page 365

e 3.10.16 John Deere S ja T seeria kombainid, page 372

e 3.10.17 John Deere S7 seeria kombainid, page 391

e 3.10.18 John Deere’i X9-seeria kombainid, page 402

e 3.10.19 New Hollandi kombainid — CR/CX seeria — 2014 ja vanemad, page 421
e 3.10.20 New Hollandi kombainid — CR seeria — 2015 ja uuemad, page 430
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3.10.1 Automaatne heedri korguse kontrollanduri t66

L/

1029370

Figure 3.405: FM200 ujuvmoodul

Heedri kdrguse automaatjuhtimise (AHHC) siisteemi asendiandurite t66 pdhineb Halli efektil. Andurite tavaparaste
toosignaalide pinged jadvad vahemikku 10% (0,5 VDC) ja 90% (4,5 VDC). Anduri pinge suurenemine on seotud maapinna
surve vahenemisega voi kopeerrataste abil maapinna kohal IGigates heedri IGikekdrguse suurenemisega.

Anduri vead annavad 0 V signaali, mis tahendab vigast andurit, vale toitepinget voi kahjustatud juhtmestikku.
Andurid

Ujuvasendi indikaatori ndelad (A) on varustatud kahe anduriga. Kuni heeder jargib maapinna kontuure, suhtlevad andurid
kombainiga, mis tdstab vdi langetab sdotekorpust, et sdilitada Ghtlast I6ikekdrgust ja optimaalset ujuvasendit.

Tavatoo kaigus jaab andurite signaalipinge vahemikku 10% (0,5 VDC) kuni 90% (4,5 VDC). Anduri pinge tSus margib heedri
téstmist. Anduri vea tulemuseks on 0 V signaal, mis mérgib kas anduri viga voi toitepinge puudumist.

Enne AHHC kasutamist tehke jargmist.

1. Valmistage kombain AHHC kasutamiseks ette (kohaldub ainult teatud kombainimudelitele — tutvuge oma kombaini
juhistega).

2. Kalibreerige AHHC siisteemi andurid nii, et kombain suudaks ujuvmooduli kérgusanduri andmeid digesti télgendada
(tutvuge oma kombaini juhistega).

MARKUS:

Kui kalibreerimine on I6pule jéudnud, olete valmis kasutama pdllul AHHC siisteemi. Individuaalsed kombainiseaded
voivad AHHC joudlust parandada (lisateavet vaadake oma kombaini kasutusjuhendist).
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Anduri pinge peab jagama vahemikku 0,5-4,5 V. Kui pinge on
pingevahemiku ihele voi teisele piirvaartusele liiga lahedal, on
AHHC kalibreerimine ja kasutamine raskendatud. Qigesti
seadistatud anduril on ruumi pingevahemiku mdlemas otsas.

Anduril, mis on seadistatud kdrge vGi madala pinge piiri
lahedale, on raske plisida toévahemikus 0,5 — 4,5 V. Kui anduri
pinge vahemikust vélja liigub, ei toimi AHHC korralikult.

Anduril, mille pingevahemik on liiga kitsas, on raske pusida
madaratud vahemikus. Kombain plitiab pidevalt andurit
madratud vahemikus hoida.

262085 256
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1028289

Figure 3.406: Oigesti seadistatud anduri vahemik
A - korge pinge B - madal pinge

C - anduri téévahemik

4.5V Max

NDICATOR | i / INDICATOR
7 \ 2.5V Min / o

1028308

Figure 3.407: Anduri vahemik kdrge pinge piiri ldhedal
A - korge pinge B - madal pinge

C - anduri toovahemik
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S
Figure 3.408: Anduri vahemik on liiga kitsas
A - korge pinge B - madal pinge
C - anduri toévahemik
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3.10.2 Anduri vdljundpinge vahemik — kombaini néuded

Heedri kdrguse automaatjuhtimise (AHHC) anduri véljund peab iga kombaini korral olema ettendhtud pingevahemikus, sest
muidu AHHC ei toimi digesti.

Table 3.33 Kombainid pinge piirvaartused

. Pinge
. Pinge . .
Kombain .. lilem- Vahemik
alampiir "
piir
Case IH 5088/6088/7088, 5130/6130/7130, 7010/8010, 7120/8120/9120, 05V 45V 25V
7230/8230/9230 ja 7240/8240/9240 ! ’ ’
Challenger® B ja C seeria 0,5V 4,5V 2,5V
CLAAS 500/600/700 seeria, 7000/8000 seeria ja Tucano seeria 0,5V 45V 2,5V
IDEAL™-seeria 0,5V 45V 2,5V
Gleaner R- ja S-seeria 0,5V 4,5V 2,5V
John Deere 70, S ja T seeria 0,5V 4,5V 2,5V
Massey Ferguson® 9005 ja 9500 05V 4,5V 2,5V
New Holland CR/CX — 5 V slisteem 0,7V 43V 2,5V
New Holland CR/CX — 10 V sisteem 2,8V 7,2V 4,1-4,4V

3.10.3 Pingepiiride kasitsi kontrollimine
Et heedri automaatne kdrguse kontrollimisstisteem korralikult toimiks, peab pinge olema dige.

MARKUS:

Md&ne kombaini puhul saab kontrollida pingeid kabiinist. Tutvuge oma kombaini juhistega.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
slilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Kaivitage mootor. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.
2. Parkige kombain ihetasasele pinnale.

3. Paigutage heeder nii, et I18ikelatt on 254—-356 mm (10-14 tolli) maapinnast krgemal.

Anduri pinge lilempiiri kontrollimine

4. Pikendage kaitsme nurka, kuni heedri nurga indikaator (A) U —_—
on tahise E juures.

Figure 3.409: Kesklili
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5. Ujuvasendi indikaatori osuti (A) peaks naitama 0 (B).

6. Seisake mootor ja eemaldage véti stititelukust.

Figure 3.410: Vasak ujuvasendi indikaator — vaade

tagant
7. Veenduge, et ujuvsiisteemi lukustusliigend asub mdlemas P /‘
kohas alumiste piirikute juures (seibi [A] ei saa liigutada). IR
MARKUS: . o o
Kui heeder POLE alumiste piirikute juures, siis vdib pinge !
t606 ajal vahemikust valja minna, péhjustades AHHC
sisteemi rikke. Kui heeder pole alumiste piirikute juures, — .
siis juhiste saamiseks vt jaotist 3.11 Heedri loodimine, page
449. b )

\

I

1029102

\

Figure 3.411: Alumise piiriku seib
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Leidke Ules ujuvmooduli ees vasakul asuv pistmik P600 (A).
Eemaldage pistmikukork (B).

Keerake sttde sisse.

Kontrollige P600 toitevarustust kombainilt. 7. viigus peaks
olema pinge vaartus 5 V.

e Viik 7: FM2215E — toide
e Viik 8: FM2515E — maandus

Kontrollige konnektoril P600 vasaku anduri (viigud 1 ja 8) ja
parema anduri (viigud 3 ja 8) ilemist pinget.

Pinge kohta saate lisateavet jaotisest 3.10.2 Anduri
vdljundpinge vahemik — kombaini nduded, page 257.

e Viik 1 - FM3326A — vasaku anduri signaal
e Viik 3 - FM3328A — parema anduri signaal
e Viik 8 - FM2515E — maandus

MARKUS:

Kui konnektor P600 on varustatud standardse pistikuga,
saadab pistik kombaini mdlema anduri keskmise pinge
teabe. Kui paigaldatud on valikuline kilgkallutuse pistik ,
saadab pistik kombaini eraldi mdlema anduri pinge
signaalid.

Anduri pinge alampiiri kontrollimine

13.

262085

Pikendage kaitsme nurka, kuni heedri nurga indikaator (A)
on tahise E juures.

259

-g““y‘{
=l

Figure 3.412: Vasak ujuvasendi indikaator — vaade
tagant

1031986

Figure 3.413: Kesklili
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14. Langetage heeder taielikult maapinnale. Ujuvasendi
indikaatori osuti (A) peaks olema numbri 4 (B) juures.

15. Keerake stude sisse.

16. Kontrollige konnektoril P600 vasaku anduri (viigud 1 ja 8) ja
parema anduri (viigud 3 ja 8) alumist pinget.
Pinge kohta saate lisateavet jaotisest 3.10.2 Anduri
vdljundpinge vahemik — kombaini néuded, page 257.

e Viik 1 - FM3326A — vasaku anduri signaal
e Viik 3 - FM3328A — parema anduri signaal
e Viik 8 - FM2515E — maandus

MARKUS: Figure 3.414: Vasak ujuvasendi indikaator — vaade
Kui konnektor P600 on varustatud standardse pistikuga , tagant
saadab pistik kombaini mélema anduri keskmise pinge
teabe. Kui paigaldatud on valikuline kilgkallutuse pistik ,
saadab pistik kombaini eraldi m&lema anduri pinge
signaalid.
3.10.4 Ujuvsiisteemi korguseanduri asendamine

Ujuvasendi seadistuse indikaatoritele on paigaldatud kaks magnetandurit. Kuni heeder jargib maapinna kontuure,
suhtlevad andurid kombainiga, mis tOstab v&i langetab s66tekorpust, et sdilitada Uhtlast 16ikekGrgust ja optimaalset
ujuvasendit.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

MARKUS:
Selle protseduuri vdib sooritada ujuvmooduli kummalgi kiljel.

1. Parkige kombain lihetasasele pinnale.
2. Langetage heeder taielikult.
3. Langetage trummel taielikult.

4. Seisake mootor ja eemaldage voti stilitelukust.
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5. Uhendage lahti juhtmepistmik P537 (C) ujuvmooduli
vasakul kiljel oleva anduri kiiljest.
MARKUS:
Kui asendate ujuvmooduli kdrguseindikaatori andurit
ujuvmooduli paremal kiiljel, siis Ghendage lahti pistmik
P539.

6. Eemaldage polt (A).

7. Eemaldage indikaatorplaat (B) koos anduriga.

8. Eemaldage kaks polti ja mutrit (A).

9. Eemaldage vana andur (B) ja visake see minema.

10. Paigaldage uus andur (B) nii, et pistik jaab allapoole.

11. Paigaldage kaks polti ja mutrit (A).
MARKUS:
Poldipead peaksid olema kleebisega samal kiiljel.

12. Paigaldage indikaatorplaat (B) koos anduriga.

13. Paigaldage polt (A).

14. Uhendage juhtmepistmik (C).

15. Kontrollige pingevahemikku. Juhiseid vt jaotisest 3.10.3
Pingepiiride kdésitsi kontrollimine, page 257.
MARKUS:
Mdne kombaini puhul saab kontrollida pingeid kabiinist.
Tutvuge oma kombaini juhistega.
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Figure 3.416: Ujuvsiisteemi kdrguseandur

Figure 3.417: Ujuvsiisteemi satteindikaator — vasak
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3.10.5 10-voldine adapter - ainult New Holland kombainid

10-voldise ststeemiga New Holland kombainid vajavad 10-voldist adapterit, et kalibreerida heedri automaatne kérguse
kontrollsiisteem (AHHC).

Kui 10 V pingeslisteemiga New Hollandi kombainil ei ole
adapterit (A), on AHHC véljundpinge anduri asendist olenemata
alatio V.

Anduri pingete kontrollimiseks vt jaotist Pingevahemiku
kontrollimine kombaini kabiinis — New Holland CR-/CX-seeria,
page 421 vai 3.10.3 Pingepiiride kdsitsi kontrollimine, page 257.

1034428

Figure 3.418: 10-voldine adapter (MD #7241)

3.10.6 Case IH 130 ja 140 keskseeria kombainid

Et heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) stisteem Ghilduks Case IH 130- ja 140-seeria keskklassi kombainidega, peate
oma kombaini heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima rulli kiiruse satted, seadistama
AHHC juhtseadmed ning kalibreerima AHHC siisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

Pingevahemiku kontrollimine kombainikabiinist — Case IH 5130/6130/7130; 5140/6140/7140
Heedri automaatse kdrguskontrolli andur peab nGuetekohaseks toimimiseks tootama kindlas pingevahemikus.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

A\ HOIATUS!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

1. Viige heeder maapinnast 254-356 mm (10-14 tolli) kérgusele ja avage lukust ujuvasend.
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2. Veenduge, et ujuvasendi lukustushoovastik on mélemas
asukohas alumistel stopperitel (seibi A ei saa liigutada).

MARKUS:

Kui heeder ei ole jargmise kahe sammu ajal alumistel
stopperitel, vib pinge t60 kaigus vahemikust valja minna ja
pohjustada heedri automaatse kdrguse kontrollsiisteemi
(AHHC) rikke. Kui heeder ei ole alumistel stopperitel, leiate
juhised punktist 3.11 Heedri loodimine, page 449.

3. Kui osuti pole nulli peal, Iddvendage polt (A) ja libistage
ujuvasendi indikaatorplaati (B), kuni osuti (C) naitab 0 (D).

4. Keerake polt (A) kinni.
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Figure 3.420: Ujuvasendi indikaator
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5. Veenduge, et heedri ujuvasend on lukustamata.

6. Valige kombaini ekraani avalehel DIAGNOSTIKA (A).
Kuvatakse DIAGNOSTIKA leht.

e

Figure 3.421: Case IH kombaini ekraan
7. Valige SATTED (A). Kuvatakse SATETE leht.

8. Valige menllust GROUP (Riihm) suvand HEADER
(Heeder) (B).

.

-
N
N
5el
N
S
-

9. Valige menllist PARAMETER (Parameeter) suvand LEFT

HEIGHT/TILT SENSOR (Vasak kérgus-/kallutusandur) (A). e ':::;ﬂ

Parameto |

—| Left HeightiTilt Sensor

- s
57

.--.- Setwmatic 10 Mama
ANSS 4.30 V

=4 Pin Assignment
3B-12

Ulecirical Companenl

1023270

Figure 3.423: Case IH kombaini ekraan
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10. SATETE lehte virskendatakse ja pinge kuvatakse
VAARTUSTE/OLEKU viljal (A). Langetage s66tekorpus
taielikult, seejarel tostke seda 254-356 mm (10-14 tolli)
maapinnast kdrgemale, et ndeksite kogu vahemiku
pingenaite.

Heatder
Parametoi
Left HeightiTill Sensor

Modubs S
57

| Sehmatic 10 Nama Wakie [ Stalus
4.30 V —@

i
Fin il

3B-12

Ulectrical Companenl

1023268

Figure 3.424: Case IH kombaini ekraan

Heedri sdtete kiirjuhend — Case IH 130- ja 140-seeria
Kasutage jargmises tabelis toodud teavet, et ndha FD2-seeria FlexDraper® jaoks soovitatud seadistusi.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

Uksikasjalikke juhiseid vaadake Case IH 130- ja 140-seeria kombaini heedri seadistamise ja kalibreerimise protseduuridest.

Table 3.34 Heedri sdatted — Case IH 130- ja 140-seeria

Seadistusparameeter Soovitatud sadte
LGikamisttup Platvorm
Heedri ujuvasendi rohk Pole paigaldatud
Kahe anduriga slisteem 250
HHC korguse tundlikkus?2 —
Uhe anduriga siisteem 180
HHC kallutuse tundlikkus 150
Standardne 19 hambaga veoratas 4
Valikuline suure péérdemomendiga 14 hambaga 5
RU”Ia]aml tadp veoratas
Valikuline suure podrdemomendiga 10 hambaga 6
veoratas
Rulli kdrgusandur Jah
Kahe anduriga slisteem JAH
Automaatne kallutus - - -
Uhe anduriga siisteem El

Heedri seadistamine kombaini ekraanil — Case IH 5130/6130/7130; 5140/6140/7140

Heedri seadistamiseks Case IH 5130/6130/7130 v6i 5140/6140/7140 kombaini jaoks peate kombaini ekraanil avama
HEEDRI SATETE lehe.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

72. Kui t6o kaigus esineb vibamist, vahendage VIBAMISE satet korraga 20 punkti vorra, kuni vibamist enam ei esine.
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1. Valige kombainiekraani péhilehel TOOLBOX
(Tooriistakast) (A).

™
N
[
el
N
(=}
~

2. Valige vahekaart HEEDER 1 (A). Kuvatakse HEEDRI SATETE

leht. . Liie Maimam Working Height
(] 52

MARKUS: = VS

Vahekaardi HEEDER 1 leidmiseks peate v&ib-olla kiilgmiste teparivartived

noolte (C) abil paremale kerima. ' g Type

1Plattorm

3. Valige meniulst CUTTING TYPE (L6ikamise tiilip) (B) suvand =!

PLATFORM (Platvorm). “"."1"2"“"'" Target Work Wit
A0.0
width sy siap
25 1 '

1025902

4. Valige vahekaart HEEDER 2 (A). Kuvatakse leht HEEDRI
SATETE 2 leht.

5. Valige menius HEADER PRESSURE FLOAT (Heedrisurve
ujuvsisteem) (B) suvand NOT INSTALLED (Pole

paigaldatud). Hoades Presaiire Float
Mot Installed

I‘ll“ Latoral Tilt
Installed

1023275

Figure 3.427: Case IH kombaini ekraan
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6. Leidke vali HHC KORGUSE TUNDLIKKUS (A). Sisestage 3 Haader Sstup ?
jargmised satted. ﬂuaumm Maise Frate
k]
e Kui kasutate kahe anduriga siisteemi: seadke HHC { Mkarnial HHC Lower Flate
KORGUSE TUNDLIKKUSE vaartuseks 250. |40
__Exit_j ([ 11 st Senmitivity
¢ Kui kasutate Gihe anduriga siisteemi: seadke HHC _ : 250
KORGUSE TUNDLIKKUSE v&artuseks 180. | Gl Tk Sonalig
i 150
MARKUS: 2 T et pend MiniTG

1.8

Kui t606 kaigus esineb vibamist, vahendage VIBAMISE satet

P - . . . Heel Speed Slope
korraga 20 punkti vGrra, kuni vibamist enam ei esine.

'f 133

1025380

7. Valige satte HHC TILT SENSITIVITY (HHC kallutuse
tundlikkus) (B) vaartuseks 150. Suurendage voi vahendage
vastavalt soovile.

8. Valige menilst REEL DRIVE TYPE (Trumliajami tttp) (A) Uks
jargmistest suvanditest.

e 4, kui kasutate tavalist 19 hambaga ketiratast. et Feoul Prosition Senasis
e
e 5, kui kasutate valikulist suure jsumomendiga 14 i
hambaga ketiratast. ] B ot installed

e 6, kui kasutate valikulist suure jBumomendiga 10
hambaga ketiratast.

©
NS
N
™
N
S
-

9. Valige menlls REEL HEIGHT SENSOR (Trumli kdrguseandur)
(A) suvand YES (Jah). Reel Fore-Att
Yes
Reel haigh! senso
Yes
Reel dintance sensol

No

Vertical knives
MNo

1023920

Figure 3.430: Case IH kombaini ekraan
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10. Leidke vali AUTOTILT (Automaatkallutus) (A).

Header Selup 2

e Kahe anduriga siisteemi kasutamisel: valige valjal
AUTOTILT (Automaatkallutus) suvand YES (Jah). | Aditaleved in Headiand

| Yes !

e Uhe anduriga siisteemi kasutamisel: valige viljal |
AUTOTILT (Automaatkallutus) suvand NO (Ei).

1025382

Figure 3.431: Case IH kombaini ekraan

Heedri kérguse automaatjuhtimise kalibreerimine — Case IH 5130/6130/7130, 5140/6140/7140

Heedri automaatne kdrguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

A\ HoIATUS!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist voivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

See toiming kohaldub kombainidele, mille tarkvaraversioon on vanem kui 28.00. Versiooniga 28.00 voi uuema tarkvaraga
kombaini AHHC kalibreerimise juhised leiate teemast Heedri automaatse kérguskontrolli kalibreerimine — Case IH kombainid
tarkvaraversiooniga 28.00 véi uuemaga, page 280.

1. Tarkvaraversiooni vaatamiseks vajutage avakuval nuppu
DIAGNOSTIKA, seejdrel valige vahekaart VERSIOON (A).

1037863

Figure 3.432: Case IH kombaini ekraan

MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, voib see AHHC kalibreerimist takistada. Et heeder ujuvmoodulist ei eralduks, tuleb
ujuvasend kalibreerimise ajal raskemale asendile seadistada.
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MARKUS:

Heedri automaatse k&rguskontrolli siisteemi (AHHC) parima joudluse tagamiseks kalibreerige maapinnal, kui kesklGli on
asendis D. Kui kalibreerimine on IGpule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhiseid vaadake 3.9.5

Heedri nurk, page 197.

2. Veenduge, et kesklili oleks asendis D.

3. Veenduge, et kdik elektri- ja hiidraulikalihendused heedri ning ujuvmooduli vahel oleksid té6korras.

4. Kaivitage kombaini mootor, aga ARGE rakendage separaatorit ega sé6tekorpust.

5. Leidke parempoolselt konsoolilt HEEDRI JUHTLULITI ja seadke see asendisse HT (AHHC-reZiim).

6. Hoidke nuppu DOWN (Alla) 10 sekundit all vdi kuni kombaini kaldtransportd6r on tdiesti alla langetatud

(kaldtransportdor [6petab liikumise).

7. Vajutage TOSTMISNUPPU ja hoidke seda all, kuni sé6tekorpus liigub tiiesti lles. See peatub maapinnast 61 cm (2 ft)
korgusel viieks sekundiks ja jatkab siis ilespoole liikumist. See néitab, et kalibreerimine on edukas.

MARKUS:

Kui ujuvasend muudeti AHHC kalibreerimiseks raskemaks, seadistage see pérast kalibreerimist tagasi soovitatud

ujuvasendi kaalule.

Eelseadistatud I6ikekdrguse seadistamine — Case 5130/6130/7130, 5140/6140/7140

Kui kombaini kabiini ekraan on konfigureeritud, saab kasutada eelseadistatud Idikekdrgusi.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist voivad kombaini juhtseadmed voi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe

saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

A\ HOIATUS!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

MARKUS:

Indikaator (A) peaks olema asendis 0 (B), kui heeder paikneb
maapinnast 254 — 356 mm (10 — 14 in) k&rgusel. Kui heeder
paikneb maapinnal, peaks indikaator olema madala maapinna
surve korral asendis 1 (C) ja k6rge maapinna surve korral asendis
4 (D). Ujuvasendi kasutamise maaravad pdllukultuuri ja pinnase
tingimused. Ideaalne sate on vdimalikult kerge, kus heeder ei
hiple ega jata pollukultuuri I6ikamata. Raskes seadistuses
to6tamine kulutab I8ikelati kulumisplaate enneaegselt.

262085 269

Figure 3.433: Ujuvasendi indikaator
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1. Rakendage separaator ja heeder.
2. Tostke voi langetage heeder kasitsi soovitud I6ikekdrgusele.

3. Vajutage nupul (A) valikut 1. Nupu kdérval stttib kollane tuli.

MARKUS:

Eelseadete seadistamisel seadistage heedri asend alati enne
rulli asendit. Kui heeder ja rull seadistatakse korraga, rulli
satteid ei salvestata.

4. Tostke voi langetage trummel kasitsi soovitud todasendisse.

5. Vajutage nuppu 1 (A). Nupu kérval sittib kollane tuli.

6. Tostke voi langetage heeder kasitsi soovitud teisele
IGikekdrgusele.

7. Vajutage nuppu 2 (A). Nupu kérval sittib kollane tuli.
8. Tostke voi langetage trummel kdsitsi soovitud tédasendisse.

9. Vajutage nuppu 2 (A). Nupu kérval sittib kollane tuli.

1023288

Kombainiekraani lehekilje RUN 1 (Kaivita 1) ruudus '
MANUAL HEIGHT (Kasitsi kérgus) (A) peaks niid ilmuma L [y Engine oy ]
lles- ja allanool. See néitab, et heedri kdrguse oo -7 ‘(—

automaatjuhtimine (AHHC) tootab. = El'r';wn-!-pm
=] @ 3000

?r'l'lild. Dy (PRI
/e 15.5 %

1023291

Figure 3.436: Kombaini Case ekraan — 1. to6akna
lehekiilg
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10. Eelsatete lubamiseks aktiveerige AHHC nupp (A), et viia
heeder maapinnale. Esimese eelsatte lubamiseks
puudutage nuppu Uks kord. Teise eelsatte lubamiseks
puudutage nuppu kaks korda.

Heedri maksimaalsele t66kdrgusele tostmiseks hoidke all
juhthoova tagakdiljel asuvat nuppu SHIFT ja vajutage samal
ajal nuppu AHHC (A).

11. Maksimaalset t6okbrgust saab reguleerida kombainiekraani
lehekiljel HEADER SETUP (Heedri seadistamine). Sisestage
soovitud korgus valjale MAXIMUM WORKING HEIGHT
(Maksimaalne t66kargus) (A).

12. Kui teil on vaja muuta mone eelsatte asukohta, siis vGite
selle satte tappishaalestuseks kasutada kombainikonsoolil
olevat nuppu (A).

262085 271

- T

s |

|

l2.5 1

Bhacimum Working Height
52

Header type
Draper/Variteed

Cutting Type
Plattorm

Hesdor Whith
40.0 1

Target Work Widih
40.0 h

Width sijust step

1023297

Figure 3.438: Kombaini Case ekraan — heedri
seadistamise lehekiilg

N
0
N
™
N
S
-

Figure 3.439: Kombaini Case konsool
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3.10.7 Case IH 120-, 230-, 240- ja 250-seeria kombainid

Et heedri automaatse k&rguskontrolli (AHHC) slisteem Ghilduks Case IH 120-, 230-, 240- ja 250-seeria kombainidega, peate
oma kombaini heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima rulli kiiruse satted, seadistama
AHHC juhtseadmed ning kalibreerima AHHC siisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

Pingevahemiku kontrollimine kombaini kabiinis — Case IH , 120-, 230-, 240- ja 250-seeria kombainid

Heedri automaatse kérguskontrolli (AHHC) slisteemi nduetekohaseks toimimiseks peavad heedri kdrgusandurid saatma
Oigeid pingendite. Anduri valjundnaite saab vaadata kombaini ekraani kaudu.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

A oHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

1. Viige heeder maapinnast 254-356 mm (10-14 tolli) kGrgusele ja avage lukust ujuvasend.

2. Veenduge, et ujuvasendi lukustushoovastik on mdlemas
asukohas alumistel stopperitel (seibi A ei saa liigutada). 0o |
MARKUS: s o
Kui heeder ei ole jargmise kahe sammu ajal alumistel
stopperitel, vib pinge t606 kaigus vahemikust valja minna ja
pbhjustada heedri automaatse kdrguse kontrollsiisteemi -
(AHHC) rikke. Kui heeder ei ole alumistel stopperitel, leiate °
juhised punktist 3.11 Heedri loodimine, page 449. b °

\

1

1031911

\

Figure 3.440: Ujuvasendi lukustus
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3. Kui osuti pole nulli peal, Iddvendage polt (A) ja libistage
ujuvasendi indikaatorplaati (B), kuni osuti (C) naitab 0 (D).

4. Keerake polt (A) kinni.

Figure 3.441: Ujuvasendi indikaator

5. Veenduge, et heedri ujuvasend on lukustamata. 0.0 mph
6. Valige lehekiiliel MAIN (Peamine) suvand DIAGNOSTICS E{ ® | Ly , B ‘ ey
(Diagnostika) (A). Avaneb lehekiilg — -

M = Toolbax Diagnossics Combine info
DIAGNOSTICS (Diagnostika). A

7. Valige SETTINGS (Satted). Avaneb lehekiilg

SETTINGS (Satted). i Performance Fun Screans ACSH
ol | (@ »
| [ Giia Managemant Calbiatons
| i 11:Eu4m EE m! g
q

8. Valige rippmeniiii RUHM (A). Kuvatakse dialoogiboks
RUHM.

Figure 3.443: Case IH kombaini ekraan
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9. Valige HEADER HEIGHT/TILT (Heedri kdrgus/kallutus) (A).
Avaneb lehekiilg PARAMETER (Parameeter).

10. Valige LEFT HEADER HEIGHT SEN (Heedri vasak
kdrguseandur) (A) ja seejarel valige nupp GRAPH (Graafik)
(B). Tapne pinge kuvatakse lehekiilje Gilaosas. Pingenditude
kogu vahemiku nagemiseks tdstke ja langetage heedrit.

Figure 3.444: Case IH kombaini ekraan

n‘n e - :

™

Fasnse laberal Tt

Sw header rahe
—L#ft hender height sen || Sw work width decresse
RighL header helght sen || Sw work witt Increase
I!IID:-I‘I-MIH
Sw Htader Uit cow
Bw Hedder B oW
]nhummr
o] Y 0 D

Heedri sditete kiirjuhend — Case IH 120-, 230-, 240- ja 250-seeria

Kasutage jargmises tabelis esitatud teavet, et kiiresti vaadata 2. seeria lintheedri soovitatud satteid.

MARKUS:

Figure 3.445: Case IH kombaini ekraan

Seadistusvalikud erinevad olenevalt kombaini tarkvaraversioonist. Versiooni 28.00 v6i uuema korral vaadake tabelit 3.35,
page 274; vanemate versioonide korral vaadake tabelit 3.36, page 276.

Uksikasjalikke juhiseid vaadake Case IH 120-, 230-, 240- ja 250-seeria kombaini heedri seadistamise ja kalibreerimise

protseduuridest.

Table 3.35 Heedri satted — Case IH 120-, 230-, 240- ja 250-seeria (tarkvaraversioon 28.00 v6i uuem)

Seadistusparameeter Soovitatud saite
Heedri alamtlitip 2000
Raami tlilp Paindlik
Heedri andurid Lubatud
Heedri ujuvasendi rohk Ei
Korguse/kallutuse reaktsioon Kiire
Automaatne kdrguse tihistamine Jah
262085 274 Parandus A



T606

Table 3.35 Heedri satted — Case IH 120-, 230-, 240- ja 250-seeria (tarkvaraversioon 28.00 voi uuem) (jatk)

Seadistusparameeter

Soovitatud sate

Kahe anduriga slisteem 250
HHC korguse tundlikkus?3 =

Uhe anduriga siisteem 180
HHC kallutuse tundlikkus 150
Rulli kdrgusandur Jah

Kahe anduriga stisteem Jah
Automaatne kallutus - - -

Uhe anduriga siisteem Ei

73. Kui t66 kaigus esineb vibamist, vahendage VIBAMISE satet korraga 20 punkti vorra, kuni vibamist enam ei esine.

262085
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Table 3.36 Heedri satted — Case IH 120-, 230-, 240- ja 250-seeria (vanemad tarkvaraversioonid kui 28.00)

Seadistusparameeter Soovitatud saite
Heedri stiil Paindlik
Automaatne rulli kiirus ndlval 133
Heedri ujuvasendi rohk Ei
Rulliajam Hudrauliline
Rulli pikisuunaline asend Jah
Kahe anduriga siisteem 250
HHC korguse tundlikkus74 -
Uhe anduriga siisteem 180
HHC kallutuse tundlikkus 150
Pikisuunalise asendi juhtimine Jah
Heedri pikisuunaline kallutus Jah
Heedri tilip (vahekaart Head2) Lint
LGikamistutp Platvorm
Heedri laius Maarake vastavalt heedri spetsifikatsioonile
Heedri kasutusala Maarake vastavalt heedri spetsifikatsioonile
Rulli kdrgusandur Jah
Kahe anduriga slisteem Jah
Automaatne kallutus -
Uhe anduriga slisteem Ei

Heedri automaatse kérguskontrolli kalibreerimine — Case IH 120-, 230-, 240- ja 250-seeria kombainid

Heedri automaatne kdrguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle laheduses.

MARKUS:

See protseduur kehtib kombainidele, mille tarkvaraversioon on vaiksem kui 28.00. Juhiseid AHHC kalibreerimiseks
tarkvaraversiooniga alates 28.00 kombainidel vt jaotist Heedri automaatse kdrguskontrolli kalibreerimine — Case IH
kombainid tarkvaraversiooniga 28.00 véi uuemaga, page 280.

MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, voib see AHHC kalibreerimist takistada. Ujuvasend tuleb kalibreerimiseks vdib olla
seadistada raskemaks, et heeder ujuvmooduli kiljest ei eralduks.

MARKUS:

Heedri automaatse kdrguskontrolli sisteemi (AHHC) parima jéudluse tagamiseks tehke toimingud, kui kesklili on asendis D.
Kui kalibreerimine on I6pule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhised leiate 3.9.5 Heedri nurk,
page 197.

74. Kui t6o kaigus esineb vibamist, vahendage VIBAMISE satet korraga 20 punkti vorra, kuni vibamist enam ei esine.
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1. Veenduge, et kesklili oleks asendis D.

2. Veenduge, et kdik elektri- ja hiidraulikalihendused heedri ning ujuvmooduli vahel oleksid tookorras.

3. Valige lehekiljel MAIN (Peamine) suvand TOOLBOX
(Tooriistakast) (A).

4. Valige vahekaart HEADER (Heeder) (A). T
e wLOp hegh

MARKUS: ) Lok
Vahekaardi HEADER (Heeder) leidmiseks tuleb
noolenuppude (C) abil vib-olla sirvida paremale.

Headai style

Flexhead

HHC raisae rala
183

HHC lowoer rals

5. Méiarake HEEDRI TUUP (B).

203 pm 142
' LN Pross (It overnide

16

Mk Tl apood

6. Seadistage AUTOMAATNE RULLI KIIRUS NOLVAL.

MARKUS' Auto realsposd slope

: ol 133
Sitte AUTOMAATNE RULLI KIIRUS NOLVAL v&artus sailitab — : Lataral filt
automaatselt rulli kiirust liikumiskiiruse suhtes. Naiteks kui ;-L_J: I Yes
vadrtuseks on seatud 133, poorleb rull liikkumiskiirusest . Hoader pressure floal
kiiremini. Rulli kiirus peaks olema kombaini liikumiskiirusest E Ho
suurem, kuid kohandage vaartust siiski vastavalt [ (R e
p&llukultuuri tingimustele. Qe | &Ll

sabude Haader stap bight
7. Valige HEEDRI UJUVMOODULI vaartuseks El, kui see on Lot =

Hamdod il cylindes

varustuses, ja veenduge, et RULLIAJAMI satteks oleks oo

valitud HUDRAULILINE.

1003938

Figure 3.448: Case IH kombaini ekraan
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8. Valige RULLI PIKISUUNALISE ASENDI REGULEERIMISE

vaartuseks JAH (kui on kohaldatav). Fio! Tre-Rack

Yes

Verfical knives

No

Resl vaill

9. Leidke vili HHC KORGUSE TUNDLIKKUS (A) ja tehke R g Header Sstup
jargmine seadistus. sy = A Maruial WG Rnine Rate :
190
¢ Kui kasutate kahe anduriga siisteemi: seadke HHC 1 : harnial HHO Lower Fiate
KORGUSE TUNDLIKKUSE vaartuseks 250. 49
- " HHC Hesght Sensitvity
e Kui kasutate lihe anduriga siisteemi: seadke HHC grT 250 .
KORGUSE TUNDLIKKUSE véartuseks 180. | | i e THIE Senaliyl
- 150
MARKUS: _I — . Frasd Speed Mimimum
i 1 i
Kui t606 kaigus esineb vibamist, vahendage seda satet 5
. s . . A Hetl Speed Slope
korraga 20 punkti v8rra, kuni vibamist enam ei esine. T Iwliiza

10. Seadke HHC KALLUTUSE TUNDLIKKUS (B) vaartusele 150.
Soovi korral suurendage voi vahendage tundlikkust.

1025380

11. Valige PIKISUUNALISE ASENDI JUHTIMISE ja HEEDRI B sernoitivty
PIKISUUNALISE KALLUTUSE vaartuseks JAH (kui on o 100
kohaldatav). = (T —

o st} Ifu-:-llrlnuu.-

Figure 3.451: Case IH kombaini ekraan
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13.

14.

15.

16.

17.

262085

T6O6

Vajutage lehe allosas nuppu HEAD2 (A).

Veenduge, et HEEDRI TUUP (B) oleks seatud véartusele
LINT.

MARKUS:

Kui aratundmistakisti on Ghendatud heedri juhtmestikuga,
ei saa te seda muuta.

Seadistage suvandi CUTTING TYPE (Ldikamise tiip) (C)
vaartuseks PLATFORM (Platvorm).

Seadke HEEDRI LAIUS (D) ja HEEDRI KASUTAMINE (E)
sobivatele vaartustele.

Valige meniist REEL HEIGHT SENSOR (Trumli
kdrguseandur) YES (Jah) (A).

Leidke vali AUTOMAATNE KALLUTUS (A) ja tehke jargmine
seadistus.

e Kui kasutate kahe anduriga siisteemi: valige
AUTOMAATSE KALLUTUSE valja JAH.

e Kui kasutate lihe anduriga siisteemi: valige
AUTOMAATSE KALLUTUSE valja El.
MARKUS:

Kui ujuvasend muudeti AHHC kalibreerimiseks raskemaks,
seadistage see parast kalibreerimist tagasi soovitatud
ujuvasendisse.

279

Haadar typa
l Draper

l: Cutting typen _‘i
= |l Platform “;
- ! Hoader wilidih Nl
= =Q s0.00 :
o ? Hiadher waai |
T e |
.57 pm ?sl:bu

Dec 15, 2008 b .
1.00 i

Hosder offset

1029214

Figure 3.452: Case IH kombaini ekraan

Header
Reel Fore-Alt
Yes
Reel haigh! senso
Yes

Reel distance sensol
No

Vertical knives
MNo

Header Lateral Tilt

S
N
D
™
N
S
-

Header Selup 2
& | Autotin
|| ¥es
| Aaitoleed in Head land
|| ¥es

1025382

Figure 3.454: Case IH kombaini ekraan
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Heedri automaatse kérguskontrolli kalibreerimine — Case IH kombainid tarkvaraversiooniga 28.00 voi
uuemaga

Kalibreerige iga kombaini heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) anduri valjund, muidu ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle ldheduses.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1.

4.

Tarkvaraversiooni vaatamiseks vajutage avakuval nuppu
DIAGNOSTIKA, seejérel valige vahekaart VERSIOON (A).

MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, voib see AHHC
kalibreerimist takistada. Ujuvasend tuleb kalibreerimiseks
vOib olla seadistada raskemaks, et heeder ujuvmooduli
kiljest ei eralduks.

MARKUS:

Heedri automaatse kdrguskontrolli siisteemi (AHHC) parima
joudluse tagamiseks tehke toimingud, kui kesklili on
asendis D. Kui kalibreerimine on IGpule viidud, seadistage
keskliili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhised leiate
3.9.5 Heedri nurk, page 197.

Seadke heedri keskluli asendisse D.

Tostke heeder alumistele stopperitele ja avage ujuvasend
lukust.

viige tiivad lukustatud asendisse.

Kombaini ekraanil seadistuste tegemine

5.

Valige lehekiljel MAIN (Peamine) suvand TOOLBOX
(Tooriistakast) (A).
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1037863

Figure 3.455: Case IH kombaini ekraan

Figure 3.456: Case IH kombaini ekraan
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6. Valige vahekaart HEAD 1 (Heeder 1) (A).

) A Wi Wk Helght

MARKUS: : |40

Vahekaardi HEAD 1 (Heeder 1) leidmiseks tuleb ) _
DraperVarifesd = _M

noolenuppude (B) abil vGib-olla sirvida paremale.
Hasdei Sub Typa

2000

Cutting Type

Platform
Feami Type
Rigid
Hapaelar Wi
I 12.00 m

1025904

7. Leidke vali HEADER SUB TYPE (Heedri alamtuiip).

8. Valige 2000 (A).

Figure 3.458: Case IH kombaini ekraan

9. Naaske lehele Heeder 1 ja tehke rippmentiiiis RAAMI TUUP e i Header Selugp 1
(A) valik PAINDLIK. '.an wark Height
Header Type
DraperVarifoed
Huadar Sub Typa
2000

Cutting Type
Platfarm

Feamil Typd
|Flex

Haaelar Whadih
|y 1200 m

I oo

1037864

Figure 3.459: Case IH kombaini ekraan
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10. Valige vahekaart HEAD 2 (Heeder 2) (A). i Header Setup 2

11. Valige valjal HEADER SENSORS (Heedri andurid) (B) suvand
ENABLE (Luba).

12. Valige véljal HEADER PRESSURE FLOAT (Heedrisurve
ujuvasend) (C) suvand NO (Ei).

| Preasurs Hoat ovemide

: 48
13. Valige véljal HEIGHT/TILT RESPONSE (K&rguse/kallutuse s

reaktsioon) (D) suvand FAST (Kiire).

E | l_ll_.ll:n Hl_q!“ CrvarTise

14. Valige véljal AUTO HEIGHT OVERRIDE (Autom. kdrguse
alistamine) (E) suvand YES (Jah).

1025378

15. Jargmisele lehekiljele liikkumiseks vajutage allanoolt (F).

16. Leidke vali HHC KORGUSE TUNDLIKKUS (A) ja tehke B g Header Ssiup 2 |
jargmine seadistus. 2 2 A Maruial G Fnine Rt
190
e Kui kasutate Gihe anduriga siisteemi: seadke HHC 1 Marual HHC Lowes Flate
KORGUSE TUNDLIKKUSE vaartuseks 180. 49
& HHC Hesght Sensitvity
e Kui kasutate kahe anduriga siisteemi: seadke HHC g - 250 .
KORGUSE TUNDLIKKUSE véartuseks 250. | | i e THIE Senaliyl
= 150
MARKUS: _I = — === Frasd Speed Mimimum
L -
Kui t606 kaigus esineb vibamist, vahendage seda satet 5
. s . . A Hetl Speed Slope
korraga 20 punkti v8rra, kuni vibamist enam ei esine. 1 Iwlizaa

17. Seadke HHC KALLUTUSE TUNDLIKKUS (B) vaartusele 150.
Soovi korral suurendage voi vahendage tundlikkust.

1025380

18. Valige meniist REEL HEIGHT SENSOR (Trumli
korguseandur) YES (Jah) (A).

!ﬁMI Fode-Alt
Yes

| Rpal hadght sarsod

=0

| Reel Sensor Horizontsl
Mo

Vertical Knives

| Healor Latoral Till

1025381

Figure 3.462: Case IH kombaini ekraan
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19. Kerige véljale AUTOMAATNE KALLUTUS (A) ja seadistage

Header Selup 2

see jargmiselt. L & Autctin
|[Yes
e Kui kasutate kahe anduriga siisteemi: valige | Awstortevet in eachiand

AUTOMAATSE KALLUTUSE valja JAH. {lires

¢ Kui kasutate Gihe anduriga siisteemi: valige
AUTOMAATSE KALLUTUSE vélja El.

1025382

Figure 3.463: Case IH kombaini ekraan

Heedri automaatse korguskontrolli kalibreerimine

20. Valige kombaini ekraanil KALIBREERIMINE ja vajutage
teabekasti sisenemiseks paremnooleklahvi. 00 o = Calibeation

21. Valige HEEDER (A) ja vajutage SISESTUSKLAHVI. Avaneb
KALIBREERIMISE dialoogiaken.

MARKUS:

Valikute vahel saate liikuda Ules- ja allanooleklahvidega.

1003605

22. Jargige kalibreerimissamme dialoogiboksis kuvatud
jarjekorras. Kalibreerimise edenedes uuendatakse kuva
automaatselt ja kuvatakse jargmine samm.

'Park combine with engine
MARKUS: 4 1l | |running and header level
| | 1o ground.

CAUTION Header will mave

autom.- stand clear ,'

Press OK to continue amd

then Header Down button,

Kui vajutate sammude taitmisel PAOKLAHVI voi ei tee
slisteemis enam kui 3 minuti jooksul tihtegi sisestust, |llitub
kalibreerimine vilja.

MARKUS:

Veakoodide kirjeldused leiate kombaini kasutusjuhendist.

23. Kui kdik toimingud on tehtud, kuvatakse lehel teade
KALIBREERIMINE ONNESTUS. Kalibreerimismendiist
valjumiseks vajutage SISESTUS- voi PAOKLAHVI.

1003606

Figure 3.465: Case IH kombaini ekraan
MARKUS:
Kui ujuvasend muudeti AHHC kalibreerimiseks raskemaks,

seadistage see parast kalibreerimist tagasi soovitatud
ujuvasendisse.
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24. Veenduge, et ekraanil kuvataks ikoon AUTOMAATNE

KORGUS (A), nagu naidatud kohas (B). Kui heeder on
seadistatud maapinnal Idikamiseks, kinnitab see, et
kombain kasutab heedri andurit maapinnale avaldatava
surve tuvastamiseks Oigesti.

MARKUS:

Ikoonid (A) ja (B) kuvatakse monitoril alles parast
separaatori ja heedri rakendamist ning seejarel juhtpaneelil
HEEDRI JATKAMISNUPU vajutamist.

MARKUS:

Vili AUTOMAATNE KORGUS (B) vdidakse kuvada mis tahes
vahekaardil TOO, mitte tingimata vahekaardil TOO 1.

Figure 3.466: Case IH kombaini ekraan

Trumli kérguseanduri pingete kontrollimine — Case IH kombainid

Rulli kdrgusandurite pingevaljundit saab vaadata kabiinis oleva kombaini ekraani kaudu.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle ldheduses.

MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1.

Valige kombaini ekraani avalehel DIAGNOSTIKA (A).
Kuvatakse DIAGNOSTIKA leht.
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1009755

Figure 3.467: Case IH kombaini ekraan

1023899
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2. Valige vahekaart SATTED (A). Kuvatakse SATETE leht.

-ﬂ.-u ki ,IF Batlings
3. Valige meniist GROUP (Rihm) suvand HEADER By | ' Hender
(Heeder) (B) __._1 | Paramuoter
-\_)} | | Reel vertical Position
4. Valige menuust PARAMETER (Parameeter) suvand REEL s Madule SPH
VERTICAL POSITION (Trumli vertikaalasend) (C). I”C"“ o

Q ;EI;SCH-MMII: 10 Mama
AN _85

Comnector and pin

o
oS
(<3}
™
N
oS
-

5. Valige vahekaart GRAAFIK (A). Kuvatakse graafik RULLI ~
VERTIKAALASEND. — ¥ Ren Verticu Posiion

e

6. Pinge Glempiiri (B) vaatamiseks langetage rulli. Pinge peaks

olema 4,1-4,5 V.

7. Pinge Ulempiiri (C) vaatamiseks tostke rulli. Pinge peaks
olema 0,5-0,9 V. =z

8. Kui mis tahes pinge pole ettenahtud vahemikus, siis vt A | L
jaotist Trumli kérguseanduri kontrollimine ja reguleerimine,

Lnit
page 212. | %anu

Pasaly | Serimge | EEELY

1023897

Figure 3.469: Case IH kombaini ekraan

Eelseadistatud l6ikekbrguse seadistamine — Case IH, 120, 230, 240 ja 250 seeria kombainid

Kui heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) stisteem on konfigureeritud heedriga td6tama, saab seadistada
eelseadistatud IGikek&rguse.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle Idheduses.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

262085 285 Parandus A



T606

MARKUS:

Indikaator (A) peaks olema asendis 0 (B), kui heeder paikneb
maapinnast 254 — 356 mm (10 — 14 in) k&rgusel. Kui heeder
paikneb maapinnal, peaks indikaator olema madala maapinna
surve korral asendis 1 (C) ja kérge maapinna surve korral asendis
4 (D). Ujuvasendi kasutamise maaravad pd&llukultuuri ja pinnase
tingimused. Ideaalne sate on vdimalikult kerge, kus heeder ei
hiple ega jata pollukultuuri I6ikamata. Raskes seadistuses
to6tamine kulutab I8ikelati kulumisplaate enneaegselt.

1. Rakendage separaator ja heeder.
2. Tostke voi langetage heeder kasitsi soovitud [6ikekdrgusele.

3. Vajutage SEADELULITIT 1 (A). Luliti (A) kérval olev tuli
suttib.

MARKUS:
Peenhadlestamiseks kasutage lilitit (C).

MARKUS:

Eelseadete seadistamisel seadistage heedri asend alati enne
rulli asendit. Kui heeder ja rull seadistatakse korraga, siis
rulli satteid ei salvestata.

4. Tdostke voi langetage trummel soovitud asendisse kasitsi.

5. Vajutage SEADELULITIT 1 (A). Liliti (A) kdrval olev tuli
suttib.

6. Tostke vOi langetage heeder kasitsi soovitud teisele
IGikekorgusele.

7. Vajutage SEADELULITIT 2 (B). Liliti (B) k&rval olev tuli siittib.

8. Tostke voi langetage trummel teise soovitud to0asendisse
kasitsi.

9. Vajutage SEADELULITIT 2 (B). Luliti (B) k&rval olev tuli siittib.

262085 286

Figure 3.470: Ujuvasendi indikaator

Figure 3.471: Ettevotte Case kombaini juhtseadised
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10. Sattepunktide vahetamiseks vajutage HEEDRI
JATKAMISNUPPU (A).

11. Heedri tdstmiseks vajutage ja hoidke NIHUTUSNUPPU (B)
juhtkangi taga all ning vajutage HEEDRI
JATKAMISNUPPU (A). Heedri langetamiseks vajutage
HEEDRI JATKAMISNUPPU (A) Uiks kord, et heeder naaseks
eelseadistatud kérgusele.

MARKUS:

HEEDRI TOSTMISE/LANGETAMISE liilitite (C) ja (D)
vajutamisel liilitatakse AUTOMAATSE KORGUSE reziim vilja.
AUTOMAATSE KORGUSE reziimi uuesti sisseliilitamiseks
vajutage HEEDRI JATKAMISNUPPU (A).

Figure 3.472: Ettevotte Case kombaini juhtseadised

3.10.8 Challenger® ja Massey Ferguson® 6 ja 7 seeria kombainid

Et heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) stisteem Ghilduks Challenger®-i ning Massey Ferguson® 6- ja 7-seeria
kombainidega, peate oma kombaini heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima rulli
kiiruse satted, seadistama AHHC juhtseadmed ning kalibreerima AHHC slisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

Pingevahemiku kontrollimine kombaini kabiinis — Challenger® ja Massey Ferguson®

Heedri automaatse kdrguskontrolli andur peab nduetekohaseks toimimiseks tédtama kindlas pingevahemikus.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle ldheduses.

MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Viige heeder maapinnast 254-356 mm (10-14 tolli) kérgusele ja avage lukust ujuvasend.
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2. Veenduge, et ujuvasendi lukustushoovastik on mélemas
asukohas alumistel stopperitel (seibi A ei saa liigutada).

MARKUS:

Kui heeder ei ole jargmise kahe sammu ajal alumistel
stopperitel, voib pinge t66 kaigus vahemikust vdlja minna ja
pdhjustada heedri automaatse kdrguse kontrollslisteemi
(AHHC) rikke. Kui heeder ei ole alumistel stopperitel, leiate
juhised punktist 3.11 Heedri loodimine, page 449.

3. Keerake lahti polt (A) ja libistage indikaatorplaati (B), kuni
osuti (C) naitab nulli (D).

4. Keerake polt (A) kinni.
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Figure 3.474: Ujuvasendi indikaator
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5. Avage kombainimonitoril lehekilg FIELD (Vali) ja siis
vajutage diagnostikaikooni. Kuvatakse lehekiilg = I_ S b J [ Syatem
MISCELLANEOUS (Muu).

6. Vajutage nuppu VMM DIAGNOSTIC (VMM-i
diagnostika) (A). Kuvatakse lehekilg VMM DIAGNOSTIC

(VMM-i diagnostika). : ["""‘ "“""""‘"‘l I W it 1

[ Englon atar --I [ Alarms

7. Avage vahekaart ANALOG IN (Analoogsisend) (A) ja siis
valige nelja vahekaarti all oleva tekstiboksi vajutamisega
VMM MODULE 3 (VMM-i moodul 3). AHHC anduri pinget
naidatakse nitd lehekiljel vaartusena HEADER HEIGHT
RIGHT POT (Heedri kGrguse parempoolne pot.) ja HEADER
HEIGHT LEFT POT (Heedri kdrguse vasakpoolne pot.).
Ndidud vodivad olla veidi erinevad.

1019360

Figure 3.476: Challenger® kombaini ekraan

8. Langetage kombaini s66tekorpus taielikult (ujuvmoodul

peab olema heedrist taielikult eraldatud). igital 10 Froes i
MARKUS: - [ Unae i cal oo
Kaldtransportoori taielikuks langetamiseks tuleb ldlitit 1 1 :';fz r
HEADER DOWN (Heeder alla) v&ib-olla hoida mdni - e
sekund all. 1511 iﬁ E
9. Vaadake pingeniditu. X
1]
10. Tostke heeder maapinnast 254—356 mm (10-14 tolli) .
korgusele ja avage lukust ujuvasend. ..
11. Vaadake pingenaitu. S
12. Kui anduri pinge ei jaa alam- ja tilempiiri vahemikku v&i kui Figure 3.477: Challenger® kombaini ekraan

pinge alam- ja Glempiiri vahemik pole piisav, seadistage
pinge piirvdartusi. Juhiseid vt jaotisest 3.10.3 Pingepiiride
kdsitsi kontrollimine, page 257.
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Heedri automaatse korguskontrolli sisseliilitamine — Challenger® ja Massey Ferguson®

Heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) siisteem peab olema sisse lilitatud, enne kui selle funktsioone saab
konfigureerida.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

Heedri automaatse k&rguskontrolli (AHHC) t66 tagamiseks on vajalikud jargmised siisteemikomponendid.

e P&himoodul (trikkplaat) ja heedri ajamimoodul (triikkplaat), mis on paigaldatud kaardipessa kaitsmepaneeli
moodulis (FP)

e Multifunktsionaalne juhtkangi operaatori sisendid
e Juhtkonsooli mooduli (CC) paneelile paigaldatud operaatori sisendid
e Heedri elektrohidrauliline tdstmise juhtklapp

Heedri automaatse k&rguskontrolli sisseliilitamiseks toimige jargmiselt.

1. Sirvige heedri juhtlilitit kasutades heedri juhtimise

suvandeid, kuni esimeses sdnumiboksis kuvatakse AHHC ] 2 3
ikoon (A). AHHC reguleerib heedri kdrgust maapinna suhtes = %5';
vastavalt kdrguse ja tundlikkuse seadetele. (el
. il
L lwme. s I )
: [ J— EIN
155 T [&r O
il = | . 5 b .0 e
- m T
Sl R =
i Laag :

A

Figure 3.478: Challenger® kombaini ekraan

Heedri automaatse kérguskontrolli kalibreerimine — Challenger® ja Massey Ferguson®

Heedri automaatne kdrguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle ldheduses.

MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vai ekraan olla muutunud. K&ige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, voib see AHHC kalibreerimist takistada. Ujuvasend tuleb kalibreerimiseks vdib olla
seadistada raskemaks, et heeder ujuvmooduli kiiljest ei eralduks.
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Heedri automaatse kérguskontrolli siisteemi (AHHC) parima jéudluse tagamiseks tehke toimingud, kui kesklili on asendis D.
Kui kalibreerimine on |6pule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhised leiate 3.9.5 Heedri nurk,

page 197.

1. Veenduge, et keskliili oleks asendis D.

2. VAUADE lehel vajutage DIAGNOSTIKA ikooni (A). Kuvatakse

MITMESUGUSE teabe leht

3. Vajutage KALIBREERIMISNUPPU (A). Kuvatakse
KALIBREERIMISTE leht.

4. Vajutage HEEDRI nuppu (A). HEEDRI KALIBREERIMISE leht

kuvab hoiatuse.

262085

291

B, 0. 8w
L

e

| o T

1018176

¥ Dioagrnost iil

||

Al aims

Chaflar

1018166

I Feeml  speeecd I

Hlewe

Figure 3.481: Challenger® kombaini ekraan

1018167
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5. Lugege hoiatusteadet ja vajutage seejarel rohelist
margistusmarki.

The hoader wil
Ticaly.
ot

1003669

6. Kalibreerimise I6puleviimiseks jargige ekraanil kuvatavaid
juhiseid.
MARKUS:
Kalibreerimise saab tihistada igal ajal, kui vajutate ekraanil
TUHISTAMISNUPPU. Kui heedri kalibreerimine on pooleli,

saab kalibeerimise tiihistada ka juhtkangi ULES, ALLA,
PAREMA voi VASAKULE KALLUTAMISE nuppudega.

MARKUS:

Kui kombainil puudub HEEDRI KALLUTUSE funktsioon v&i
see ei toimi, siis vGidakse kalibreerimise ajal kuvada
hoiatused. Kui need hoiatused ilmuvad, vajutage rohelist
margistusmarki. See ei mojuta AHHC kalibreerimist.

(=]
~
©
©
S
oS
-

MARKUS: Figure 3.483: Challenger® kombaini ekraan

Kui AHHC kalibreerimisprotseduuri I6puleviimiseks oli
ujuvasend seatud raskemaks, reguleerige ujuvsiisteem
parast kalibreerimise |6ppu soovituslikku to6asendisse.

Heedri kérguse reguleerimine — Challenger® ja Massey Ferguson®

Heedri automaatne kdrguskontrolli (AHHC) funktsioon vGimaldab operaatoril maarata kindlad heedri kdrgused.

A\ OHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle ldheduses.

MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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Kui heedri automaatne korguskontroll (AHHC) aktiveeritakse,
vajutage juhtkangil HEEDRI LANGETAMISE nuppu ja vabastage
see. AHHC langetab heedri automaatselt maaratud kdrgusele.

Valitud AHHC kérgust saate reguleerida juhtkonsoolil asuva
nupuga HEIGHT ADJUSTMENT (K&rguse reguleerimine) (A).
Nupu keeramine paripaeva suurendab valitud k&rgust ja nupu
vastupdeva keeramine vahendab valitud kdrgust.

1018169

Figure 3.484: Kombaini juhtkonsoolil olev kdrguse
reguleerimise nupp

Heedri téstmis-/langetamiskiiruse reguleerimine — Challenger® ja Massey Ferguson®
Heedri tGstmis- ja langetamiskiirust saab konfigureerida, avades kombaini ekraanil mentGi HEEDRI JUHTIMINE.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Vajutage VALIADE lehel HEEDRI ikooni (A). Kuvatakse
HEEDRI leht.

1019361

Figure 3.485: Challenger® kombaini ekraan
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2. Vajutage HEEDRI JUHTNUPPU (A). Kuvatakse HEEDRI
JUHTNUPU leht.

1003730

Figure 3.486: Challenger® kombaini ekraan

3. Avage vahekaart TABLE SETTINGS (Laua satted).

4. Vajutage Ulesnoolt valikul MAX UP PWM ja suurendage
protsenti ning tostmiskiirust. Vajutage allanoolt valikul MAX
UP PWM ja vdhendage protsenti ning tdstmiskiirust.

5. Vajutage llesnoolt valikul MAX DOWN PWM ja suurendage
protsenti ning langetamiskiirust. Vajutage allanoolt valikul
MAX DOWN PWM ja suurendage protsenti ning
langetamiskiirust.

-~
™
N~
™
S
=3
-

Figure 3.487: Challenger® kombaini ekraan

Heedri automaatse kérguskontrolli tundlikkuse seadistamine — Challenger® ja Massey Ferguson®

Tundlikkuse reguleerimisel maaratakse 16ikelati tGles-/allaliikumise vahemaa enne, kui heedri automaatne k&rguskontroll
(AHHC) sellele reageerib ja s6otekorpust téstab voi langetab. Kui tundlikkus on seatud maksimumile, on vaja ainult vaikseid
maapinna kdrguse muutuseid, et stisteem hakkaks sé6tekorpust tdstma véi langetama. Kui tundlikkus on seatud
miinimumini, on vaja suuri maapinna kdrguse muutuseid, et slisteem hakkaks s66tekorpust tdstma vGoi langetama.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle ldheduses.

MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Vajutage VALIADE lehele HEEDRI ikooni. Kuvatakse HEEDRI leht.
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2. Vajutage HEEDRI JUHTNUPPU (A). Kuvatakse HEEDRI
JUHTNUPU leht. Tundlikkust saate sellel lehel reguleerida = [ TRy e
tles- ja allanooltega. aalrT

|.#_ il cont ral l

1003730

3. Reguleerige tundlikkus maksimaalsele seadistusele.

4. Aktiveerige AHHC ja vajutage juhthooval olevat nuppu
HEADER LOWER (Heedri langetamine).

5. Vahendage tundlikkust, kuni kaldtransport6or jaab paigale
ega porka Ules-alla.

MARKUS:

See on maksimaalne tundlikkus ja iksnes algseadistus.
Loplik seadistus tuleb teha pollul, kuna slisteemi reaktsioon
varieerub maapinnast ja tootingimustest séltuvalt.

MARKUS: |

Kui maksimaalset tundlikkust pole vaja, vdhendab vahem
tundlik seadistus heedri kérguse korrigeerimise sagedust ja
osade kulumist. Akumulaatorklapi osaline avamine
pehmendab heedri tdstesilindrite t66d ja vahendab heedri
asendi otsimist.

Figure 3.489: Challenger® kombaini ekraan

3.10.9 CLAAS 500 seeria kombainid

Et heedri automaatse k&rguskontrolli (AHHC) slisteem thilduks CLAAS 500-seeria kombainidega, peate oma kombaini
heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima rulli kiiruse satted, seadistama AHHC
juhtseadmed ning kalibreerima AHHC siisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

Heedri automaatse kbrguskontrolli kalibreerimine — CLAAS 500-seeria

Heedri automaatne kdrguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, vGib see AHHC kalibreerimist takistada. Ujuvasend tuleb kalibreerimiseks véib olla
seadistada raskemaks, et heeder ujuvmooduli kiljest ei eralduks.
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MARKUS:

Heedri automaatse k&rguskontrolli siisteemi (AHHC) parima jéudluse tagamiseks tehke toimingud, kui kesklili on asendis D.
Kui kalibreerimine on |6pule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhised leiate 3.9.5 Heedri nurk,
page 197.

1. Veenduge, et kesklili oleks asendis D.

2. Kasutage klahvi < (A) vdi klahvi > (B) ja valige AUTO
HEADER, seejarel vajutage klahvi OK (C). Leht E5 naitab, kas
heedri automaatne kdrguskontroll on sees voi viljas.

1010067

Figure 3.490: Kombaini CLAAS juhtseadised

3. AHHC sisselilitamiseks vajutage klahvi — (A) voi + (B) ja
seejarel vajutage klahvi OK (C).

4. Lulitage sisse peksumehhanism ja heeder.

1003749

Figure 3.491: Kombaini CLAAS juhtseadised

5. Kasutage klahvi < vGi > ja valige CUTT. HEIGHT LIMITS,

) - C . y - ) o
seejarel vajutage kombaini juhtnuppu OK. SR —
— Fertinl winh pap :l
6. Jargige ekraani olevaid juhiseid, et programmeerida heedri Reting 208 n
. R . . v . . Buna hudies i
Gilemine ja alumine piirvaartus sisteemi CEBIS. Bt ree | it "
e e s OO0 [ 1]
Learsing stacted
Twiven % IR Fotial wih ey Srbing sl
by wdi s el wight  Besl ond wiep Bty el
Table leagih stops Forslalli rowl otopn Garis smtes DT lad bl ploten
N
=T Foe y R
;dl*.lﬁlildiulﬂ": ﬂw 8

Figure 3.492: Kombaini CLAAS ekraan
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7. Valige klahviga < vGi > SENSITIVITY CAC, seejarel vajutage ’ st Al P
kombaini juhtnuppu OK. e
.. ZE =L S
MARKUS: n S
. . . . . ~ . - “\‘\\ & [ T o
AHHC siisteemi tundlikkuse seadistamine mdjutab heedri [ rie sten v o
AHHC-slisteemi reaktsioonikiirust. 1,-‘{ \ \
| |
8. Kasutage klahvi — vGi + ja muutke reaktsioonikiiruse
seadistust, seejarel vajutage kombaini juhtnuppu OK. D 000 be tomn S} 00d QDM
| i towate 0] Cott bwight Limats Partind widih prop. Berkiog meitio
arhing etk Bute resl hwight  lew] ond vapm St e
luble besgrh viaps Fora/afu reel oo Warie swton BUDFF Ead dechpliam |
&
£ ¥ 1% #ﬁﬁﬂ!fﬂ'@ﬂe
Figure 3.493: Kombaini CLAAS ekraan
9. Tundlikkuse seadistamiseks kasutage joont (A) v3i ’ T . P
vadrtust (B). YT N
. X o ::nl willh prag. i“
MARKUS: ' Rorking ofth s
Seadistust saab reguleerida vahemikus 0-100%. Kui “\ Sarte et VT i
tundlikkus on reguleeritud vaartusele 0%, ei mojuta @ )
andurribade signaalid automaatset |16ikekdrguse seadistust. \ \
Kui tundlikkus on reguleeritud vaartusele 100%, mdjutavad —
andurribade signaalid automaatset |8ikek&rguse D 0.00 ba 00WA A3 00t QDU
automaatset seadistust maksimaalselt. Soovitatav ERMEEERRNEE  Cov: bwight Ginits Farvinl widih oy ki i
. Harkisg widik Pute sl bmight  Reel eed cleps Batn lwider
|ahtePunkt on 50%. Table esgih stop  Farefale reel snam Varia -m-;ll'ﬂ bl ek pliam <
MARKUS: = 5
] | | ! == | i
Kui ujuvasend muudeti AHHC kalibreerimiseks raskemaks, = K ':#| % LuiBs A9 ]
seadistage see parast kalibreerimist tagasi soovitatud Figure 3.494: Kombaini CLAAS ekraan

ujuvasendisse.

Loikekorgus — CLAAS 500-seeria

Loikekdrguseid saab programmeerida eelseadistatud I8ikekdrguse ja autom. kontuuri siisteemidesse. Ule 150 mm (6 tolli)
korguselt I6ikamiseks kasutage eelseadistatud 18ikekGrguse sliisteemi ja alla 150 mm (6 tolli) kérguselt IGikamiseks kasutage
automaatse kontuuri siisteemi.

Loikekorguse eelseadistamine — CLAAS 500 seeria

Kui heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) stisteem on konfigureeritud ja aktiveeritud, saab seadistada eelseadistatud
IGikekdrguse.

A\ OHT!

Veenduge, et Iaheduses ei oleks korvalisi isikuid.

MARKUS:

Péarast selle dokumendi avaldamist voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Kaivitage mootor.
2. Vajutage masina sisselllitusnuppu.

3. Rakendage peksumehhanism.
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Lulitage sisse heeder.

Automaatse kontuuri slisteemi aktiveerimiseks vajutage
luhidalt nuppu (A) vGi eelseadistatud IGikekdrguse stisteemi
aktiveerimiseks vajutage lihidalt nuppu (B).

MARKUS:

Nuppu (A) kasutatakse ainult koos heedri kérguse
automaatjuhtimise (AHHC) funktsiooniga. Nuppu (B)
kasutatakse ainult koos 18ikekdrgusele naasmise
funktsiooniga.

Kasutage klahvi < (C) v&i > (D) ja valige LOIKEKORGUSE leht,
seejarel vajutage klahvi OK (E).

Soovitud IGikekdrguse maaramiseks vajutage klahvi — (A) voi
+ (B). Nool néitab valitud |6ikekGrgust skaalal.

Sattepunkti valimiseks vajutage lihidalt nuppu (A) voi
nuppu (B).

Korrake sattepunkti jaoks etappi 7, page 298.

262085 298

Figure 3.495: Juhthoova nupud

Figure 3.497: Juhthoova nupud
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Loikekorguse kasitsi seadistamine — CLAAS 500 seeria

Kui heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) stisteem on konfigureeritud ja aktiveeritud, saab eelseadistatud IGikekdrgust
kasitsi konfigureerida.

A oHT!

Veenduge, et Iaheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Heedri tostmiseks véi langetamiseks soovitud
IGikekdrgusele vajutage nuppu (A) voi (B).

2. Lo&ikekdrguse salvestamiseks vajutage ja hoidke nuppu (C) 3
sekundit all (kui uus seadistus on salvestatud, k&lab
helisignaal).

3. Soovi korral programmeerige teine sattepunkt, kasutades
heedri soovitud 16ikekdrgusele tdstmiseks nuppu (A) voi
langetamiseks nuppu (B) ja vajutage korraks nuppu (C), et
teine seadepunkt salvestada (kui uus seadistus on
salvestatud, k&lab helisignaal).

1003746

MARKUS:

Maapinnalt krgemal 16ikamiseks korrake sammu 1, page
299 ja kasutage sammu 2, page 299 korrates nupu (C)
asemel nuppu (D).

Figure 3.498: Juhthoova nupud

Heedri automaatse kérguskontrolli tundlikkuse seadistamine — CLAAS 500-seeria

Tundlikkuse reguleerimisel maaratakse I6ikelati tles-/allaliikumise vahemaa enne, kui heedri automaatne k&rguskontroll
(AHHC) sellele reageerib ja séotekorpust téstab voi langetab. Kui tundlikkus on seatud maksimumile, on vaja ainult vaikseid
maapinna kdrguse muutuseid, et slisteem hakkaks s66tekorpust tdstma vdi langetama. Kui tundlikkus on seatud
miinimumini, on vaja suuri maapinna kdrguse muutuseid, et siisteem hakkaks s66tekorpust tdstma voi langetama.

MARKUS:

Enne AHHC siisteemi tundlikkuse seadistamist tuleb méaarata heedri Glemised ja alumised piirid. Seadistust saab reguleerida
vahemikus 0-100%. Kui tundlikkus on reguleeritud vaartusele 0%, ei mdjuta andurribade signaalid automaatset
IGikekdrguse seadistust. Kui tundlikkus on reguleeritud vaartusele 100%, mdjutavad andurribade signaalid automaatset
IGikekdrguse automaatset seadistust maksimaalselt. Soovitatav lahtepunkt on 50%.

MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vai ekraan olla muutunud. Kéige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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1. Kuva SENSITIVITY CAC valimiseks kasutage klahvi < (C) vGi
> (D) ja seejarel vajutage klahvi (E).

2. Reaktsioonikiiruse muutmiseks kasutage klahvi — (A) vGi
+ (B) ja seejarel vajutage klahvi (E).

Figure 3.499: Kombaini CLAAS juhtseadised

3. Tundlikkuse satte maaramiseks kasutage joont (A) voi ,’ Wheat E jaad
vaartust (B). % 0.0 | Seeitiviny X h B
H " T | Partial widih peog. [
5 pring potitine ]
Berhing wiith Lis
fata baadar EFF
%_’ Warin stem DUTFF 23
@7 : E
| N —
O] con  ocomn 3 0td L0

[EENIEEIEEE Gt seoptt Dl Fartial miis ey, Becking it
Barkisg width Pate real bwight  Rew] eed ity Baty fwader
Tuble Desgth staps  Forefale reel wtaps Varie sotos DUDFF Fad. dech yhis

PZEAEIEAEE=IAN © 0]

Figure 3.500: Kombaini CLAAS ekraan

1003784
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Figure 3.501: Ujuvasendi optimeerija tundlikkuse seadistamise skeem
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Trumli automaatse kiiruse reguleerimine — CLAAS 500 seeria
Eelseadistatud trumlikiiruse saab maarata heedri automaatfunktsioonide aktiveerimisel.
MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Kasutage klahvi < vGi >, et valida RULLI AKEN. Aknas E15
kuvatakse rulli praegune ettenihke- voi aeglustuskiirus
liilkumiskiiruse suhtes.

Figure 3.502: Kombaini CLAAS ekraan

2. Vajutage klahvi OK (C), et avada aken REEL SPEED (Trumli
kiirus).

3. Kasutage klahvi — (A) voi klahvi + (B), et maarata rulli kiirus
praeguse liikumiskiiruse suhtes. Aknas E15 kuvatakse
valitud rulli kiirus.

1003749

4. Trumli kiiruse kasitsi reguleerimiseks valige poordlilitiga
asend (A) ja seejarel kasutage trumli kiiruse maaramiseks
klahvi = voi +.

1003753

Figure 3.504: Kombaini CLAAS poordliiliti
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5. Seadistuse salvestamiseks vajutage ja hoidke nuppu (A) voi
nuppu (B) 3 sekundit all (kui uus seadistus on salvestatud,
kélab helisignaal).

MARKUS:

Iga kord, kui nuppu (A) vdi nuppu (B) vajutatakse
3 sekundit, salvestatakse rulli kiiruse ja 10ikek&rguse
hetkevaartuseed.

6. Kasutage klahvi < v&i >, et valida RULLI AKEN. Aknas E15
kuvatakse rulli praegune ettenihke- véi aeglustuskiirus
liilkumiskiiruse suhtes.

262085 303

Figure 3.506: Kombaini CLAAS ekraan
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Figure 3.507: Kombaini CLAAS ekraan
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7. Vajutage klahvi OK (E) ja kasutage klahvi < (C) vdi > (D) akna
REEL FORE AND AFT (Trumli pikisuund) valimiseks.

8. Maarake trumli pikisuund klahviga — (A) vGi + (B).

MARKUS:

Trumli pikisuuna maaramiseks saab kasutada ka juhthoova
nuppu (A) voi (B) (nagu on naidatud joonisel 3.509, page
304).

9. Vajutage ja hoidke nuppu (A) vdi nuppu (B) 3 sekundit all,
et salvestada seadistus CEBIS-esse (kui uus seadistus on
salvestatud, k&lab helisignaal).

MARKUS:

Iga kord, kui nuppu (A) vGi nuppu (B) vajutatakse
3 sekundit, salvestatakse rulli kiiruse ja |GikekGrguse
hetkevaartuseed.

Figure 3.509: CLAAS-i juhthoova nupud

3.10.10 CLAAS 600 ja 700 seeria kombainid

Et heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) stisteem Ghilduks CLAAS 600- ja 700-seeria kombainidega, peate oma
kombaini heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima rulli kiiruse satted, seadistama
AHHC juhtseadmed ning kalibreerima AHHC siisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

Heedri automaatse korguskontrolli kalibreerimine — CLAAS 600- ja 700-seeria

Heedri automaatne kdrguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

MARKUS:

Péarast selle dokumendi avaldamist voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, vGib see AHHC kalibreerimist takistada. Ujuvasend tuleb kalibreerimiseks véib olla
seadistada raskemaks, et heeder ujuvmooduli kiljest ei eralduks.

MARKUS:

Heedri automaatse kérguskontrolli siisteemi (AHHC) parima joudluse tagamiseks tehke toimingud, kui kesklili on asendis D.
Kui kalibreerimine on |6pule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhised leiate 3.9.5 Heedri nurk,
page 197.
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1. Veenduge, et kesklili oleks asendis D.
2. Veenduge, et heedri ujuvasend on lukustamata.

3. viige tiivad lukustatud asendisse.

4. lkooni AUTO CONTOUR (Automaatne kontuur) (B)
esiletostmiseks kasutage juhtnuppu (A) ning selle valimiseks
vajutage juhtnuppu (A).

Figure 3.510: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

5. Kasutage juhtnuppu (A) ja tdstke heedrit meenutav ikoon
lles- ja allanooltega (pole naidatud) esile. Valiku tegemiseks
vajutage juhtnuppu (A). Ekraanil kuvatakse esiletdstetud
heedri ikoon (B).

Figure 3.511: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

6. Kasutage juhtnuppu (A), et Ules- ja allanoolega heedri ikoon
(B) esile tGsta. Valiku tegemiseks vajutage juhtnuppu (A).

Figure 3.512: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

262085 305 Parandus A



T6O

7. Kasutage juhtnuppu (A), et tOsta esile kruvikeeraja
ikoon (B).

8. Lulitage sisse kombaini separaator ja kaldtransportoor.

9. Vajutage juhtnuppu (A). Kuvatakse edenemisriba.

Figure 3.513: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

10. Tostke sootekorpus taiesti iles. Edenemisriba (A) edeneb
vaartusele 25%.

11. Langetage sootekorpus taiesti alla. Edenemisriba (A)
edeneb vaartusele 50%.

12. Tostke s6otekorpus tdiesti Gles. Edenemisriba (A) edeneb
vaartusele 75%.

13. Langetage sdotekorpus taiesti alla. Edenemisriba (A)
edeneb vaartusele 100%.

4 j.

|
|
'1;0369

Figure 3.514: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

14. Veenduge, et edenemisribal (A) kuvatakse 100%.
Kalibreerimine on naid I6pule viidud.

MARKUS:

Kui pinge ei jaa kogu kalibreerimise ajaks vahemikku
0,5-4,5V, antakse ekraanil teada, et Sppimistoiming ei ole
IGpetatud.

Agerd milth Tus

@: i
J

e mmi

" 10.7
MARKUS: - )R : st
Kui ujuvasend muudeti maapinnal kalibreerimiseks
raskemaks, seadistage see parast kalibreerimist tagasi
soovitatud ujuvasendisse.

Figure 3.515: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob
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Loikekbrguse seadistamine — CLAAS 600 ja 700 seeria

Operaator saab konfigureerida kaks eri IGikekdrguse eelseadistust. Kdrguse eelseadistusi saab valida kombaini juhtkangi
abil.

A oHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Langetage heeder soovitud |6ikekGrgusele voi maapinna
surve sattele. Ujuvasendi indikaator peaks naitama vaartust
1,5.

2. Hoidke heedri tostmise ja langetamise lliti (A) vasakut
kiilge all, kuni kuulete heli.

Figure 3.516: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

Heedri automaatse korguskontrolli tundlikkuse seadistamine — CLAAS 600- ja 700-seeria

Tundlikkuse reguleerimine juhib kaugust, mida I6ikelatt peab les v&i alla Iabima enne kui heedri kdrguse
automaatjuhtimine (AHHC) reageerib ning kaldtransportoori téstab voi langetab. Kui tundlikkus on seatud maksimaalsele
tasemele, siis on kaldtransportoori tdstmiseks v&i langetamiseks vaja ainult maapinna kdrguse vaikest muutust. Kui
tundlikkus on seatud minimaalsele tasemele, siis on kaldtransportoori tostmiseks voi langetamiseks vaja maapinna kdrguse
suurt muutust.

MARKUS:

Péarast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed voi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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1. Kasutage juhtnuppu (A) ja tdstke HEEDRI/RULLI ikoon (B)
esile. Valiku tegemiseks vajutage juhtnuppu (A). Avaneb
HEEDRI/RULLI dialoogiaken.

2. Valige HEEDRI ikoon.

Figure 3.517: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

3. Valige ikoon FRONT ATTACHMENT PARAMETER SETTINGS
(Eesmise lisaseadme parameetri satted) (A). Kuvatakse
satete loend.

4. Valige loendist SENSITIVITY CAC (B).

Figure 3.518: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

5. Valige SENSITIVITY CAC ikoon (A).

MARKUS:

Tundlikkuse seadistamiseks peate muutma LOIKEKORGUSE
SEADISTUST (B) vaikeséttelt 0. Sate vahemikus 1 kuni 50
tagab kiirema reaktsiooni, sdate vahemikus —1 kuni =50
aeglasema reaktsiooni. Parima tulemuse saavutamiseks
seadistage sammuga 5.

6. Kui heedri ja ujuvmooduli vaheline reaktsioon on maapinnal
IGikamisel liiga aeglane, siis suurendage satet CUTTING
HEIGHT ADJUSTMENT (Ldikekdrguse reguleerimine). Kui
heedri ja ujuvmooduli vaheline reaktsioon on liiga kiire, siis
vahendage satet CUTTING HEIGHT ADJUSTMENT

(LBikekdrguse reguleerimine). Figure 3.519: Kombaini CLAAS ekraan

7. Kui heedrit langetatakse liiga aeglaselt, suurendage
tundlikkust. Kui heeder porkab liiga kdvasti vastu maad vaoi
seda langetatakse liiga kiiresti, vdhendage tundlikkust.
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Trumli automaatse kiiruse reguleerimine — CLAAS 600 ja 700 seeria

Eelseadistatud trumlikiiruse saab maarata heedri automaatfunktsioonide aktiveerimisel.

MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Kasutage juhtnuppu (A) ja tdstke HEEDRI/RULLI ikoon (B)
esile. Valiku tegemiseks vajutage juhtnuppu (A). Avaneb
HEEDRI/RULLI dialoogiaken.

Figure 3.520: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

2. Kasutage juhtnuppu (A), et valida RULLI KIIRUS (B), ja
reguleerige rulli kiirust (kui te El kasuta automaatset rulli
kiirust). Dialoogiboksis kuvatakse graafik.

(o)
N
[N
=}
=

]

Figure 3.521: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

262085 309 Parandus A



T60

3. Valige dialoogiboksist AUTO REEL SPEED (Trumli
automaatne kiirus) suvand ACTUAL VALUE (A) (Tegelik
vaartus) (kui kasutate trumli automaatkiirust). Dialoogiboks
ACTUAL VALUE (Tegelik vaartus) naitab trumli
automaatset kiirust.

Figure 3.522: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

4. Kasutage juhtnuppu (A) ja t&stke véi alandage rulli kiirust.

MARKUS:

See valik on saadaval ainult siis, kui mootor t66tab
tdisgaasil.

Figure 3.523: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

Rulli kérguse anduri ja rulli pikisuunalise paiknemise anduri kalibreerimine — CLAAS 600 ja 700 seeria

Heedri automaatne kdrguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:
Rulli pikisuunalist asendit saab kalibreerida siis, kui paigaldatud on valikuline CLAAS-i integreerimiskomplekt (MD #B7231).

MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, voib see AHHC kalibreerimist takistada. Ujuvasend tuleb kalibreerimiseks vGib olla
seadistada raskemaks, et heeder ujuvmooduli kiljest ei eralduks.

MARKUS:

Heedri automaatse kérguskontrolli sisteemi (AHHC) parima joudluse tagamiseks kalibreerige maapinnal, kui kesklali on
asendis D. Kui kalibreerimine on IGpule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhiseid vaadake 3.9.5
Heedri nurk, page 197.
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A oHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

1. Ka&ivitage mootor.

2. Paigutage heeder maapinnast 254-356 mm (10-14 tolli) kdrgusele. Laske mootoril té6tada.
OLULINE!:

ARGE lilitage mootorit vilja. Et andurid digesti kalibreeritaks, peab kombain tédtama tiihipddretel.

3. Kasutage juhtnuppu (A) ja tdstke EESMISE TOOSEADISE
ikoon (B) esile. Valiku tegemiseks vajutage juhtnuppu (A).

Figure 3.524: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

4. Kasutage juhtnuppu (A) ja téstke RULLI ikoon (B) esile.
Valiku tegemiseks vajutage juhtnuppu (A).

Figure 3.525: Kombaini CLAAS ekraan ja konsool

262085 311 Parandus A



T60

5. Tostke RULLI KORGUSE ikoon (A) esile. Valiku tegemiseks
vajutage juhtnuppu.

6. Valige loendist LEARNING END STOPS (Otsapiirikute
Gppimine) (B).

7. Kruvikeeraja ikooni (B) esiletdstmiseks kasutage
juhtnuppu (A).

8. Vajutage juhtnuppu.

A\ HOIATUS!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdorvalisi isikuid.

9. Ekraanil kuvatakse edenemisriba (A).

10. Rulli tdstmiseks ja langetamiseks jargige ekraanil kuvatavaid
juhiseid.

262085 312

Figure 3.527: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

Figure 3.528: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob
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11. Veenduge, et edenemisriba (A) kuvaks 100%. Kui
edenemisriba kuvab 100%, on kalibreerimine IGpule viidud.

@: i

1 s mn Tns

e mmi

o
10.7

emh |

Figure 3.529: Kombaini CLAAS ekraan, konsool ja
juhthoob

12. Kui kombainil on CLAAS’i integreerimiskomplekt (MD
#B7231) Kalibreerige rulli pikisuunalist andurit, valides
RULLI HORISONTAALASENDI (A) ja seejarel OPPIMISE
PIIRAJAD (B). Seejarel korrake samme 7, page 312 kuni 11,
page 313.

Figure 3.530: Kombaini CLAAS ekraan ja konsool

Trumli automaatse kdrguse reguleerimine — CLAAS 600 ja 700 seeria

Rulli automaatse kérguse seadistust saab konfigureerida kombaini ekraanil menid RULL kaudu.

MARKUS:
Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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1. Valige pooratava KIIRNUPU (A) abil ikoon REEL
(Trummel) (B).

1026242

2. Kasutage juhtnuppu (A), et valida lehe ilaosas RULLI
AUTOMAATSE KORGUSE ikoon (B).

MARKUS:

RULLI AUTOMAATSE KORGUSE ikoon (C) lehe keskel peab
olema mustalt esile tdstetud. Kui see ei ole must, siis ei ole
piirajad seadistatud vodi ei ole heedri automaatne
korguskontroll (AHHC) aktiivne. Juhiseid vt jaotisest Rulli
kérguse anduri ja rulli pikisuunalise paiknemise anduri
kalibreerimine — CLAAS 600 ja 700 seeria, page 310.

3. Reguleerige vilimise kerimisnupu (A) abil AHHC praeguse
asendi jaoks trumli automaatne kdrgus. Eelseadistatud
trumliasendi langetamiseks keerake kerimisnuppu
vastupdeva; eelseadistatud trumliasendi tostmiseks keerake
kerimisnuppu pdripdeva. Ekraanil uuendatakse praegust
satet (B).

MARKUS:

Kui lehekiilje keskel olev ikoon AUTO REEL HEIGHT (Trumli
automaatne kdrgus) pole musta varvi, siis pole AHHC asend
hetkel aktiivne.

1026245

\! — :
Figure 3.533: Kombaini CLAAS ekraan ja konsool
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3.10.11 CLAAS 5000, 6000, 7000 ja 8000 seeria kombainid

Et heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) slisteem Ghilduks CLAAS 5000, 6000, 7000 ja 8000 seeria kombainidega,
peate oma kombaini heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima rulli kiiruse satted,
seadistama AHHC juhtseadmed ning kalibreerima AHHC siisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

Heedri seadistuste kiirjuhend — CLAAS 5000, 6000, 7000 ja 8000 seeria
Kasutage jargmises tabelis toodud teavet, et ndha FD2-seeria FlexDraper® heedri. jaoks soovitatud seadistusi.

Uksikasjalikke juhiseid vaadake CLAAS 5000, 6000, 7000 ja 8000 seeria kombainide heedri seadistamise ja kalibreerimise
protseduuridest.

Table 3.37 Heedri sdatted — CLAAS 7000 ja 8000 seeria

Seadistusparameeter Soovitatud sadte
Eesmise tooseadise tllip Muu tootja paindlik I5ikelatt
Toolaius Seadistage heedri laius

Langemiskiirus automaatse

o Reguleerige vastavalt eelistustele
kontuuri jargimisega

Rulli kiiruse reguleerimine Reguleerige vastavalt eelistustele

Heedri seadistamine — CLAAS 5000, 6000, 7000 ja 8000 seeria

Et seadistada heeder to6tama koos heedri automaatse kérguskontrolli (AHHC) slisteemiga, peate sisenema CEBIS-e
terminali kaudu meniitisse EESMINE TOOSEADIS.

MARKUS:
Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Valige pohilehelt FRONT ATTACHMENT (Eesmine
lisaseade) (A).

Figure 3.534: Siisteemi CEBIS pohileht
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2. Valige ripploendist suvand FRONT ATTACHMENT
PARAMETERS (Eesmise lisaseadme parameetrid) (A).

3. Valige EESMISE TOOSEADISE PARAMEETRITE lehel EESMISE
TOOSEADISE TUUP (A).

4. Valige ripploendist suvand FLEX CUTTERBAR PRODUCT BY
OTHER MANUFACTURER (Muu tootja paindlGikelati
toode) (B).

5. Valige EESMISE TOOSEADISE PARAMEETRITE lehel
TOOLAIUS (A).

6. Heedri laiuse madramiseks libistage reguleerimisnoolt (B)
tles voi alla.

7. Satete salvestamiseks valige linnukese simbol (C).
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Figure 3.536: Lisaseadme parameetrite lehekiilg
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Figure 3.537: Lisaseadme parameetrite lehekiilg
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Heedri automaatse kbrguskontrolli kalibreerimine — CLAAS 7000- ja 8000-seeria

Heedri automaatne kdrguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel todalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle laheduses.
MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, voib see AHHC kalibreerimist takistada. Ujuvasend tuleb kalibreerimiseks vdib olla
seadistada raskemaks, et heeder ujuvmooduli kiiljest ei eralduks.

MARKUS:

Heedri automaatse kdrguskontrolli sisteemi (AHHC) parima jGudluse tagamiseks kalibreerige maapinnal, kui kesklili on
asendis D. Kui kalibreerimine on I0pule viidud, seadistage keskliili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhiseid vaadake 3.9.5
Heedri nurk, page 197.

1. Valige POHILEHEL EESMINE TOOSEADIS (A).

2. Valige menilst LEARNING PROCEDURES

~ . TG prneaaatns of frond Eschmoni *_ Dafirga o the il
(Oppeprotseduurid) (A). e L
N of - (S
3. Valige FRONT ATTACHMENT HEIGHT (Eesmise lisaseadme 8 g Proet atchmant 5
kdrgus) (B). e v res B
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Figure 3.539: Oppeprotseduuride lehekiilg
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4. Jargige KIRJELDUSE ja MARKUSTE viljadel (A) toodud
juhiseid.

5. Vastava teate ilmumisel valige dppeprotseduuri
alustamiseks nupp OK (A).

262085
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Figure 3.541: Kasutaja juhtseadised
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6. Kui teilt seda kusitakse, tostke eesmine to0seadis
multifunktsionaalse hoova nupuga (A).

7. Kui teilt seda kisitakse, langetage eesmine tooseadis
multifunktsionaalse hoova nupuga (B).

8. Korrake eelmisi samme vastavalt kuvatavatele juhistele,
kuni kalibreerimine on I6pule viidud.

£

Figure 3.542: Multifunktsionaalne hoob

Loike- ja rulli kérguse eelseadistuse seadistamine — CLAAS 5000, 6000, 7000 ja 8000 seeria

Rulli ja I6ikekdrguse seadistused saab kombaini salvestada. Saagi koristamisel saab need satted juhtkangiga valida.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle ldheduses.

MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Maarake soovitud 18ikekérgus multifunktsionaalse hoova
sootekorpuse tdstmise/langetamise nuppudega (A).

2. Soovitud rulliasend maarake nuppudega (B).

3. Sitete salvestamiseks vajutage AUTOMAATSE KORGUSE
EELSATTE nuppu (C) ja hoidke seda all.

£

Figure 3.543: Multifunktsionaalne hoob
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Heedri kdrguse moddikul kuvatakse kolmnurk (A), mis
nditab eelseadistatud taset.

Figure 3.544: Siisteemi CEBIS pohileht

Heedri automaatse kérguskontrolli tundlikkuse seadistamine — CLAAS 7000- ja 8000-seeria

Tundlikkuse reguleerimisel maaratakse I6ikelati tles-/allaliikumise vahemaa enne, kui heedri automaatne k&rguskontroll
(AHHC) sellele reageerib ja s6otekorpust téstab voi langetab. Kui tundlikkus on seatud maksimumile, on vaja ainult vaikseid
maapinna kdrguse muutuseid, et slisteem hakkaks s66tekorpust tdstma vdi langetama. Kui tundlikkus on seatud
miinimumini, on vaja suuri maapinna kdrguse muutuseid, et slisteem hakkaks s66tekorpust tdstma voi langetama.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle ldheduses.

MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Valige pohilehelt FRONT ATTACHMENT (Eesmine
lisaseade) (A).

Figure 3.545: Siisteemi CEBIS pohileht
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2. Valige ripploendist suvand FRONT ATTACHMENT

PARAMETERS (Eesmise lisaseadme parameetrid) (A).

3. Kerige loendit ja valige ikoon DROP RATE WITH AUTO
CONTOUR (Langetuskiirus koos autom. kontuuriga) (A).

4. Langetuskiiruse reguleerimiseks nihutage regulaatori

noolt (B) ules voi alla.

5. Satete kinnitamiseks valige linnukese siimbol (C).
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Figure 3.546: Eesmise lisaseadme parameetrite
lehekiilg

@@

Y T Y Tl [T B0

o

P | Drep s min ALITO CONTOUR X _‘“I
v &

Maawren AUTD CONTOLUN oot prossrs

Figure 3.547: Langetuskiirus koos autom. kontuuri
lehekiiljega

Rulli automaatse kiiruse reguleerimine — CLAAS 5000, 6000, 7000 ja 8000 seeria

Eelseadistatud trumlikiiruse saab maarata heedri automaatfunktsioonide aktiveerimisel.

A\ OHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et

keegi ei oleks masina all, peal ega selle ldheduses.

MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe

saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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1. Valige pohilehelt FRONT ATTACHMENT (Eesmine
lisaseade) (A).

2. Valige loendist SETTINGS ON FRONT ATTACHMENT
(Eesmise lisaseadme satted) (A).

3. Valige REEL TARGET VALUES (Trumli sihtvaartused) (B).

4. Valige ikoon REEL SPEED ADJUST (Trumli kiiruse
reguleerimine) (C).

5.  Trumli kiiruse sihtvaartuse reguleerimiseks nihutage
regulaatori noolt (A) tles voi alla.

6. Satete salvestamiseks valige linnukese siimbol (B).
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Figure 3.548: Siisteemi CEBIS pohileht
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Rulli kérgusanduri ja pikisuunalise asendi anduri kalibreerimine — CLAAS 7000- ja 8000-seeria

Heedri automaatne kdrguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle laheduses.

MARKUS:
Rulli pikisuunalist asendit saab kalibreerida siis, kui paigaldatud on valikuline CLAAS-i integreerimiskomplekt (MD #B7231).

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

Kui rulli tdstmise ja langetamise funktsioonid ei toimi mudeliaasta 2022 ja uuematel CLAAS kombainidel ootusparaselt,
vOtke Uhendust oma MacDoni edasimiiijaga.

1. Paigutage heeder maapinnast 254 — 356 mm (10 — 14 in) kdrgusele.
MARKUS:

ARGE lilitage mootorit vilja. Et andurid Sigesti kalibreeritaks, peab kombain té6tama tiihipdoretel.

2. Valige pohilehelt FRONT ATTACHMENT (Eesmine
lisaseade) (A).

Figure 3.551: Siisteemi CEBIS pdhileht
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Figure 3.552: Eesmise lisaseadme lehekiilg
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5. Jargige KIRJELDUSE ja MARKUSTE viljadel (A) toodud
juhiseid.

6. Vastava teate ilmumisel valige dppeprotseduuri
alustamiseks nupp OK (A).

Figure 3.554: Kasutaja juhtseadised
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7. Kui kombainil on CLAAS’i integreerimiskomplekt (MD
#B7231) Rulli pikisuunalise asendi anduri kalibreerimiseks Lisderiky orocasheons of fork shachinen | |- S Eateenes d
Fotemmanted sfiey m el sila benerd fungs Fevmil

valige 6ppimiseks RULLI HORISONTAALASEND (A) ja jargige
kuvatavaid juhiseid.
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Figure 3.555: Eesmise lisaseadme lehekiilg

3.10.12 Gleaner R65/R66/R75/R76 ja S seeria kombainid

Et heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) stisteem Uhilduks Gleaner R65-/R66-/R75-/R76- ja S-seeria kombainidega,
peate oma kombaini heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima rulli kiiruse satted,
seadistama AHHC juhtseadmed ning kalibreerima AHHC siisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

Pingevahemiku kontrollimine kabiinist — Gleaner R65/R66/R75/R76 ja enne 2016. aastat toodetud
S seeria

Heedri automaatse kdrguskontrolli andur peab nGuetekohaseks toimimiseks tootama kindlas pingevahemikus.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Paigutage heeder maapinnast 254 — 356 mm (10 — 14 in) kdrgusele.

2. Avage ujuvasend lukust.

262085 325 Parandus A



T606

3. Veenduge, et ujuvasendi lukustushoovastik on mélemas
asukohas alumistel stopperitel (seibi A ei saa liigutada).

MARKUS:

Kui heeder ei ole jargmise kahe sammu ajal alumistel
stopperitel, vib pinge t60 kaigus vahemikust valja minna ja
pohjustada heedri automaatse kdrguse kontrollsiisteemi
(AHHC) rikke. Kui heeder ei ole alumistel stopperitel, leiate
juhised punktist 3.11 Heedri loodimine, page 449.

4. Kui osuti pole nulli peal, Iddvendage polt (A) ja libistage
ujuvasendi indikaatorplaati (B), kuni osuti (C) naitab 0 (D).

5. Keerake polt (A) kinni.

262085 326

g O ]
8 B
I
p (s}
p (s}

A

\

1031911

\

1031914

1]

ﬂ

Figure 3.557: Ujuvasendi indikaator
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Figure 3.558: Kombaini ndidikuplokk

6. Veenduge, et heedri ujuvasend on lukustamata.

7. DiagnostikareZiimi sisenemiseks hoidke 3 sekundit all ndidikuplokis olevat nuppu (A).
8. Kerige nupu (B) abil allapoole, kuni LCD-ekraanil kuvatakse LEFT (Vasak).

9. Vajutage nuppu OK (C). LCD-ekraanil ndidatud number on heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) anduri pingenait.
Pingenaitude taieliku vahemiku ndagemiseks tstke ja langetage heedrit.

Heedri sdtete kiirjuhend — Gleaner S9-seeria kombainid
Kasutage jargmises tabelis toodud teavet, et ndha FD2-seeria FlexDraper® heedri. jaoks soovitatud seadistusi.
Uksikasjalikke juhiseid vaadake Gleaner S9-seeria kombaini heedri seadistamise ja kalibreerimise protseduuridest.

Table 3.38 Heedri sdtted — Gleaner S9-seeria

Seadistusparameeter Soovitatud site
Heedri tilp Power Flow
Heedril on rulli paigalduse markeruut Margitud
Rulli 1abimo&6t 40
Rulli PPR75 30
Tundlikkus (RTC) 50
Tundlikkus (AHHC) 60
Heedri kiiruse juhtnupp?’é Aeglane: ules 45 / alla 40

Kiire: Gles 100 / alla 100

75. Impulsid pdorde kohta
76. Kaheastmeline nupp, mille esimene kiiruse aste on aeglane ja teine aste kiire.
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Table 3.38 Heedri sdtted — Gleaner S9-seeria (jatk)

Seadistusparameeter Soovitatud site
Heedri kilgnihe 0
Sootekorpusest IGikelatini 68

Heedri automaatse kérguskontrolli sisseliilitamine — Gleaner R65-/R66-/R75-/R76-seeria ja enne 2016.
aasta S-seeria

Enne korguse ja tundlikkuse reguleerimist lulitage heedri automaatne kdrguskontroll (AHHC) sisse.

MARKUS:

Pérast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

Heedri automaatse kérguskontrolli (AHHC) t66 tagamiseks on vajalikud jargmised slisteemikomponendid.
e P&himoodul ja heedri ajamimoodul, mis on paigaldatud kaardipessa kaitsmepaneeli moodulis (FP).

e Multifunktsionaalse hoova operaatorisisendid.

¢ Juhtkonsooli mooduli (CC) paneelile paigaldatud operaatorisisendid.

e Heedri elektrohldrauliline tdstmise juhtklapp.
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Figure 3.559: Kombainiheedri automaatse kérguse juhtseadised

1. Vajutage AUTOMAATREZIIMI nuppu (A), kuni AHHC LED (B) hakkab vilkuma. Kui RTC tuli vilgub, vajutage
AUTOMAATREZIIMI nuppu (A) uuesti, kuni see lilitub AHHC-le.

A\ HOIATUS!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.
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2. Vajutage korraks juhtkangi nuppu (A). AHHC tuli peaks
vilkumise |Gpetama ja pdlema jdgama. Heeder peaks
maapinnale langema. AHHC on niild rakendatud ja saate
seadistada kdrguse ja tundlikkuse satteid.

3. Kasutage juhtseadmeid ning seadistage kdrgus ja tundlikkus
vastavalt muutuvatele maapinna tingimustele, nagu
madalad slivendid ja pdldude dravoolukraavid.

1003580

Figure 3.560: Juhthoob

Heedri automaatse kérguskontrolli kalibreerimine — Gleaner R65-/R66-/R75-/R76-seeria ja enne 2016.
aasta S-seeria

Heedri automaatne kdrguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, vGib see AHHC kalibreerimist takistada. Ujuvasend tuleb kalibreerimiseks véib olla
seadistada raskemaks, et heeder ujuvmooduli kiiljest ei eralduks.
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Figure 3.561: Kombainiheedri automaatse korguse juhtseadised

A. Automaatreziimi nupp AUTO MODE B. AHHC tuli C. Kalibreerimisnupp CAL1
D. Heedri tostmise tuli E. Heedri langetamise tuli F. Automaatreziim AUTO
G. Kalibreerimisnupp CAL2

MARKUS:

Heedri automaatse k&rguskontrolli sisteemi (AHHC) parima joudluse tagamiseks kalibreerige maapinnal, kui kesklili on
asendis D. Kui kalibreerimine on IGpule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhiseid vaadake 3.9.5
Heedri nurk, page 197.

MARKUS:

Kalibreerimine tuleks teha tasasel pinnal heedrit rakendamata. Heedri kdrguse ja kallutamise funktsioonid ei tohi olla
automaat- ega ootereziimis. Mootori pé6rded peavad tletama 2000 p/min. 2004 ja varasematel kombainimudelite heedri
kallutamisvalik ei toimi MacDoni heedritega. AHHC kalibreerimiseks tuleb see siisteem eemaldada ja keelata. Juhised leiate
kombaini kasutusjuhendist.

1. Veenduge, et kesklili oleks asendis D.
2. Vajutage AUTOMAATREZIIMI nuppu (A), kuni siittib AHHC tuli (B).

3. Hoidke all nuppu CAL1 (Kal 1) (C), kuni ndete jargmiste tulede vilkumist: heedri t&stmine (D), heedri langetamine (E),
kallutuse automaatreziim (F) ja AHHC (B).

4. Langetage heeder tdielikult ja hoidke HEEDRI LANGETAMISE nuppu 5 kuni 8 sekundit all, et tagada ujuvmooduli
eraldumine heedri kiiljest.

5. Vajutage nuppu CAL2 (Kal 2) (G), kuni heedri langetuse tuli (E) IGpetab vilkumise, vabastage, kui heedri tdstmise tuli (D)
hakkab vilkuma.

6. Tostke heeder maksimaalsele kdrgusele ja veenduge, et heeder toetuks alumistele stopperitele.
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7. Vajutage nuppu CAL2 (G), kuni heedri tdstmise tuli (D) kustub.
MARKUS:

Jargmised sammud kehtivad ainult 2005. aasta ja uuematele kombainidele, millel on Smartraci s66tekorpus.

8. Oodake, kuni HEEDRI VASAKULE KALLUTAMISE tuli (pole naidatud) hakkab vilkuma, ja seejarel kallutage heeder
maksimaalselt vasakule.

9. Vajutage nuppu CAL2 (G), kuni HEEDRI VASAKULE KALLUTAMISE tuli (pole naidatud) Idpetab vilkumise, seejarel
vabastage nupp, kui HEEDRI PAREMALE KALLUTAMISE tuli (pole naidatud) hakkab vilkuma.

10. Kallutage heeder paremale maksimumasendisse.

11. Vajutage nuppu CAL2 (Kal 2) (G), kuni kdik jargmised margutuled vilguvad: heedri tdstmine (D), heedri langetamine (E),
kdrguse automaatreziim (A), parem ja vasak heeder (pole ndidatud) ja kallutuse automaatreziim (F).

12. Viige heeder keskasendisse.
13. Kalibreerimisest valjumiseks ja kdigi vaartuste salvestamiseks vajutage nuppu CAL1 (C). KGik tuled peaksid vilkumise
IGpetama.

MARKUS:

Kui ujuvasend muudeti AHHC kalibreerimiseks raskemaks, seadistage see parast kalibreerimist tagasi soovitatud
ujuvasendisse.
Akumulaatori viljaliilitamine — Gleaner R65-/R66-/R75-/R76-seeria ja enne 2016. aasta S-seeria

Kui akumulaator on sisse lilitatud, mdjutab kombaini kdrguse reguleerimise reaktsiooniaega, mis voib mdjutada heedri
automaatse korguskontrolli (AHHC) sisteemi joudlust.

Juhiseid akumulaatori sisse- ja véljalllitamiseks vaadake
kombaini kasutusjuhendist. Parima joudluse tagamiseks lllitage
sootekorpuse akumulaator vilja.

MARKUS:

Akumulaator asub vasaku eesmise teljetala ees.
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Figure 3.562: Kombaini akumulaatori
SISSE-/VALJALULITUSNUPP

A - akumulaatori hoob (véljaliilitatud asend)
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Heedri téstmis-/langetamiskiiruse requleerimine — Gleaner R65-/R66-/R75-/R76-seeria ja enne 2016.
aasta S-seeria

Heedri automaatse k&rguskontrolli (AHHC) slisteemi stabiilsust m&jutab hiidrovedeliku vooluhulk. Reguleerige heedri
téstmis-/langetamiskiirust, et tagada heedri automaatse kdrguskontrolli siisteemi stabiilsus.

Veenduge, et heedri tostmise (A) ja langetamise (B) piirajad
hidrokollektoris oleksid seadistatud nii, et heedri tdstmiseks
maapinnalt maksimaalsele kdrgusele (hlidrosilindrid taielikult
pikendatud) kulub ligikaudu 6 sekundit ja heedri langetamiseks
maksimaalselt kdrguselt maapinnale kulub samuti ligikaudu

6 sekundit.

Kui heeder liigub maapinnal olles liiga palju (nt vibamine),
reguleerige langetamiskiirust nii, et heedri maapinnale
langetamiseks kulub 7 v&i 8 sekundit.

MARKUS:

Tehke see reguleerimine hiidrostiisteemi normaalsel
tootemperatuuril (54,4 °C [130 °F]) ja mootoril taisgaasil.

Figure 3.563: Heedri tostmise ja langetamise
reguleeritavad piirajad

Maapinna surve reguleerimine — Gleaner R65/R66/R75/R76 ja enne 2016. aastat toodetud S seeria

Reguleerige heedri maapinna surve seadistust nii, et surve oleks voimalikult vaike, kuid piisavalt suur, et heeder to6tamise
ajal ei porkaks.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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1. Veenduge, et indikaator (A) oleks asendis 0 (B) ja heeder
254-356 mm (10-14 tolli) maapinnast kérgemal. Muidu
tuleb kontrollida ujuvasendi anduri valjundpinget. Juhiste
saamiseks vt Pingevahemiku kontrollimine kabiinist —
Gleaner R65/R66/R75/R76 ja enne 2016. aastat toodetud
S seeria, page 325.

MARKUS:

Kui heeder paikneb maapinnal, peaks indikaator olema
madala maapinna surve korral asendis 1 (C) ja kdrge
maapinna surve korral asendis 4 (D). Ujuvasendi kasutamise
madravad pollukultuuri ja pinnase tingimused. Ideaalne
sate on véimalikult kerge, kus heeder ei hiiple ega jata
pollukultuuri Idikamata. Raskes seadistuses tootamine
kulutab Idikelati kulumisplaate enneaegselt. Figure 3.564: Ujuvasendi indikaator

2. Veenduge, et heeder on heedri kdrguse automaatjuhtimise
(AHHC) reZiimis. Seda naitab pusivalt pdlev margutuli AUTO Q
MODE (Automaatreziim) (A).

3. Heeder laskub kdrgusele (maapinna surve), mis vastab
korguse juhtnupuga (B) valitud asendile. Maapinna
minimaalse surve valimiseks keerake nuppu vastupaeva ja
maapinna maksimaalse surve valimiseks paripdeva.
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Figure 3.565: AHHC konsool

Heedri automaatse kérguskontrolli tundlikkuse reguleerimine — Gleaner R65-/R66-/R75-/R76-seeria ja
enne 2016. aasta S-seeria

Heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) tundlikkus viitab vahemaale, mille vGrra peab I6ikelatt tles vai alla liilkuma, enne
kui AHHC reageerib ja s6otekorpust tostab voi langetab.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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Figure 3.566: Heedri kdrguse automaatjuhtimise konsool

Regulaator SENSITIVITY ADJUSTMENT (Tundlikkuse reguleerimine) (A) juhib kaugust, mida Idikelatt peab les voi alla ldbima
enne kui heedri kérguse automaatjuhtimine (AHHC) reageerib ning kaldtransport66ri tdstab voi langetab.

Kui regulaator SENSITIVITY ADJUSTMENT (Tundlikkuse reguleerimine) (A) on seatud maksimumtasemele (keeratud taiesti
péaripaeva), siis on kaldtransportoori téstmiseks voi langetamiseks vaja ainult maapinna kdrguse vaikest muutust. Selles
asendis liigub I&ikelatt umbes 19 mm (3/4 tolli) Ules ja alla enne, kui juhtmoodul edastab hidraulilisele juhtklapile signaali
heedriraami tdstmiseks vdi langetamiseks.

Kui regulaator SENSITIVITY ADJUSTMENT (Tundlikkuse reguleerimine) (A) on seatud miinimumtasemele, siis on
kaldtransportoori téstmiseks vGi langetamiseks vaja maapinna kdrguse suurt muutust. Selles asendis liigub IGikelatt umbes
51 mm (2 tolli) Gles ja alla enne, kui juhtmoodul edastab hidraulilisele juhtklapile signaali heedriraami téstmiseks voi
langetamiseks.

Sisend HEADER SENSE LINE (Heedri tuvastusliin) muudab samuti tundlikkuse vahemikku. Lintheedriga ihendamisel
vGimaldab vastupdevane asend (vahim tundlikkus) umbes 102 mm (4 tolli) vertikaalset liikkumist enne korrigeerimist.
Hdirete ja diagnostikavigade térkeotsing — Gleaner R65/R66/R75/R76 ja enne 2016. aastat toodetud
S seeria

Sellest jaotisest leiate teavet heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) ststeemiga seotud helisignaalide ja vigade
tahenduse kohta. Haired ja diagnostikavead kuvatakse kombaini elektroonilisel naidikupaneelil (EIP).

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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Ekraani tiiiip

Kuvatakse tahhomeetril (A) vaartusena XX vGi XXX.
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Figure 3.568: Kombaini elektrooniline naidikuplokk (EIP)

MARKUS:
Kuvatakse LCD-ekraanil (A) vaartusena XX in v8i XXX cm.

Hdiire tingimused

Kui kaitsmepaneel edastab veateade, kdlab helisignaal. Helisignaal kdlab iga 10 sekundi jarel viis korda. Elektroonilise
naidikupaneeli (EIP) ekraanil (A) kuvatakse heedrisistemi viga HDR CTRL, millele jargneb HGT ERR korguse puhul, ja HDR
CTRL, millele jargneb TILT ERR kallutuse puhul. Heedri kdrguse LED vilgub kollaselt kaks korda sekundis.

Veaolukorra ilmnemisel hakkab roheline LED vilkuma (olenevalt sisendist kas roheliselt, kollaselt vGi punaselt). Peale selle
kuvatakse ekraanil teade haire olemuse tuvastamiseks. Naiteks vilguvad vaheldumisi HYD TEMP, OPEN, SHRT.

Diagnostilised rikked
Vt joonist 3.568, page 335.
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Kui heedri kdrguse lilitit (B) hoitakse all vahemalt 5 sekundit, siis Iaheb EIP heedri diagnostikareziimi. Kui EIP on sisenenud
heedri diagnostikareziimi, siis kuvab LCD-ekraan (ndidatud eelmisel lehekiiljel) teate HDR DIAG (Heedri diagnostika).

Selles rezZiimis olles kuvatakse EIP LCD-ekraanil 3 sekundi méddudes heedri veaparameetrite sildid. Kogu kuvatav teave on
kirjutuskaitstud.

Nupud OK (C) ja CLEAR (Tuhjenda) (D) voimaldavad teil parameetrite loendit sirvida. Kui aktiivseid veakoode pole,
kuvatakse EIP LCD-ekraanil NO CODE (Koode pole).

Parameetri kuvamisel naidatakse selle silti 3 sekundit, misjarel kuvatakse automaatselt selle vaartus.
Kui vaartuse kuvamise ajal vajutate nuppu OK (C), siis liigutakse jargmise parameetri ja selle sildi juurde.
Kui parameetri sildi kuvamise ajal vajutatakse nuppu OK (C) enne 3 sekundi méddumist, siis ndidatakse parameetri vaartus.

Nupuga AREA (ALA) (E) saab suvandeid lilitada. Kui LCD-ekraanile ilmub s&na LEFT (Vasak), siis vajutage nuppu OK (C) ning
ekraanil kuvatakse heedri kérguse automaatjuhtimise (AHHC) pinge.

Nupuga DIST (Vahemaa) (F) liigutakse tabelis tagasi.

Heedri diagnostikast valjumiseks ja tavareZiimi naasmiseks vajutage nuppu CLEAR (Tiihjenda) (D).

3.10.13 Gleaner S9 seeria kombainid

Et heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) stisteem Uhilduks Gleaner S9-seeria kombainidega, peate oma kombaini
heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima rulli kiiruse satted, seadistama AHHC
juhtseadmed ning kalibreerima AHHC siisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

Heedri seadistamine — Gleaner S9-seeria

Et seadistada heeder td6tama koos heedri automaatse kérguskontrolli (AHHC) slisteemiga, peate sisenema Tytoni terminali
kaudu meniitisse HEEDRI SATTED.
MARKUS:

Péarast selle dokumendi avaldamist véivad kombaini juhtseadmed voi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

AGCO Tyton terminali (A) kasutatakse Gleaner S9 seeria
kombainil MacDoni lintheedri seadistamiseks ja haldamiseks.
Ekraanil soovitud Uksuse valimiseks kasutage puuteekraani.

Figure 3.569: Operaatorite jaam — Gleaner S9

A - terminal Tyton B — juhthoob
C - drossel D - heedri juhtseadised
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Puudutage avalehe paremas llemises nurgas KOMBAINI

ikooni (A). Avaneb KOMBAINI POHIMENUU.

Puudutage KOMBAINI POHIMENUUS valikut HEADER

SETTINGS (Heedri satted) (A). Avaneb lehekiilg HEADER

SETTINGS (Heedri satted).
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Figure 3.570: Avakuval olev kombainiikoon
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Figure 3.571: Heedri satted kombaini p6himeniiiis
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Puudutage valja HEADER CONFIGURATION (Heedri
seadistamine) (A). Avaneb dialoogiboks, mis nditab
eelmddratud heedreid.

262085

Kui teie MacDoni heeder on juba seadistatud, siis ilmub
see heedrite loendis. Puudutage MacDoni heedri
nimetust (B) selle sinisena esiletdstmiseks ja seejarel
puudutage jatkamiseks rohelist margistusmarki (E).

Kui kuvatakse tksnes vaikeheeder (D), siis puudutage
nuppu ABC (C) ja kasutage MacDoni heedri teabe
sisestamiseks ekraaniklaviatuuri. Kui olete I6petanud,
siis valige lehekiljele HEADER SETTINGS (Heedri satted)
naasmiseks Uks alltoodud suvanditest.

— Roheline margistusmark (E) salvestab satted

— Prigikastiikoon (F) kustutab esiletdstetud heedri
loendist

— Punane X (G) tuhistab muudatuse(d)
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Figure 3.572: Heedri seadistusmeniiiis heedri sitete
lehekiiljel

Parandus A



T606

4. Masina kiilge paigaldatud heedri tlilibi muutmiseks
puudutage valja HEADER TYPE (Heedri tiitip) (A).

5. llmub eelmaéaratud heedritlitipide loend.

MacDon FD2-seeria FlexDraper®-i heedrite puhul
puudutage valikut POWER FLOW (A)

Valiku salvestamiseks ja jatkamiseks puudutage rohelist
linnukese marki (B)

6. Veenduge, et markeruut HEADER HAS REEL ATTACHED
(Heedri trummel on Ghendatud) (A) on tahistatud.

262085

339

. o ha .
(V=
@ @
g | 0 Ile [IET |38

I
[ -
mwiem | 80] % e w0 w il A5
[ = =
e _a0]=

LT

1035993

e _l-h\wrﬁ_'_ﬁji el 45]%

1035997

Figure 3.575: Heedri seaded
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7. Puudutage vilja REEL DIAMETER (Trumli Iabimo0ot) (A),
misjarel kuvatakse numbriklahvistik. MacDoni trumli
kasutamisel sisestage 40.

8. Puudutage vilja REEL PPR (Trumli impulsse poorde
kohta) (B) ja sisestage MacDoni heedri vaartuseks 30.

MARKUS:

PPR maaratakse trumlikiiruse ketiratta hammaste arvu jargi.

1018411

Figure 3.576: Heedri seaded

9. Kui olete Idpetanud, puudutage rohelist margistusmarki (B) W ot 300
numbriklaviatuuri (A) allosas v&i valige tiihistamiseks .

)

punane X.
@\ |__J = |

An

10. Kui olete Idpetanud, puudutage lehekiilje HEADER
SETTINGS (Heedri satted) allosas olevat rohelist
margistusmarki (A).

[N
-
X
©
-
o
-

Figure 3.578: Heedrisatete leht
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Trumli miinimumckiiruse seadistamine ja trumli kalibreerimine — Gleaner S9 seeria

Et seadistada heedri rulli minimaalne kiirus té6tama koos heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) siisteemiga, ja
kalibreerida rull, tuleb siseneda meniiiisse RULLI SATTED.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle Idheduses.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed voi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Lehekiilje REEL SETTINGS (Trumli satted) avamiseks valige
COMBINE MAIN MENU (Kombaini p&himeniit) ja siis REEL
SETTINGS (Trumli satted) (A).

1018428

2. Minimaalse rullikiiruse madramiseks puudutage
MINIMAALSE KIIRUSE VALIA (B). Kuvatakse
ekraaniklahvistik. Sisestage soovitud vaartus. Uue vaartuse
aktsepteerimiseks puudutage rohelist linnukest,
tlhistamiseks punast X-i. Rulli kiirust ndidatakse thikutes
mph ja p/min.

MARKUS:

Lehekilje REEL SETTINGS (Trumli satted) allosas kuvatakse
trumli 13bimd0ot ja trumli impulsid poorde kohta (PPR).
Need vaartused on lehekiiljel HEADER SETTINGS (Heedri
satted) juba maaratud.

3. Rulli kiirus kalibreeritakse RULLI SATETE lehel, kui

puudutate lehe Ulemises paremas nurgas Figure 3.580: Trumli sitete kalibreerimine
KALIBREERIMISNUPPU (A).
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4. Avaneb CALIBRATION WIZARD (Kalibreerimisviisard) koos T Cancatan veward
ohuhoiatusega. & Reel Callbration

5. Veenduge, et koik kalibreerimisviisardi hoiatuses loetletud
tingimused on taidetud. Rulli kalibreerimise kinnitamiseks ja R oo 8 0 15 tar] e sy ey |
alustamiseks vajutage rohelist linnukest (A). Punase X-i (B)
vajutamisel kalibreerimine tuhistatakse. etz itarting caliosbion, ensiss the full

1
1. Ciperwtr i = Sest
4 Hester n drkengiged

Fredt mu Acorpt EuTion hg sladt B CRbDration

O+v] [XEe |

Figure 3.581: Kalibreerimisviisard

6. Kalibreerimisviisard kuvab teate, mis annab teada, et B abrmion itard

kalibreerimine on alanud. Rull hakkab aeglaselt pddrlema ja
rulli kiirus kasvab suurele kiirusele. Kuvatakse
edenemisriba. Vajaduse korral vajutage tiihistamiseks
punast X-i. Muul juhul oodake teadet, mis annab teada, et
rulli kalibreerimine on edukalt IGpetatud. Kalibreeritud
satete salvestamiseks puudutage rohelist linnukest.

é‘; Resl calibration complaled successfully

Artiial Ries Speet

1018475

Figure 3.582: Kalibreerimise edenemine

Heedri automaatsete juhtseadiste seadistamine — Gleaner S9 seeria
Heedri automaatfunktsioonid konfigureeritakse lehekiiljel HEADER SETTINGS (Heedri satted).
MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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1. Automaatsed juhtfunktsioonid: HEEDRI SATETE lehel on
automaatsete juhtfunktsioonide lilitamiseks klahvllitid
(VALJA/SISSE). MacDoni heedrite puhul veenduge, et
jargmised kaks funktsiooni oleksid aktiveeritud.

e RTC (naase ldikeasendisse) (A)
e AHHC (heedri automaatne k&rguskontroll) (B)

K&ik muud lilitid on blokeeritud (pole esile t&stetud).

2. Tundlikkus: site (C) maarab, kuidas juhtseade (RTC voi
AHHC) anduri tagasiside muutusele reageerib. Satteviljad
paiknevad otse klahvlilitite all. Tundlikkuse satte
sisestamiseks puudutage valja vastava kippliliti all ja
sisestage ekraaniklahvistikul uus vaartus.

Ny
se]
D
0
sel
S
-

Figure 3.583: Automaatsete juhtseadiste ja

e Suurendage tundlikkust, kui kombain ei vaheta sé6turi tundlikkuse sétted
asendit automaatreziimis piisavalt kiiresti.

e Vihendage tundlikkust, kui kombain automaatreziimis
pidevalt asendit muudab.

MARKUS:

MacDoni heedrite tundlikkuse alguspunktid on jargmised.
e 50 RTC (A) jaoks
e 60 AHHC (B) jaoks

3. Heedri kiirus: HEEDRI KIIRUSE JUHTSEADME ala (A) HEEDRI

SATETE lehel kasutatakse jargmiste kiiruste reguleerimiseks. ’ i

IncrweEn Fioae

e Kombaini esikiilje vasakule ja paremale kallutamiseks

e Heedri lles ja alla (aeglane ja kiire) liigutamise nupp on
kaheastmeline, mille esimene kiirus on aeglane ja teine
kiire

MARKUS:

MacDoni heedrite juhtimiskiiruse alguspunktid on
jargmised.

e Aeglane: 45 Ules / 40 alla
e Kiire: 100 Ules / 100 alla

1035986

Figure 3.584: Heedri kiiruse juhtimise satted
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4. Heedri nihked (A): Nihkekaugused on olulised saagi
kaardistamiseks. HEEDRI SATETE lehel on kaks
reguleeritavat méddet.

e | MiseDen FOTIS |

IncrweEn Fioae

e Heedri kilgnihe: kaugus heedri keskjoone ja masina
keskjoone vahel. Seadke see MacDoni heedri jaoks
vaartusele 0.

e Sootekorpusest IGikelatini: kaugus masina liidesest
IGikelatini. Seadke see MacDoni heedri jaoks vdartusele
68.

1035988

Figure 3.585: Heedri nihkesatted
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Figure 3.586: MacDoni heedri satete sisetamine

1035989

Heedri automaatse korguskontrolli kalibreerimine — Gleaner S9-seeria

Heedri automaatne kdrguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle ldheduses.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, voib see AHHC kalibreerimist takistada. Ujuvasend tuleb kalibreerimiseks v&ib olla
seadistada raskemaks, et heeder ujuvmooduli kiljest ei eralduks.

MARKUS:

Heedri automaatse k&rguskontrolli sisteemi (AHHC) parima joudluse tagamiseks kalibreerige maapinnal, kui kesklali on
asendis D. Kui kalibreerimine on IGpule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhiseid vaadake 3.9.5
Heedri nurk, page 197.

1. Puudutage KOMBAINI POHIMENUUS valikut HEADER
SETTINGS (Heedri satted) (A).

2. Vajutage lehe allosas nuppu KALIBREERI (A). Kuvatakse
HEEDRI SATETE leht.

Figure 3.588: Heedrisatete leht
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Lehe paremas servas kuvatakse heedri kalibreerimise
teave (A). Kuvatakse eri andurite (B) teave.

e Vasak ja parem heedri andur (pinge) (vaartused on
MacDoni heedrite puhul samad)

e Heedri kGrgusandur (mA)
e Kallutuse asendiandur (mA)

Jargmisi kehtivaid reziime ndidatakse anduri vaartuste (B) all
koos margistusmarkidega (C).

e Loikekdrgusele naasmine

e Heedri kGrguse automaatjuhtimine

3. Puudutage juhthooval olevat nuppu HEADER DOWN
(Heeder alla) (A). Heedri langetamisel hakkavad lehekdljel
HEADER CALIBRATION (Heedri kalibreerimine) olevad
vaartused muutuma.

4. Kui anduri vaartused on stabiilsed, puudutage ikooni
CALIBRATE (Kalibreeri) (A).

262085 346

Figure 3.591: Heedri kalibreerimine

1018422
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Kuvatakse akna HEADER CALIBRATION (Heedri
kalibreerimine) ohuhoiatus. Veenduge, et kdik tingimused
on taidetud.

Puudutage lehekiilje allosas olevat rohelist margistusmarki,
et kaivitada CALIBRATION WIZARD (Kalibreerimisviisard).

Ekraani allservas kuvatakse kalibreerimise edenemisriba.
Kalibreerimise saate igal ajal peatada, kui vajutate punast X-
i. Protsessi kdigus liigub heeder automaatselt ja
ebaiihtlaselt.

Kui kalibreerimine on I6pule jdudnud, kuvatakse teade ja
kokkuvatlik teave (A). Rohelised margistusmargid
kinnitavad, et funktsioonid on kalibreeritud (B).
Salvestamiseks puudutage alumist rohelist
margistusmarki (C).

347

V]

Header Calibration
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X

Figure 3.592: Heedri kalibreerimise hoiatus
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MARKUS:

Puudutage lehekdljel COMBINE MAIN MENU (Kombaini
pShimenid) ikooni CALIBRATION (Kalibreerimine) (A), et
kuvada CALIBRATION MENU (Kalibreerimismeniii), mis
vGimaldab eri kalibreerimiste valimist, sh heedri ja trumli
kalibreerimine.

1018440

Figure 3.595: Kalibreerimise otsemeniii

Heedri automaatse kérguskontrolli kasutamine — Gleaner S9-seeria

Kui heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) slisteem on seadistatud, jargige selle funktsioonide kasutamiseks neid
juhiseid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

Jargmiseid juhtseadiseid kasutatakse heedri kdrguse
automaatjuhtimise (AHHC) funktsioonidega.

e Terminal Tyton (A)
e Juhthoob (B)
e Drossel (C)

e Heedri juhtseadised (D)

Juhtseadistega tutvumiseks vt kombaini kasutusjuhendit.

Figure 3.596: Gleaner S9 kasutaja juhtseadised
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1. Kui heeder to6tab, siis vajutage kilgkallutuse liliti (A)

asendisse MANUAL (Kasitsi).

2. AHHC sisselllitamiseks vajutage luliti (B) tles asendisse |

3. AHHC rakendamiseks vajutage juhtkangil AHHC

juhtldlitit (A). Heeder liigub valitud sattepunkti asendisse.

4. Asendi tappishaalestuseks kasutage vajadusel

reguleerimisratast HEADER HEIGHT SETPOINT (Heedri
korguse sattepunkt) (A).

|
D
8
Op
®
S

Figure 3.599: Heedri juhtseadised
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Heedri pollusditete llevaatamine — Gleaner S9 seeria

Heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) seadetest saab kiire Glevaate, kui vajutada Tytoni terminali avalehel HEEDRI
ikooni.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Heedrijargmiste riihmaséatete vaatamiseks puudutage
avalehe paremal kiiljel HEEDRI ikooni.

e Heedri PRAEGUNE ASEND (B).

e SATTEPUNKTI katkestusasend (C) (tdhistatud punase
joonega).

e HEEDRI siimbol (D) — puudutage seda sattepunkti
katkestusasendi muutmiseks, milleks kasutage Tyton
terminali paremal kiiljel asuvat reguleerimisratast.

e AHHC LOIKEKORGUS (E) — peenhéilestage seda heedri
korguse sattepunkti juhtlilitiga heedri juhtseadmete
plokis.

* HEEDRI TOOLAIUS (F) Figure 3.600: Heedririihmad
e HEEDRI KALLE (G)

2. Valja puudutamisel kuvatakse ekraaniklaviatuur, kus saate
vadrtuseid seadistada. Sisestage uus vaartus ja puudutage
IGpetamiseks rohelist linnukest.

MARKUS:

Reguleerimisratas (A) asub Tytoni terminalist paremal.

©
N
X
@©
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-

Figure 3.601: Tytoni terminali parempoolsel kiiljel
olev reguleerimisratas
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MARKUS:

HEEDRI KORGUSE SATTEPUNKTI reguleerimisratas (A) kuulub
heedri juhtseadiste hulka.

Figure 3.602: Heedri juhtseadised

3.10.14 IDEAL™ seeria kombainid

Et heedri automaatne kdrguse kontrolli (AHHC) slisteem Ghilduks IDEAL™ seeria kombainidega, pead oma kombaini heedri
konfiguratsiooni seadistama vastavuses heedri mudeliga, konfigureerima rulli kiiruse satted, seadistama AHHC juhtseadmed
ning kalibreerima AHHC slisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

Heedri sdtete kiirjuhend — IDEAL™
Kasutage jargmises tabelis toodud teavet, et ndha FD2-seeria FlexDraper® heedri. jaoks soovitatud seadistusi.
Uksikasjalikke juhiseid vaadake IDEAL™-seeria kombaini heedri seadistamise ja kalibreerimise protseduuridest.

Table 3.39 Heedri satted — IDEAL™

Seadistusparameeter Soovitatud site
Heedri tltp Power Flow
Rulli markeruut Margitud
Rulli 1abimdot 102 cm (40 tolli)77
Rulli PPR78 Standardne — 38 Suure podrdemomendiga Suure kiirusega ketiratas
ketiratas — 68 -34
Tundlikkus (RTC) 50
Tundlikkus (AHHC) 60
Heedri kiiruse juhtnupp’® Aeglane: ules 45 / alla 40
Kiire: tiles 100 / alla 100
Heedri kiilgnihe 0
Séotekorpusest |Gikelatini 68

77. Kui rulli kiirust ei esitata Oigesti, saab rulli |dbimddtu suurendada vaartuseni 112 cm (44 tolli).
78. Impulsid pdorde kohta
79. Kaheastmeline nupp, mille esimene kiiruse aste on aeglane ja teine aste kiire.
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Heedri seadistamine — IDEAL™-seeria

Seadistage oma IDEAL™ seeria kombaini algsed konfiguratsioonivalikud heedri automaatse kdrguse kontrollstisteemi (AHHC)
seadistamisel.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MacDoni heedri seadistamiseks ja haldamiseks IDEAL™-seeria
kombainil kasutatakse Tyton terminali (A). Lehel soovitud
Uksuse valimiseks kasutage puuteekraani.

Figure 3.603: IDEAL™ seeria operaatorijaam

A - terminal Tyton B — juhthoob
C - drossel D - heedri juhtseadised

1. Puudutage avalehe paremas llemises nurgas KOMBAINI
ikooni (A). Avaneb KOMBAINI POHIMENUU.

1027717

Figure 3.604: Avakuval olev kombainiikoon
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2. Puudutage KOMBAINI POHIMENUUS valikut HEADER
SETTINGS (Heedri satted) (A). Avaneb lehekiilg HEADER
SETTINGS (Heedri satted).

1027719

Figure 3.605: Heedri satted kombaini péhimeniiiis
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3. Puudutage HEEDRI KONFIGURATSIOONI valja (A). Avaneb % - %0 Fmatie Sattings Cong
dialoogikast, kus on toodud heedri eelmairatud =t ReE -

konfiguratsiooniprofiilid. [, voms s

e Kui teie MacDoni heeder on juba seadistatud, kuvatakse : 7
see heedri loendis. Puudutage MacDoni heedri nime (B), ; ] d
see tOstetakse siniselt esile, seejarel puudutage
jatkamiseks rohelist linnukese marki (E).

e Kui kuvatakse ainult vaikeheeder (D), puudutage nuppu
ABC (C) ja sisestage ekraaniklahvistikul MacDoni heedri
teave, Kui olete I6petanud, valige Uks jargmistest
valikutest ja naaske HEEDRI SATETE lehele.

— Roheline linnuke (E) salvestab tehtud satted

— Prigikasti ikoon (F) kustutab loendis esile tdstetud
heedri

— Punane X (G) tihistab tehtud muudatuse(d)

MacDon FD24

Figure 3.606: Heedri seadistusmeniiiis heedri sitete
lehekiiljel
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4. Masina kiilge paigaldatud heedri tlilibi muutmiseks

o — MW Npader Setlilign Cofitig
puudutage vdlja HEADER TYPE (Heedri tiitip) (A). 1 11&% "ilT il e | E
..‘-I‘ -zl b T obra
— =3 21 - . J.f
] e -
s ri__ & L 1&']
N m— -
ey =
Daagrad -
- = =
=y = ua Hrap fomy ﬁ
| o Tt fot 4
T = o

5. Eelma&aratud heedrite loendis puudutage valikut POWER
FLOW (A).

6. Valiku salvestamiseks ja jatkamiseks puudutage rohelist
linnukese marki (B).

7. Veenduge, et markeruut REEL (Trummel) (A) on tahistatud. i W Ml Hpader Settilign Caftig

[ Mo P40

Figure 3.609: Heedri seaded
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8. Puudutage valja REEL DIAMETER (A) ja kuvatakse
numbriklahvistik. Sisestage MacDoni rulli jargmine vaartus:

e 102 cm (40 tolli)

MARKUS:
Kui rulli kiirus ei esitata Oigesti, saab rulli |abimdotu
suurendada vaartuseni 112 cm (44 tolli).

9. Puudutage valja RULLI PPR (impulsid p66rde kohta) (B) ja
sisestage MacDoni heedri jargmine vaartus.

e Standard: 38

1035974

o Kaks kiirust, korge pé6rdemoment: 68

e Kaks kiirus, suur kiirus: 34

10. Kui olete I6petanud, puudutage rohelist méargistusmarki (B)
numbriklaviatuuri (A) allosas v&i valige tiihistamiseks -
punane X.

11. Kui olete Idpetanud, puudutage lehekiilje HEADER
SETTINGS (Heedri satted) allosas olevat rohelist
margistusmarki (A).

e - g o s .
.
IE IE
e oa e e
B e kot =

i B reme [ m)s W[ 2]

—[ o]~

R [y -

b e m_ i_ll-l:l:_.::n-
ol

e e
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Figure 3.612: Heedrisatete leht
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Rulli minimaalse kiiruse seadistamine ja rulli kalibreerimine — IDEAL™ seeria

Heedri rulli kiiruse konfigureerimiseks ja IDEAL™ seeria kombainil heedri automaatse k&rguse kontrollsiisteemi (AHHC) t66
tagamiseks tuleb kalibreerida rulli tooparameetrid ning kombain peab labima rulli automaatse kalibreerimistoimingu.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle ldheduses.

MARKUS:
Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Uuendatud teabe leiate

kombaini kasutusjuhendist.

1. Lehekilje REEL SETTINGS (Trumli satted) avamiseks valige ———= B
COMBINE MAIN MENU (Kombaini pdhimenait) ja siis REEL i 22 @‘
SETTINGS (Trumli satted) (A). ., ="

(=2}
I
NS
N
N
S
-

2. Minimaalse rullikiiruse madramiseks puudutage
MINIMAALSE KIIRUSE VALIA (B). Kuvatakse
ekraaniklahvistik. Sisestage soovitud vaartus. Uue vaartuse
aktsepteerimiseks puudutage rohelist linnukest,
tihistamiseks punast X-i. Rulli kiirus kuvatakse miilides
tunnis (mph) ja poorete arv minutis (p/min).

MARKUS:

Rulli 1dbimo6t ja rulli impulsid poorde kohta (PPR)
kuvatakse RULLI SATETE lehe allosas. Need vaartused on
juba HEEDRI SATETE lehel méaratud.

3. Rulli kiirus kalibreeritakse RULLI SATETE lehel, kui
puudutate lehe lGlemises paremas nurgas nuppu

CALIBRATE (A). Figure 3.614: Trumli sitete kalibreerimine
MARKUS:

Avaneb kalibreerimisviisard ja kuvatakse ohuhoiatus.

\ W AR\
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Veenduge, et kdik kalibreerimisviisardi hoiatuses loetletud
tingimused on tdidetud. Rulli kalibreerimistoimingu

L, Wi

i*: Reel Callbration

kinnitamiseks ja alustamiseks vajutage rohelist linnukest.
Punase X-i vajutamisel kalibreerimine tlihistatakse.

<
N
<
©
-
oS
-

Figure 3.615: Kalibreerimisviisard

B | Cabbration Wizard

Reel calibration compleled successiully

5. Kalibreerimisviisard kuvab teate, kus margitakse, et
kalibreerimine on alanud. Rull hakkab aeglaselt poorlema ja
selle kiirus suureneb jark -jargult. Vajadusel puudutage
tihistamiseks punast X-i (pole naidatud). Muul juhul
oodake teadet, kus margitakse, et rulli kalibreerimine on
edukalt |0petatud. Kalibreeritud satete salvestamiseks
puudutage rohelist linnukest.

ACtisl Ris Spaed]

Py Yalus

1018475

Figure 3.616: Kalibreerimise edenemine

Heedri automaatsete juhtseadete seadistamine — IDEAL™ seeria

IDEAL™ seeria kombainidel heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) funktsioonide konfigureerimiseks lilkuge kombaini
arvutis HEEDRI SATETE lehele.
MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vai ekraan olla muutunud. K&ige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

262085 358 Parandus A



T60

1. Automaatsed juhtfunktsioonid HEEDRI SATETE lehel on
kipplilitid (VALJIA/SISSE) automaatsete juhtfunktsioonide
lulitamiseks. MacDoni heedrite puhul veenduge, et
jargmised kaks funktsiooni oleksid aktiveeritud:

e RTC (naase ldikeasendisse) (A)
e AHHC (heedri automaatne k&rguskontroll) (B)

K&ik muud lulitid peaksid olema vdljas (ei ole esile
tGstetud).

2. Tundlikkuse sate (C) méaarab selle, kuidas juhtseade (RTC
vOi AHHC) anduri tagasiside muutusele reageerib.
Sattevaljad paiknevad otse kipplulitite all. Tundlikkuse satte

sisestamiseks puudutage vélja vastava kippliliti all ja Figure 3.617: Automaatsete juhtseadiste ja
sisestage ekraaniklahvistikul uus vaartus. tundlikkuse sitted

-
©
D
0
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S
-

e Suurendage tundlikkust, kui kombain ei vaheta s6oturi
asendit automaatreziimis piisavalt kiiresti.

e Vahendage tundlikkust, kui kombain asendit
automaatreziimis pidevalt muudab.

MARKUS:

MacDoni heedritele soovitatakse jargmiseid tundlikkuse
satteid.

e 50 RTC (A) jaoks
e 60 AHHC (B) jaoks

3. Heedri kiirus HEEDRI KIIRUSE JUHTSEADME ala (A) HEEDRI
SATETE lehel kasutatakse jargmiste kiiruste reguleerimiseks.

e Kombaini esikiilje vasakule ja paremale kallutamiseks

e Heedri lles ja alla (aeglane ja kiire) liigutamise nupp on
kaheastmeline, mille esimene kiirus on aeglane ja
teine kiire

MARKUS:

Soovitatavad heedri kiiruse satted on jargmised.

e Aeglane: liles 45/alla 40

1035982

e Kiire: Gles 100/alla 100

Figure 3.618: Heedri kiiruse juhtimise satted

262085 359 Parandus A



T606

4. Heedri nihked (A): nihke kaugused on saagikuse
kaardistamisel olulised. Lehekiljel HEADER SETTINGS
(Heedri satted) on kaks reguleeritavat méddet.

e Heedri kilgnihe: heedri keskjoone ja masina keskjoone
vaheline kaugus. MacDoni heedril peaks see olema 0.

e Kaldtransportoor ja I6ikur: masinaliidese ja IGikelati
vaheline kaugus. MacDoni heedril peaks see olema 68.

1035983

Heedri kalibreerimine — IDEAL™-seeria

IDEAL™ seeria kombainide heedri automaatne kérguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul
ei toimi AHHC funktsioon korralikult.

A oHT!

Kaskige korvalistel isikutel tooalast lahkuda. Hoidke lapsed masinast eemale. Tehke tiir imber masina ja veenduge, et
keegi ei oleks masina all, peal ega selle laheduses.
MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Puudutage KOMBAINI POHIMENUUS valikut HEADER
SETTINGS (Heedri satted) (A).

Figure 3.620: Kombaini p6himeniii
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1027795

1018438

1018437

2. Puudutage lehekiilje HEADER SETTINGS CONFIG (Heedri
satete konfigureerimine) parempoolses osas nuppu HEADER
CALIBRATE (Heedri kalibreerimine) (A).
Figure 3.621: Heedrisatete leht
3. limub HEEDRI KALIBREERIMISE ohuhoiatus. Veenduge, et :; Header Caflbralion
jargmised nouded oleksid tadidetud. T
4. Kalibreerimise alustamiseks puudutage lehe allosas rohelist
linnukest ja jargige kuvatavaid juhiseid.
Figure 3.622: Heedri kalibreerimise hoiatus
Kuvatakse edenemisriba ja kalibreerimise peatamiseks voite Calibation Winard
vajutada punast risti. Selle protsessi ajal liigub heeder . AR
automaatselt ja ootamatult.
o e it | q1j. ol NI
—din ol B pasr= [130]~
o Pt s | )] b
Figure 3.623: Kalibreerimine on pooleli
262085 361
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5. Kui kalibreerimine on I6petatud, tehke jargmist. A Gt e

>

e Vaadake kokkuvétlik teave (A) Ule

e Vaadake (le rohelised linnukesed, mis kinnitavad
kalibreeritud funktsioone (B)

e Salvestamiseks puudutage linnukest (C)

N
(e}
NS
N
[N
oS
-

MARKUS:

Puudutage POHIMENUU lehel KALIBREERIMISE ikooni (A) ja
kuvage KALIBREERIMISMENUU, kus saate valida eri
kalibreerimiste, sh heedri ja rulli kalibreerimiste vahel.

Figure 3.625: Kalibreerimise otsemeniiii

Heedri kasutamine — IDEAL™-seeria

Kui teie IDEAL™ seeria kombaini heedri automaatse kdrguse kontrolli siisteem (AHHC) on konfigureeritud, saab AHHC-
siisteemi juhtida kombaini kabiinist.

MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati voivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

Heedri automaatse kérguse kontrollsiisteemi (AHHC)
kasutatakse jargmiste Uksustega.

e Tyton terminal (A)

Juhtkang (B)
e Gaas (C)
e Heedri juhtseadmed (D)

Kombaini juhtseadmetega tutvumiseks lugege kombaini
kasutusjuhendit.

1027716

Figure 3.626: Juhijaam
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1. Kui heeder to6tab, viige kiilgkallutus MANUAALREZIIMI,
milleks vajutage lulitit (A). Luliti kohal olev tuli peaks olema
kustunud.

2. Rakendage AHHC, milleks vajutage lulitit (B). Ldliti kohal
olev tuli peaks pdlema.

3. AHHC rakendamiseks vajutage juhtkangil AHHC juhtlulitit
(A). Heeder liigub konfigureeritud sattepunkti asendisse.

4. Heedri asendi peenhaalestamiseks kasutage vajadusel
HEEDRI KORGUSE SATTEPUNKTI juhtliilitit (A).

Figure 3.629: Heedri juhtseadised
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Heedri polluséitete kontroll — IDEAL™ seeria

Kui teie IDEAL™ seeria kombaini heedri automaatne kdrguse kontrollsiisteem (AHHC) toimib korralikult, saate AHHC satteid
veel peenhailestada.
MARKUS:

Selle dokumendi avaldamisest saati vdivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. K&ige vdrskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Heedrijargmiste riihmaséatete vaatamiseks puudutage
avalehe paremas servas HEEDRI ikooni (A).

e Heedri PRAEGUNE ASEND (B).

e SATTEPUNKTI katkestusasend (C) (tdhistatud punase
joonega).

e HEEDRI siimbol (D) — puudutage seda sattepunkti
katkestusasendi muutmiseks, milleks kasutage Tyton
terminali paremal kiiljel asuvat reguleerimisratast.

e AHHC LOIKEKORGUS (E) — peenhéilestage seda heedri
korguse sattepunkti juhtlilitiga heedri juhtseadmete
plokis.

* HEEDRI TOOLAIUS (F) Figure 3.630: Heedririihmad
e HEEDRI KALLE (G)

2. Valja puudutamisel kuvatakse ekraaniklaviatuur, kus saate
vadrtuseid seadistada. Sisestage uus vaartus ja puudutage
rohelist linnukest.

MARKUS:

Reguleerimisratas (A) asub Tytoni terminalist paremal.

©
N
X
@©
-
=
-

Figure 3.631: Tytoni terminali parempoolsel kiiljel
olev reguleerimisratas
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MARKUS:

HEEDRI KORGUSE SATTEPUNKTI reguleerimisratas (A) kuulub
heedri juhtseadiste hulka.

Figure 3.632: Heedri juhtseadised

3.10.15 John Deere 70 seeria kombainid

Et heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) slisteem Ghilduks John Deere 70-seeria kombainidega, peate oma kombaini
heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima rulli kiiruse satted, seadistama AHHC
juhtseadmed ning kalibreerima AHHC siisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

Pingevahemiku kontrollimine kombaini kabiinis — John Deere 70-seeria
Heedri automaatse kérguskontrolli (AHHC) andur peab nGuetekohaseks toimimiseks td6tama kindlas pingevahemikus.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

A oHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

1. Paigutage heeder maapinnast 254 — 356 mm (10 — 14 in) kdrgusele.

2. Avage ujuvasend lukust.
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3. Veenduge, et ujuvasendi lukustushoovastik on mélemas
asukohas alumistel stopperitel (seibi A ei saa liigutada).

MARKUS:

Kui heeder ei ole jargmise kahe sammu ajal allaliikumise
stopperitel, voib pinge t66 kaigus vahemikust vdlja minna ja
pdhjustada AHHC rikke. Kui heeder ei ole alumistel
stopperitel, leiate juhised punktist 3.11 Heedri loodimine,
page 449.

4. Kui osuti pole nulli peal, Iddvendage polt (A) ja libistage
ujuvasendi indikaatorplaati (B), kuni osuti (C) naitab 0 (D).

5. Keerake polt (A) kinni.

262085 366
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Figure 3.634: Ujuvasendi indikaator
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6. Vajutage ekraani pdhikuval AVALEHE nuppu (A).

1003568

Figure 3.635: John Deere’i kombaini ekraan

7. Kontrollige, kas ekraanile ilmub paremal toodud joonisel
naidatud kolm ikooni (A).

1003569

Figure 3.636: John Deere’i kombaini ekraan

8. Kasutage kerimisnuppu (A), et tosta esile keskmine ikoon
(roheline i), ja vajutage selle valimiseks linnukese nuppu (B).
Kuvatakse teatekeskus.

Figure 3.637: John Deere’i kombaini juhtkonsool
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9. Kasutage kerimisnuppu parempoolses tulbas oleva suvandi
DIAGNOSTIC ADDRESSES (Diagnostika-aadressid) (A)
esiletdstmiseks ja vajutage valimiseks margistusmargi
nuppu.

10. Kasutage kerimisnuppu rippmenil (B) esiletdstmiseks ja
vajutage selle valimiseks margistusmargi nuppu.

1003571

Figure 3.638: John Deere’i kombaini ekraan

11. Kasutage kerimisnuppu suvandi LC 1.001 VEHICLE (LC 1.001
soiduk) (A) esiletdstmiseks ja vajutage selle valimiseks
margistusmargi nuppu.

1003572

Figure 3.639: John Deere’i kombaini ekraan

12. Tostke allanool (A) kerimisnupuga esile ja vajutage
linnukese nuppu ning liikuge loendis, kuni kuvatakse 029
DATA (B) ja pingenait (C).

1003573

Figure 3.640: John Deere’i kombaini ekraan

13. Veenduge, et heedri ujuvasend on lukustamata.

14. Kaivitage kombain ja laske kaldtransportoor taielikult maapinnale.

MARKUS:
Kaldtransport6ori taielikuks langetamiseks tuleb lilitit HEADER DOWN (Heeder alla) vdib-olla hoida m&ni sekund all.

15. Kontrollige anduri naitu ekraanil.
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16. Tostke heeder maapinnast veidi kGrgemale ja kontrollige anduri naitu uuesti.

Kaldtransport6ori kiiruse kalibreerimine — John Deere 70 seeria
Enne heedri kdrguse automaatjuhtimise (AHHC) sisteemi kalibreerimist tuleb kalibreerida kaldtransportoor.

Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

Heedri kdsitsi téstmis-/langetamiskiiruse reguleerimine — John Deere 70-seeria
Heedri kaal maarab td0 ajal heedri tdstmise vGi langetamise kiiruse.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Vajutage nuppu (A) ning ekraanil kuvatakse valitud
téstmis-/langetamiskiiruse sate (mida madalam nait, seda
aeglasem kiirus).

2. Kiirust reguleerige kerimisnupuga (B). Seadistus
salvestatakse automaatselt.

MARKUS:

Kui ekraan jaab lihikeseks ajaks jbudeolekusse, naaseb see
automaatselt eelmisele lehele. Linnukese nupu (C)
vajutamine viib ekraani samuti eelmisele lehele.

Figure 3.641: John Deere’i kombaini juhtkonsool

MARKUS:

Joonistel olevad numbrid on Uksnes illustratiivsed; need ei
kujuta teie seadmete konkreetseid satteid.

1003639

Figure 3.642: John Deere’i kombaini ekraan

Heedri automaatse korguskontrolli kalibreerimine — John Deere 70-seeria

Heedri automaatne kdrguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdérvalisi isikuid.
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MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, voib see AHHC kalibreerimist takistada. Ujuvasend tuleb kalibreerimiseks voib olla

seadistada raskemaks, et heeder ujuvmooduli kiljest ei eralduks.

MARKUS:

Heedri automaatse kérguskontrolli sisteemi (AHHC) parima joudluse tagamiseks kalibreerige maapinnal, kui keskllli on
asendis D. Kui kalibreerimine on IGpule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhiseid vaadake 3.9.5
Heedri nurk, page 197.

1.

2.

Veenduge, et keskllli oleks asendis D.
Toetage heeder allaliikumise stopperitele.
Viige tiivad lukustatud asendisse.

Avage ujuvasend lukust.

Kaivitage kombain.

Vajutage ekraani (ilaosas (A) vasakult neljandat nuppu ja
valige avatud raamatu ja mutrivétme (B) pildiga ikoon.

Diagnostika- ja kalibreerimisreziimi sisenemiseks vajutage
tlemist nuppu (A) teist korda.

Suvandi HEADER (Heeder) (A) valimiseks liikuge
kerimisnupu abil boksini ja seejdrel vajutage margistusmargi
nuppu (kerimisnuppu ja valikunuppu naidatakse

joonisel 3.645, page 371).

Liikuge teemanti meenutava alumise parempoolse
ikooni (B) juurde ja vajutage selle valimiseks margistusmargi
nuppu.

10. Kalibreerimiseks jargige lehel loetletud samme.

262085 370

Figure 3.643: John Deere’i kombaini ekraan

Figure 3.644: John Deere’i kombaini ekraan

1003597

1015017
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Figure 3.645: John Deere’i kombaini juhtkonsool
A - kerimisnupp B — margistusmargi nupp

MARKUS:

Kui ekraanile ilmub veakood, pole andur diges té6piirkonnas. Kontrollige ja seadistage vahemikku. Juhiseid vt jaotisest
Pingevahemiku kontrollimine kombaini kabiinis — John Deere S- ja T-seeria, page 372.

MARKUS:

Kui ujuvasend muudeti AHHC kalibreerimiseks raskemaks, seadistage see pérast kalibreerimist tagasi soovitatud
ujuvasendisse.

Heedri automaatse korguskontrolli tundlikkuse kalibreerimine — John Deere 70-seeria

Tundlikkuse reguleerimine juhib kaugust, mida I0ikelatt peab Ules voi alla labima enne kui heedri kdrguse
automaatjuhtimine (AHHC) reageerib ning kaldtransport6ori tGstab voi langetab.

Kui tundlikkus on seatud maksimaalsele tasemele, siis on kaldtransportoori téstmiseks vGi langetamiseks vaja ainult
maapinna kdrguse vaikest muutust. Kui tundlikkus on seatud minimaalsele tasemele, siis on kaldtransportdori tostmiseks
vOi langetamiseks vaja maapinna k&rguse suurt muutust.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Vajutage nuppu (A) kaks korda. Ekraanil kuvatakse valitud
tundlikkuse sate (mida vaiksem néit, seda madalam
tundlikkus).

2. Tundlikkust reguleerige kerimisnupuga (B). Seadistus
salvestatakse automaatselt.

MARKUS:

Kui ekraan jaab lihikeseks ajaks jbudeolekusse, naaseb see
automaatselt eelmisele lehele. Linnukese nupu (C)
vajutamine viib ekraani samuti eelmisele lehele.

Figure 3.646: John Deere’i kombaini juhtkonsool
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MARKUS:

Joonistel olevad numbrid on Uksnes illustratiivsed; need ei
kujuta teie seadmete konkreetseid satteid.

1003637

Figure 3.647: John Deere’i kombaini ekraan

3.10.16 John Deere S ja T seeria kombainid

Et heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) slisteem Uhilduks John Deere S- ja T-seeria kombainidega, peate oma
kombaini heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima rulli kiiruse satted, seadistama
AHHC juhtseadmed ning kalibreerima AHHC siisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

Pingevahemiku kontrollimine kombaini kabiinis — John Deere S- ja T-seeria

Heedri automaatse kérguskontrolli (AHHC) andur peab nGuetekohaseks toimimiseks td6tama kindlas pingevahemikus.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks korvalisi isikuid.

1. Paigutage heeder maapinnast 254 — 356 mm (10 — 14 in) kdrgusele.

2. Avage ujuvasend lukust.
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3. Veenduge, et ujuvasendi lukustushoovastik on mélemas
asukohas alumistel stopperitel (seibi A ei saa liigutada).

MARKUS:

Kui heeder ei ole jargmise kahe sammu ajal allaliikumise
stopperitel, voib pinge t66 kaigus vahemikust valja minna ja
pdhjustada AHHC rikke. Kui heeder ei ole alumistel
stopperitel, leiate juhised punktist 3.11 Heedri loodimine,
page 449.

4. Kui osuti pole nulli peal, Iddvendage polt (A) ja libistage
ujuvasendi indikaatorplaati (B), kuni osuti (C) naitab 0 (D).

5. Keerake polt (A) kinni.

262085 373
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Figure 3.649: Ujuvasendi indikaator
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6. Vajutage pohikuval KALIBREERIMISE ikooni (A). Kuvatakse
KALIBREERIMISTE leht.

1003766

7. Vajutage KALIBREERIMISTE lehel DIAGNOSTIKANAITUDE
ikooni (A). Kuvatakse DIAGNOSTIKANAITUDE leht. Sellel
lehel paasete ligi kalibreerimistele, heedri valikutele ja
diagnostikateabele.

Parrborem calibnatios = temm control uail
L, Mo b o imas sen e setreod o
R’ ABET £ s i1
iof will iyl

1003767

8. Valige AHHC RESUME (AHHC jatkamine) (A) ja kuvatakse
kalibreerimisvalikute loend.

1003768

Figure 3.652: John Deere’i kombaini ekraan
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Valige suvand AHHC SENSING (AHHC tuvastus).

10. Vajutage ikooni (A). Kuvatakse mentitit AHHC ANDURID ja

11.

12.

13.

14.

viis teabelehte.

Vajutage ikooni (A), kuni ekraani tilaservas kuvatakse leht 5
ja ilmuvad jargmised andurindidud:

e LEFT HEADER HEIGHT (Heedri vasak kdrgus)
e CENTER HEADER HEIGHT (Heedri keskmine kdrgus)
e RIGHT HEADER HEIGHT (Heedri parem kdrgus)

Kuvatakse nii vasaku kui parema anduri ndidud. MacDoni
heedril voib ks andur paikneda ujuvasendi indikaatorikastil
(standard) v&i kaks andurit ujuvmooduli kiilgraami
tagakdiljel (valikuline).

Veenduge, et heedri ujuvasend on lukustamata.

1003769

Papgs &

Left haader heghi
sensor (V]

Crnter Masde Hemht
Sensor |V)

Hight header heght
sEnnad (V)

1003770

Figure 3.654: John Deere’i kombaini ekraan

Kaivitage kombain ja laske kaldtransportoor tdielikult maapinnale.

MARKUS:

Kaldtransportoori taielikuks langetamiseks tuleb lllitit HEADER DOWN (Heeder alla) vdib-olla hoida moni sekund all.

Kontrollige anduri naitu ekraanil.

Heedri kdsitsi téstmis-/langetamiskiiruse reguleerimine — John Deere S- ja T-seeria

Heedri t&stmis- voi langetamiskiirust kombaini juhtnuppude abil saab muuta kombaini juhtimiskeskuse kdrguse tundlikkuse
ekraanilt.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1.

Viige tiivad lukustatud asendisse.

262085 375
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MARKUS:

Indikaator (A) peaks olema asendis 0 (B), kui heeder paikneb
maapinnast 254 — 356 mm (10 — 14 in) k&rgusel. Kui heeder
paikneb maapinnal, peaks indikaator olema madala maapinna
surve korral asendis 1 (C) ja kérge maapinna surve korral asendis
4 (D). Ujuvasendi kasutamise maaravad pdllukultuuri ja pinnase
tingimused. Ideaalne sate on vdimalikult kerge, kus heeder ei
hiple ega jata pollukultuuri I6ikamata. Raskes seadistuses
tootamine kulutab I6ikelati kulumisplaate enneaegselt.

2. Vajutage nuppu (A) ja ekraanile ilmub kehtiv
tundlikkuse sate.

3. Vajutage kiiruste muutmiseks ikooni = voi + (A).

MARKUS:

Sellel joonisel kombaini ekraanil ndidatud numbrid on ainult
viiteks. Need ei esinda teie seadme konkreetseid satteid.

262085 376

Figure 3.657: John Deere’i kombaini ekraan
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Heedri automaatse kbrguskontrolli kalibreerimine — John Deere S- ja T-seeria

Heedri automaatne kdrguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

A\ HOIATUS!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, voib see AHHC kalibreerimist takistada. Ujuvasend tuleb kalibreerimiseks v&ib olla
seadistada raskemaks, et heeder ujuvmooduli kiiljest ei eralduks.

MARKUS:

Heedri automaatse kérguskontrolli siisteemi (AHHC) parima joudluse tagamiseks kalibreerige maapinnal, kui keskllli on
asendis D. Kui kalibreerimine on IGpule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhiseid vaadake 3.9.5
Heedri nurk, page 197.

1. Veenduge, et kesklili oleks asendis D.
2. Toetage heeder allaliikumise stopperitele.
3. Avage ujuvasend lukust.

4. Viige tiivad lukustatud asendisse.

5. Vajutage pdhikuval DIAGNOSTIKA ikooni (A). Kuvatakse
KALIBREERIMISTE leht.

1003766

Figure 3.658: John Deere’i kombaini ekraan
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6. Valige THRESHING CLEARANCE (Peksukorvi pilu) (A) ja
kuvatakse kalibreerimisvalikute loend.

LT, thsimsbinag + feat
[T e TR T
o il juiwhed

1003776

Figure 3.659: John Deere’i kombaini ekraan

7. Valige kalibreerimisvalikute loendist FEEDER HOUSE SPEED
(Kaldtransport6ori kiirus) (A).

L

MARKUS: et Speed A
Enne heedri kalibreerimist tuleb kalibreerida e — =
kaldtransport6ori kiirus.
L Flirw i il
sniare T T e i i
Figure 3.660: John Deere’i kombaini ekraan
8. Kui valitud on SOOTEKORPUSE KIIRUS, vajutage ikooni (A).
Ikoon muutub roheliseks.
rinl s ke
:::r:-;:c:l;nrr-:q- d |r:||.|‘:'|-r-'::"|:u-|- |
i T wl e i
Saoe rovoion o b e, |
o)
g
S

Figure 3.661: John Deere’i kombaini ekraan
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9. Vajutage ikooni (A) ja ekraanile ilmuvad juhised, mis aitavad
teid Ulejaanud kalibreerimisetappides.

10. Valige kalibreerimisvalikute loendist HEADER (Heeder) (A).

1026086

11. Kui valitud on HEEDER, vajutage ikooni (A). lkoon muutub
roheliseks.

PRarhisrin malibiion s o bl
LCY, hmadad boigtin « oo

Hoand B Diesd dumve
Tl By i |

Cumbine s bewl grawmi

Engjene Varhsng &l heghy siee F 3 J .
| "

1003778

Figure 3.664: John Deere’i kombaini ekraan
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12. Vajutage ikooni (A) ja ekraanile kuvatakse juhised jaanud
kalibreerimissammud sooritamiseks.

MARKUS:

Kui kalibreerimise ajal ilmub veakood, on andur
pingevahemikust véljas ja vajab reguleerimist. Juhiste
saamiseks vt Pingevahemiku kontrollimine kombaini kabiinis
—John Deere S- ja T-seeria, page 372.

MARKUS:

Kui ujuvasend muudeti AHHC kalibreerimiseks raskemaks,
seadistage see parast kalibreerimist tagasi soovitatud
ujuvasendisse.

Figure 3.665: John Deere’i kombaini ekraan

Heedri automaatse korguskontrolli tundlikkuse seadistamine — John Deere S- ja T-seeria

Tundlikkuse reguleerimine juhib kaugust, mida I8ikelatt peab Ules v&i alla Iabima enne kui heedri kdrguse
automaatjuhtimine (AHHC) reageerib ning kaldtransport6ori tostab voi langetab.

Kui tundlikkus on seatud maksimaalsele tasemele, siis on kaldtransportoori tdstmiseks voi langetamiseks vaja ainult
maapinna korguse vaikest muutust. Kui tundlikkus on seatud minimaalsele tasemele, siis on kaldtransportoori tostmiseks
vOi langetamiseks vaja maapinna k&rguse suurt muutust.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist voivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Vajutage nuppu (A) kaks korda ja ekraanile ilmub kehtiv
tundlikkuse sate.

Figure 3.666: John Deere’i kombaini juhtimiskeskus
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2. Vajutage kiiruste muutmiseks ikooni — voi + (A).

MARKUS:

Sellel joonisel kombaini ekraanil ndidatud numbrid on ainult
viiteks. Need ei esinda teie seadme konkreetseid satteid.

Figure 3.667: John Deere’i kombaini ekraan

Loikekbrguse eelseadistamine — John Deere S ja T seeria
Rulli ja I6ikekdrguse seadistused saab kombaini salvestada. Saagi koristamisel saab need sétted juhtkangiga valida.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Veenduge, et indikaator (A) oleks asendis 0 (B) ja heeder
254 — 356 mm (10 — 14 in) maapinnast kdrgemal.

MARKUS:

Kui heeder paikneb maapinnal, peaks indikaator olema
madala maapinna surve korral asendis 1 (C) ja kdrge
maapinna surve korral asendis 4 (D). Ujuvasendi kasutamise
maaravad pollukultuuri ja pinnase tingimused. Ideaalne
sate on véimalikult kerge, kus heeder ei hiiple ega jata
pollukultuuri IGikamata. Raskes seadistuses tootamine
kulutab I6ikelati kulumisplaate enneaegselt.

2. Vajutage pohilehel KOMBAINI — HEEDRI SEADISTAMISE
ikooni (A). Kuvatakse KOMBAINI — HEEDRI SEADISTAMISE
leht. Seda lehte kasutatakse heedri mitmesuguste satete, nt
rulli kiiruse, heedri laiuse ja aakriloenduri rakendamiseks
sootekorpuse korguse seadistamiseks.

~
s
(<}
52
(=3
=3
-

Figure 3.669: Kombaini ekraan
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3. Valige KOMBAINI — HEEDRI SEADISTUSE AHC ikoon (A).
Kuvatakse KOMBAINI — HEEDRI SEADISTAMISE AHC leht.

iy Wl Bpraat | '1!

Wit | 30.0

ST ¥ rp—— T |
4 a

4. Valige ikoon AUTO HEIGHT SENSING (K&rguse
automaattuvastus) (A), RETURN TO CUT (L&ikekdrgusele
naasmine) (B) ja REEL POSITION (Trumli asend) (C).

MARKUS:

Kui ikooni REEL POSITION (Trumli asend) (C) ei saa valida
(margistusmark puudub), siis vajab trumli kérguseandur
kalibreerimist. Juhiseid vt jaotisest Rulli kérguse anduri ja
rulli pikisuunalise asendi anduri kalibreerimine — John Deere
S ja T seeria, page 388.

1023787

5. Lllitage sisse heeder.

6. Liigutage heeder soovitud asendisse ja kasutage nuppu (A)
asendi tapseks hadlestamiseks.

7. Liigutage trummel soovitud asendisse.

1003958

Figure 3.672: Kombaini juhtkonsool
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8. Vajutage eelseadistusliilitit 2 (B) ja hoidke seda all, kuni
ekraanil hakkab rulli kérguse ikoon vilkuma.

9. Eelseadistusliliti 3 (C) puhul korrake kolme eelmist sammu.

10. Valige sobiv pinnasurve seade. Kasutage juhtkangi eelseade
nuppu 2 (B) madala pinnasurve satte valimiseks mudastes
vOi pehme pinnase oludes, ja eelseade nuppu 3 (C) korge
pinnasurve satte valimiseks kindla pinnase ja suurema
lilkumiskiiruse korral.

MARKUS:

Eelseade nupp 1 (A) on reserveeritud heedri tdstmiseks
pblluotsas ja seda ei kasutata maapinnal I6ikamiseks.

MARKUS:

Kui AHHC on rakendatud, ilmub ekraanile AHHC ikoon (A)
ja number, mis margib, millist nuppu (B) lehel vajutati.

Figure 3.674: Kombaini ekraan

Kaldtransportééri pikisuunalise kallutuse vahemiku kalibreerimine — John Deere S ja T seeria

Jargige seda protseduuri, et kombaini pikisuunalist kallutusvahemikku korralikult kalibreerida. See protseduur kehtib ainult
mudeliaasta 2015 ja hilisemate John Deere S- ja T-seeria kombainidele.

Heedri automaatse k&rguskontrolli siisteemi (AHHC) parima joudluse tagamiseks tehke toimingud, kui kesklili on asendis D.
Kui kalibreerimine on |6pule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhiseid vaadake 3.9.5 Heedri
nurk, page 197.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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Kaldtransportdori pikisuunalist kallutust juhitakse juhthoova
tagaosas oleva nupuga (C) ja (D).

1016141

Figure 3.675: John Deere’i juhthoob

MARKUS: o - Aalt-FLnciion [ever Sanp
Multi-Function Lever Setup

Kaldtransportdori kallutuse juhtseadiseid saab muuta nupuga E ja
F kasutamiseks, kui vajutate juhthoova ikooni (A) ja seejarel
valite rippmeniust FORE/AFT TILT (Pikisuunaline kallutus) (B)
suvandi FEEDER HOUSE (Kaldtransportdor).

18 O

8 Feeder House Forelaft Tilt

B icN& function=

Figure 3.676: John Deere’i kombaini ekraan

1016113

Kaldtransportoori pikisuunalise kallutuse vahemiku kalibreerimiseks jargige alltoodud juhiseid.
1. Veenduge, et keskliili oleks asendis D.
2. Tostke heeder alumistele stopperitele ja avage ujuvasend lukust.

3. Vajutage pdhikuval DIAGNOSTIKA ikooni (A). Kuvatakse
KALIBREERIMISTE leht.

1016117

Figure 3.677: John Deere’i kombaini ekraan
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4. Kalibreerimissuvanditega loendi kuvamiseks valige il i
rippmeniiti CALIBRATIONS (Kalibreerimised) (A). Callbraticng

Threshing Clearance

Perform calibration when control unit
LEZ, threshing clearance sensor or
associated components are replaced
or adjusted

Engine running

1016119

&

5. Kalibreerimissuvandites llespoole liikumiseks vajutage
noolt (A) ja valige FEEDER HOUSE FORE/AFT TILT RANGE

e e er s . X Threshing Clearance
(Kaldtransport6ori pikisuunalise kallutuse vahemik).

Moisture Sensor Tem perature
Shoe Chaffer Position
Choe Sieve Poasition
hreshing Clearance
nloading Auger Engage

ield

1016123

Figure 3.679: John Deere’i kombaini ekraan

6. Vajutage ikooni ENTER (A). i~ fatlheation

Calibrations
[Feader House ForelAft Tilt Range

-
.F'r_'rl'nl m calibration when ::t}r:rﬂl '|.|r.||l
LC1. or control unit CAB, or feeder
house tilt forefaft position Sensor, or
associated components are replaced [
adjusted

Combine on level ground,
Engine running at low idle

1016128

Figure 3.680: John Deere’i kombaini ekraan
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7. Jargige lehel kuvatavaid juhiseid. Kalibreerimise edenedes (Comiine - Cailbration
Fand w T BT
uuendatakse kuva automaatselt ja kuvatakse jargmine pederHounebol
samm.
—_
MARKUS: Combine must be in field mode.

Kui kalibreerimise ajal ilmub veakood, on andur
pingevahemikust véljas ja vajab reguleerimist. Juhiste
saamiseks vt Pingevahemiku kontrollimine kombaini kabiinis Calibration will procesd wien combins
—John Deere S- ja T-seeria, page 372. is in field mode.

V2

Figure 3.681: John Deere’i kombaini ekraan

Trumli kérguseanduri pingete kontrollimine — John Deere S ja T seeria
Kontrollige rulli krgusanduri pingeid, et need oleksid ettenahtud vahemikus.
MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Vajutage p&hikuval KALIBREERIMISE ikooni (A). Kuvatakse
KALIBREERIMISTE leht.

2. Vajutage KALIBREERIMISTE lehel DIAGNOSTIKANAITUDE
ikooni (A). Kuvatakse DIAGNOSTIKANAITUDE leht. Sellel
lehel paasete ligi kalibreerimistele, heedri valikutele ja

diganostikateabele. Perform calibration when control unit
LEZ, threshing clearance sensor or

associated components are replaced
or adjusted

Calibrations

Threshing Clearance i
]

Engine running

[®

Figure 3.683: John Deere’i kombaini ekraan

262085 386

1016117

1023893
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3. Kalibreerimissuvanditega loendi kuvamiseks valige
rippmendd (A).

4. Kerige allapoole ja valige REEL RESUME (Trumli t66
jatkamine) (A).

5. Vajutage SISESTUSKLAHVI (A). Kuvatakse leht RULLI
JATKAMISE leht.

262085

T606

387

oD R <
; =|||AHC Resume ?I
v
' |
B ==
I..
24 1S
2 '

Figure 3.684: John Deere’i kombaini ekraan

Reel Resume

High-power Feeder House
Massilow

Parking Brake

1023572

Wiunidere o flawiav bl sl

Figure 3.686: John Deere’i kombaini ekraan
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6. 3. lehekdljele liikumiseks vajutage ikooni NEXT PAGE

- . . 0 . - Iﬁwl IR‘l.lsume
(Jargmine lehekilg) (A). AL
= et | Page 3
7. Pinge alampiiri (B) vaatamiseks langetage rulli. Pinge peaks i R“mame o o NG
olema 0,5-0,9 V. 10 | Switch
a | Roel Resume Enabled :Enabled

. b Status
M
= | Recl Reswume Active ;Not Active

ﬁ' Status
5» =1 Reel Raise/Lower :l'.l.ﬁ?

Sensor (V)

" Reel Fore/Alt Posiion 0,00
Sensor (V)

| 1023579

Figure 3.687: John Deere’i kombaini ekraan

8. Pinge Ulempiiri (B) vaatamiseks tGstke rulli. Pinge peaks S Csisl

s = ERaprmes i Fiaiaslivag

olema 4,1-4,5 V. 0 | Reel Resume
. . .. . L ey Page 3
9. Kui mis tahes pinge pole diges vahemikus, siis vt jaotist s —_
Trumli kérguseanduri kontrollimine ja reguleerimine, page 30 | Reel Resume g;l':;': ‘Mot Pressed
212. ~ Reel Resume Enabled : Enabled
o, Status
S

Recl Resume Active :Not Active

'.'.I"_"Ij,'4_ Status
gr. - Rocl Raise/Lower :4,29—®
= Sensor (V)
i Reol Fore/aft Position : 0.00
Sensor (V)

Figure 3.688: John Deere’i kombaini ekraan

Rulli kbrguse anduri ja rulli pikisuunalise asendi anduri kalibreerimine — John Deere S ja T seeria

Kalibreerige iga kombaini heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) anduri valjund, muidu ei toimi AHHC funktsioon
korralikult. Jargmine protseduur kehtib ainult mudeliaasta 2015 ja hilisemate John Deere S- ja T-seeria kombainide kohta.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Paigutage heeder maapinnast 254 — 356 mm (10 — 14 in) kdrgusele.
OLULINE!:

ARGE lilitage mootorit vilja. Et andurid Sigesti kalibreeritaks, peab kombain té6tama tiihipdoretel.
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2. Vajutage pohikuval DIAGNOSTIKA ikooni (A). Kuvatakse
KALIBREERIMISTE leht.

1016117

3. Kalibreerimissuvanditega loendi kuvamiseks valige it P
rippmeniili CALIBRATIONS (Kalibreerimised) (A). Eallbrating
Reel Position

4. Sirvige suvandite loendit ja valige REEL POSITION (Trumli =

Perfarm calibration when cantral unit LC1
asend). or reel position sensors or assoclated
componenis are replaced/adusied.

5. Vajutage ikooni ENTER (B).

Combine in field moda.
Engine running al high idle

1023884

Figure 3.690: John Deere’i kombaini ekraan

6. Jargige lehel kuvatavaid juhiseid. Kalibreerimise edenedes
uuendatakse kuva automaatselt ja kuvatakse jargmine
samm. See kalibreerimine nduab juhtkangi rulli tdstmise (A)
ja langetamise (B) lUlitite kasutamist.

1023891

Figure 3.691: John Deere’i juhthoob
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7. Vajutage RULLI LANGETAMISE lilitit ja hoidke seda all, kuni
rull on tdielikult langetatud. Jatkake RULLI LANGETAMISE
[aliti hoidmist, kuni seda ekraanilt ndutakse.

8. Vajutage RULLI TOSTMISE liilitit ja hoidke seda all, kuni rull
on I8puni (les tdstetud. Jatkake RULLI TOSTMISE liiliti
hoidmist, kuni seda ekraanilt ndutakse.

9. Kui kdik toimingud on I6petatud, kuvatakse lehel
KALIBREERIMISE ONNESTUMIST markiv teade.
KALIBREERIMISMENUUST véljumiseks vajutage
SISESTUSKLAHVI (A).

MARKUS:

Kui kalibreerimise ajal ilmub veakood, on andur
pingevahemikust véljas ja vajab reguleerimist. Juhiste
saamiseks vt Trumli kbrguseanduri pingete kontrollimine —
John Deere S ja T seeria, page 386.

262085 390

Camredwise « 7 abifarwrioss

0.00 Reel Position
N T Step 7
m ”h L = -t mms L
Press and hold reel lower switch.
23.60
w
=]
8315 Calibration will procead automatically.
k] =

= [ Z] 5
- . 1023889

Figure 3.692: John Deere’i kombaini ekraan

Camyedwlises « alifrsrios

0.00 Reel Position
o T Step 9
s P 2 viEs
Press and hold reel raise switch.
23.60
A B
ag
8315 Calibration will procead automatically.
m =

=) [#]

Figure 3.693: John Deere’i kombaini ekraan

Camyedwliss « 7 abifrsrios

0.00 Reel Position
2 F Step 25
mi‘h

Calibration complete.

23.60

e *

ag
B215

Select ENTER to save changes and exit.

[17 ¥| Select ABORT to exit without saving @

F7 ] ®

Figure 3.694: John Deere’i kombaini ekraan
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3.10.17 John Deere S7 seeria kombainid

Et heedri automaatse kérguskontrolli (AHHC) stisteem Ghilduks John Deere S7-seeria kombainidega, peate oma kombaini
heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima rulli kiiruse satted, seadistama AHHC
juhtseadmed ning kalibreerima AHHC silisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

Heedri seadistamine — John Deere S7 seeria

Seadistage oma kombaini algsed konfiguratsioonivalikud heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) slisteemi seadistamisel.
MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Vajutage ekraani all oleval paneelil heedri nuppu (A).
Avaneb lehekiilg HEADER (Heeder).

s | IJ’Z
0.0 bufac |

g
+*

dra

Figure 3.695: John Deere S7 ekraan

2. Valige HEEDRI TUUBI véli (A). Avaneb HEEDRI UKSIKASJADE
dialoogiaken.

B beader 0 O En
Flax Platform Ha i
Huader g o h

i || wmenr igeanl gt Samitety

2 = e
s

&= W
50 - 50
Autw Lsirtial

g8m

(o Tl

1022759

Figure 3.696: John Deere S7 ekraan — heedri lehekiilg
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3. Veenduge, et Gksuse WIDTH (Laius) all kuvatakse heedri

Oige laius. | Header Detalls | Flex Platform ()
T e Y
4. Heedri laiuse muutmiseks valige vali (A). Avaneb LAIUSE o @ B
dialoogiaken.

u : lﬂ-h_] Becord Siep Height

= St to Current Halght I

i

Figure 3.697: John Deere S7 ekraan — heedri
liksikasjade aken

5. Heedri dige laiuse sisestamiseks kasutage
ekraaniklahvistikku ja seejarel vajutage nuppu OK.

Figure 3.698: John Deere S7 ekraan — heedri laiuse
seadistamine

6. Vajutage lilemises paremas nurgas sulgemise nuppu (A) ja

naaske HEEDRI lehele. | HeaderDetalls | Flex Platform (3) @—\__g_d

i e
50 %

S 1 (T | i

= St to Current Halght I

Figure 3.699: John Deere S7 ekraan — heedri
liksikasjade dialoogiaken
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7. Sellel lehekiljel saab reguleerida tdstmise/langetamise
kiirust (A), kallutamiskiirust (B), korguse tundlikkust (C) ja
kallutustundlikkust (D). Valige suvand, mida soovite
reguleerida. Jargmises naites on toodud tdstmise/
langetamise kiiruse reguleerimine.

8. Kasutage satte reguleerimiseks nuppe + ja — (A).

9. Vajutage akna llemises paremas nurgas sulgemisnuppu ja
naaske HEEDRI lehele.

10. Valige ikoonid AUTO CONTROL (Automaatjuhtimine) (A).
Avaneb lehekiilg AUTO HEADER CONTROLS (Heedri
automaatsed juhtseadised).

262085 393

B beader 0 O

Flex Platform

inader 'pm

1026454

Figure 3.700: John Deere S7 ekraan — heedri lehekiilg

Raise / Lower Speed G) ‘
? 50

100 =
A 75 =

vied wiam it
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25:=
0—

Figure 3.701: John Deere S7 ekraan —
téstmise/langetamise kiiruse reguleerimine

B beader 0 O

Flex Platform

inader 'pm

Biwig | L wsawr igaad

A
e e

50 - 50

Aute Ladrtial

PT LY
23550

Figure 3.702: John Deere S7 ekraan — heedri lehekiilg
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11. Kui heeder pole veel kalibreeritud, kuvatakse KORGUSE

T606

TUVASTAMISE nupul (A) vea ikoon. Veateate vaatamiseks

valige nupp (A).

12. Lugege veateadet ja vajutage OK.

13. Jatkake etapiga Pingevahemiku kontrollimine kombaini
kabiinis — John Deere S7-seeria, page 394.

Auto Header Contrals ((E)

Cantral Previes hsiler Latemalion
PrEssng

g8 n

L Maight Resums
[« Haight Sensing

; £! Feadar House Float
1T

3 o Lateral Ti

Epnume Preferesces

‘_'A_ Bial & Ygeed
) Furaih Rems

iy sl Fosition Rekms

1022773

Figure 3.703: John Deere S7 ekraan — heedri
automaatsed juhtseadised

Height Sensing Unavailable O \ x__._u]

An error |5 preventing use of this leature

@ Confirm the following

Sen50r (odes
nikakls

Pingevahemiku kontrollimine kombaini kabiinis — John Deere S7-seeria

Heedri automaatse kérguse anduri valjund peab olema ettendhtud vahemikus, sest muidu funktsioon ei toimi Gigesti.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe

saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

A\ HOIATUS!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdorvalisi isikuid.

1. Paigutage heeder maapinnast 254 — 356 mm (10 — 14 in) kdrgusele.

2. Avage ujuvasend lukust.

262085

R
W Ok g
Figure 3.704: John Deere S7 ekraan — kdrguse
tuvastuse veateade
394 Parandus A
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3. Veenduge, et ujuvasendi lukustushoovastik oleks mélemas
asukohas alumistel stopperitel (seibi [A] ei saa liigutada).

MARKUS:

Kui heeder ei ole jargmise kahe sammu ajal alumistel
stopperitel, voib pinge t66 kaigus vahemikust valja minna ja
p&hjustada heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC)
stisteemi rikke.

4. Kui osuti pole nulli peal, Iddvendage polt (A) ja libistage
ujuvasendi indikaatorplaati (B), kuni osuti (C) naitab 0 (D).

5. Keerake polt (A) kinni.

262085 395

(WY

1031911

\

1031914

1]

ﬂ

Figure 3.706: Ujuvasendi indikaator
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6. SAAGIKORISTUSE lehel valige lehe alumises paremas nurgas
MENUU ikoon (A).

7. Valige lehekiljel MENU (Menu) vahekaart SYSTEM
(Ststeem) (A). Avaneb MENU (Men).

8. Valige ikoon DIAGNOSTICS CENTER (Diagnostikakeskus) (B).
Avaneb lehekiilg DIAGNOSTICS CENTER (Diagnostikakeskus).

9. Valige AHC — ANDURID (A). Kuvatakse leht AHC —
ANDURID\DIAGNOSTIKA.

262085 396

Harceating

S Traak ]

Shift Track

1022778

S W

Figure 3.707: John Deere S7 ekraan — saagikoristuse
lehekiilg

Menu

=1 O & @ @

Apphcaiions *  Date &Tens  Diagaostics  Display & Fille Manager
Center tound

& 5 0 @

anguage & altwars Urers & Wirdhess Dala
Lindis Manager Aeowss S

| Sgatem Diagnantics |'
—_—
Controllar

Dlagnasiss

Trousibe Codes

CAN Bus infe

LRI ]

1022780

Figure 3.709: John Deere S7 ekraan —
diagnostikakeskus
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10. Andurite pingete vaatamiseks valige ANDURI vahekaart (A). e Tareing | Piogomectes

Heedri keskmise k&rguse anduri pinge (B) peab jadma m———

vahemikku 0,5 kuni 4,5 V, kus ujuvasendi indikaatorikasti Eano Bl (55 ety g

naitude O ja 4 erinevus peab olema vahemalt 3 V.

! basder paan Poptaan SrnEr

1022782

Figure 3.710: John Deere S7 ekraan — anduri pinge
kontrollimine

Kaldtransportdori kalibreerimine — John Deere S7 seeria

Enne heedri kalibreerimist tuleb kalibreerida kaldtransportdor.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist voivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

Heedri automaatse kérguskontrolli siisteemi (AHHC) parima joudluse tagamiseks kalibreerige maapinnal, kui kesklGli on
asendis D. Kui kalibreerimine on IGpule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhiseid vaadake 3.9.5
Heedri nurk, page 197.

1. Veenduge, et kesklili oleks asendis D.
2. Tostke heeder allaliikumise stopperitele ja avage ujuvasend.

3. SAAGIKORISTUSE lehel valige lehe alumises paremas nurgas
MENUU ikoon (A). Avaneb MENUU.

Harnestlag

Sadl Track
e |
1a.eaai

Shift Track

©
NS
NS
N
N
S
-

Figure 3.711: John Deere S7 ekraan — saagikoristuse
lehekiilg
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4. Valige vahekaart MACHINE SETTINGS (Masina satted) (A).

5. Valige ikoon KALIBREERIMISED JA PROTSEDUURID (B). Wichdne Settings _} J3 I I - [I]I | I
Kuvatakse KALIBREERIMISTE JA PROTSEDUURIDE leht. ]

Applicatism Amdip o wfhr stsons Contral Engine
& Protedures  Setup &

gee

Fahdang Grain syt
Handling Selrings

2 = ©

Lighte Wl rrsnce Prpne

©
©
NS
N
N
S
~

6. Valige vahekaart HEADER (Heeder) (A). B Ciliitoss 8 pracesures ©

7. Valige SOOTEKORPUSE TOSTMISKIIRUSE KALIBREERIMINE
(B). Kuvatakse SOOTEKORPUSE TOSTMISKIIRUSE —
KALIBREERIMISE Ieht | R Peeder Moune Lateral TiE Soeed Calibration

¥ Free riguse Rase Speed {‘I.:\rm

W Free House T bore Al Range Calbibestion

et Houe Laseral THE Rangps Calibration
L

1022789

Figure 3.713: John Deere S7 ekraan — kalibreerimised
ja protseduurid

8. Vajutage lehe allosas nuppu KALIBREERI (A). Kuvatakse B FH Ralse Speed Callbration @
kalibreerimise lilevaade. QRRE Dl
This peexeclury galibeabes coarye ard line A Headed
Murvmiteterl of (b Fomber howye ratse speed kecommesded Inberval
=& minaites

Pt Tirme Bacquinnd
Calilsration may be needed il

« Thae firtt Bme sach hpader |1 connecss 1o the
L= TP

Reguiremensy:

1022793

% Calibrais _®

Figure 3.714: John Deere S7 ekraani —
kaldtransport6ori kalibreerimine
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9. Lugege kalibreerimise llevaadet ja vajutage siis nuppu
START (Alusta).

10. Jargige lehel kuvatavaid juhiseid. Kalibreerimise edenedes
uuendatakse kuva automaatselt ja kuvatakse jargmine
samm.

11. Kui kalibreerimine on IGpule jdudnud, vajutage
kalibreerimise kinnitamiseks nuppu SALVESTA.

262085 399

FH Raise Speed Calibratian

Cabhfalion et ream

L w o bl g
Eighras fufwing o gh i

Thyy Lo o
Bt
prer L ey

¥ Cancel

1022795

Figure 3.715: John Deere S7 ekraani —
kaldtransport6ori kalibreerimine

' Ralse Speed Callkration

w1 eagiven menl e rusvring ot begh ville

AT i e B e i ity o bagh i

1022813

Figure 3.716: John Deere S7 ekraani —
kaldtransportoori kalibreerimine

FH Raise Speed Calibration

Canfirmm Calibratian
b, Calibratan succeishull

1 “Save™ 1 canlemn cabbeaion
antel” to divcand rewdty

x Cancel e

Figure 3.717: John Deere S7 ekraani —
kaldtransportoori kalibreerimine
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Heedri kalibreerimine — John Deere S7 seeria

Enne heedri automaatse k&rguskontrolli (AHHC) slisteemi kasutamist tuleb see kalibreerida.

A oHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

Enne heedri kalibreerimist tuleb kalibreerida kaldtransportdér. Kui kaldtransportdor on veel kalibreerimata, siis vt jaotist
Kaldtransport6éri kalibreerimine — John Deere S7 seeria, page 397.

MARKUS:

Heedri automaatse kdrguskontrolli siisteemi (AHHC) parima joudluse tagamiseks kalibreerige maapinnal, kui keskllli on
asendis D. Kui kalibreerimine on IGpule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhiseid vaadake 3.9.5
Heedri nurk, page 197.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Veenduge, et keskliili oleks asendis D.
2. Toetage heeder alumistele stopperitele ja avage ujuvmooduli ujuvasend lukust.

3. Valige lehekiiljel HARVESTING (Saagikoristus) ekraani
parempoolsest alumisest nurgast ikoon MENU (Menai) (A). =
Avaneb MENU (Menu). 3 Corma sa OIS Track 1

S Traak ]

Harceating

Shift Track

1022778

Figure 3.718: John Deere S7 ekraan — saagikoristuse
lehekiilg

4. Valige vahekaart MACHINE SETTINGS (Masina satted) (A).

5. Valige ikoon KALIBREERIMISED JA PROTSEDUURID (B). ""*"'“""_} . I ' I | I
Kuvatakse KALIBREERIMISTE JA PROTSEDUURIDE leht.

Applicatisey Aadin Callbratisns  Contrel
& Procedures Satup

= @2 2

Fahdang Grain syt Header
Handling Selrings

o) (= (O

Lighte sl prssice Prpne

1022786

Figure 3.719: John Deere S7 ekraan — masina satted
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7.

8.

9.

Valige vahekaart HEADER (Heeder) (A).

Valige HEEDRI KALIBREERIMINE (B). Kuvatakse HEEDRI

SATETE leht.

Vajutage lehe allosas nuppu KALIBREERI (A). Avaneb
kalibreerimise Ulevaate aken.

Vajutage konsooli nuppu (A) ja viige mootor
korgetele tihipooretele.

262085

T606

401

EJ catibrations & Procedures

Harvesy -

et Mo Laseral THE Rangps Calibration

itnwder
Peede Ficule Latsral TIE Toeed CalSrston

Freses riguse Raine Speed Catoramon

1022797

Figure 3.720: John Deere S7 ekraan — kalibreerimised

ja protseduurid

E Header Calibration
Caahranmn Froses

&1 Haded
Becommende] el
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* AlTaChing & mew o o ferent Header
« [f @ hscher Ralghe comrol sevvior o 84 sociansd
COMDGIRENTY AT repkaoodad)usted

Reqiirersents

Figure 3.721: John Deere S7 ekraan — heedri
kalibreerimine

Figure 3.722: John Deere S7 konsool

Eslirmansd Tirs B

1022799
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10. Vajutage kalibreerimise llevaate lehel nuppu START.

11. Jargige kombaini ekraanil kuvatavaid juhiseid. Header Calibratian
Kalibreerimise edenedes uuendatakse kuva automaatselt ja
kuvatakse jargmine samm.

Calibr sition dvarnes

1. Sl et 1 Bagh e

1 v lendid i

1 Wi b

4 Cinath Lol afiah Weliags

Thiy pabile ston regurey afuabng ®w seder Swais
e o prosone o
e [ perionmeng T ¢ s

% Sancyl i
B
P o | R
| N
—d _

Figure 3.723: John Deere S7 ekraan — heedri
kalibreerimine

12. Kui kalibreerimine on I&pule jdudnud, vajutage
kalibreerimise kinnitamiseks nuppu SALVESTA. etdar Callbration
Camfirm Calibiration
Calibraton s oe1full

Select “Lave”™ 1o conlemm calitralion
Sebert "Camcel™ bo thocand rewlt

Figure 3.724: John Deere S7 ekraan — heedri
kalibreerimine

3.10.18 John Deere’i X9-seeria kombainid

Et heedri automaatse k&rguskontrolli (AHHC) slisteem Ghilduks John Deere X9-seeria kombainidega, peate oma kombaini
heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima puuteekraani satted, seadistama AHHC
juhtseadmed ning kalibreerima AHHC siisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

Heedri seadistamine CommandCenter™-i ekraanil — John Deere’i X9-seeria
Seadistage oma kombaini algsed konfiguratsioonivalikud heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) stisteemi seadistamisel.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist voivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdérvalisi isikuid.

262085 402 Parandus A



T606

1. Kaivitage mootor.

2. Vajutage ekraani all paneelil nuppu HEADER (A). Kuvatakse
heedri leht.

. — -

Figure 3.725: CommandCenter™-i ekraan

3. Veenduge, et heedri kontroller kuvaks dige heedri tiubi (A) iy

Hinged Draper _®

Basin ¢ L overr Sgand T Spend

7 .

"o =

ja suuruse (B).

- - 3 -

hite Cantrel Feraiih Tily Braper Bell ipawd Grownd Conditior  Gauge Whaeely
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eam I

PEe .

4. Valige heedri lehel AUTO CONTROL (A). weater © ©

Hinged Draper A=
01h
B ¢ L oowenr Spand Maight Sensitiwiny Tili Serizraty
= 4 4 F e

e kb,

w5 =

5 = 50 -
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Figure 3.727: CommandCenter™-i ekraan — heedri
automaatsete juhtseadete leht
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Heedri automaatsete juhtseadete lehel veenduge, et
jargmised heedri automaatsed valikud oleksid sisse
lulitatud:

e korguse taastamine
e kdrguse tuvastamine

e kilgkallutus

Heedri automaatsete juhtseadete lehel veenduge, et
jargmised taastamiseelistused oleksid sisse lulitatud:

e rulli automaatne kiirus

e pikisuunalise asendi taastamine
e rulli asendi taastamine
MARKUS:

Siin toomata valikud peaksid jadma valjalilitatuks.

Valige heedri lehel HEIGHT SENSITIVITY (A) ja muutke selle
vaartuseks 10.

Valige heedri lehel TILT SENSITIVITY (B) ja muutke selle
vaartuseks 10.

Heedri lehelt valjumiseks vajutage X (C).

10. Seisake mootor ja eemaldage voti stiitelukust.

Heedri kalibreerimine — John Deere’i X9-seeria

Enne heedri kalibreerimist tuleb kalibreerida kaldtransportdor.

A\ OHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

MARKUS:

Péarast selle dokumendi avaldamist voivad kombaini juhtseadmed voi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1.

2.

Kaivitage mootor.

Parkige kombain Uhetasasele pinnale.

262085 404
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Figure 3.728: CommandCenter™-i ekraan — heedri
automaatsete juhtseadete leht
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Figure 3.729: CommandCenter™-i ekraan — heedri leht
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3. Valige saagikoristuse lehel alumises paremas nurgas menuu
ikoon (A). Avaneb MENUU.

4. Valige vahekaart MACHINE SETTINGS (Masina satted) (A).

5. Valige ikoon KALIBREERIMISED JA PROTSEDUURID (B).
Kuvatakse kalibreerimiste ja protseduuride leht.

6. Valige vahekaart HEADER (Heeder) (A).

7. Valige GAUGE WHEEL RANGE CALIBRATION (B). limub
kopeerratta kalibreerimise leht.

8. Jargige lehel kuvatavaid juhiseid. Kalibreerimise edenedes
uuendatakse kuva automaatselt ja kuvatakse jargmine
samm.

9. Kui kalibreerimine on I6pule jéudnud, vajutage
kalibreerimise kinnitamiseks nuppu SALVESTA.

262085 405
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Figure 3.731: John Deere’i X9 ekraan — masina seaded

EJ calibrations & Procedures @ | %
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Figure 3.732: John Deere’i X9 ekraan — kopeerratta
kalibreerimine
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10. Valige HEADER CALIBRATION (A). Kuvatakse heedri E) calibrations & Frocedures @
kalibreerimise leht.

[#] Gouge wowel Range Calibration

11. Jargige lehel kuvatavaid juhiseid. Kalibreerimise edenedes
uuendatakse kuva automaatselt ja kuvatakse jargmine
samm.

12. Kui kalibreerimine on I&pule jéudnud, vajutage y
kalibreerimise kinnitamiseks nuppu SALVESTA. | rinader Suspensien Service Mok

|| Reet and Costesbar Position Calibration

| Wing Position Calibration

Figure 3.733: John Deere’i X9 ekraan — heedri
kalibreerimine

13. Valige REEL AND CUTTERBAR POSITION CALIBRATION (A). D Rt e &
Kuvatakse rulli jaa I8ikelati asendi leht. I

|# ] caupe whee Range Catbrason

14. Jargige lehel kuvatavaid juhiseid. Kalibreerimise edenedes
uuendatakse kuva automaatselt ja kuvatakse jargmine %] oz Wheel spesd casbeasion

samm.
_v‘ Header Caliteation

15. Kui kalibreerimine on IGpule jdudnud, vajutage x
kalibreerimise kinnitamiseks nuppu SALVESTA. S| neader Suspansion Servics Mode

16. Kalibreerimise ja protseduuride lehelt lahkumiseks vajutage ¥ poot and Cuserba Positon Caliteation
tlemises paremas nurgas X-i.

=
W | ‘Wing Position Calibration

17. Seisake mootor ja eemaldage voti stititelukust.

Figure 3.734: John Deere’i X9 ekraan - rulli ja IGikelati
asendi kalibreerimine

Andurite pingete kontrollimine — John Deere’i X9-seeria

Korraliku toimimise tagamiseks tuleb andurite pingeid kontrollida.

A\ OHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
slilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdérvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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1. Kaivitage mootor.

2. Valige saagikoristuse lehel alumises paremas nurgas meni Harvesting?
ikoon (A). Avaneb menid. e

Figure 3.735: John Deere’i X9 ekraan — saagikoristuse
leht

3. Valige vahekaart SYSTEM (A), seejarel valige DIAGNOSTICS

CENTER (B). =
=20 »

COM Part Conneci Dare & Time  Diapnostics
Lelkings  Mobls Terver Canter

"EIIO

Ditplay & File Manager Language & Sl rmare
Sound Unies Wanager

4. Valige vahekaart CONTROLLERS (A).
d Sort by LA Ei}
5. Valige HEADER/HITCH CONTROLLER (B). T

HeaderHicch Contralier
I HOUSO1 | ouBS Voelucle

= E—
g S8 Harenting Demain Extends
L : HEE DS | Gu?D | Mahicke

CAYN Bus 1 N

g Filt SarverPringe’
| IF5001 | CxPE | Emplemene
Medwark 5
—
Ethernat Buv inle «

[ | |k |
G

POLink b aching Monibesin.
FoL0T | DeFR | Wehicle

Maching Manitorin_
GxFE | n

Figure 3.737: John Deere’i X9 ekraan -
diagnostikakeskus
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6. Valige READINGS (A). Kerige andurite loendis alla ja vaadake
kuvatavat vaartust. See on andurite praegune olek.

7. Heedri/haakeseadme kontrolleri lehelt valjumiseks vajutage

tlemises paremas nurgas X-i.

8. Seisake mootor ja eemaldage véti stititelukust.

T606

Header/Hiteh Contraller (Hou 001} ()

Ma ions
Mumber  MHame Walug
f -
Trouble Codei - L Beel Besomat [rable Sty =
. |
Con Infs L 0T l#ﬂ“l‘:ﬂﬂtﬂlﬁlmh -
1008 Real Raue Saitch Statey -
el ] Eoel Lovwer St ch Seatas -
o L 2amV 5
o] Hide Dagaestics Cantar é
Figure 3.738: John Deere’i X9 ekraan — heedri/

haakeseadme kontroller

Multifunktsionaalse hoova nuppude méddramine — John Deere’i X9-seeria

Multifunktsionaalse hoova nuppe saab kohandada.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe

saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Kaivitage mootor.

2. Vajutage ekraani all paneelil nuppu HEADER (A). Kuvatakse

heedri leht.

262085
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Figure 3.739: CommandCenter™-i ekraan
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3. Vajutage multifunktsionaalset lukustusnuppu (A), kuni tuli
kustub ja kuvatakse juhtseadete seadistamisekraan.

4. Valige multifunktsionaalsel hooval (A) funktsiooninupp (A,
B, C vGi D), mis programmeerida v&i mille funktsiooni
muuta.

Figure 3.741: John Deere’i X9 ekraan — juhtseadete
seadistamine

5. Valige funktsiooni valimise aknas (A) ULES v&i ALLA nool ja
valige soovitud funktsioon. select Functlon

6. Valige valitud nupule soovitud funktsioon.

Figure 3.742: John Deere’i X9 ekraan — juhtseadete
seadistamine
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7. Funktsioon on nlitid maaratud multifunktsionaalsel hooval

A) valitud nupule.
( ) p ﬂ Controls Setup [ ]

8. Juhtseadete seadistamise ekraanilt valjumiseks vajutage | | @&
tlemises paremas nurgas X-i. [ =

9. Seisake mootor ja eemaldage véti stilitelukust.

Figure 3.743: John Deere’i X9 ekraan — juhtseadete
seadistamine

Konsooli nuppude mddramine — John Deere’i X9 seeria

Konsooli nuppe saab kohandada.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Kaivitage mootor.

2. Vajutage ekraani all paneelil nuppu HEADER (A). Kuvatakse
heedri leht.

1039129

- : - -

Figure 3.744: CommandCenter™-i ekraan

262085 410 Parandus A



T606

3. Vajutage KONSOOLI LUKUSTUSNUPPU (A), kuni tuli kustub
ja kuvatakse juhtseadete seadistamisekraan.

4. Vajutage konsoolil (A) funktsiooninuppu, mida soovite
programmeerida v6i muuta.

MARKUS:
Ainult nupp 2 on kippliliti.

5. Valige funktsiooni valimise aknas (A) ULES v&i ALLA nool ja
valige soovitud funktsioon.

6. Valige valitud nupule soovitud funktsioon.

262085 411

TIEE M i S

Figure 3.745: John Deere’i X9 ekraan — konsool

Figure 3.746: John Deere’i X9 ekraan — juhtseadete
seadistamine

select Function

Figure 3.747: John Deere’i X9 ekraan — juhtseadete
seadistamine
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7. Funktsioon on nilid maéaratud konsoolil (A) valitud nupule.

B controts setnp @

8. Juhtseadete seadistamise ekraanilt valjumiseks vajutage
Glemises paremas nurgas X-i.

9. Seisake mootor ja eemaldage véti siititelukust.

Figure 3.748: John Deere’i X9 ekraan — juhtseadete
seadistamine

Heedri automaatse korguse kasutamine — John Deere’i X9 seeria

Multifunktsionaalsel hoovil on kolm nuppu, mida kasutatakse heedri automaatseks kdrguse kontrollimiseks.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Kaivitage mootor.

2. Vajutage ekraani all paneelil nuppu HEADER (A). Kuvatakse
heedri leht.

. el - — [

Figure 3.749: CommandCenter™-i ekraan
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3. Valige heedri lehel AUTO CONTROL (A). iy ]

Hinged Draper Ba (L

Header Tyve 01h

B ¢ L oowenr Spand Maight Sensitiwiny | [ [f TESVETSES

I ki, Iﬁ E

Ll =" -

Figure 3.750: CommandCenter™-i ekraan — heedri
automaatsete juhtseadete leht

4. Valige heedri automaatsete juhtseadete ekraanil CONTROL Auta Header Contrals (DE) _ﬁ
PREVIEW (A). . ~§ i - o—
O Y e
e 1% Helght Resume B
@8 R e - B
e o Latersl Tl ﬂ OF
= Y- has © " mevemePraleresies F
;g. L= E & Auto Reel fpeed m QFF
i :w. |
:.d I;u Eﬂ e Rz Dl tpeed (] m
B | g, B e e o~
13 Reel Position Resume n OFF &Ea

Figure 3.751: John Deere’i X9 ekraan — heedri
automaatsete juhtseadete ekraan

5. Kui multifunktsionaalsel hooval vajutatakse nuppu 2 v&i 3
(A), liigutab siisteem automaatselt heedri eelseadistatud
sattele. Eelseadistuse satte saab maarata operaator.
MARKUS:

Iga nupu all on toodud funktsioonid, mida selle nupu
vajutamine taidab.

MARKUS:

Nuppu 1 kasutatakse KORGUSELE NAASMISE funktsioonina.

Figure 3.752: John Deere X9 — multifunktsionaalne
hoob
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6. Rulli asendi mdaramiseks vajutage multifunktsionaalsel
hooval nuppu 2 voi 3 (B).

7. Rulli pikisuunalise asendi ja/vdi rulli kbrguse maaramiseks
vajutage nuppu (A). Kui seadistamine on I6petatud, hoidke
nuppu 3 sekundit all, et sate salvestada. Sellest saab nupu 2
vOi 3 eelseadistatud rulli sate.

MARKUS:
Nuppudele 2 ja 3 saab méaarata eri satted.

Figure 3.753: John Deere X9 — multifunktsionaalne
hoob

Maapinnast kérgemal I6ikamine — John Deere’i X9 seeria

ContourMax™ voimaldab heedril IGigata maapinnast kdrgemal.

A\ OHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdorvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Kaivitage mootor.

2. Vajutage ekraani all paneelil nuppu HEADER (A). Kuvatakse
heedri leht.

Figure 3.754: CommandCenter™-i ekraan
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Valige heedri lehel GAUGE WHEELS (A).

Reguleerige kdrgust ekraanil vdi kasutage konsooli valitsat
(A). Kui sate on reguleeritud, salvestatakse see
automaatselt multifunktsionaalse hoova nupule 2 voi 3.

Valige heedri lehel GROUND CONDITIONS (A).
MARKUS:

Seda satet saab muuta ainult siis, kui kdrguse tuvastamise
reziim on aktiivne.

Valige Uks jargmistest heedri avaldatava maapinna surve
satetest:

e véaga kindel (1 ujuvmooduli indikaatoril)
e kindel (1,5 ujuvmooduli indikaatoril)
e tavaline (2 ujuvmooduli indikaatoril)
e pehme (2,5 ujuvmooduli indikaatoril)
e vaga pehme (3 ujuvmooduli indikaatoril)

MARKUS:

Mida vaiksem on satte number, seda suuremat survet
maapinnale avaldatakse.

MARKUS:

See sdte salvestatakse automaatselt multifunktsionaalse
hoova nupule 2 véi 3, olenevalt sellest, kumb nupp valiti.
Valitud nupp kuvatakse nurgaposti ekraanil.
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Figure 3.756: John Deere’i X9 ekraan — heedri leht
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Figure 3.757: John Deere’i X9 ekraan — heedri leht
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Maapinnal I6ikamine — John Deere’i X9 seeria

Maapinnal IGikamisel jargib heeder maapinna kontuure.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Kaivitage mootor.

2. Vajutage ekraani all paneelil nuppu HEADER (A). Kuvatakse
heedri leht.

. b = —

Figure 3.758: CommandCenter™-i ekraan

3. Valige heedri lehel GAUGE WHEELS (A). weater © ©

Hinged Draper A= I L
Header Type oih
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Figure 3.759: John Deere’i X9 ekraan — heedri leht
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4. Tommake rattad taiesti sisse, milleks kasutage ekraanil
korguse reguleerimist voi konsooli valitsat (A). Kui sate on
seadistatud, salvestatakse see automaatselt
multifunktsionaalse hoova nupule (2 v&i 3).

5. Lulitage sisse heeder.

6. Valige heedri lehel GROUND CONDITIONS (A). ——y —

MARKUS: R
. .. R . Hinged Draper B 1 o
Seda satet saab muuta ainult siis, kui kdrguse tuvastamise Header Tyve 01h
reziim on aktiivne. Basine L owerr Spand Huight Sansitivity T Berizrety
7. Valige Uks jargmistest heedri avaldatava maapinna surve - ki, I-d :
satetest:

e vaga kindel (1 ujuvmooduli indikaatoril)
e kindel (1,5 ujuvmooduli indikaatoril)

e tavaline (2 ujuvmooduli indikaatoril)

e pehme (2,5 ujuvmooduli indikaatoril)

« viga pehme (3 ujuvmooduli indikaatoril) Figure 3.761: John Deere’i X9 ekraan — heedri leht

MARKUS:

Mida vaiksem on satte number, seda suuremat survet
maapinnale avaldatakse.

MARKUS:

See sdte salvestatakse automaatselt multifunktsionaalse
hoova nupule 2 véi 3, olenevalt sellest, kumb nupp valiti.
Aktiivne nupp kuvatakse nurgaposti ekraanil.

Heedri kontrolleri veakoodide kontrollimine — John Deere’i X9 seeria

Jargige seda toimingut heedri kontrolleri veakoodide kontrollimisel.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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1. Kaivitage mootor.

2. Valige saagikoristuse lehel alumises paremas nurgas menui
ikoon (A). Avaneb menid.

3. Valige vahekaart SYSTEM (A), seejarel valige DIAGNOSTICS
CENTER (B).

4. Valige vahekaart CONTROLLERS (A).

5. Valige HEADER/HITCH CONTROLLER (B).

262085 418

Figure 3.762: John Deere’i X9 ekraan — saagikoristuse

leht
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Figure 3.764: John Deere’i X9 ekraan -
diagnostikakeskus
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6. Valige TROUBLE CODES (A). Rikkekoodid kuvatakse ekraani

| MeadersHitch Cantrolier (HEU.001} @ B
paremal poolel (B).

7. Heedri/haakeseadme kontrolleri lehelt valjumiseks vajutage
tlemises paremas nurgas X-i.

8. Seisake mootor ja eemaldage véti stilitelukust.

Ha Stored Trouble ©adey on Devidce

Figure 3.765: John Deere’i X9 ekraan — heedri/
haakeseadme kontroller

Heedri kontrolleri tarkvaraversiooni kontrollimine — John Deere’i X9 seeria

Jargige seda toimingut heedri kontrolleri tarkvaraversiooni kontrollimisel.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist voivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Kaivitage mootor.

2. Valige saagikoristuse lehel alumises paremas nurgas menid
ikoon (A). Avaneb menid.

Harvesting3

Figure 3.766: John Deere’i X9 ekraan — saagikoristuse
leht
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3. Valige vahekaart SYSTEM (A), seejarel valige DIAGNOSTICS
CENTER (B).

4. Valige vahekaart CONTROLLERS (A).

5. Valige HEADER/HITCH CONTROLLER (B).

6. Valige CONTROLLER INFO (A). Tarkvaraversiooni nagemiseks
valige SOFTWARE MAIN COMPONENT (B).

7. Heedri/haakeseadme kontrolleri lehelt valjumiseks vajutage
Ulemises paremas nurgas X-i.

8. Seisake mootor ja eemaldage véti siilitelukust.
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Figure 3.768: John Deere’i X9 ekraan —
diagnostikakeskus
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Figure 3.769: John Deere’i X9 ekraan — heedri/
haakeseadme kontroller
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3.10.19 New Hollandi kombainid — CR/CX seeria — 2014 ja vanemad

Et heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) stisteem (hilduks New Holland CR-/CX-seeria kombainidega, peate oma
kombaini heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima rulli kiiruse satted, seadistama
AHHC juhtseadmed ning kalibreerima AHHC siisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

See jaotis kehtib ainult enne 2015. aasta CR-i/CX-i mudelitele.

Pingevahemiku kontrollimine kombaini kabiinis — New Holland CR-/CX-seeria
Heedri automaatse kérguskontrolli (AHHC) andur peab nduetekohaseks toimimiseks to6tama kindlas pingevahemikus.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

New Hollandi CR mudelite 6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90 teavet vt jaotisest 3.10.20 New Hollandi kombainid —
CR seeria — 2015 ja uuemad, page 430.

A oHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

1. Paigutage heeder maapinnast 254 — 356 mm (10 — 14 in) kdrgusele.

2. Avage ujuvasend lukust.

3. Veenduge, et ujuvasendi lukustushoovastik on mélemas P /‘
asukohas alumistel stopperitel (seibi A ei saa liigutada). oo |
MARKUS: s o o
Kui heeder ei ole jargmise kahe sammu ajal allaliikumise !
stopperitel, vOib pinge t606 kaigus vahemikust valja minna ja
pohjustada AHHC rikke. Kui heeder ei ole alumistel —
stopperitel, leiate juhised punktist 3.11 Heedri loodimine,
page 449. b °

A

\

1031911

\

Figure 3.770: Ujuvasendi lukustus
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4. Kui osuti pole nulli peal, Iddvendage polt (A) ja libistage
ujuvasendi indikaatorplaati (B), kuni osuti (C) naitab 0 (D).

5. Keerake polt (A) kinni.

6. Veenduge, et heedri ujuvasend on lukustamata.

7. Valige avalehel DIAGNOSTIKA (A). Kuvatakse DIAGNOSTIKA
leht.

8. Valige SATTED. Kuvatakse SATETE leht.

9. Valige rippmeniiii RUHM (A). Kuvatakse dialoogiboks
RUHM.
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Figure 3.771: Ujuvasendi indikaator
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Figure 3.773: New Hollandi kombaini ekraan
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10. Valige HEEDRI KORGUS/KALLE (A). Kuvatakse

PARAMEETRITE leht.

11. Valige HEEDRI VASAK KORGUSANDUR (A) ja seejirel nupp
GRAPH (B). Tapne pinge kuvatakse lehe ilaosas.

12. Pingenaitude kogu vahemiku nagemiseks tdstke ja

langetage heedrit.

T606

Figure 3.774: New Hollandi kombaini ekraan
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Figure 3.775: New Hollandi kombaini ekraan

Heedri sditete kiirjuhend — New Holland CR-seeria

Kasutage jargmises tabelis toodud teavet, et ndha FD2-seeria FlexDraper®-i heedri jaoks soovitatud seadeid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

Uksikasjalikke juhiseid vaadake New Holland CR-seeria kombaini heedri seadistamise ja kalibreerimise protseduuridest.

Table 3.40 Heedri sdtted — New Holland CR-seeria

Seadistusparameeter

Soovitatud sdte

Loikamistitp Platvorm
Heedri alamtiilip 80/90
Automaatne ujuvmoodul Paigaldatud
Heedri automaatne tdstmine Paigaldatud

HHC kasitsi tdstmise/langetamise
kiirus

Seadistage parima joudluse jaoks

HHC korguse tundlikkus

Seadistage parima joudluse jaoks

HHC kallutuse tundlikkus

Seadistage parima joudluse jaoks

Rulli kérgusandur

Jah
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Heedri kérguse automaatjuhtimise seadistamine — New Holland CR/CX seeria
Heedri automaatset kdrguskontrolli (AHHC) seadistatakse kombaini ekraani kaudu.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

New Hollandi CR mudelite 6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90 teavet vt jaotisest 3.10.20 New Hollandi kombainid —
CR seeria — 2015 ja uuemad, page 430.

1. Valige kombainiekraanilt HEADER LATERAL FLOAT (Heedri Et 1120 8.0, r
kilgmine ujuvasend) ja vajutage klahvi ENTER. —— — 1 =
i, o, [Hesdéer bhresho pre 5
B s 10.8 Esr
2. Kasutage suvandite vahel liilkumiseks Ules- ja allanoolt ja E ﬁ Hinimun resl speed

1 L

valige INSTALLED (Paigaldatud).

o,
-.:"' it lAuko reelspeed z2lope
e T ] ey

5
=:> Header lateral tloak
Insealled

i";i\ Eg Header AutoFleas
jiw: Kot | [Tnsealled

I
o s |Header tupe
% % | [tern Header
| s A b

b i

Huydrsulic reel drive
[Wer insvalled [

-

‘ ot Header lateral T1o8t 1003581

Figure 3.776: New Hollandi kombaini ekraan

3. Valige HEADER AUTOFLOAT (Heedri automaatne ujuvasend) m OB . Benin , r—
ja vajutage klahvi ENTER. . : - =
YL LT & pee
AMan | — ]
4. Kasutage suvandite vahel liikumiseks Ules- ja allanoolt ja futo reslspsed slope
i [ —

valige INSTALLED (Paigaldatud).

.: Hesder lacersl LR E-F1’
[ITnstalled

Header RutoFloat

[Tnssalled W
Header type e
‘| [Grain header -__I"
¢ |Hudrasulic reel drive
[(Wot installed hd
Max. z2cubble height
19%
Header AultoFloat . 1003582

Figure 3.777: New Hollandi kombaini ekraan

Heedri automaatse kérguskontrolli kalibreerimine — New Holland CR-/CX-seeria

Heedri automaatne kdrguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

A oHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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MARKUS:

New Hollandi CR mudelite 6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90 teavet vt jaotisest 3.10.20 New Hollandi kombainid —
CR seeria — 2015 ja uuemad, page 430.

MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, vGib see AHHC kalibreerimist takistada. Ujuvasend tuleb kalibreerimiseks véib olla
seadistada raskemaks, et heeder ujuvmooduli kiljest ei eralduks.

MARKUS:

Heedri automaatse kérguskontrolli sisteemi (AHHC) parima joudluse tagamiseks kalibreerige maapinnal, kui kesklGli on
asendis D. Kui kalibreerimine on IGpule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhiseid vaadake 3.9.5
Heedri nurk, page 197.

Enne heedri kalibreerimisprotseduuri alustamist kontrollige, kas tdidetud on jargmised tingimused.
e Heeder on kombaini kulge kinnitatud.

e Kombain asub Ghetasasel pinnal ja heeder on maapinnaga loodis.

e Heeder asub alumistel piirikutel ja kesklili asend on D.

e Mootor tootab.

e Kombain ei liigu.

e Heedri kérgusekontrolleri (HHC) moodulist pole saadetud (ihtegi veateadet.

e Heeder/s66tur on lahti thendatud.

e Kiilgmisi ujuvasendi nuppe El vajutatud.

e PAOKLAHVI El vajutatud.

AHHC kalibreerimiseks toimige jdrgmiselt.
1. Teabeboksi avamiseks valige kombainiekraanil suvand CALIBRATION (Kalibreerimine) ja siis vajutage PAREMNOOLT.

2. Valige HEEDER (A) ja vajutage SISESTUSKLAHVI. Avaneb
KALIBREERIMISE dialoogiaken. r L, Calibeation

MARKUS:
Valikute vahel saate liikuda Ules- ja allanuppudega.

1003605

Figure 3.778: New Hollandi kombaini ekraan
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3. Jargige kalibreerimisetappe dialoogiboksis ilmumise
jarjekorras. Kalibreerimisprotsessi labides varskendatakse -
kuva automaatselt, et niidata teile jargmist etappi. T S

Ll - Hipark combine with engine

o) | ‘ running and header level
| o groind.

CAUTION Header wllmn.‘:.

MARKUS:

Kui mis tahes etapis vajutatakse klahvi ESC vdi stisteem on

joudeolekus olnud Ule 3 minuti, siis kalibreerimisprotsess wtom.. stard clck

katkeb. - Press OK to continue and .
. =T them Header Down button,
MARKUS: P/ e €sc |

Veakoodide selgitused leiate kombaini kasutusjuhendist.

1003606

Figure 3.779: New Hollandi kombaini ekraan

4. Kui kdik sammud on I8pule viidud, kuvatakse ekraanil teade KALIBREERIMINE ONNESTUS. KALIBREERIMISMENUUST
valjumiseks vajutage SISESTUS- v&i PAOKLAHVI.

MARKUS:

Kui ujuvasend muudeti AHHC kalibreerimiseks raskemaks, seadistage see parast kalibreerimist tagasi soovitatud
ujuvasendisse.

5. Kui seade ei to6ta korralikult, kalibreerige maksimaalne k&rre kdrgus. Juhiseid vt jaotisest Kérte max kdrguse
kalibreerimine — New Holland CR/CX seeria, page 426.
Kérte max kérguse kalibreerimine — New Holland CR/CX seeria

See protseduur kirjeldab, kuidas seadistada kdrgus, mille korral koristusala loendur alustab koristatud ala loendamist ja
IGpetab selle.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

OLULINE!:

e Kui vaartus on seadistatud liiga madalaks, El pruugi pindalaloendur olla tdpne, sest heedrit tdstetakse monikord sellest
lavepiirist kdrgemale, kuigi kombain alles 16ikab.

e Kui vaartus on seadistatud liiga korgeks, to6tab pindalaloendur edasi ka siis, kui heeder on (les tGstetud (aga jadb
sellest lavepiirist alla) ning kombain ei 16ika enam pdllukultuuri.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.
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Valige kalibreerimise dialoogiboks MAXIMUM STUBBLE
HEIGHT (Korte max kdrgus). Kalibreerimisprotsessi labides
varskendatakse kuva automaatselt, et naidata teile jargmist
etappi.

Liigutage heeder multifunktsionaalse hoova heedri Ules v&i
alla liigutamise lulitiga maksimaalse soovitud kérrepikkuse
korgusele.

MARKUS:

Seadke heeder sellisele kdrgusele, mida saagikoristuse ajal
kunagi ei saavutata. See tagab, et koristusala loendur ei
I6peta kunagi koristusandmete salvestamist, kui heedri
automaatse kdrguskontrolli (AHHC) siisteem on aktiivne.

Jatkamiseks vajutage klahvi ENTER. Kalibreerimisprotsessi
|abides varskendatakse kuva automaatselt, et naidata teile
jargmist etappi.

Kalibreerimiskuva sulgemiseks vajutage klahvi ENTER vai
ESC. Kalibreerimine on ntitd I6pule viidud.

| Maximum Stubble Hesght
* Set header to desired maxamum stubble height

+ Then press ENTER

ENTER = Continue
ESC = Ext

1003774

Figure 3.780: New Hollandi kalibreerimise
dialoogiboks

* Calibration successful

1003775

Figure 3.781: New Hollandi kalibreerimise
dialoogiboks

Heedri téstmise kiiruse reguleerimine — New Holland CR/CX seeria

Vajadusel saab reguleerida heedri tstmise kiirust (multifunktsionaalse hoova klahvliliti HEADER HEIGHT (Heedri kdrgus)
esimene kiirus).

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

New Hollandi CR mudelite 6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90 teavet vt jaotisest 3.10.20 New Hollandi kombainid —
CR seeria — 2015 ja uuemad, page 430.

262085 427
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1. Valige kombainiekraanilt HEADER RAISE RATE (Heedri
tOstmise kiirus).

2. Kasutage satte muutmiseks nuppu + v&i —.

3. Uue satte salvestamiseks vajutage klahvi ENTER.

MARKUS:

Tostmiskiirust saab muuta vahemikus 32—236 sammuga 34.

Tehaseseade on 100.

e’

1{£2 0.0

|
b )

vl & &)
QI EI =)

Header usage
. "

Header widih
Jeold M

Eowz in wie
&

Torsl rows

Row distance

Heedri langetamiskiiruse seadistamine — New Holland CR-/CX-seeria

Vajadusel saab reguleerida heedri langetamise kiirust (heedri kdrguse automaatjuhtimise nupp voi heedri kdrguse

klahvliliti teine kiirus multifunktsionaalsel hooval).

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe

saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

New Hollandi CR mudelite 6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90 teavet vt jaotisest 3.10.20 New Hollandi kombainid —

CR seeria — 2015 ja uuemad, page 430.

1. Valige kombainiekraanilt HEADER LOWER RATE (Heedri
langetamise kiirus).

2. Kasutage satte 50 valimiseks nuppu + voi —.

3. Uue satte salvestamiseks vajutage klahvi ENTER.

MARKUS:

Langetamiskiirust saab muuta vahemikus 2—247
sammuga 7. Tehaseseade on 100.

B. 73 mn
l‘...:_._: ‘yﬂ‘ Headeér raisieé rabé
oy Header lower rate q
_-.!.-"'."__“_.-_ - |Header 13:81
Figure 3.782: New Hollandi kombaini ekraan
—— = —
| {} 1 _"l'r'lh_r-o‘ B.Binn
1
il |Hesder usage
i [a]
TR —
b, & of - Heéader widih
T.o8 M
@T Rowg in wuse
BT s = LS
E:Od Toksl rows
@ Row distance
B.T9 =~ -
I Ak ‘yﬂ‘ Headeér r&isie¢e rabcée
...'E:?—,.." e — T ——
e Header lower rate X
¢ — T
_x...__m - [Fesder T35

Figure 3.783: New Hollandi kombaini ekraan

Heedri automaatse kérguskontrolli tundlikkuse seadistamine — New Holland CR-/CX-seeria

Tundlikkuse reguleerimine juhib kaugust, mida I8ikelatt peab Ules v&i alla Iabima enne kui heedri kdrguse
automaatjuhtimine (AHHC) reageerib ning kaldtransport66ri tostab voi langetab.

Kui tundlikkus on seatud maksimaalsele tasemele, siis on kaldtransportdori tdstmiseks voi langetamiseks vaja ainult
maapinna korguse vaikest muutust. Kui tundlikkus on seatud minimaalsele tasemele, siis on kaldtransportoori tostmiseks

vOi langetamiseks vaja maapinna k&rguse suurt muutust.

262085
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MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe

saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

New Hollandi CR mudelite 6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90 teavet vt jaotisest 3.10.20 New Hollandi kombainid —

CR seeria — 2015 ja uuemad, page 430.

A oHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

1. Rakendage peksumehhanism ja so6turkorpus.
2. Valige kombaini ekraanil KORGUSE TUNDLIKKUS.
3. Kasutage satte 200 valimiseks nuppu + voi —.

4. Uue satte salvestamiseks vajutage klahvi ENTER.

MARKUS:

Tundlikkust saab muuta vahemikus 10-250 sammuga 10.
Tehaseseade on 100.

£% 122 0. Semm
i o

Heel tore-back

Installed

Verkcical knives

[Hoe insealled

Reel wverwvical posicion

Hok inskalled

W
[V
¥

Reel horizontal positien

[Hot installed

Eeel speed sensor

| Inskalled

Tile sensiniviey
i8a

g Height sensitiviky

Figure 3.784: New Hollandi kombaini ekraan

Loikekérguse eelseadistamine — New Holland CR/CX seeria

Loikekdrguse satte saab kombaini salvestada. Saagi koristamisel saab need satted juhtkangiga valida.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe

saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

New Hollandi CR mudelite 6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90 teavet vt jaotisest 3.10.20 New Hollandi kombainid —

CR seeria — 2015 ja uuemad, page 430.

MARKUS:

Indikaator (A) peaks olema asendis 0 (B), kui heeder paikneb
maapinnast 254 — 356 mm (10 — 14 in) k&rgusel. Kui heeder
paikneb maapinnal, peaks indikaator olema madala maapinna
surve korral asendis 1 (C) ja kGrge maapinna surve korral asendis
4 (D). Ujuvasendi kasutamise méaaravad pd&llukultuuri ja pinnase
tingimused. Ideaalne sate on vdimalikult kerge, kus heeder ei
hiiple ega jata pollukultuuri I6ikamata. Raskes seadistuses
tootamine kulutab IGikelati kulumisplaate enneaegselt.

262085 429

Figure 3.785: Ujuvasendi indikaator
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1. Rakendage peksumehhanism ja so6turkorpus lilititega (A)

ja (B).

2. Lulitage klahvltliti HEADER MEMORY (Heedri malu) (D)
reZiimi STUBBLE HEIGHT/AUTOFLOAT (Kdrte kdrgus/
automaatne ujuvasend) asendisse (A) vGi (B).

3. Tostke voi langetage heeder momentlaliti (C) HEADER
HEIGHT (Heedri kbrgus) ja HEADER LATERAL FLOAT (Heedri
kilgmine ujuvasend) abil soovitud 16ikek&rgusele.

4. Vajutage kergelt HEEDRI AUTOMAATSE KORGUSKONTROLLI

nuppu (E) vahemalt 2 sekundit, et kérguse asend 0 . §
salvestada. Seadistuse kinnituseks kdlab lihike helisignaal. A i
MARKUS: Figure 3.786: New Hollandi kombaini juhtseadised

KORRE KORGUSE / AUTOMAATSE UJUVASENDI reZiimi
asendis (A) vdi (B) saab HEEDRI MALU klahvliliti (D) abil
salvestada kaks erinevat heedri kdrguse vaartust.

5. Tostke voi langetage trummel momentliliti REEL HEIGHT
(Trumli kdrgus) (E) abil soovitud tookorgusele.

6. Vajutage kergelt HEEDRI AUTOMAATSE KORGUSKONTROLLI
nuppu (E) vdhemalt 2 sekundit, et kérguse asend
salvestada. Seadistuse kinnituseks kélab lahike helisignaal.

7. Uhe millu salvestatud heedri k&rguse sittepunkti
muutmiseks kombainiga to6tamise ajal kasutage HEEDRI
KORGUSE JA HEEDRI KULGMISE UJUVASENDI klahvliilitit (A)
(aeglaselt liles/alla), et heeder soovitud k&rgusele t&sta voi
langetada. Uue kdrguse asendi salvestamiseks vajutage
kergelt HEEDRI AUTOMAATSE KORGUSKONTROLLI nuppu
(B) vahemalt 2 sekundit. Seadistuse kinnituseks kdlab lihike
helisignaal.

MARKUS:

HEEDRI AUTOMAATSE KORGUSKONTROLLI nupu (B) I&puni
vajutamine lalitab ujuvreziimi valja.

1027247

MARKUS: Py T

Parast heedri kbrguse sattepunkti muutmist ei ole vaja Figure 3.787: New Hollandi kombaini juhtseadised
klahvlilitit (C) uuesti vajutada.

3.10.20 New Hollandi kombainid — CR seeria — 2015 ja uuemad

Et heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) slisteem thilduks New Holland CR-seeria mudeliaasta 2015 ja uuemate
kombainidega, peate oma kombaini heedri konfiguratsiooni seadistama vastavalt heedri mudelile, konfigureerima rulli
kiiruse satted, seadistama AHHC juhtseadmed ning kalibreerima AHHC siisteemi, et tagada selle korralik toimimine.

See jaotis kehtib ainult 2015. aasta ja uuematele CR mudelitele (6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90).
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Pingevahemiku kontrollimine kombaini kabiinis — New Holland CR-seeria
Heedri automaatse kdrguskontrolli (AHHC) andur peab nduetekohaseks toimimiseks té6tama kindlas pingevahemikus.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

See jaotis kehtib Uksnes 2015. aastal ja hiljem toodetud CR mudelitele (6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90). Enne 2015.
aastat toodetud New Hollandi muu kombainimudeli kasutamisel vt jaotist 3.10.19 New Hollandi kombainid — CR/CX seeria —
2014 ja vanemad, page 421.

A oHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

1. Paigutage heeder maapinnast 254 — 356 mm (10 — 14 in) kdrgusele.

2. Avage ujuvasend lukust.

3. Veenduge, et ujuvasendi lukustushoovastik on mélemas
asukohas alumistel stopperitel (seibi A ei saa liigutada). SICH
MARKUS: e &
Kui heeder ei ole jargmise kahe sammu ajal alumistel
stopperitel, voib pinge t66 kaigus vahemikust valja minna ja
pohjustada heedri automaatse kdrguse kontrollsiisteemi —
(AHHC) rikke. Kui heeder ei ole alumistel stopperitel, leiate i °
juhised punktist 3.11 Heedri loodimine, page 449. b o

A

\

1031911

\

Figure 3.788: Ujuvasendi lukustus
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4. Kui osuti pole nulli peal, Iddvendage polt (A) ja libistage
ujuvasendi indikaatorplaati (B), kuni osuti (C) naitab 0 (D).

5. Keerake polt (A) kinni.

6. Veenduge, et heedri ujuvasend on lukustamata.

1031914

111

7. Valige avalehel DIAGNOSTIKA (A). Kuvatakse DIAGNOSTIKA
leht.

*» | |3

) *.' ;
Tasdhas d:-:: —ch l.l-ll.i.TJ-.llu.ul:r"rnl

| | >

Cadibiid®srs

WL e s 13, DT | ~ 2
Wity 28 combine ints ACE

-4

S5 mm - e 1A PG

1016049

8. Valige SATTED (A). Kuvatakse SATETE leht.

s,

Sulll . -
-
_.J% Fag et

120 | | Modube

0.0 55

] n Schasmatic 10 Hams
- 0%

[:_; r Connsctor and pin

28 e - Baim B2, FOLR

]
e l;_@_é_é}lnﬂu:n} component

1016050

Figure 3.791: New Hollandi kombaini ekraan
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9. Valige rippmenuist GROUP (Riihm) suvand HEADER O ~

HEIGHT/TILT (Heedri kdrgus/kallutus) (A). =
- '——::'l Header Height!Tilt

10. Valige HEADER HEIGHT SENS. L (Heedri kérgusetuv. v.) M"ﬁ Parameter = . y

Header Height Sens. L

rippmeniist PARAMETER (Parameeter).
120 Adgiuibe prg ]

UcmM1 57

Selwmatic 10 Nama

AN _59

" CoifiBciar ani [

“sa0am mntisns | A-D01C3B-12

U:‘E"é é Eloctrical componsnl
B-3101

11. Valige GRAAFIK (A). Tapne pinge (B) kuvatakse lehe tlaosas.

Heacder Huighl S, L

12. Pingenaitude kogu vahemiku nagemiseks tdstke ja \.
langetage heedrit.

2000 e - Jan 11 2019
-ﬂbé =2 unit

Tl Voltage
| oo | et Joomel fl'_““_er

Figure 3.793: New Hollandi kombaini ekraan

1016055

Heedri kérguse automaatjuhtimise seadistamine — New Holland CR seeria
Heedri automaatset kdrguskontrolli (AHHC) seadistatakse kombaini ekraani ja juhtkangi abil.

Heedri kdrguse automaatjuhtimise (AHHC) parima sooritusvdime saamiseks peab nende toimingute tegemisel keskluli
asend olema D. Kui seadistus ja kalibreerimine on |6pule viidud, siis reguleerige kesklili tagasi soovitud heedrinurgale.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed vdi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

See jaotis kehtib tiksnes 2015. aastal ja hiljem toodetud CR mudelitele (6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90). Enne 2015.
aastat toodetud New Hollandi muu kombainimudeli kasutamisel vt jaotist 3.10.19 New Hollandi kombainid — CR/CX seeria —
2014 ja vanemad, page 421.

1. Veenduge, et kesklili oleks asendis D.
2. Lulitage mootor vdlja.

3. Keerake suide sisse.
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4. Valige avalehel TOORIISTAKAST (A). Kuvatakse
TOORIISTAKASTI leht.

Uals Managsmsn!

| #*

Aok% am  Ran 13 PORE

1016056

Figure 3.794: New Hollandi kombaini ekraan

5. Vajutage juhtkangil TUHJAKSLAADIMISE (A) ja
JATKAMISE (B) nuppe samaaegselt.

A

MARKUS:

Teatud New Holland kombainimudelite tarkvara ei pruugi
vBimaldada vahetada heedrit FLEX voi PLATFORM seadme
vastu voi pdhimeniilis heedri tiitipi VAIKETUUBILT tiilibile
80/90. See on niud edasimija sate. Kui teil on vaja
edasimuiija satteid muuta, vGtke Ghendust oma MacDoni
edasimuijaga.

1015005

6. Valige HEAD 1 (A). Kuvatakse HEEDRI SATETE 1 leht. I . Header Sefup 1

Haider Type

7. Valige CUTTING TYPE (LSikamisttlp) (B) ja valige suvandi e DraperiVarifeed
CUTTING TYPE (Ldikamistiilip) satteks PLATFORM ot Header Sub Type
(Platvorm) (C). .Nu shlI!Tl function

| Frame Type
Flex Header

{§) o] |Hoader widih

BbR e - Jin 1L A 4.00 m

K E:,ﬁ?é_é | Target Work Width
4.00 m ﬁ

Figure 3.796: New Hollandi kombaini ekraan
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8. Valige rippmeniiiis HEADER SUB TYPE ja maarake HEADER s - Header Setup |

T
SUB TYPE vértuseks 80/90 (A). et

Header Sub Type

|Nn shift function

lﬂﬂiﬂl.'l

BOOD

16-410 VariFeed

Target Wiodk Widih
W 3300

9. Valige HEAD 2 (A). Kuvatakse HEEDRI SATETE 2 leht.

AnTofloal

Mot installed
% HedghETil Respornse
Hormal

Prosaurs Ceemide Thaeshold
20,0 b
Auio Hoader Liti
Mat installed
{j ” | Manuial HHC Raise Rate
w - dan E3,JULE | o0

S | Banuial FRC Lower Fale

1016057

Figure 3.798: New Hollandi kombaini ekraan

10. Valige rippmenit AUTOMAATNE UJUVMOODUL ja maarake '] Tt " Hender Setup 2
selle vaartuseks PAIGALDATUD (A). . “""-'"W‘
- Installed
11. Valige rippmenii AUTOMAATNE HEEDRI TOSTMINE ja g I*-Hgl-""" Response
mairake selle vadrtuseks PAIGALDATUD (B). i
Preéssure Owverride Threshold
MARKUS: | 0.0 52| {200 ba
Kui AUTOMAATNE HEEDRI TOSTMINE on paigaldatud ja O oonl|f B 'f,”,;f:.?:

Manual HHTC Ralas Rate

kui tdmbate juhtkangi tahapoole. Vizem e iaiuie |90 4@

AHHC on sisse lulitatud, tostetakse heedrit automaatselt, &

-‘.‘ é é& :M.Inull HHC Lowar Rate
12. Maérake vaartused MANUAL HHC RAISE RATE (HHC kasitsi [ a0 4@
tdstmise kiirus) (C) ja MANUAL HHC LOWER RATE (HHC B‘] masn [ oove ] Hesat l"‘"‘"" Thiwsh
kasitsi langetamise kiirus) (D) parima joudluse ]
saavutamiseks vastavalt maapinna tingimustele.

1016062

Figure 3.799: New Hollandi kombaini ekraan
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13. Maarake vadrtused HHC HEIGHT SENSITIVITY (HHC

kdrgusetundlikkus) (A) ja HHC TILT SENSITIVITY (HHC % A HHE Height Seritinty
kallutustundlikkus) (B) parima joudluse saavutamiseks N =
vastavalt maapinna tingimustele. HHE Tilt Senaitivity

100

Fiydraulic Feal
Insialled

Foel Spesd Sonsor
| Mol installed
| ol Spesd Minimum
Wi am . dan 13 SN | 3.5 Kkmih
"?::“é é ?Fw-l Spaed Gt
'| 3.8 kmih

1016147

Figure 3.800: New Hollandi kombaini ekraan

14. Valige meniiis REEL HEIGHT SENSOR (Trumli kérguseandur) Header Set
(A) suvand YES (Jah). Rewl Fore- At L
Yes
Reel haigh! senso
Yes

Reel distance sensol
No

Vertical knives
MNo

1023920

Figure 3.801: New Hollandi kombaini ekraan

Rulli kiiruse seadistamine — New Holland CR-seeria
Enne rullikiiruse kasutamist peate kombaini tarkvarasse salvestama rulli [abimdddu ja tiihjendamise vadartused.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:
See jaotis kohaldub ainult aasta 2015 ja uuematele CR mudelitele (6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90).

1. Lilitage mootor valja.
2. Keerake stitide sisse.

3. Veenduge, et kombaini tarkvara oleks uuendada nendele vGi uuematele versioonidele.
¢ Mudeliaasta 2015-2018: UCM v38.10.0.0
e Mudeliaasta 2019: UCM v1.4.0.0
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4. Veenduge, et keskliili oleks asendis D.

5. Valige avalehel TOORIISTAKAST (A). Kuvatakse
TOORIISTAKASTI leht.

6. Edasimuija reZiimi saate kasutada, kui vajutate
samaaegselt juhtkangi TUHJAKSLAADIMISE (A) ja
JATKAMISE (B) nuppe ning hoiate neid ligikaudu 10 sekundit
all. llmuma peaks EDASIMUUJA SATETE leht, kus saate
muuta RULLI LABIMOOTU ja RULLI TUHJENDAMISE
VAARTUST POORDE KOHTA.

7. Valige HEAD 2 (A). Kuvatakse leht HEEDRI SATETE 2 leht.

8. Valige RULLI LABIMOOT (B) ja sisestage vaartus 102 cm
(40,16 tolli).

9. Valige RULLI TUHJENDAMISE VAARTUS POORDE KOHTA (C)

ja sisestage sobiv vaartus vastavalt rulliajami
konfiguratsioonile, vt tabelit .

262085 437

1016056

| fi | el Dinmate -
— 40,16
Reel Diaglacermant pet Revolution
" 1044
Reel Benmor Vertical
Installed

-
installed

Endfe Foie-All
man

i

Figure 3.804: New Hollandi kombaini ekraan

1015005
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Table 3.41 Rulli tiihjendamise vaartus poorde kohta

Veetava ketiratta suurus Veetava ketiratta suurus Rulli valjasurve
(hammaste arv) (hammaste arv) pooérde kohta
19 (standard) 56 769
14 (k&rge vaandemomendiga / aeglane)80 56 1044
20 (madala vdandemomendiga / kiire)8! 52 679

Heedri automaatse kérguskontrolli kalibreerimine — New Holland CR-seeria

Heedri automaatne korguse juhtseadme (AHHC) anduri valjund tuleb kalibreerida, vastasel juhul ei toimi AHHC funktsioon
korralikult.

A oHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdérvalisi isikuid.

MARKUS:

Péarast selle dokumendi avaldamist voivad kombaini juhtseadmed voi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

See jaotis kehtib Uksnes 2015. aastal ja hiljem toodetud CR mudelitele (6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90). Enne 2015.
aastat toodetud New Hollandi muu kombainimudeli kasutamisel vt jaotist 3.10.19 New Hollandi kombainid — CR/CX seeria —
2014 ja vanemad, page 421.

MARKUS:

Kui heedri ujuvasend on liiga kerge, voib see AHHC kalibreerimist takistada. Ujuvasend tuleb kalibreerimiseks véib olla
seadistada raskemaks, et heeder ujuvmooduli kiljest ei eralduks.

MARKUS:

Heedri automaatse kérguskontrolli sisteemi (AHHC) parima joudluse tagamiseks kalibreerige maapinnal, kui kesklali on
asendis D. Kui kalibreerimine on IGpule viidud, seadistage kesklili tagasi soovitud heedri nurga alla. Juhiseid vaadake 3.9.5
Heedri nurk, page 197.

Enne heedri kalibreerimisprotseduuri alustamist kontrollige, kas tdidetud on jargmised tingimused.
e Heeder on kombaini kilge kinnitatud.

e Kombain asub Ghetasasel pinnal ja heeder on maapinnaga loodis.

e Heeder asub alumistel piirikutel ja kesklili asend on D.

e Mootor tootab.

e Kombain ei liigu.

e Heedri kérgusekontrolleri (HHC) moodulist pole saadetud (ihtegi veateadet.

e Heeder/s66tur on lahti thendatud.

e Kiilgmisi ujuvasendi nuppe El vajutatud.

e PAOKLAHVI El vajutatud.

80. Kahekaiguline komplekt koos ketiga sisemistel ketiratastel.
81. Kahekaiguline komplekt koos ketiga valimistel ketiratastel.
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AHHC kalibreerimiseks toimige jargmiselt.

1. Valige avalehel KALIBREERIMISED (A). Kuvatakse
KALIBREERIMISTE leht.

i

Dals Banagumsni

ﬁ ]

l'rl:.rrr.s"ld PHHFLEE Y
.-\‘,"_'r
BoA6 aee - Jws 13, JOLA

tﬂéﬁﬁ Combins Infa ACH [——

-4

S5 mm - e 1A PG

1016108

Figure 3.805: New Hollandi kombaini ekraan

2. Valige rippmenti KALIBREERIMINE (A).

E Calibeation

1016107

3. Valige kalibreerimisvalikute loendist HEADER (Heeder) (A).

75 Calibwation

. |I--—-I- Heacder —@

D- D kit Park, combine wilh angeen runneng Arsd hoacer

m r e |0 o
y 21% Ty
CAUTION Honder wall mowe pusmm - siand cenr

=1 | R G
— - Press O 1o oo
050 e - Jan 11 DRIN

1
m, =4 4
= .$ — ﬁm? 0K |

ESD
= - (o [ o |

Figure 3.807: New Hollandi kombaini ekraan

1016110
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Jargige kalibreerimissamme lehel ilmumise jarjekorras.
Kalibreerimise edenedes uuendatakse kuva automaatselt ja
kuvatakse jargmine samm.

O

Calibradion

. -—T“ﬂ Heade
g =

. -

MARKUS:
=

Kui vajutate sammude tditmisel PAOKLAHVI vGi ei tee 0.0
stisteemis enam kui 3 minuti jooksul Gihtegi sisestust, lulitub :
kalibreerimine valja.

kit

mn E
CosyTanTh Frl
STEP 14

MARKUS: B f--) * ¥ Detprmeneng ground henght

1007 arm - dae 11, IR

Veakoodide kirjeldused leiate kombaini kasutusjuhendist. By

1016111

Figure 3.808: New Hollandi kombaini ekraan

5. Kui kdik sammud on IGpule viidud, kuvatakse ekraanil teade
KALIBREERIMINE LOPULE VIIDUD.

MARKUS:

Kui ujuvasend muudeti AHHC kalibreerimiseks raskemaks,
seadistage see parast kalibreerimist tagasi soovitatud
ujuvasendisse.

Boiwture Yield

Figure 3.809: New Hollandi kombaini ekraan

Rulli kbrguse anduri ja pikisuunalise asendi anduri kalibreerimine — New Holland CR seeria

Enne heedri esmakordset kasutamist peate kalibreerima rulli asendi. Rulli asendi kalibreerimisel kalibreeritakse rulli
kdrguse andur ja rulli pikisuunalise asendi andur.

A oHT!

Veenduge, et ldheduses ei oleks korvalisi isikuid.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:
See jaotis kohaldub ainult aasta 2015 ja uuematele CR mudelitele (6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90).

Rulli asendi kalibreerimiseks tehke jargmist.

1. Paigutage heeder maapinnast 254 — 356 mm (10 — 14 in) kdrgusele.
OLULINE!:

ARGE lillitage mootorit vilja. Et andurid Sigesti kalibreeritaks, peab kombain té6tama tiihipdoretel.

262085 440 Parandus A



T606

2. Valige avalehel KALIBREERIMISED (A). Kuvatakse
KALIBREERIMISTE leht.

i

Dals Banagumsni

= 25

L l:.rn.s"ld adibi i Zsora
015 are - Jes L2 2014

tﬂéﬁﬁ Combins Infa ACH [——

-4

S5 mm - e 1A PG

1016108

Figure 3.810: New Hollandi kombaini ekraan

3. Valige rippmenit KALIBREERIMINE (A).

E Calibeation

1016107

4. Valige kalibreerimisvalikutest RULLI ASEND (A).

" Caldwit ion

" FT* Heel Position

e 1E ‘l . e —
{.l] i Prinndier o mectienBy sl ok nulcally cou

4| ey 0% {0 star ihe calitrobon
Wi s 8, R

N

1035153

Figure 3.812: New Hollandi kombaini ekraan
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5. Kuvatakse HOIATUS (A). Vajutage SISESTUSKLAHVI. D}

| Calibaation

-y '™ || Reel Pos
'a = & itlon
=¥

| CAUTION: warrosd knile wil roiract and hevices wil
s b o level nidom - st clsar

Press Enber 10 donfmue
WY mew - Jun 18 T

1035155

6. Kui kuvatakse teade ,Kontrollige, kas erisdote IGiketera on ~
taielikult sisse tdommatud” (A), vajutage SISESTUSKLAHVI. L——-J L5 | e alitaation
Erisddte Iiketera pole MacDoni heedritel saadaval. o —" Reel Position

Confinm wiiidesd kivls i@ compini sy ieeac
TLAE oo - S 19 FRET ¥ ey

§r - % :: —

1035156

7. largige kalibreerimissamme (A) lehel ilmumise jarjekorras.
Kalibreerimise edenedes uuendatakse kuva automaatselt ja L% s
kuvatakse jargmine samm. = et Position

s -

MARKUS:

Kui vajutate sammude tditmisel PAOKLAHVI voi lasete
sisteemil enam kui 3 minutit joude olla, kalibreerimine
peatub.

MARKUS:

Veakoodide kirjeldused leiate kombaini kasutusjuhendist.

8. Kui kdik sammud on IGpetatud, kuvatakse lehel
KALIBREERIMISE ONNESTUMIST markiv teade.

1035158

Figure 3.815: New Hollandi kombaini ekraan

Trumli kbrguseanduri pingete kontrollimine — New Holland CR seeria
Kontrollige rulli krgusanduri pingeid, et need oleksid ettenahtud vahemikus.

MARKUS:

Péarast selle dokumendi avaldamist voivad kombaini juhtseadmed voi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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1. Valige kombainiekraani pdhilehel DIAGNOSTICS
(Diagnostika) (A). Avaneb lehekiilg

.

DIAGNOSTICS (Diagnostika). = & B e

d---,-.u-u Dials Wanisgamen

BL06 e s 11, 0L i ! B L
&hé Combins Infa ACE Prcaniue
|

S5 mm - e 1A PG

1016049

Figure 3.816: New Hollandi kombaini ekraan

2. Valige vahekaart SETTINGS (A) (Satted). Avaneb lehekiilg

SETTINGS (Sitted). : 2 lvoe ®

3. Valige meniiiist GROUP (B) suvand HEADER (Heeder). 3 """"'"'_@

4. Valige menliist PARAMETER (Parameeter) (C) suvand REEL 0.0 120 | Imodute
VERTICAL POSITION (Trumli vertikaalasend). L= lmvh

L Schasmatic 10 Name
Loy S
[:_:; r Connsctor and pin

W38 wm - Jun 12, LR

OFF i | a g
4 .-z_‘:'ﬁ?_-.-.- -......_le:lm:nl component

1024227

5. Valige vahekaart GRAPH (Graafik) (A). Kuvatakse graafik M
REEL VERTICAL POSITION (Trumli vertikaalasend). e

6. Pinge Glempiiri (B) vaatamiseks tGstke rull Gles. Pinge peaks
olema 4,1-4,5 V.

7. Pinge alampiiri (C) vaatamiseks langetage rull. Pinge peaks
olema 0,5-0,9 V.

Unil
Valtage Y

= - 12

Figure 3.818: New Hollandi kombaini ekraan

1023921

Loikekérguse eelseadistamine — New Holland CR seeria
Loikekorguse satte saab kombaini salvestada. Saagi koristamisel saab need satted juhtkangiga valida.

MARKUS:

Péarast selle dokumendi avaldamist voivad kombaini juhtseadmed voi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.
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MARKUS:

See jaotis kehtib tiksnes 2015. aastal ja hiljem toodetud CR mudelitele (6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90). Enne 2015.
aastat toodetud New Hollandi muu kombainimudeli kasutamisel vt jaotist 3.10.19 New Hollandi kombainid — CR/CX seeria —
2014 ja vanemad, page 421.

Konsoolil on kaks nuppu, mida kasutatakse kdrguse
automaatseks eelseadistamiseks. Eelmistel mudelitel olnud
klahvliliti on nttd konfigureeritud, nagu paremal naidatud.
MacDoni heedrite jaoks on vaja ainult kahte esimest nuppu (A)
ja (B). Kolmas nupp (C) ei ole konfigureeritud.

A oHT!

Veenduge, et Iaheduses ei oleks kdérvalisi isikuid.

1015008

Eelseadistatud I18ikekdrguse madramiseks toimige jargmiselt.
1. Rakendage separaator ja heeder.
2. Valige eelseadistusnupp 1 (A). Nupul siittib kollane tuli.

3. Tostke voi langetage heeder soovitud 16ikek&rgusele.

1024394

4. Eelseadistuse maaramiseks hoidke multifunktsionaalse
juhtkangi JATKAMISNUPPU (C) all, kuni monitor edastab
helisignaali.

MARKUS:

Eelseadistuste tegemisel seadistage heedri asend alati enne
rulli asendit. Kui heeder ja rull seadistatakse korraga, rulli
satteid ei salvestata.

5. Tostke voi langetage trummel soovitud té6asendisse.

6. Eelseade maaramiseks hoidke multifunktsionaalse juhtkangi
JATKAMISNUPPU (C) all.

7. Korrake samme 2, page 444 kuni 6, page 444, kasutades
eelseadistusnuppu 2.

Figure 3.821: New Hollandi multifunktsionaalne hoob
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8. Langetage heeder maapinnale.

o1

9. Valige avalehel TOOKUVAD (A). = £l e

D e g i |

]

Cadibiid®srs

) @ .
B0 e s 11, 2T ! B L
Wity 28 combine ints ACE Prcaniue

-4

S5 mm - e 1A PG

1016150

Figure 3.822: New Hollandi kombaini ekraan

10. Valige vahekaart TOO, mis kuvab valja KASITSI KORGUSE. O E
= Work Condifion . Enpine Spesd
MARKUS: g——a Detault ' 1900 1pm
Vili KASITSI KDRGUS vidakse kuvada mis tahes vahekaardil _ M % ;EI‘EI" e 0y '[;L'P“'”
TOO. Kui vajutate automaatse kdrguse eelseadistusnuppu, =

Concmne Opening @ Siove, uppe

kuvatakse AUTOMAATNE KORGUS (A). o 0o | 1Bz e

0 Sieve, [owis

11. Eelseadistatud Idikekdrguse valimiseks vajutage automaatse A § == 18
korguse (iht eelseadistusnuppu.

E; Feoder Speed aSlwu Angle

IIB T un 3, TGS 280 pm 0.0

. *\T:li:‘b a..m ||--|gl1|_@I E;;h!nl Lat Tilt

1016152

Figure 3.823: New Hollandi kombaini ekraan

Maksimaalse té6korguse seadistamine — New Holland CR seeria
Maksimaalset to6korgust saab seadistada kombaini ekraani kaudu.

MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed v&i ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

MARKUS:

See jaotis kehtib tUksnes 2015. aastal ja hiljem toodetud CR mudelitele (6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 ja 10.90). Enne 2015.
aastat toodetud New Hollandi muu kombainimudeli kasutamisel vt jaotist 3.10.19 New Hollandi kombainid — CR/CX seeria —
2014 ja vanemad, page 421.
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1. Valige avalehel TOORIISTAKAST (A). Kuvatakse
TOORIISTAKASTI leht.

.

o | i

Taxihios b---,-.u-- -. Dals Managemsni

@ ®| [ »

Cadibiid®srs

B e e 13, 108 i | )
t'}éﬁé Combins Infa ACH Prcaniue
|

S5 mm - e 1A PG

1016056

Figure 3.824: New Hollandi kombaini ekraan

2. Valige SOOTUR (A). Kuvatakse SOOTURI SATETE leht. =~ e S

=] LE | Spone Protection System

3. Valige vili MAXIMUM WORK HEIGHT (Maksimaalne S | Dynamic Feed Rolt

t6okaorgus) (B). *M Mk Work Helght

¥ 30 \.
o 120 e

uau:ﬂ:l!

1.3% pwn - Jun 11, MOOR

|"._;: ik

1016063

4. Seadke MAKSIMAALNE TOOKORGUS soovitud vairtusele. [ il
| A Slons Prolection System
5. Vajutage nuppu SET (M&ara) ja seejarel vajutage nuppu e Dynamic Feed Roll
ENTER (Si . ¥ - Baximmim Waork Height
(Sisesta) J‘M =
& Maximum Work Height

a ==

0.0 ,:

AT

:

—

D‘ll.-r
|

@

X pin . Jan 13, JOLR
b

1016064

Figure 3.826: New Hollandi kombaini ekraan

Trumli pikisuuna, heedri kallutuse ja heedri tiilibi konfigureerimine — New Holland CR seeria

Heedri automaatse k&rguskontrolli (AHHC) siisteemi rulli pikisuunas liigutamise, heedri kallutuse ja heedri tltbi satteid
saab muuta HEEDRI meniides.

MARKUS:
See protseduur kehtib ainult 2016. aasta New Holland CR-i mudelitele 6.90, 7.90, 8.90 ja 9.90.
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MARKUS:

Parast selle dokumendi avaldamist vdivad kombaini juhtseadmed vGi ekraan olla muutunud. Kdige varskema teabe
saamiseks vaadake kombaini kasutusjuhendit.

1. Lilitage mootor vilja.

2. Keerake stide sisse.

3. Vajutage juhthooval olevaid nuppe UNLOAD (Tihjenda) (A)
ja RESUME (Jatka) (B) samaaegselt.

Figure 3.827: New Hollandi kombaini juhtseadised

4. Lehel HEAD 1 muutke LOIKAMISTUUP valikult FLEX valikule

PLATVORM, nagu on nadidatud asukohas (A). Wi T -
DrapeiVarilesd

Haader Suh Type
Mo shilt lunction

Cutting Type

| Platiorm —@

5. Lehel HEAD 2 muutke HEEDRI ALAMTUUP
VAIKEVAARTUSELT véartusele 80/90, nagu on naidatud
asukohas (A).

HenteE Type

DraperVarifood

ipacke Sul Type
BOMBD

Cutting Type

Plmtform

1015007

Figure 3.829: New Hollandi kombaini ekraan
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Niid on MAAPINNAL eelseadistuste jaoks kaks eri nuppu.
Eelmistel mudelitel olnud klahvliliti on nidd
konfigureeritud, nagu paremal ndidatud. MacDoni heedrite
jaoks on vaja ainult kahte esimest nuppu (A) ja (B). Kolmas
nupp all (C) ei ole konfigureeritud.

1015008

Figure 3.830: New Hollandi kombaini juhtseadised
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3.11 Heedri loodimine

Ujuvmoodul on tehases seadistatud, et tagada heedri dige tase. Tavaliselt ei tohiks see vajada reguleerimist.
Kui heeder ei ole tasane, tehke enne tasanduslilide reguleerimist jargmised kontrollid.

e Kontrollige kombaini rehviréhkusid.

e Kontrollige, kas kombaini s66tekorpus on tasane. Juhiseid vaadake kombaini kasutusjuhendist.

e Kontrollige, et ujuvmooduli tilaosa oleks s66tekorpusega tasane ja paralleelne.

MARKUS:
Ujuvasendi vedrusid El kasutata heedri tasandamiseks.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage
siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

1. Parkige kombain lihetasasele pinnale.

2. Paigutage heeder nii, et I16ikelatt on 254—356 mm (10-14 tolli) maapinnast kdrgemal.

3. Seisake mootor ja eemaldage véti stiltelukust.

4. Lukustage heedri tiivad. Juhiste saamiseks vt Heedri tiibade lukustamine/lukust avamine, page 185.

5. Kontrollige ja vajadusel reguleerige ujuvasendit. Juhiseid vt jaotisest Heedri ujuvsiisteemi kontrollimine ja
reguleerimine, page 174.

6. Heedri ujuvasendi mélema luku avamiseks tdmmake
ujuvslsteemi lukustuse kaepidet (A) ujuvmoodulist eemale
ja siis likake ujuvsiisteemi lukustuse kdepidet allapoole
asendisse (B) (LUKK AVATUD).

1024737

Figure 3.831: Heedri ujuvasendi lukk lukustatud
asendis

262085 449 Parandus A



T606

7. Heedri korgel kiljel reguleerige heedri tasandamiseks
mutrit (A) veidi (1/2-1/4 p66ret) vastupdeva.

MARKUS:

Mutri (A) reguleerimiseks kuni poole pé6rde vorra ei pea
seadekruvi (B) vabastama.

OLULINE!:

Mutri reguleerimine rohkem kui kahe pd6rde vorra
kummaski suunas véib heedri ujuvasendit halvasti
mdjutada.

A

\

1029043

\

8. Pdrast heedri kdrge kiilje seadistamist nullige ujuvasendi
indikaator (A), milleks I6dvendage polti (B) kinnitav mutter
ja viige indikaatori noel nulli.

Figure 3.833: Vasak ujuvasendi indikaator
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MARKUS:

Veenduge, et raami ja nurkmehhanismi hoova tagaosa
vahele jadb vahemalt 2-3 mm (1/8 tolli) (A).
MARKUS:

Kontrollige ujuvslisteemi parast heedri loodimist. Juhiseid
vt jaotisest Heedri ujuvsiisteemi kontrollimine ja
reguleerimine, page 174.

262085 451
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Figure 3.834: Nurkmehhanism
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3.12 Loikelati lahtiiihendamine

Kui moni takistus ei lase IGikelatil korralikult to6tada, toimige jargmiselt.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siilitevoti enne juhikohalt lahkumist ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi
pohjusel heedri alla ldhete.

A\ HOIATUS!

Terade kasitsemisel voi nende ldhedal to6tamisel kandke tugevaid téokindaid.

OLULINE!:

Poorleva rulli langetamine ummistunud I8ikelatile kahjustab rulli komponente.

Loikelatilt ummistuse eemaldamiseks lllitage kombaini s66tekorpus vastassuunas toole. Kui I10ikelatt on ikka ummistunud,
tehke jargmist.

1.

2.

Peatage masina edasisuunaline liikumine ja lilitage valja heedriajamid.

Tostke heedrit selle mullaga taitumise valtimiseks ja lilitage sisse heedriajami sidur.
Kui ummistus El kao, siis lahutage heedriajami sidur ja tGstke heeder taiesti iles.
Seisake mootor ja eemaldage voti stiltelukust.

Rakendage heedri ohutustoed. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

Puhastage |8ikelatti kasitsi.
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3.13 Ujuvmooduli lintkonveieri lahtiiihendamine

Vahel jaab pollukultuur lintkonveieri ja etteandeteki vahele kinni. Ujuvmooduli lintkonveieri ohutult takistustest
vabastamiseks toimige jargmiselt.

1. Peatage masina edasisuunaline liikkumine ja lllitage vélja heedriajamid.
2. Tostke heeder maapinnalt veidi kdrgemale ja tostke lles trummel.

3. Lulitage sisse kombaini etteande tagurpidikdik vastavalt tootja spetsifikatsioonidele (tagurpidi etteanne séltub
kombaini mudelist).

4. Lulitage kulglindi kiirus nulli.
5. Lulitage sisse heedriajam.

6. Kui ummistus on eemaldatud, t8stke kulglindi kiirus aeglaselt eelnevalt maaratud sattele.
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3.14 Transport

Heedri transportimiseks on kaks véimalust: kombaini kiilge Ghendatuna ja kombaini taga pukseerides voi traktoriga
vedades.

Lisateavet vt jaotisest
e 3.14.1 Heedri transportimine vaalutaja kiilge iihendatuna, page 454

e 3.14.2 Pukseerimine, page 454

3.14.1 Heedri transportimine vaalutaja kiilge iihendatuna

Hea nahtavusega tingimustes saate heedrit transportida nii, et see on ihendatud kombainiga.

4\ HOIATUS!

ARGE sbitke kombainiga, millega on iihendatud heeder, teel véi maanteel 66sel ega halva nihtavusega tingimustes, nt
udu voi vihmaga. Heedri laius ei pruugi olla nendes tingimustes hasti ndha.

A\ ETTEVAATUST!

e Enne teedel transportimist lugege kohalikke seadusi heedri laiuse ja valgustuse v6i margistuse nduete kohta.
e Transportimisel, pukseerimisel jne jirgige kdiki oma kombaini kasutusjuhendis kirjeldatud toiminguid.
e Pollule ja pollult dra sGites vabastage heedri ajami sidur.

e Enne maanteele s6itmist veenduge, et vilkuvad kollased tuled, punased tagatuled ja esituled oleksid puhtad ning
tookorras. P6orake kollaseid tulesid, et tagada vastutuleva liikluse korral parim nahtavus. Kasutage teedel soites
alati tulesid, et teisi liiklejaid hoiatada.

o ARGE kasutage teedel to6tulesid — need vdivad teisi juhte segadusse ajada.

e Enne maanteel sditmist puhastage aeglase soiduki margid ja helkurid, reguleerige tahavaatepeegleid ning
puhastage aknad.

e Langetage rull taielikult ja tostke heeder iiles, vdlja arvatud juhul, kui transpordite magedes.
e Tagage hea nahtavus ning olge tahelepanelik teedirsete takistuste, vastutuleva liikluse ja sildade suhtes.

e Kui séidate allamage, vihendage kiirust ja hoidke heedrit minimaalsel korgusel, et tagada maksimaalne stabiilsus,
kui edasiliikumine mingil pohjusel peatub. Kallaku madalaimas punktis tostke heeder tdiesti iiles, et valtida
kokkupuudet maapinnaga.

e Soitke ohutul kiirusel, et tagada masina puhul alati taielik kontroll ja stabiilsus.

3.14.2 Pukseerimine
EasyMove™-i transpordivalikuga heedreid saab pukseerida kombaini v&i traktori taga kuni kiirusega 32 km/h (20 miili/h).

Juhiseid vaadake pukseeriva sGiduki kasutusjuhendist.
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Heedri kinnitamine pukseeriva soiduki kiilge

Heedrit saab pukseeriva sGiduki abil mitmesse kohta pukseerida. Et valtida kontrolli kaotamist, mis vdib pdhjustada
kehavigastusi ja/vdi masina kahjustusi, jargige alltoodud juhiseid.

A\ ETTEVAATUST!

Kehavigastuse ja/vdi masina kahjustamisega I6ppeva kontrolli kadumise viltimiseks pidage kinni jairgmistest aeglase
kiirusega transportimist puudutavatest juhistest.

e Piisava juhitavuse ja pidurdustohususe tagamiseks peab pukseeriva sdiduki kaal iiletama heedri kaalu.

e ARGE pukseerige iihegi maanteesdidukiga. Kasutage ainult pdllumajandustraktorit, péllumajanduskombaini vdi
oigesti konfigureeritud MacDoni vaalutajat.

e Transpordi ajal heedri stabiilsuse suurendamiseks veenduge, et trummel on taielikult langetatud ja tagasi
tugiolgadel. Trumli hiidraulilise pikisuunaga heedritel drge kunagi iihendage pikisuuna liitmikke liksteisega, sest
sliisteem suletakse ja trummel voib transpordi ajal edasi liikuda.

e Kontrollige, kas koik tihvtid on rattatugede, I0ikelati toe ja haakeseadise juures transpordiasendisse korralikult
kinnitatud.

e Enne transportimist kontrollige rehvide seisukorda ja rohku.

e Uhendage haakeseadis pukseeriva sdidukiga sobiva haakepoldi ja vedrulukustuva poldi vdi muu vastava
kinnitusvahendi abil.

e Kinnitage haakeseadise turvakett pukseeriva s6iduki kiilge. Reguleerige turvaketi pikkust nii, et see voéimaldaks
po6ramiseks ainult piisavalt 16tku.

e Uhendage heedri seitsme klemmiga pistik pukseeriva sdiduki vastavasse pessa. (Seitsme klemmiga pesa voite
kiisida MacDoni edasimiiiija varuosade keskusest.)

e Veenduge, et tuled tootavad korralikult ning aeglase s6iduki tahis ja muude helkurid on puhtad. Kasutage
ohutulesid, kui seadus seda ei keela.
Heedri pukseerimise ettevaatusabinéud

Enne heedri kinnitamist ja kombaini voi traktori taga pukseerimist vaadake lle see ettevaatusabindude loend.

A\ ETTEVAATUST!

Et viltida kontrolli kaotamist, mis véib pdhjustada kehavigastusi ja/véi masina kahjustusi, jargige jargmisi aeglase
transpordi juhiseid.

e ARGE iiletage kiirust 32 km/h (20 miili/h).
e Libedates vdi keerulistes sdiduoludes vihendage liikumiskiirus vaartusele alla 8 km/h (5 miili/h).

e Libige kurve ainult viga aeglasel kiirusel (kuni 8 km/h [5 miili/h]), kuna heedri stabiilsus kurvides viheneb. ARGE
kiirendage kurvi olles ega kurvist valjudes.

e Avalikel teedel transportimisel jargige koiki teie piirkonnas maanteedel kehtivaid liikluseeskirju. Kasutage kollaseid
vilkureid, kui see pole seadusega keelatud.
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3.14.3 Liilitumine transportasendist polluasendisse (lisavalik)

Kui heeder transporditi uude kohta, tuleb see seal tagasi todasendisse seada.

Vasaku ddrmise ratta liigutamine transportasendis té6asendisse — ContourMax™ valik

Vasak vdlimine ratas tuleb transpordiasendist td6asendisse seada.

A oHT!

Heedri ootamatust kaivitumisest voi tostetud heedri kukkumisest tingitud kehavigastuste v6i surma valtimiseks seisake
alati mootor, eemaldage siiiitevéti ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi pohjusel heedri alla lahete. Kui kasutate
heedri toestamiseks tdsteseadet, veenduge enne jatkamist, et heeder ei liiguks paigalt.

1. Kaivitage mootor.

2. Tostke heeder taiesti Ules.

3. Seisake mootor ja eemaldage véti stittelukust.

4. Rakendage heedri ohutustoed voi toetage heeder lihetasasel maapinnal olevatele plokkidele. Kui kasutate heedri
toetamiseks plokke, veenduge, et heeder oleks maapinnast umbes 914 mm (36 tolli) kdrgusel.

5. Eemaldage lukustuspolt (A).

6. Eemaldage lukustustihvt (B).

7. Libistage rattakoost (C) hoiukronsteinist (D) valja.

1034133

8. Kui ratas on sissepoole suunatud, joondage rattakoost (C)
isolaatoriga ja libistage seda heedri esiosa suunas, kuni
tihvtide avad joonduvad.

9. Paigaldage lukustustihvt (B).

10. Paigaldage lukustuspolt (A).

1034132

Figure 3.836: Vasaku ratta koost
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Veolati eemaldamine

Heedrit transpordiasendist tddasendisse seades eemaldage veolatt transpordiasendist.

1. Blokeerige heedri rehvid tokiskingadega (A), et valtida
heedri veeremist.

2. Uhendage elektripistmik (A) ja turvakett (B) pukseeriva
soiduki kiljest lahti ja hoiustage naidatud viisil.

3. Kui eemaldate pikendusega veolati, siis jatkake
etapiga 4, page 457. Kui eemaldate pikenduseta veolati, siis
jatkake etapiga 16, page 459.

Figure 3.838: Veolati koost

Pikendusega veolati eemaldamine

4. Uhendage veolati juhtmekimp (A) pikenduse
juhtmekimbu (B) kiljest lahti.

5. Eemaldage lukustuspolt (C) riivi kiljest.

1032473

Figure 3.839: Veolati / pikenduse juhtmekimp
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6. Kinnitage veolati juhtmekimp (A) hoiukohta.

7. Riivi vabastamiseks tdstke riivilihenduse |ahedalt riivi
tlespoole. TGstmise ajal tommake riivi kdepidemest (B), et
veolati konks vabastada, seejarel langetage koost aeglaselt
maapinnale.

8. Tostke veolati (C) otsa ja tdmmake pikendusest (D) eemale.

1032174

9. Uhendage veolati pikenduse elektri juhtmekimp (A)

transportimiseks kasutatava vasakpoolse pddratava
juhtmekimbu (B) kiiljest lahti. =
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Figure 3.841: Veolati elektriiihendus

10. Eemaldage lukustuspolt (A) transpordi poérdihenduse (B)
kiljest.

11. Lukake pikenduse (D) vabastamiseks riivi (C) tagasi.

1033034

Figure 3.842: Veolati pikendust ja transpordi
péo6rdithendus

262085 458 Parandus A



T606

12. Tostke pikendus (A) tles ja témmake transpordi
poordihenduselt (B) eemale.

13. Kinnitage pikendusjuhe (C) veolati pikendustoru (A) sisse.

14. Turvaliseks hoiustamiseks paigaldage lukustuspolt uuesti
transpordi vasakpoolse poordiihenduse kiilge.

15. Veolati hoiustamise teavet vt jaotisest Veolati hoiustamine,
page 460.

Pikenduseta veolati eemaldamine

16. Uhendage veolati pikenduse elektri juhtmekimp (A)
transportimiseks kasutatava vasakpoolse pooratava
juhtmekimbu (B) kiljest lahti.

1031994

17. Veolati vabastamiseks eemaldage lukustuspolt (A) ja siis
likake riivi (B) tagasi.

Figure 3.845: Veolatt ja transpordi vasakpoolne
poordiihendus
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18. Tostke veolatt (A) lles ja tdommake transpordi
poordihenduselt (B) eemale.

19. Turvaliseks hoiustamiseks paigaldage lukustuspolt uuesti
transpordi vasakpoolse poordiihenduse kiilge.

20. Veolati hoiustamise teavet vt jaotisest Veolati hoiustamine,
page 460.

Veolati hoiustamine
Kui veolatti ei kasutata, hoidke seda tagatorus.

Veolati pikendus
1. Sisestage polt (C) veolati pikenduse (A) toruotsa (B).

2. Keerake veolati pikendus hoidiku (D) kulge.
MARKUS:

Veolati pikenduse lahtiraputamise valtimiseks veenduge, et
pikendusvarras haakub kronsteini (E) soonega.

3. Kinnitage veolati pikendus, haakides rihma kdepideme (A)
hoidiku (B) salgu kiilge.

262085 460

Figure 3.846: Veolatt ja transpordi vasakpoolne
péo6rdithendus
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Figure 3.847: Veolati pikenduse hoiustamine

Figure 3.848: Veolati pikenduse hoiustamine
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Veolatt

4. Avage vasak otsakate. Juhiseid vt jaotisest Heedri
otsakatete avamine, page 35.

5. Kui pukseerimiskett ja juhtmekimp (A) on suunatud
Ulespoole, sisestage veolati haakeseadise ots (B) vasakusse
torusse.

OLULINE!:

Heedri otsakate on selguse huvides jooniselt eemaldatud.

1029079

6. Libistage veolatti tagumise toru sisse, kuni konksud (A)
rakenduvad tuginurga piludesse (B).

7. Sulgege heedri otsakate. Juhiseid vt jaotisest Heedri
otsakatete sulgemine, page 36.

Figure 3.850: Kahvliotsa kinnituskonksud

Eesmiste (vasak) rataste liigutamine polluasendisse

See toiming selgitab, kuidas liigutada rattad kdrgeimasse hoiuasendisse, aga voite kasutada ka madalamat asendit olenevalt
sellest, kas soovite, et rattad pdllutédde ajal heedrit toetaksid. See toiming eeldab, et veolatt on juba eemaldatud.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste v6i surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi pohjusel heedri alla ldhete.

A\ OHT!

Veenduge, et laheduses ei oleks kdrvalisi isikuid.

1. Kaivitage mootor.
2. Tostke heedrit, kuni transportrattad paiknevad maapinnast 51 — 102 mm (2 — 4 in) kdrgemal.
3. Seisake mootor ja eemaldage véti stittelukust.

4. Rakendage heedri ohutustoed. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.
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5. Keerake vasak transportrataste koost (A) 90° naidatud
suunas.

1036102

Figure 3.851: Vasakud transpordirattad
transpordireZiimis

6. Eemaldage lukustustihvt (A). T6mmake hooba (B) ja
rakendage riiv (C) — nii valdite transportrataste poorlemist.

1036103

Figure 3.852: Vasakud transportrattad — poordiuku
riiv lahti

7. Kinnitage riiv (B) lukustustihvtiga (A).

1036107

Figure 3.853: Vasakud transportrattad — p66rdluku
riiv kinni
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8. Poordliigendi lukust avamiseks vajutage jalaga poldile (B) ja
lukake hooba (A) samal ajal alla.

9. Tostke hooba (A) ja tdmmake samal ajal hooba (B) tagasi, et
tOsta vasak transportrataste koost kérgeimasse
hoiuasendisse.

MARKUS:
Selguse huvides on komponendid jooniselt eemaldatud.

10. Veenduge, et polt (A) on plaadi (B) kbrgeimas hoiuasendis
nahtav.

262085 463

Figure 3.854: Vasakud transportrattad — p6érdliigend
vabastatud

103611

Figure 3.855: Vasakud transportrattad korgeimas
hoiuasendis
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Figure 3.856: Vasaku transportratta poordliigendi polt
korgeimas hoiuasendis
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Tagumiste (parem) rataste liigutamine polluasendisse

Tagumised (parempoolsed) transportrattad saab paari lihtsa sammuga transpordiasendist p&lluasendisse
(hoiuasendisse) viia.

Selle toiminguga naidatakse, kuidas liigutada rattad kdrgeimasse hoiuasendisse, aga voite soovida kasutada madalamat
asendit olenevalt sellest, kas soovite, et rattad heedrit pollutédde ajal toetaksid.

A\ OHT!

Masina ootamatust kaivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste v6i surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi pohjusel heedri alla ldhete.

1. Kaivitage mootor.

2. Tostke heedrit, kuni transportrattad paiknevad maapinnast 51 — 102 mm (2 — 4 in) kérgemal.

MARKUS:

Tostke heeder piisavalt kérgele, et silindri ohutustoed saaks rakendada — toimingu IGpetamiseks peate t66tama
heedri all.

MARKUS:

Kui ohutustugede rakendamine nGuab heedri tdstmist kdrgusele, kus selle kallal to6tamine on ebamugav, toestage
heeder plokkidele nii, et transportrattad jadksid maapinnast 51 — 102 mm (2 — 4 in) kGrgemale.

3. Seisake mootor ja eemaldage véti stilitelukust.

4. Rakendage heedri ohutustoed. Juhised leiate kombaini kasutusjuhendist.

5. Eemaldage parema transporttelje riivi lukustustihvt (A).

6. Toestage parem transporttelg rattahoovaga (B), seejarel
likake hooba (C) ja avage parem transporttelg heedri raami
kiiljest.

7. Langetage parem transporttelg rattahoovaga (B)
maapinnale.

8. Sisestage lukustustihvt (A) tagasi riivi.

1034034

Figure 3.857: Parem transporttelg on lukustatud
transportasendisse
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9. Tostke ja poorake paremat transporditelge (A) ratta
hoovaga naidatud suunas.

10. Kasutage ratta hooba (A), tdstke parem transporttelg (B) ja
viige see riiv lukustamiseks pd&lluasendisse (C).

11. Témmake transportkorguse seadistushooba (A) ja tdstke
telje poodrdhooba (B) ning liigutage telg kGrgeimasse
hoiuasendisse. Veenduge, et polt (C) on kérgeimas
hoiuasendis nahtav.

12. Reguleerige parema transportjala kopeertalla asend nii, et
see vastaks teiste kopeertaldade asendile. Juhiseid vt
jaotisest Sisemiste libisemistaldade reguleerimine, page
172.

262085 465
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Figure 3.859: Parem transporttelg on lukustatud
polluasendisse

Figure 3.860: Paremad transportrattad kérgeimas
hoiuasendis
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3.14.4 Liilitumine polluasendist transportasendisse (lisavalik)

Heeder tuleb uude asukohta pukseerimisel transpordiasendisse seada.

Vasakpoolse vdlisratta liigutamine tééasendist transportasendisse

Enne heedri pukseerimist tuleb vasak valisratas liigutada transportasendisse.

A oHT!

Heedri ootamatust kaivitumisest voi tostetud heedri kukkumisest tingitud kehavigastuste v6i surma valtimiseks seisake
alati mootor, eemaldage siiiitevéti ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi pohjusel heedri alla lahete. Kui kasutate
heedri toestamiseks tdsteseadet, veenduge enne jatkamist, et heeder ei liiguks paigalt.

1. Kaivitage mootor.

2. Tostke heeder taiesti Ules.

3. Seisake mootor ja eemaldage véti stittelukust.

4. Rakendage heedri ohutustoed voi toetage heeder lihetasasel maapinnal olevatele plokkidele. Kui kasutate heedri
toetamiseks plokke, veenduge, et heeder oleks maapinnast umbes 914 mm (36 tolli) kdrgusel.

5. Eemaldage lukustuspolt (A).

6. Eemaldage lukustustihvtid (B).

7. Nihutage vasakpoolne rattakoost (C) heedri tagaosa poole.

1034132

8. Kui ratas on valjapoole suunatud, nihutage vasakpoolne
rattakoost (C) hoiukronsteini (D) kiilge.

9. Paigaldage lukustustihvt (B).

10. Paigaldage lukustuspolt (A).

1034133

Figure 3.862: Vasaku ratta koost
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Eesmiste (vasak) rataste liigutamine transportasendisse

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui lihelgi pohjusel heedri alla ldhete.

A\ ETTEVAATUST!

Hoiduge ratasteste eemale ja vabastage hoovastik ettevaatlikult; mehhanismi vabastamisel langevad rattad

ootamatult.
1. Ka&ivitage mootor.
2. Tostke heeder taiesti Ules.
3. Seisake mootor ja eemaldage véti siititelukust.
4. Rakendage heedri ohutustoed voi toetage heeder lihetasasel maapinnal olevatele plokkidele. Kui kasutate heedri
toetamiseks plokke, veenduge, et heeder oleks maapinnast umbes 914 mm (36 tolli) kérgusel.
5. Seadistage kopeerratas transportasendisse (madalaim pilu).
Tommake vedrustuse hooba (A) véljapoole ja surge telje
poodrdhooba (B) alla, kuni saavutate transportasendi.
@
S
6. Kinnitage vasakpoolne transpordikaanmik, likates
kddanmiku kdepidet (A) ettepoole, kuni riiv on kinni.
7. Tommake kadnmiku kdepidet tagasi, et kontrollida, kas riiv

on taielikult kinni.

(o2}
e}
N
D
N
S
-

Figure 3.864: Kopeerratas
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8. Eemaldage kinnitusriivi kahvelpolt (A).

9. RattasGlme avamiseks likake kdaanmiku kaepidet (B) dles.

10. Poorake esiratta koostu 90° paripaeva.

(e}
NS
N
(=2}
N
=}
-

Figure 3.866: Kopeerratas

Tagumiste (parem) rataste liigutamine transportasendisse

Heedri pukseerimisel peab see olema viidud transportasendisse.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti ja rakendage ohutustoed enne, kui lihelgi pohjusel heedri alla ldhete.

A\ ETTEVAATUST!

Hoiduge ratasteste eemale ja vabastage hoovastik ettevaatlikult; mehhanismi vabastamisel langevad rattad
ootamatult.
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1. Tostke parema transporttelje kopeertald taiesti dles.
Juhiseid vt jaotisest Sisemiste libisemistaldade
reguleerimine, page 172.

2. Reguleerige kopeerratta kérgus transportasendisse (kdige
alumine pilu) jargmiselt.

e Kui see on llemises pilus, vajutage vabastamiseks
kaepidet (A).

e Kui see on keskmises pilus, tommake vabastamiseks
kdepidemest (A).

3. Tommake vedrustuse kdepide (A) valjapoole ja vajutage
teljekdanmiku kaepide (B) alla.

1032236

4. Lukust avamiseks likake parempoolse pdllutoe (B) juures
riiv (A) alla.

5. Parempoolse transporttelje (B) eemaldamiseks
parempoolse pollutoe (C) kiljest tdstke ratta kdepidet (A)
tlespoole ja seejarel langetage parempoolne transporttelg
maapinnale.

1032244

Figure 3.869: Parempoolne pollutugi
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6. Kasutage ratta kadepidet ja podrake heedriraami all olevat
parempoolset transporttelge (A).

7. Eemaldage kahvelpolt (A) parempoolse transporttelje riivi
kiiljest.

8. Tostke paremat transporttelge ratta kdepideme (B) abil,
kuni riiv lukustub.

9. Vajutage ratta kdepidet (B) allapoole, et kontrollida riivi
kinnitumist.

10. Kinnitage riiv uuesti kahvelpoldiga (A).

Figure 3.871: Parempoolne transporttelg

Veolati eemaldamine hoiuasendist
Heedrit transpordiasendisse seades eemaldage veolatt selle hoiukohast tagatorus.

Veolati pikendus

1. Eemaldage rihm (A) hoidiku (B) kiiljest, et vabastada veolati
pikendus (C).

2. Poldi (D) kiiljest vabastamiseks keerake veolati pikendust.

3. Tostke veolati pikendus (C) poldi (D) kiiljest ara.

©

Figure 3.872: Veolati pikendus hoiuasendis
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Veolatt

4. Avage vasak otsakate. Juhiseid vt jaotisest Heedri .
otsakatete avamine, page 35. [ O

5. Tommake veolatti ettepoole vastu stopperit. Tdstke veolatti n O

ja vabastage kahvel (C) ning konks (A) toenurgalt (B),

o o
seejarel tdmmake see torust valja. e B
T >

MARKUS:

Tagatoru on selguse huvides paremal |dbipaistev.

6. Lukake veolatt heedri tagatorust valja. — c >
MARKUS: BN O
Olge ettevaatlik, et see ei puutuks vastu ldheduses olevaid - \O

hidraulilisi vGi elektrilisi voolikuid ega liine.

L
0

1029081

Figure 3.873: Veolatt hoiuasendis

Veolati kinnitamine

Veolatt koosneb kahest osast, mis holbustavad ladustamist ja kadsitsemist.

1. Blokeerige heedri rehvid tokiskingadega (A), et valtida
heedri veeremist.

2. Eemaldage veolatt hoiuasendist. Juhiseid vt jaotisest Veolati
eemaldamine hoiuasendist, page 470.

3. Veolati ja pikenduse paigaldamisel jatkake etapiga 4, page
472. Uksnes veolati paigaldamisel jitkake etapiga 18, page
473.

Figure 3.874: Rehvide blokeerimine
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Veolati ja pikenduse paigaldamine

4.

10.

11.

12.

262085

Eemaldage lukustuspolt (A) transpordi vasakpoolse
poordiuhenduse (B) kiljest.

Likake pikendus (D) konksude kilge vGi transpordi
vasakpoolse péordithenduse kiilge, kuni riiv (C) lukustub.

Pikenduse kinnitamiseks taaspaigaldage lukustuspolt (A)
transpordi poordiithenduse kiilge.

Votke pikenduse juhtmekimp (E) pikendustoru sees vilja.

Uhendage pikenduse juhtmekimp (A) transpordi
vasakpoolse péordihenduse juhtmekimbuga (B).

Eemaldage lukustuspolt (E) riivi (B) kiljest.

Paigutage veolati (C) ots pikenduse konksudele ja seejarel
langetage veolatt maapinnale.

Tostke pinedust (D), et riiv (B) lukustuks veolati (C) kiilge.

Votke veolati juhtmekimbu (A) ots hoiukohast vilja.

472

1032185

Figure 3.875: Veolati pikendus ja vasakpoolne
transpordi poordiihendus

IS \f 3
= 2N N $
/ A '§ ‘ 1 by
( 4] = SO S

1032220

Figure 3.877: Veaolatt ja pikendus
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13. Uhendage veolati juhtmekimp (A) pikenduse
juhtmekimbu (B) kilge.

14. Taaspaigaldage lukustuspolt (C) riivi kiilge, et veolatt
lukustada.

1032473

15. Votke hoiukohast vélja veolati juhtmekimp (A) ja
turvakett (B).

16. Uhendage veolati juhtmekimp sdidukiga ja kinnitage
turvakett veolati ja pukseeriva sdiduki kiilge.

17. Lulitage sisse pukseeriva sGiduki neljasuunalised vilkurid ja
kontrollige, kas kdik heedri tuled to6tavad.

1032172

Figure 3.879: Veolati juhtmekimp

Uksnes veolati paigaldamine

18. Eemaldage lukustuspolt (A) transpordi vasakpoolse
poordiuhenduse (B) kiljest.

19. Likake veolati (C) konksude voi transpordi vasakpoolse
poorduhenduse kiilge, kuni riiv (D) rakendub.

20. Veolati kinnitamiseks taaspaigaldage lukustuspolt (A)
transpordi péordiihenduse kiilge.

21. Votke veolati juhtmekimbu (E) ots vélja.

/e

1032205

Figure 3.880: Veolatt ja transpordi vasakpoolne
poordiihendus
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22. Uhendage pikenduse juhtmekimp (A) transpordi
vasakpoolse péordihenduse juhtmekimbuga (B).

1031994

23. Votke hoiukohast vilja veolati juhtmekimp (A) ja
turvakett (B).

24. Uhendage veolati juhtmekimp sdidukiga ja kinnitage
turvakett veolati ja pukseeriva sdiduki kiilge.

25. Lulitage sisse pukseeriva sdiduki neljasuunalised vilkurid ja
kontrollige, kas kdik heedri tuled to6tavad.

1032172

Figure 3.882: Veolati juhtmekimp
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3.15 Heedri hoiustamine

Kui panete heedri hooaja I6pus hoiule, toimige jargmiselt. Heedri nGuetekohane hoiustamine aitab pikendada selle t6o6iga.

A\ HOIATUS!

Arge kunagi kasutage puhastamiseks bensiini, naftat ega muid ettearvamatuid materjale. Need materjalid vdivad olla
miirgised ja/v6i tuleohtlikud.

A\ ETTEVAATUST!

Katke IGikelatt ja IGiketerade kaitsmed, et viltida juhuslikust kokkupuutest tingitud kahjustusi.

1. Tehke heeder pdhjalikult puhtaks.

2. Voimaluse korral hoidke heedrit kuivas ja kaitstud kohas. Kui hoiate heedrit vélitingimustes, katke see alati veekindla
presendi v8i muu kaitsva materjaliga.

MARKUS:

Kui hoiate heedrit valitingimustes, eemaldage lindid ning hoidke neid pimedas ja kuivas kohas. Kui linte ei eemaldata,
hoidke heedrit langetatud Iikelatiga nii, et vesi ja lumi ei saaks lintidele koguneda. Vee ja lume kogunemine avaldab lindile
ja heedrile suurt koormust.

3. Langetage heeder plokkidele, et |dikelatt ei oleks vastu maad.

4. Langetage rull taielikult. Kui heedrit hoitakse Gues, siduge rull raami kiilge, et rull tuule kdes ei poorleks.
5. Rooste tekkimise valtimiseks varvige kdik kulunud v&i kahjustatud varvitud pinnad ule.

6. Lodvendage ajamilindid.

7. Maarige heedrit pohjalikult ja jatke liitmikele rohkem maaret, et niiskus laagritesse ei paaseks.

8. Kandke maardeainet lahtistele keermetele, silindrivarrastele ja komponentide libisevatele pindadele.

9. Kontrollige komponentide kulumist ja vajadusel remontige neid.

10. Otsige murdunud komponente ja tellige edasimiujalt varuosad. Selliste komponentide viivitamatu parandamine hoiab
jargmise hooaja alguses kokku nii aega kui t66d.

11. Asendage puuduvad voi kinnitage lahtised kinnitused. Veenduge, et lahtised kinnitused oleks pingutatud soovitatud
pingutusmomendini. Lisateavet vt jaotisest 7.1 Joumomendi spetsifikatsioonid, page 731.
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Chapter 4: Hooldus ja teenindus

See peatikk sisaldab teavet masina korraliste hooldus- ja aegajaliste teenindustodde kohta. S6na ,hooldus” viitab plaanitud
Ulesannetele, mis aitavad masinat ohutult ja t6hustalt kasutada; ,,teenindus” viitab tlesannetele, mida tuleb teha, kui mingi
komponent vajab parandamist voi asendamist. Taiustatud teenindustoimingute kohta saate teavet edasimudjalt.

Varuosade kataloog asub plastikust juhendikarbis heedri parema jala taga.

Hoolduse ajakava jalgimiseks logige to6tunde ja kasutage komplektis olevat hooldusgraafikut (vt jaotist 4.2.1
Hooldusgraafik/-protokoll, page 478).

4.1 Masina ettevalmistamine hoolduseks

Enne masina hooldamist jargige k&iki ohutusndudeid.

A oHT!

Masina ootamatust kdivitumisest voi tostetud masina kukkumisest tingitud kehavigastuste voi surma valtimiseks
seisake alati mootor, eemaldage siiiitevoti enne juhikohalt lahkumist ja rakendage ohutustoed enne, kui iihelgi
pohjusel heedri alla ldhete.

A\ ETTEVAATUST!

Enne heedri hooldamist vGi ajamikatete avamist tuleb kehavigastuse valtimiseks jargida kéiki toodud ohutusnéudeid.
Enne masina hooldamist tehke jargmist.

1. Langetage heeder taielikult. Kui heedrit on vaja hooldada llestdstetud asendis, siis kasutage alati ohutustugesid.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti siilitelukust.

w

Rakendage seisupidur.

4. Oodake, kuni kdik liikuvad osad seiskuvad.
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4.2 Hooldusnouded

Regulaarne hooldus on parim kindlustus enneaegse kulumise ja rikete vastu. Hooldusgraafiku jargimine pikendab teie
masina eluiga. Markige Ules té6tunnid, kasutage hoolduspéaevikut ja hoidke alles hoolduskirjete koopiad (vt jaotist 4.2.1
Hooldusgraafik/-protokoll, page 478).

Perioodilise hoolduse nduded on jaotatud vastavalt hooldusintervallidele. Kui hooldusintervall mdarab rohkem kui ihe
ajavahemiku, nt 100 t66tundi voi kord aastas, siis hooldage masinat vastavalt sellele, mis saavutatakse esimesena.

OLULINE!:

Soovitatud vélbad kehtivad tavaparaste tootingimuste puhul. Hooldage masinat sagedamini, kui to6tate ebasoodsates
tingimustes (tugev tolm, eriti raske koormus jne).

Masina hooldamisel vaadake kdesoleva hoolduse ja teeninduse peatiiki vastavat jaotist ning kasutage ainult siintoodud
vedelikke ja maardeaineid. Soovitatavad vedelikud ja maadrdeained leiate tagakaane sisekiiljelt.

A\ ETTEVAATUST!

Jargige ohutussnumeid. Juhised leiate jaotisest 4.1 Masina ettevalmistamine hoolduseks, page 477 ja 1 Ohutus, page
1.

4.2.1 Hooldusgraafik/-protokoll

Korraparane hooldus vdimaldab kasutajal jélgida hoolduste teostamist.

Tegevus v’ — kontrollige é — madrige v 7 — vahetage

# | Tootundide loenduri nait
# | Hoolduse kuupaev

# | Hooldatud

Esmakasutus

Vt jaotist 4.2.2 Sissetéétamiskontroll, page 480.

Vt jaotist 4.2.4 Seadmete hooldus — pdrast hooaega, page 481.

Hooaja Iopp

10 to6tundi voi kord paevas (soltub sellest, kumb esimesena saabub)

v/ | Hudraulikavoolikud ja -liinid; vt jaotist 4.2.5 Hiidraulikavoolikute ja -liinide kontrollimine, page 48282

Loiketera sektsioonid, kaitsed ja kinnituskaared; vt 4.8 Tera, page 54282
Rehvirohk; vt 4.16.3 Rehviréhu kontrollimine, page 68882

Lintkonveieri rullikud; vt Iga 10 t66tunni tagant, page 484
Hoovastiku hoidikukonksud; vt 4.10.7 Liilihoidiku konksude kontrollimine, page 60582

Teljepoldi péordemoment; vt 4.16.2 Transpordisdlme poltide kinnitusmomendi kontrollimine, page 686

AT ANEN

N
(&}
o

o6otundi

\

Hudrodli tase paagis; vt 4.4.1 Hiidraulikamahuti élitaseme kontrollimine, page 50382

é | Loiketera pead; vt Iga 25 té6tunni tagant, page 48582

50 t6otundi voi kord aastas

. Joulilekanne ja joulilekande universaalid; vt
jaotist Iga 50 t66tunni tagant, page 486

N Ulemise ristteo parempoolne laager; vt jaotist
Iga 50 téétunni tagant, page 486

N Ulemise ristteo libisemisrummud; vt jaotist
Iga 50 té6tunni tagant, page 486

82. MacDon soovitab pidada igapdevase hoolduse paevikut, mis on Gigesti hooldatud masina téestuseks.
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Ulemise ristteo kesktugi ja U-liitmik; vt jaotist

& Iga 50 té66tunni tagant, page 486

. Ujuvmooduli teo pédéramine; vt Iga 50
tootunni tagant, page 486

. Etteande lintajami rull-laagrid, 3 asukohta; vt

jaotist Iga 50 t66tunni tagant, page 486

Rulli ajamikett (kui kett on jargmisel olitamisel
é | kuiv —vahendage 6&litamisintervalli); vt Iga 50
téétunni tagant, page 486

LGiketerade ajami maare (ainult esimese 50
A | tootunni jarel); vt Terade ajamikasti
Olivahetus, page 580

Heedri ajami peamise kdigukasti maare (ainult
A | esimese 50 to6tunni jarel); vt Heedriajami
pohikdigukasti 6livahetus, page 499

Heedri ajami tdiendava kaigukasti maare
(ainult esimese 50 tdo6tunni jarel); vt
Heedriajami I6ppkdigukasti 6livahetus, page
501

100 tootundi voi kord aastas (s6ltub sellest, kumb esi

Teo ja vanni ja etteande lintajami vahemaa; vt
v/ | jaotist 4.7.1 Sé6teteo ja renni vahemaa
reguleerimine, page 519

PBhikaigukasti dlitase; vt jaotist Olitaseme
v’ | kontrollimine heedriajami péhikdigukastis,
page 498

Ldppkaigukasti litase; vt jaotist Olitaseme
v' | kontrollimine heedriajami I6ppkdigukastis,

page 500

v Trumliajami keti pingulolek; vt jaotist 4.14.1
Rulli ajamikett, page 663

v Trumlisdrme/Idikelati vahemaa; vt jaotist

4.13.1 Trumli ja I6ikelati vahemaa, page 629

Rattapoltide jbumoment; vt jaotist 4.16.1
v' | Rattapoldi jumomendi kontrollimine, page
686

Terade ajamikasti dlitase; vt jaotist Terade

v ajamikasti 6litaseme kontrollimine, page 579

v Terade ajamikasti kinnituspoldid; vt jaotist
Kinnituspoltide kontrollimine, page 580

N Teo ajamikett; vt jaotist Iga 100 téé6tunni
tagant, page 490

. Ujuvasendi poordliigendid; vt jaotist Iga 100
téotunni tagant, page 490

. Ujuvasendi vedrupingutid; vt jaotist Iga 100

tootunni tagant, page 490

250 tootundi voi kord aastas (soltub sellest, kumb esi

Rulli véllilaagrid; vt Iga 250 t66tunni tagant,
page 492
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Trumliajami U-liitmik; vt jaotist Iga 250

¢ tootunni tagant, page 492

. Nurkmehhanismi liigend; vt jaotist Iga 250
tootunni tagant, page 492

A Hidrodli filter; vt 4.4.4 Olifiltri vahetamine,

page 505

500 too6tundi voi kord aastas (soltub sellest, kumb esi

Kopeerratta/aeglase kiiruse transportratta
¢ | laagrid; vt jaotist Iga 500 té6tunni tagant,
page 494

Kopeerratta rumm; vt 4.15.2 Kopeerrataste
stisteemi mddrimine, page 682

Heedriajami pShikaigukasti keti pinge; vt
v/ | jaotist 4.6.5 Keti pinguloleku reguleerimine —
pohikdigukast, page 516

Heedriajami 18ppkdigukasti keti pinge; vt
v’ | jaotist 4.6.6 Keti pinguloleku reguleerimine —
I6ppkdigukast, page 517

1000 tootundi voi 3 aasta tagant (sGltub sellest, kumb esimesena

LGiketerade ajami maare; vt Terade ajamikasti
Olivahetus, page 580

Heedri ajami peamise kdigukasti maare; vt
A | Heedriajami pbhikdigukasti 6livahetus, page
499

Heedri ajami tdiendava kaigukasti maare; vt
A | Heedriajami lI6ppkdigukasti 6livahetus, page
501

Hldrodli; vt 4.4.3 Hidraulikamahuti
olivahetus, page 504

4.2.2 Sissetootamiskontroll

Sissetdéotamiskontroll hGlmab rihmade ja vedelike kontrollimist ning tldise masinakontrolli teostamist lahtiste
kinnitusvahendite voi muude probleemide avastamiseks. Sisseto6tamiskontrolliga tagatakse k&ikide komponentide
pikaajaline t66 ilma hooldust v8i remonti vajamata. Sisseté6tamisperiood on esimesed 50 t66tundi alates masina
esmakadivitusest.

U!evaatuse Uksus Vt jaotist
intervall
5 K?ntrolllge hUdr?EJI.IkaOI.I ta'set"mahutls (kon’frolllge 4.4.1 Hiidraulikamahuti 6litaseme
inutit parast esimest kdivitamist ja pdrast seda, kui kontrollimine. page 503
minutt hidraulikavoolikud on &liga taitunud). » Pag
5 Kontrollige lahtiste kinnitusvahendite avastamiseks ~ . o Lo
téotundi pingutage ettendhtud jGumomendini. 7.1 Joumomendi spetsifikatsioonid, page 731
10 . L Etteandeteo ajamiketi pingsuse kontrollimine —
to5tundi Kontrollige teo ajamiketi pinget. péhjalik meetod, page 523
. _,10 . Kontrollige terade ajamikasti kinnituspolte. Kinnituspoltide kontrollimine, page 580
téotundi
" __10 . Madrige etteande lintajami laagreid. lga 10 té6tunni tagant, page 484
téotundi
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U!evaatuse Uksus Vt jaotist
intervall
) "50 _ Vahetage ujuvmooduli kiigukastiali. Heedriajami pohikdigukasti 6livahetus, page
tootundi 499
. __50 . Vahetage ujuvmooduli hidraulikadli filter. 4.4.4 Olifiltri vahetamine, page 505
tootundi
. __50 . Vahetage terade ajamikasti maardeaine. Terade ajamikasti 6livahetus, page 580
tootundi
4.6.5 Keti pinguloleku reguleerimine —
pohikéigukast, page 516
50 . . .
t65tundi Kontrollige kdigukasti keti pingulolekut. ja
ootundi 4.6.6 Keti pinguloleku reguleerimine —
I6ppkdigukast, page 517

4.2.3 Seadmete hooldus — enne hooaega

Seadmeid tuleb iga té6hooaja alguses kontrollida ja hooldada.

A\ ETTEVAATUST!
e Sirvige kasutusjuhend uuesti labi, et tuletada meelde ohutus- ja kasutusalaseid soovitusi.
e Vaadake iile kéik heedril olevad ohutussildid ja muud sildid ning poorake tdhelepanu ohualadele.

e Veenduge, et kdik kaitsed ja katted on korralikult paigaldatud ja kinnitatud. Arge kunagi muutke ega eemaldage
ohutusvarustust.

e Veenduge, et olete harjutanud koigi juhtseadiste ohutut kasutamist. Veenduge, et teate oma masina kande- ja
toovoimet.

e Veenduge, et teil on esmaabikomplekt ja tulekustuti. Veenduge, et teate nende asukohta ja oskate neid kasutada.

1. Madrige masinat korralikult. Juhiseid vt jaotisest 4.3 Mddrimine, page 484.

2. Sooritage koik iga-aastased hooldust6od. Juhiseid vt jaotisest 4.2.1 Hooldusgraafik/-protokoll, page 478.

4.2.4 Seadmete hooldus — parast hooaega

Seadmeid tuleb iga té6hooaja I6pus kontrollida ja hooldada.

A\ ETTEVAATUST!

Arge kunagi kasutage puhastamiseks bensiini, naftat ega muid ettearvamatuid materjale. Need materjalid vdivad olla
miirgised ja/voi tuleohtlikud.

A\ ETTEVAATUST!
Katke IGikelatt ja IGiketerade kaitsmed, et viltida juhuslikust kokkupuutest tingitud kahjustusi.
1. Tehke heeder p&hjalikult puhtaks.

2. Voimaluse korral hoidke heedrit kuivas ja kaitstud kohas. Kui hoiate heedrit valitingimustes, katke masin alati veekindla
presendi voi muu kaitsva materjaliga.

MARKUS:

Kui hoiate masinat valitingimustes, eemaldage lindid ning hoidke neid pimedas ja kuivas kohas. Kui linte ei eemaldata,
hoidke heedrit langetatud IGikelatiga nii, et vesi ja lumi ei saaks lintidele koguneda. Vee ja lume kogunemine avaldab
lindile ja heedrile suurt koormust.
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3. Langetage heeder plokkidele, et 16ikelatt ei oleks vastu maad.

4. Langetage rull taielikult. Kui heedrit hoitakse Gues, siduge rull raami kiilge, et rull tuule kdes ei poorleks.
5. Rooste valtimiseks varvige tle kdik kulunud vd&i varvikahjustusega kohad.

6. Lodvendage ajamilindid.

7. Madrige heedrit pShjalikult ja jatke liitmikele rohkem maaret.

8. Kandke maaret katmata keermetele, silindrivarrastele ja komponentide liugpindadele.

9. Maarige |diketera. Soovitatud maardeained leiate tagakaane sisekdljelt.

10. Kontrollige katkiste osade avastamiseks ja tellige edasimuijalt asendused. Nende osade viivitamatu remont aitab
jargmise hooaja alguses sdasta aega ja energiat.

11. Pingutage lahtised kinnitused. Pingutusmomendid leiate jaotisest 7.1 J6umomendi spetsifikatsioonid, page 731.

4.2.5 Hidraulikavoolikute ja -liinide kontrollimine

Lekete avastamiseks kontrollige hiidraulikavoolikuid ja -liine iga paev.

4\ HOIATUS!

e Viltige korgsurvevedelikke. Pritsiv vedelik v6ib tungida labi
naha ja pohjustada tGsiseid vigastusi. Enne hiidroliinide
lahtilihendamist alandage siisteemi rohk. Enne siisteemi
rohu alla viimist pingutage koik iihendused. Hoidke kided ja
kehaosad eemal aukudest ja pihustidiiiisidest, mis
véljutavad vedelikke kdrge rohu all.

e Kui vedelik tungib Idbi naha, peab seda tiilipi vigastusi
tundev arst mone tunni jooksul selle kirurgiliselt
eemaldama, vastasel juhul voib see pohjustada gangreeni.

1001207

Figure 4.1: Hiidraulikardhuga seotud oht

e Lekete otsimiseks kasutage papitiikki v6i paberit.

OLULINE!:

Hoidke hiidraulikaithenduse otsikud ja konnektorid puhtana.
Ststeemi tunginud tolm, mustus, vesi ja voorkehad vdivad
hiidrosiisteemi tdsiselt kahjustada. ARGE proovige
hidroststeeme pdllul hooldada. Tapne sobitamine nGuab
kapitaalremondi ajal taiesti puhast thendamist.

1001205

Figure 4.2: Hiidraulikalekete kontrollimine
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1. Kaivitage masin ja lllitage heeder sisse. To0tamise ajal tGstke ja langetage heedrit ning rulli. Samuti pikendage rulli ja
témmake seda sisse. Kaitage seda 10 minutit.

2. Seisake mootor ja eemaldage véti siititelukust.

3. Kui masin on mitu tundi paigal seisnud, kdndige selle imber ning kontrollige voolikuid, liine ja liitmikke visuaalselt
lekete suhtes.
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4.3 Maarimine

Maardeniplite asukohad on masinal tahistatud kleebistega, millele on margitud maardepustol ja maarimisintervall, mis on
esitatud heedri to6tundides.

Soovitatud maardeained leiate tagakaane sisekiljelt.

Pidage heedri té6tundide kohta arvestust. Kasutage selles
juhendis esitatud hooldusdokumenti, et jalgida, milliseid
hooldustoiminguid on heedrile tehtud ja millal. Lisateavet vt
jaotisest 4.2.1 Hooldusgraafik/-protokoll, page 478.

Figure 4.3: Maarimisintervalli kleebis

4.3.1 Maarimisintervallid

Maarimisintervallid on esitatud heedri té6tundides. Tapsete hooldusdokumentide pidamine on parim viis nende toimingute
Oigeaegse tegemise tagamiseks.

Iga 10 téétunni tagant

Masina tipptasemel jéudluse tagamiseks on vaja igapdevast hooldust. See vdimaldab teil ka masinat visuaalselt kontrollida,
mis vGib aidata probleeme varakult tuvastada.

Kasutage kdrge temperatuuri- ja rohutaluvusega (EP2) suure jéudlusega maaret, mille molibdeendisulfiidi liitiumalus on
max 1% (NLGI tase 2), v.a kui on margitud teisiti.

OLULINE!:

Maarimisel eemaldage laagri ja laagrikorpuse imbert mustus ja
liigne maare. Kontrollige laagri ja laagrikorpuse seisukorda.
Maérige etteande lintajami rull-laagrit, kuni maaret véaljub tihendi
juurest. Parast maarimist puhkige liigne maare ara.

1034116

Figure 4.4: Etteande lintajami rullik
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OLULINE!:

Maérimisel eemaldage laagrikorpuse imbert mustus ja liigne
madre. Kontrollige rulliku ja laagrikorpuse seisukorda. Maarige
etteande lintajami parasiitlaagrit, kuni maaret valjub tihendi
juurest. Uue heedri esmamadrimisel vGib vaja minna lisamaaret
(5-10 pumpamist). Parast maarimist puahkige liigne maare ara.

Iga 25 té6étunni tagant

1034115
|

Figure 4.5: Etteande lintajami parasiitrullik

Masina tipptasemel j6udluse tagamiseks on vaja regulaarset hooldust. See vGimaldab teil ka masinat visuaalselt kontrollida,

mis vOib aidata probleeme varakult tuvastada.

Kasutage kdrge temperatuuri- ja rohutaluvusega (EP2) suure jdudlusega maaret, mille moliibdeendisulfiidi liitiumalus on

max 1% (NLGI tase 2), v.a kui on margitud teisiti.

Maarige IGiketera pead (A) iga 25 t66tunni jarel. Kontrollige
parast maarimist, kas monel esimesel kaitsmel esineb marke
Ulekuumenemisest. Vajaduse korral vahendage survet,
vajutades maardeliitmikus olevat kontrollkuuli.

OLULINE!:

Terapea lilemaarimine pdhjustab tera liigsurvet, millega kaasneb
hddrumine vastu kaitsekatteid ja sellest tingitud liigne kulumine.
Arge mairige terapead iile. Tehke mehhaanilise maardepiistoliga
ainult tiks kuni kaks pumpamist (ARGE kasutage elektrilist
maardepustolit). Kui 6nsuse taitmiseks tuleb maardepustoliga
pumbata Ule kuue kuni kaheksa korra, siis asendage terapea
tihend. Juhiseid vt jaotisest 4.8.3 Terapea laagri eemaldamine,
page 545.
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Figure 4.6: Terapea
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Iga 50 té6étunni tagant

Masina tipptasemel jdudluse tagamiseks on vaja hooldust. See vdimaldab teil ka masinat visuaalselt kontrollida, mis voib
aidata probleeme varakult tuvastada.

1038770

Figure 4.7: Trummel

A - rulli ajamikett. Maarimisteabe leiate jaotisest 4.3.3 Trumli ajamiketi mddrimine, page 496.

OLULINE!:

Kasutage ketidli, mille viskoossus on 40 °C juures 100 — 150 sCT (tavaliselt keskmise vGi raske koormusega t66 jaoks) vGi
mineraalGli SAE 20W50, mis ei sisalda puhastusained ega lahusteid.

MARKUS:

Kui kett on jargmisel Glitamisel kuiv, vdhendage olitamisintervalli.
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Kasutage kdrge temperatuuri- ja rohutaluvusega (EP2) suure jéudlusega maaret, mille molibdeendisulfiidi liitiumalus on
max 1% (NLGI tase 2), v.a kui on margitud teisiti.

Fhd

A
ol &

Figure 4.8: Kaheosaline iilemine risttigu

1028996

A — iilemise ristteo U-liitmikud (kaks kohta) B — iilemise ristteo libisemisrummud (kaks kohta)
C - ulemise ristteo kesklaagrid (kaks kohta) D - parempoolne otsalaager
OLULINE!:

Ulemist risttigu tuleb regulaarselt maarida ka siis, kui see on vilja lulitatud, sest UCA komponendid liiguvad heedri
paindumisel, hoolimata sellest, kas tigu poorleb voi mitte.
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1032751

Figure 4.9: Kolmeosaline iilemine risttigu

A - tlemise ristteo U-liited (kaks kohta) B - ulemise ristteo liugrummud (kaks kohta)
C - lilemise ristteo kesklaagrid (kaks kohta) D — parem otsalaager
OLULINE!:

Ulemist risttigu tuleb regulaarselt maidrdeainega mairida ka siis, kui see on vilja liilitatud, sest lemise ristteo
komponendid liiguvad heedri paindumisel, olenemata sellest, kas tigu p6orleb vGi mitte.
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Iga 100 téétunni tagant

Masina tipptasemel jdudluse tagamiseks on vaja hooldust. See vdimaldab teil ka masinat visuaalselt kontrollida, mis voib
aidata probleeme varakult tuvastada.

Kasutage kdrge temperatuuri- ja rohutaluvusega (EP2) suure jéudlusega maaret, mille molibdeendisulfiidi liitiumalus on
max 1% (NLGI tase 2), v.a kui on margitud teisiti.

1029009

Figure 4.12: FM200

A — jduiilekande kaitsmed (m&lemas otsas)
B — ujuvmooduli p6ordteljed (vasak ja parem)
C - teo ajamikett. Mdarimisteabe leiate jaotisest 4.3.4 Teo ajamiketi mddrimine, page 497.

262085 490 Parandus A



HOOLDUS JA TEENINDUS

o\\ﬁ

X
N
(=}
N
™
N

Figure 4.13: FM200

A — peamise kaigukasti dlitase. Maarimisteabe leiate jaotisest 4.3.5 Heedriajami pohikdigukasti mddrimine, page 498.

B — tdiendava kadigukasti 6litase. Maarimisteabe leiate jaotisest 4.3.6 Heedriajami I6ppkdigukasti mddrimine, page 500.
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Figure 4.14: Terade ajamikast

B — IGiketera ajami Glitase. Maarimisteabe leiate jaotisest Terade ajamikasti 6litaseme kontrollimine, page 579.
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Iga 250 téétunni tagant

Masina tipptasemel jdudluse tagamiseks on vaja hooldust. See vdimaldab teil ka masinat visuaalselt kontrollida, mis voib
aidata probleeme varakult tuvastada.

Kasutage kdrge temperatuuri- ja rohutaluvusega (EP2) suure jéudlusega maaret, mille molibdeendisulfiidi liitiumalus on
max 1% (NLGI tase 2), v.a kui on margitud teisiti.

-0

1029313

Figure 4.15: Trummel

A — trumli parempoolne laager (iiks koht) B — trumli kesklaager (iiks koht) C — trumli vasakpoolne laager (iiks koht)
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1029191

Figure 4.16: Trummel

A — trumli U-liitmik (iiks koht)84 B — paindiithendus (kaks kohta) — mélemad pooled

84. U-liitmikul on laiendatud maarimisega risti- ja laagrikomplekt. Lopetage maarimine, kui maarimine muutub raskeks voi
U-liitmik IGpetab maardeaine vastuvdtmise. Liigne maarimine kahjustab U-liitmikku. Esimesel maarimisel (tehas) piisab
kuuest kuni kaheksast pumpamisest. U-liitmiku kulumisel ja enam kui kuue pumpamiskorra vajamisel suurendage
madrimisintervalli.
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1039625

Figure 4.17: Sisemine kopeerratta koost

A — sisemise ratta koost (kaks kohta)

Iga 500 téétunni tagant

Masina tipptasemel jéudluse tagamiseks on vaja hooldust. See vdimaldab teil ka masinat visuaalselt kontrollida, mis voib
aidata probleeme varakult tuvastada.

Kasutage kdrge temperatuuri- ja rohutaluvusega (EP2) suure jéudlusega maaret, mille molibdeendisulfiidi liitiumalus on
max 1% (NLGI tase 2), v.a kui on margitud teisiti.

Figure 4.18: Iga 500 t66tunni tagant
A - rattalaagrid (neli kohta)
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4.3.2 Maadrimisprotseduur

Maéardepunktid tuvastatakse masinal kleebiste abil, millel on maardepistol ja maarimisintervalli tootundides.
Maardepunktide paigutuse sildid asuvad heedril ja ujuvmooduli paremal kiiljel.

A oHT!

Masina ootamatust kaivitamisest pohjustatud vigastuste v6i surma valtimiseks seisake alati mootor ja eemaldage

siilitevoti enne mis tahes pohjusel juhiistmelt lahkumist.

Soovitatavad méaardeained leiate tagakaane sisekdljelt.

Hoolduse ajakava jalgimiseks markige tles t66tunnid ja
kasutage komplektis olevat hooldusgraafikut. Vt jaotist 4.2.1
Hooldusgraafik/-protokoll, page 478.

1. Puhkige maardeliitmikku e